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OZET
TUFEKLER ICIN YENI BIR MEKANIZMA YAPISI

Bulus, hem vyivli hem de yivsiz tifek yaplllarl] ic¢in
kullanlllabilen, sahip oldugu yapll bilesenleri sayesinde daha
yiiksek bir atesleme giciine sahip olan ve tifek vyaplisiinlln daha
etkili kullanlllabilmesine imkan sadlayan vyeni bir tifek

mekanizmasl] ile ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Bulus, hem vyivli hem de vyivsiz tifek vyaplllarl]l ig¢in

gelistirilmis yeni bir mekanizma yapllsl! olup 6zelligi;

namlu (6l) ucuna gdre ters tarafa bakmakta clan arka ylzeyi
lizerinde bulunan ve igine idne (5) yapl slinlin
konumlandlrlllabilecedi bosluk formunda olan bir idgne
yuvasl] (30); her iki yan ylizeyi dzerinde igne yuvaslinlin (30)
iizerine denk gelecek sekilde karsl1lk1] olarak
konumlandllr[l1lmlls durumda olan ve icine igne kostek
piminin(11l) konumlandllrlllabildigi bosluk formunda bulunan
kostek pim yuvasll(35); namluya(6l) dodru bakmakta olan ug
ksmlInn yan yilzeyleri lizerine karslk1 olarak
konumlandllr[llmlls durumda olan ve ig¢ine tllrnak(9) vyapllsinlin
konumlandllr[llabilecedi Dbosluk formunda bulunan iki adet
tlrnak vyuvasll(33); namluya(6l) dodgru bakmakta olan ucg
kllsmiin'ln st yilizeyi {zerinde Dbulunan, {g¢gen formuna
benzeyen bir c¢llklintl] vyapllya sahip olan ve mekanizma
raylinlln (50) alt vyiizevinde bulunan kilit vuvaslna(51) tam
olarak oturabilmekte olan kilit c¢lklintlsll(23) vyaplllarlinll
igeren, namlu(6l) vyapllsiinlln tam arkasllna konumlandllrillan
ve mekanizma yapllslnlln atesleme yapabilmesini sadlayan bir

mekanizma basll § |(14);

on tarafa bakmakta olan uc kllsmlnlin Uzerinde igne yayl. (13)
bulunacak sekilde mekanizma baslliginiin(l4) arka ylzeyi
dzerindeki idne vyuvaslinl[In(30) ig¢ine konumlandlrlllan, &n
tarafa bakmakta olan ince ucu mekanizma basl/glinlin(14) o&n
yizeyi lUzerindeki idne bosludundan (27) bir miktar
cllkabilmekte o©lan, mekanizma binyesindeki atllsa hazllr
fisedin ateslenebilmesini saglayan ve arka ucuna yakln bir

bbélgenin {st vylizeyinde icine idne kOstek piminin(1l1l)
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konumlandlirlllabildigi bir varlim bosluk formunda olan
késtek boslugu(18) bulunan bir igne (5);

mekanizma basllglinlin(14) o6n tarafa bakmakta olan ucunun
yan vyuzeyleri 1izerine Xkarsllllklll olarak konumlandlr[lmlls
durumdaki tllrnak vyuvalarlindan(33) herhangi birinin ig¢ine
konumlandlir(/labilir yvapllda olan, namluya (61) dodru
bakmakta o©olan uc¢ klsmlinda fisek vyaplislin[In tabanlinl]
tutabilmek amacllyla bir miktar cllklintl] formda fisek tutucu
cklntll(45) Dbulunan, fisek tutucu clUklntlnln(45) hemen
arkaslinda fisek yaplsinlin tabanlnl]J saglllklll] bir sekilde
kavrayabilmesi i¢in konumlandllr[llm'ls durumda olan bir
miktar bosluk formundaki fisek tabanll bosludu(4) bulunan
ve temel gbrevi ateslenmis bos fisek kovanlinlln namlu

icinden alllnmaslnll saglamak olan bir tllrnak(9);

alt taraflinda bulunan bosluda konumlandllr[llan namlu(61)
yapllsl] ile ist tarafllnda bulunan bosluga konumlandllrllarak
gaza baglll hareket etmekte olan itici boru(57)-icra vyay
borusu(4) vyapllarinlin birbirleriyle senkronize sgsekilde
hareket etmelerini saglamakta olan wve namlu(6l) yapllslIinlin
tam arkasllna denk gelecek sekilde sarjdr tablaslinlin(52)

hemen &niine konumlandlrlllan namlu tacll(53);

arka ucu namlu tacin[n(53) icinde kalacak sekilde
namlu(6l) vyapllsiinlln {ist kllsmllna konumland lrlllmakta olan,
namlu(6l) ucuna bakmakta olan wuc¢ kllsm'inda kurma kolu
segmannl](55) durdurmakta olan cllklntll formdaki kurma kolu
clklntlsd(25) bulunan, kurma kolu clUklntlslnln(25) vyan
ylizeyleri izerinde kurma kolu (58) yvapllsinln icine
konumlandllr[llabilecedi vyekpare bosluk formundaki kurma
kolu yuvasll(26) bulunan ve gaz odaslinda(4l) bulunan gaz
pistonundan (42) aldllgll] hareketi icra vyay Dborusuna(4)
ileterek mekanizma basllglnlin(l14) geriye dodgru kaymaslinl]

saflayan itici boru(57);
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bir ucu itici boru(57) yapllslinln 6n  ucunun icine

girebilecek vyapllda olan, itici boru(57) i¢ine giren ucu

iizerinde bulunan pim bosluklarlina(29) konumlandlr[1lan
itici boru pimi (59) sayesinde itici boruya (57)
montajlanmakta olan ve gaz odaslinda(4l) bulunan gaz
pistonundan (42) gelen hareketi itici Dboruya(b57) 1ileten

boru kapagl!(60) ;

boru kapadglinlln (60) hemen Oniinde olacak sekilde namlu(61l)
yvapslinlin lizerine konumlandlrlmlls durumda olan,
ateslemeye baglll olarak ortaya c¢llkan Dbarut gazlnln
icerisine dolmakta oldudu, icerisine dolan gazlln etkisiyle
hareket etmesi sonucunda mekanizmaniln gerceklestirdigi
hareketlerin baslamaslinl] saglayan gaz pistonunu (42)
binyesinde barlndlran, ic¢ ylizeyinin namlu(61l) ilUzerine denk
gelen Dboéliminde herhangi bir noktada barut gazlinll
cekebilmesini saglayan gaz deligi (40) bulunan ve
biinyesindeki fazla barut gazl! ile barut
kalllntllarlnll/partiktllerini dllsarl] atabilmeyi sagdlamak
amacllyla dls yluzeyil lUzerine en az bir adet olacak sekilde
konumlandllrl1mlls tahliye deliklerine(44) sahip olan bir
gaz odas[|(41),

elemanlarina sahip olmas!] ile karakterize edilmesidir.

2. Istem 1’de bahsi gecen mekanizma yaplis[l olup 6zellidi;

mekanizma sad kapadll(8) ile mekanizma sol kapadglnlln(6) ist
kenarlarlinlln arasllna denk gelecek sekilde mekanizma
basllglnln(6) tam lizerine konumlandllr[llmakta olan, iki yan
ylizeyli izerinde simetrik olarak konumlandllr[/Im'ls durumda
olan genis boru c¢llklintlllard!(38) bulunan, 1iki yan vylzeyi
zerinde genis boru cllklint[llarlin[In(38) her iki kenarlnda
olacak gekilde konumlandlrlllmlls toplam dort adet kiiciik

boru c¢llklntllslna(37) sahip olan, arka ucunda icra mili (1)
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ile icra vayln[In(2) konumlandlirlllabilecedi mil yuvasl (39)
bulunan bir adet icra yay borusu (4) ; mekanizma
baslllglinIn(14) bir vyanllna mekanizma sad kapagll(8) ile
karsll1lJklll olacak sekilde konumlandr(Jlan, alt bdélimiinde
bulunan bir kapak pim yuvasina(l92) konumlandllrlllan kapak
montaj pimi(l6) araclllligllyla mekanizma sag kapadgll(8) ile
montajlanmakta olan, alt boluminde vyer dizlemine gdre
yaklasllk 35 derecelik bir acgll yapacak sekilde uzanmakta
olan bosluk formunda iki adet hareket yuvaslli(17) bulunan,
ist kenarll tizerinde genis boru ¢lklntlllarll(38) izerine tam
olarak oturabilir vyapllda olan yarlm bosluk formundaki
genis boru yuvasl (21) bulunan, Ust kenar bdéliminde genig
boru yuvaslinlin (21) her iki yvanlinda olacak sekilde
konumlandllrlllml's bosluk formundaki iki adet kiicik boru
yuvalarllna (20) sahip olan ve mekanizma baslliiglniin(14)
gergeklestirecedi hareketlere yardmcl! olan mekanizma sol
kapag 1(6); mekanizma baslliginlin(l4) bir yanllna mekanizma
sol kapagll(6) ile karsll1[k1l] oclacak sekilde
konumlandllrlllan, alt bdéliminde bulunan bir kapak pim
yuvasiina (19) konumlandlirlllan kapak montaj pimi (16)
aracllllgllyla mekanizma scol kapagll(6) 1ile montajlanmakta
olan, alt Dbélliminde vyer dizlemine gbdre vyaklasllk 35
derecelik bir acll yapacak sekilde uzanmakta olan bosluk
formunda iki adet hareket vyuvasli(17) bulunan, {ist kenarl]
lizerinde genis Dboru clklntlllarlJ(38) iizerine tam olarak
oturabilir yapllda olan yarlm bosluk formundaki genis boru
yuvasll(21) bulunan, ist kenar Dbdélimiinde genis boru
yuvasiinlin (21) her iki yanlInda olacak sekilde
konumlandllr[l1lmlls bosluk formundaki iki adet kiiciik boru
yuvalarlina (20) sahip olan ve mekanizma basllglinln(14)
gerceklestirecedi hareketlere yardmcl! olan mekanizma sag
kapag 1(8); Uzerine konumlandlrllan icra yvayllyla (2)
birlikte mil yuvasiina (39) konumlandllr[llmakta olan,

lizerinde bulunan icra vaylnlln(2) dismemesi icin arka ucuna
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vaklln bir boélimde cllklIintl] formda olan yay durdurucu(46)
bulunan wve silahll kurmak icin geriye dodgru kayan
mekanizmayl]l silahlln arka tarafllndan 6n tarafa dodru iterek
normal pozisyonundaki konumuna doénmesini saglayan dicra
mili(1l); mekanizma baglllginlin(14) alt kllsmindaki segman
yuvaslina (24) konumlandllrlllmakta olan, iki ucu yay formunda
bulunan, s6z konusu uclarll tam olarak kapak montaj
pimlerinin(16) altllna denk gelmekte olan ve kapak montaj
pimlerinin(l16) yer dizlemine gdre dikey dodrultuda hareket

etmelerine engel olan pim segman(](7),

elemanlarlina sahip olmas!! ile karakterize edilmesidir.

Istem 1’de bahsi gecen mekanizma vyaplls[] olup 6zellidi;

lizerine itici vyay(54) konumlandlrlllan itici borunun(57)
tam {lizerine denk gelecek sekilde konumlandlir[llmakta olan,
birbirine paralel durumdaki iki adet ince yekpare boru
yapllsiindan olusan, boru kapaglinlin (60) st bdlumiinde
bulunan itici ray Dbosluklariindan(36) gececek sekilde
konumlandllrlllan, acllkta olan her iki ucu ayrl] ayrll olacak
sekilde namlu tacll(53) {izerindeki iki adet itici ray
yuvasiina (28) girmekte olan ve itici borunun(57) namlu(61l)
ekseni ile paralel dodrultuda hareket etmesini saglayarak
itici borunun(57) hareket eksenini tayin eden itici
ray (56); mekanizma baslliglIn[In(14) hemen iizerine, icra vyay
borusunun (4) ise hemen altlina denk gelecek sekilde
konumlandllr(Jlmakta olan, alt yiizeyi 1izerinde mekanizma
baslllgll(14) idzerindeki kilit c¢llkl[Intllsllna(23) denk gelmekte
olan bosluk formundaki kilit vyuvasll(51) bulunan ve atlls
esnasiinda patlama baslinclinlln etkisiyle fisekten atlllan
niveyi itmesini saglamak maksadl] ile mekanizma
baslllginlin(14) kilitlenmesini saglayan mekanizma ray | (50);

ust klsml] mekanizma rayll(50) ile birbirlerine
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montajlanabilecek vyapllda olan, namlu(6l) vapllsinln arka
ucunun ise icine konumlandllrlllmakta oldudu ve hem
namlu (61) yapllslina hem de mekanizma rayllna (50)
montajlanmasl]l sayesinde bu yaplllarl[ln Dbirbirlerine gdre

sabitlenmesini saglayan garjoér tablasl](52),

elemanlarina sahip olmasl] ile karakterize edilmesidir.

4., Istem 1’de bahsi gecen mekanizma basllgll(14) olup 6zellidi;

icerisine pim segmanlnln(7) konumlandlrlllmakta oldugu,
mekanizma basllglnlin(14) alt vylizeyli {lzerinde ig¢e dogru
uzanmakta olan bir Dbosluk formunda bulunan segman
yuvas | (24) ; mekanizma basllIglinln (14) gdvdesinin alt
kenarilna vyaklln olacak sekilde vyan vyilizeyleri {zerine
konumlandlrllmlls durumda olan, icerisine mekanizma montaj
pimlerinin(15) konumlandllrlJlmakta oldudu bosluk formundaki
iki adet basllk pimi yuvasl (34); tllrnak yuvaslin[In(33) arka
ucunda bulunarak tllrnak yuvaslinln (33) arka ucunu
olusturmakta olan wve tlirnak(9) vapllsiinlln hareket etmesini
saglayan tlrnak vay.nln (10) konumlandlrlJlmakta oldudu
bosluk formundaki tilrnak yay' | boslugu(32); mekanizma
baslllgliinfin(14) st ylzeyindeki kilit ¢lklntlls[Inln(23) her
iki vyanllmha simetrik olacak sekilde kenumlandllrl!1ml]s
durumda olan ve icerisine konumlandllrlllan tllrnak pimi(12)
sayesinde tlrnak (9) yapllslnln mekanizma basllglli(14)
blinyesindeki tllrnak vyuvasllna(33) konumlandllrlJlabilmesine
olanak saglayan, silindirik bosluk formundaki iki adet

t lrnak bosluklar|(22),

elemanlarlina sahip olmas'! ile karakterize edilmesidir.
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5. Istem 1’de bahsi gecen boru kapagll(60) olup 6zellidi;

birbirlerine gbre simetrik olacak sekilde boru
kapaglinlin (€0) ist bolimiiniin her iki yvanllna
konumlandlr[Jlmlls durumda olan ve itici ray(56) vyapllsfnln
her 1iki taraftan da icine konumlandlirillabildigi bosluk
formunda bulunan iki adet 4itiei ray boslugu(36); boru
kapaglinlln (60) itici boru(57) icine giren ucunda kars[]1k1[]
iki kenar {iizerine konumlandlrllm'ls durumda olan, boru
kapaglinlin (60) itici boruya(57) montajlanmaslinl] sagdlayan
itici boru piminin(59) girebilecegi bogluk formunda
bulunan ve itici borunun (57) boru kapaglna (60)
montajlanmakta olan ucunda bulunan itici boru
deliklerinin(31) tam idzerine denk gelerek boru kapadl (60)
ile itici borunun (57) birbirlerine montajlanmaslina

yardlimell olan yekpare bosluk formundaki pim boslugu(29),

elemanlarlina sahip olmasl ile karakterize edilmesidir.

6. Istem 1’de bahsi gecen gaz odasl(41) olup dzellidi;

gaz odaslnlin (41) icine arka ucu tam olarak boru
kapadlinfln (60) oOniine denk gelecek sekilde konumlandllr(llmlls
durumda olan ve ateslemeyle birlikte olusan gaz baslncl]
etkisiyle mekanizmanlin gerceklestirdigi hareketleri
baslatan vyap/llardan biri olan gaz pistonu(42); <gaz
odaslnlin(41) namlu (61) ucuna dodru bakmakta olan ug
kllsmlna konumlandlir[1lmakta olan, kapak pimi (62)
araclllligllyla sabitlenen wve gaz odaslinlin (41) kapall
kalmas'n'| saglayan gaz odas'|l kapag (43),

elemanlarlina sahip olmas!! ile karakterize edilmesidir.
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7. Istem 1’de bahsi gecen tlrnak(9) olup 6zellidi;

icerisine tllrnak pimi(12) girebilen bir bosluk formunda

olan, tllrnak (9) yapllslinlln orta Dboliimlinde bulunan ve
mekanizma basllglinlin (14) Uzerinde bulunan tlrnak
boslugundan (22) igeri itilen tllrnak piminin(l2) icgine

girmesi sayesinde tllrnak(9) vapllslinlln tllrnak vyuvasll(33)

icinde sabitlenmesine yvardlimcl] olan tl lrnak

pimi

yuvas_ ] (49); tlrnak(9) vyapllslnln arka tarafa bakmakta olan

ucunu olusturan, geri yoénde clUklntld formda bulunan ve ic

tarafta kalan ylzeyi {lzerine konumlandlrlilan

yvayll(10) sayesinde tllrnak pimi(12) aracllllgllyla
yuvasll(33) icine sabitlenen tllrnak(9) vyapllsiinlin
pimi (12) etrafllndan dénme hareketleri vyapabilmesine

saglayan yay ¢l klIntlsl](48),

elemanlarina sahip olmasl] ile karakterize edilmesidir.

28

tlrnak
tlrnak
tllrnak

olanak



10

15

20

25

30

TARIFNAME
TUFEKLER ICIN YENI BIR MEKANIZMA YAPISI

Bulusun ilgili oldugu teknik alan:

Bulus, hem vyivli hem de yivsiz tifek yaplllarl] ic¢in
gelistirilmis olan, seri atlls yaplllmasllna olanak saglayan ve
sahip oldugu vyap!l sayesinde daha yiksek bir atesleme gliclne

sahip olan yeni bir tiifek mekanizmasl] ile ilgilidir.

Teknigin bilinen durumu:

Mevcut teknikte tifek vyaplllarl]l temel olarak yivli ve yivsiz
olmak tlizere iki gruba ayrlllmaktadllrlar. Yivli tlifekler, namlu
i¢ vylzeyinin birbirlerine simetrik olan doner vyaplldaki
seritlerden olustudu tiifek vyaplllarldir. Yivli tifeklerin namlu
i¢ vylzeylerinin doner vyapllda olmasiindan otirli ates glici daha
yliksek olmakta ve isabet oranl] artmaktadllr. Yivsiz tiufeklerde
ise namlu 1i¢ vylzeyi dizdir. Bu durum isabet oranlinll, ates

gliclini ve atlls menzilini olumsuz sekilde etkilemektedir.

Teknidin bilinen durumu dahilinde pek c¢ok tifek vyapllsl]
bulunmaktadlilr. Bu tlufek vyaplllarlinl[ln farkll] parcalardan ve
dizeneklerden olusmakta olan atesleme mekanizmalarl
olabilmektedir. S&6z konusu mekanizma vyaplllarll sllralll bir
sekilde pek cok islevi vyerine getirmektedirler. Herhangi Dbir
mudahale olmaksllzlln arka arkaya atllg yaplllmasima  imkan
saglayan tiufek vaplllariinda atlllacak olan veni fisedi sarjoér
yapllsl] iginden alarak namluya yerlestirilmesi mekanizmalarlin
gerceklestirmekte oldugu islevlerden biridir. Mekanizma
iglevlerine bir diger &rnek olarak vyapllsifinda bulunan idnenin
kapsiile wvurmasl] ile fisedin infilak ettirilmesi wverilebilir.

Infilak eden fisekten otiri ortaya cllkan barut gazlnln niiveyi



10

15

20

25

veya sacmalar!] itmesini saglayan kilit sistemi, tifek
mekanizmalarll blinyesinde bulunan parca gruplarll adllna &rnek
teskil etmektedir. S6z konusu mekanizma yaplllarll déner kafalll,

bilyeli vb. gibi farkll] sekillerde olabilmektedir.

Teknidin bilinen durumu dahilinde WO02009056176 numaralll patent
basvurusunda arka arkaya atlls vaplllabilmesine olanak sadlavan
yvenli bir silah mekanizmaslindan ve mekanizmanln detaylarlindan

bahsedilmektedir.

Teknigdin bilinen durumu dahilinde US2016305730 W02009056176
numaralll patent basvurusunda bir baska silah mekanizmaslindan
bahsedilmektedir. S&z konusu silah mekanizmasl] tifek vapllarl]

igcin gelistirilmis olan bir mekanizmadllr.

Bulusun amacl :

Bulusun amacll, hem vyivli hem de yivsiz tiifek yaplllarlinda
kullanlllabilir vyaplida olan veni bir tiifek mekanizmas'l ortaya

koyabilmektir.

Bulusun bir didger amacll, daha az gaz kacagll ile calllsmakta
olan bir kilit sistemine sahip olan yeni bir tiifek mekanizmas[]

ortaya koyabilmektir.

Bulusun bir dider amacl!, daha vyiliksek bir atesleme giliciine sahip

olan yeni bir tifek mekanizmasl] ortaya koyabilmektir.
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Bulusun bir diger amacl! da, sahip oldugu kilit sisteminin
dikey eksende calllsmasl] sayesinde geri tepme seviyesinin diisik

oldugu yeni bir tifek mekanizmasl] ortaya koyabilmektir.

Sekillerin ag¢lklamasl]:

Sekil 1. Montajsllz mekanizma grubu - Perspektif gdrinim
Sekil 2. Montajlll mekanizma grubu — On perspektif gdriinim
Sekil 3. Montajlll mekanizma grubu - Arka perspektif gdrinitm
Sekil 4. 1Icra mili - Perspektif g&riiniim

Sekil 5. Icra yay borusu - On-Ust perspektif g&riiniim

Sekil 6. 1Icra yay borusu - Arka-Alt perspektif g&riinim

Sekil 7. 1Igne - Perspektif goériinim

Sekil 8. Karsl1lllklll konumlandlrillmlls mekanizma sol kapadgll ile
mekanizma sag kapadgll — Perspektif gorinim

Sekil 9. Tllrnak - Perspektif gdriniim

Sekil 10. TOrnak - Ust gdrinim

Sekil 11. Mekanizma basl(gll — On-Ust perspektif gdriiniim
Sekil 12. Mekanizma basllgl] - Yan gdrinim

Sekil 13. Mekanizma baslligl] — Arka-Alt perspektif gdrinim

Sekil 14. Igne, pim segmanll ve tlrnadln icine konumland(lr[llmlls
oldugu mekanizma basllIgll - Arka-Alt perspektif gériinim

Sekil 15. iIdne, pim segman’l ve tlrnaglin  montaj sonrasl]
konumlarlinlin mekanizma baslllksllz gdrinumi

Sekil 16. Montajsllz namlu grubu - Perspektif gdrinim
Sekil 17. Montajlll namlu grubu - On perspektif gdriiniim
Sekil 18. Montajlll namlu grubu - Arka perspektif gdriiniim
Sekil 19. Mekanizma rayl] — Alt perspektif gdriniim

Sekil 20. Namlu tacl] — Perspektif goérinim

Sekil 21. Itici boru - Perspektif gdrinim
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Sekil 22. Boru kapagdll - On perspektif gdrinim

Sekil 23. Boru kapagll - Arka perspektif gorinim
Sekil 24. Gaz odasl] — On perspektif gdrinim

Sekil 25. Gaz odasl] — Arka perspektif gorinum

Sekil 26. Birbirlerine montajlanmlls mekanizma grubu
grubu - On perspektif gdrinim

Sekil 27. Birbirlerine montajlanmlls mekanizma grubu
grubu - Arka perspektif gdrinim

Sekil 28. Birbirlerine montajlanmlls mekanizma grubu

grubundaki mekanizma baslligl] bolimiinin yakliln gdrinimi

ile

ile

ile

Sekillerde gosterilen parcalar tek tek numaralandllr[dlmls

bu numaralara karslllllk gelen parca isimleri su sekildedir:

1. fcra Mili

2. icra vayld

3. Yay Pulu

4. Icra Yay Borusu

5. igne

6. Mekanizma Sol Kapagl
7. Pim Segmanl]

8. Mekanizma Sag Kapagl
9. Tllrnak

10. Tlrnak Yayll

11. 1IJne Késtek Pimi

12. Tlrnak Pimi

13. 1Idne Yayl!

14. Mekanizma Basllly

15. Mekanizma Montaj Pimi
l16. Kapak Montaj Pimi
17. Hareket Yuvasl!

18. Koéstek Bosludu

19. Kapak Pim Yuvasl]

20. Kuciuk Boru Yuvalarl]

namlu

namlu

namlu

olup,
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2L o
22.
23.
24.
25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.
32.
33.
34.
35.
36.
37.
38.
BIOP
40.
41.
42.
43.
44,
45,
46.
47.
48.
49,
S0
Sk .
52.
53.
54.
98 c
56.

Genis Boru Yuvalarl!
Tllrnak Bosluklar
Kilit cCOk[ntlsl]
Segman Yuvasl]

Kurma Kolu Clkl[Int[Isl]
Kurma Kolu Yuvas
Igne Boslugu

itici Ray Yuvasl]

Pim Boslugdu

I§ne Yuvasl

Itici Boru Delikleri
Tlrnak Yay'l Bosludu
Tllrnak Yuvasll]

Baslllk Pim Yuwvasl]
Kdéstek Pim Yuvasl]
Itici Ray Bosluklar
Kigik Boru Cllklntilarl]
Genis Boru Clklnt[larl]
Mil Yuvasl!

Gaz Deligi

Gaz Odasl!

Gaz Pistonu

Gaz QOdasl] Kapagl]
Tahliye Delikleri
Fisek Tutucu CllklIntl
Yay Durdurucu

Fisek Tabanl] Bosludu
Yay Clk[ntlsl]

Tllrnak Pimi Yuvasll|
Mekanizma Rayl!

Kilit Yuvasl]

Sarjor Tablasl!

Namlu Tacl!

Itici Yay

Kurma Kolu Segmanl]

itici Ray
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57. 1Itici Boru

58. Kurma Kolu

59. 1Itici Boru Pimi
60. Boru Kapadl]

61. Namlu

62. Kapak Pimi

Bulusun ac¢l klamas/]:

Bulus, hem yivli hem de yivsiz tufek yaplllarll i¢in tasarlanmlls
olan, dikey dodrultuda calllsan bir kilit sistemi bulunan, daha
diisiik bir tepme seviyesine sahip olan wve disiik miktardaki gaz
kacagl] sayesinde atesleme glici arttllrlllmlls durumda bulunan

yeni bir mekanizma vaplslyla ilgilidir.

Bulus konusu mekanizma yapllsl], atesleme isleminin
gerceklesmesini saglayan bir mekanizma blodguna sahiptir. S&z
konusu mekanizma grubunun patlatllmlls gdriintiisi Sekil 1‘de
gorilebilmektedir. Ayrlica s&z konusu mekanizma yaplls(],
atesleme isleminin en saglllklll sekilde gergeklesebilmesi adllna
6zel bir namlu grubuna sahiptir. S0z konusu namlu grubunun
patlatlllmlls gdrintisii ise Sekil 16'da vyer almaktadllr. Bulusa
konu olan mekanizma vapllslinl[ln bulundugu tiifek vyaplllariinda
bulunmasll gereken tetik mekanizmasll, horoz vapllsl]l, sarjoér
yapllisl], vb. diger elemanlar ise standart yaplllar

olabilmektedir.

Bulusa konu olan mekanizma yapllslinlln merkezi durumunda bulunan
mekanizma grubu, tam olarak namlu(61l) vyapllsiin[ln arkasllna denk
gelecek sekilde konumlandllrllmlls durumdadlr. Mekanizma grubu,
Sekil 3'te de goOrilebildigi gibi, tam ortada bir mekanizma
basllgll(14) ve mekanizma basllglnlin(14) karsUllkll iki van

tarafllna konumlandlr[llm'ls olan, Dbirbirlerine gdre simetrik
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vaplldaki mekanizma sagd kapagll(8) ile mekanizma sol kapadgl/(6)
yaplllarlindan olusmaktadilr. Mekanizma sag kapagll(8) ile
mekanizma sol kapagll(6), mekanizma basllglinlin (14)
gerceklestirecedi hareketlere yardlmc'] olmaktadirlar.
Mekanizma sag kapagdll(8) ile mekanizma sol kapadll(6) mekanizma
baslliglinlin(14) yvan taraflarlina karsli1l1kl1l olacak sekilde
konumlandlrll1ll0r. EKonumlandrlllan kapaklar, alt bdélumlerinde
bulunan ve birbirlerine bakmakta olan birer adet kapak pim
yuvasl](19) aracllllIgllyla birbirlerine montajlanmaktadllrlar. Bir
adet kapak montaj pimi(l6), her bir ucu bir kapak pim
yuvaslina (19) girecek sekilde konumlandllrlllarak sz konusu
kapak vaplllarlinlln birbirlerine montajlinl] gerceklestirmektedir.
Mekanizma basllglin[In(14) kapak montaj piminin(16) montajlinl]
engellememesi adlna, Sekil 12'de de godoriilebildigi gibi,
mekanizma basllglnlin(14) alt vyuzeyinde oval Dbir bosluk
acllmlstlr. Soz konusu bosluk sayesinde kapak montaj pimi(l6),
mekanizma baslllgllna(l4) temas etmeden her 1iki kapak yapllsiina

baglanabilmektedir.

Mekanizma sad kapagll(8) ile mekanizma sol kapaglinlin (6)
mekanizma baslligli(14) ile Dbaglantlsll, 1iki adet mekanizma
montaj pimi (15) ile gerceklestirilmektedir. S0z konusu
mekanizma montaj pimleri(15), S$ekil 12‘'de gorilebildigi gibi,
mekanizma baslliglin[n(14) gdvdesinin alt kenarlna yakin olacak
sekilde van vylizeyleri iizerine konumlandr[llmlls olan iki adet
baslllk pim vyuvaslina(34) konumlandllrlJlmaktadllr. Baslllk pim
yuvalarllna (34) konumlandllrlllan mekanizma montaj pimlerinin(15)
ug¢ kllsllmlarl] mekanizma baslligiinlin(14) dislinda kalmaktadllr.
Dllsarllda kalan mekanizma montaj pimlerinin(15) uclarll,
mekanizma sag kapadll(8) ile mekanizma sol kapadll(6) lUzerinde
simetrik olacak sgekilde bulunan ve her kapak lzerinde ikiser

adet olan hareket yuvalarlinlin(l7) ig¢ine girmektedir.
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So6z konusu hareket vyuvalarll(l17), Sekil 8'de de goOrilebildigi
gibi, uzun bosluk formundalardlilr. Bu durum mekanizma montaj
pimlerinin(15) wuc¢larlinlln hareket vyuvalarll(17) ig¢inde dileri-
geri hareket edebilmesine olanak saglamaktadllr. Ancak hareket
yuvalarlinlln(17) wuzamakta oldugu dodrultu vyatay veya dikey
diizleme paralel dedildir. S6z konusu dodrultu yer diuzlemine
gére vaklasllk 35 derecelik bir acgll yapacak sekilde olan bir
egime sahiptir. Mekanizma montaj pimlerinin (15) ug
kllsllmlarlinl[ln hareket vyuvalar(inlin(l7) i¢inde kalmasll sayesinde
ateslemeye baglll olarak mekanizma basllglinlin (14)
gerceklestirdidi hareketler, hareket yuvalariinlin(17) mekanizma
montaj pimlerine(15) 1izin verdidi &lc¢ide olmaktadllr. Hareket
yuvalarlinin (17) sahip olduklarl] bosluk sekli mekanizma
basllglnlin (14) hareketlerini slnlrlandJrmaktadllr. Mekanizma
basllglinlin (14) hareketi, mekanizma montaj pimlerinin (15)
hareket vyuvalarll(1l7) ekseni boyunca gerceklestirmekte oldudu

harekete bagll]l olarak gergeklesmektedir.

Sekil 13‘te go6rillebildigi gibi, mekanizma basllglInlIn(14) alt
ylizeyinde, ice dodru uzanmakta olan bir bosluk vyapllsl]
bulunmaktadllr. S&éz konusu bosluk yapllsll, segman yuvasldlr(24).
Segman yuvasll(24), kapak montaj pimini (16) engellememek
amacllyla mekanizma basllglnlin(14) alt vyilzeyine aclllmlls olan
oval bosluk vyapllsiinlln tam orta kllsmlinda bulunmaktadllr. Segman
yuvasll(24) icine, Sekil 1l4'‘te gériilebildigi gibi, pim
segmanl](7) konumlandlrlllmaktadlr. Pim segmanll(7), iki ucu vyay
formunda olan ve s6z konusu uclarll tam olarak kapak monta]
pimlerinin(16) altllna denk gelmekte olan bir vyapllya sahiptir.
Pim segmanlinlin(7) temel gbrevi, kapak montaj pimlerinin(1l6)
ver dlzlemine gére dikey dodrultuda hareket etmesine engel

olmaktlir.
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Bulus konusu mekanizma vapllsiinliln bulundugu tifek vyaplisiinlin
ateslenmesi icin tetidine basllmasl] durumunda, horoz vyapllsiinlin
carparak ateslemeyi Dbaslatmayl] sagladllgl] idgne(5) yaplls(],

mekanizma basllIglinlln(14) arka ylizeyi 1zerinde Dbulunan idne

yuvaslina (30) konumlandllr[llmaktadllr. Soz konusu idne (5),
mekanizma Dbaslligil(14) arka vylizeyindeki igne vyuvaslindan (30)
giris vapmaktadllr ancak ignenin (5) ucg klsml], mekanizma

baslligll(14) o6n yiizeyi fizerinde bulunan idne bosludundan(27)
dlsarl] clkabilmektedir. IJnenin(5) igne boslugundan (27) dlsarl]

cllkabilen uc¢ kllsml], geri kalan bolimline gdre daha incedir.

Mekanizma baslligl!(14) icine konumlandlrl[/lan idne(5) vyapllsiinlin
ince ucunun bulundugu boliume bir adet igne vayLl(13)
yerlestirilmektedir. Dolayllsllyla idne vyuvasllna(30) Once idne
yayll(13), ardiindan igne (5) girmektedir. S6z konusu igne
yayllnlln (13) godrevi, atesleme islemini gerceklestirmek amacllyla
6ne dodru ilerleyen idnenin (5) eski konumuna gelmesini
saglamakt. r. Mekanizma  baslliglinlin(14) yan yiizeyinin st
kenarllna yaklln bir noktaslinda bir adet k&stek pimi yuvasll(35)
bulunmaktadilr. I8ne (5) yapllsl] idne yuvaslina (30)
konumlandllrl]ldllktan sonra kostek pimi yuvasllna (35)
konumlandllrlllan bir adet idne kostek pimi(ll) ile idne (5)
yvapllslinlln mekanizma gbdvdesi(1l4) dic¢ine sabitlenmesi saglanlir.
I§nenin(5) iist kflsmnda, idne kdstek piminin(l1l) denk geldigi
béliimde bir miktar bosluk bulunmaktadlr. Igne kostek pimi(11),
igne (5) Uzerindeki s0z konusu kostek bosluduna (18)
oturmaktadlr. Bu sayede normal konumda iken igne vyaylinlin(13)
etkisivyle harekete zorlanan igne (5) yapllsl], kostek
bosludunda (18) bulunan igne kostek piminin (11) varlligl]
sayesinde idne vyuvas[](30) icinde kalabilmektedir. Igne(5) st
yizeyinde Dbulunan soz konusu kostek Dboslugu(1l8), igne (5)
yapllslinlin arka ucuna dogru bir miktar uzanmaktadllr.

Dolayllsllyla igne késtek piminin(ll) arka kilsmlinda bir miktar
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bosluk kalmaktadllr. Atesleme -esnaslinda 1igne(5) one dogru
hareket ettidinde idne kostek pimi(ll) kostek boslugu(l8)
boyunca hareket edebilmekte ve i1gnenin(5) hareketine engel

olmamaktadllr.

Mekanizma sag kapagdll(8) ile mekanizma sol kapadgll(6) mekanizma
basllglinlIn (6) yan taraflarina karslJ1llk1l] olacak sekilde
konumlandlrlllrken mekanizma basllglnln (6) tam lzerine,
mekanizma sag kapadll(8) ile mekanizma sol kapadglinl[in(6) Ust
kenarlarlnlln arasllna denk gelecek sekilde bir adet icra yay
borusu(4) konumlandlrlllmaktadllr. Sekil 3‘'te de gdrilebildigi
gibi, s6z konusu icra vyay borusu(4), mekanizma sad kapadgll(8)
ile mekanizma sol kapagll(6) arasllna sabitlenmektedir.
Sabitlenme isleminin saglanmasl] ig¢in kapaklar, icra vay
borusunun (4) yan yluzeyleri 1Uzerinde bulunan simetrik ¢lkintl]
yaplllar {lzerine oturtulur. Kapak yaplllarlinlln dst kenar
boélimlerinin tam orta klsmllnda genis boru vyuvalarll(21)
bulunmaktadllr. Genis boru vyuvalarll(21), icra yay borusunun (4)
iki wyan ylzeyi {izerinde simetrik olarak konumlandlr[Ilmlls
durumda olan genis boru c¢llkiintlllarl1(38) idzerine tam olarak
oturmaktadllrlar. Ayrllca icra vyay borusunun(4) vyan vylzeyleri
Uzerinde, genis boru cllkilintlllarlinlln(38) 1iki vyanlinda olacak
sekilde, toplam dort adet kiicik boru cUklntls1(37)
bulunmaktadllr. Genis boru clklOntlarlJ(38) genis boru
yvuvalarlina(21) oturdudu esnada kiiciik boru cllklfintlllarl]1(37) da
kapak vaplllarlinlln {dzerinde bulunan ikiser adet kicik boru
yuvalarllna (20) oturmaktadlrlar. Kicik boru yuvalarl (20), kapak
yaplllarlinlln idst boliminde bulunan genis boru yuvalarl(inlin(21)
her iki kenarlinda olacak sekilde kenumlandllr[11ml]s
durumdalardllr. Dolavylisllyla genis boru cllklintlllarl1(38) genis
boru vyuvalarlna(21l) oturtulurken kiciilk boru c¢clkintllarll(37) da
es zamanlll olarak kiucik Dboru vuvalarilina(20) tam olarak

oturmaktadlirlar. Bu sayede mekanizma sad kapadll(8) ile

10
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mekanizma sol kapagll(6), 1cra vyay Dborusuna(4) oldukca saglam

bir sekilde montajlanmaktadir.

icra yay borusunun(4) namlunun(6l) ters tarafllna bakmakta olan
u¢ kllsmlinda, diceri dodru uzanmakta olan silindirik bosluk
formunda mil vyuvas[](39) bulunmaktadlr. Icra yay borusunun (4)
namluya(6l) bakmakta olan wucunda ise daha ufak caplll bir
bosluk vyaplsll bulunmaktadllr. Sekil 4‘te gorilebilmekte olan
icra mili (1), mil yuvas[(39) icine konumlandlr[lmaktadlr. Icra
mili(l) mil yuvas[I1(39) igine konumlandllrlllmadan ©6nce mil
yuvasl](39) ic¢ine girecek olan ug¢ kllsmlnlln {izerine icra yayll(2)
oturtulur. Icra vaylnln(2) icra mili(l) {izerinde kalabilmesi
igin dicra mili(1l) iizerine konumlandlrllldllktan sonra icra
milinin(l) aynll ucuna bir adet yay pulu(3) taklllmaktadllr. Bu
sayede icra yvaylinlin (2) icra mili (1) izerinde kalmas'!
saglanmaktadlr. Yay pulu(3) dicra mili(l) {Uzerinde hareket

edebilmektedir. Ayrllca icra milinin(l) orta bdélimiinde, icra

pulu (3) bulunmayan ucuna daha vyakiln olan bir noktaya
konumlandr[dlmlls durumda olan, cOkOntO formdaki yay
durdurucu (46) yapll bulunmaktadllr. Yay durdurucu(46), icra
yaylnlin (2) icra mili (1) Uzerinden geriye dogru

ilerleyebilmesini engelleyen ve icra yaylnlin(2) icra mili (1)

izerinde kalmasllna yardimcl] olan bir yaplldir.

Tcra mili(1l), iizerindeki icra vayllyla(2) birlikte, yay pulu(3)
bulunan ucu olacak sekilde icra vay borusunun (4) arka
bo6liminde bulunan mil vyuvasl/(39) i¢ine konumlandllrlllmaktadllr.
fcra vyay Dborusunun(4) 6n tarafllndaki boslugun capll vay
pulunun (3) ¢apllndan daha ki¢iktiir. Dolayllsllyla icra mili (1)
ucunda 1icra yay Dborusu(4) ig¢ine konumlandIrlllmakta olan vyay
pulu(3), icra vay borusunun (4) on taraflindaki ucundan

¢clUkamamaktadlr. Icra milinin(l) temel gérevi, atlls esnaslnda

11
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fisek vatagiindaki bogs fisegi tahliye ederek vyeni fisedi
namluya (61) vyikleyen ve silahll kurmak icin geriye dodru kayan
mekanizmayl] silahlln arka tarafllndan namlunun(61) bulundudu ©&n
tarafa dogru iterek normal pozisyonundaki konumuna dénmesini

saglayan icra yayllna(2) kl[llavuzluk etmektir.

Mekanizma baslliglIn[In(14) &6n taraflindaki genis uc kllsmiInda, her
iki yan tarafa da birbirlerine godre simetrik sekilde
konumlandllr[l1lmlls durumda olan birer adet tllrnak vyuvasl]l(33)
bulunmaktadlilr. Tllrnak vyuvalarl(l(33), mekanizma basllIglinlin(14)
yan vylzeyleri lzerinde, ic¢eri dodru bosluk formunda bulunan
yvaplllard lr. Tllrnak vyuvalariindan(33) birisinin icine, Sekil
9'da gorilebilmekte olan, thrnak(9) vyapllsll konumlandlr[llr.
Tlrnak (9) yaplls[nlIn konumlandlrlacagl! tllrnak yuvasl!(33),
tifek yvaplls[In[ln  bos fisek kovanlinT] attlgl yone gbre
belirlenmektedir. Dolayllsllyla tercihe baglll olarak vyeri
deJistirilebilmektedir.

Tlrnak (9) vapllsl], Sekil 10'da gorilebildigi gibi, orta
boéliminde bosluk formundaki tllrnak pimi yuvasllna(49) sahiptir.
Tlrnadlin (9) trnak yuvaslina (33) konumlandllr[l1lmasl] islemi
tllrnak pimi vyuvasl)(49) aracl/lligllyla gergeklestirilmektedir.
Tllrnak pimi yuvasl|(49) iceride kalacak sekilde tllrnak
yuvaslna (33) konumlandlirlilan tlrnak (9) yvapllsl], mekanizma
basllglinlin(14) st tarafllnda bulunan tllrnak bosluklarlina(22)
konumlandllrlllan tllrnak pimi (12) aracllllgllyla sabitlenmektedir.
Tllrnak bosluklarll(22), mekanizma basll§inlin(14) iUst bdéliminde,
birbirlerine gdre simetrik olacak sekilde konumlandlrllmlls
olan iki adet silindirik bosluk formundaki vyaplllardlr. SOz
konusu tllrnak pimi(12) tllrnak bosluduna(22) girdikten sonra

ilerlemeye devam ederek tlrnak pimi yuvaslindan (49)
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gecmektedir. Dolayllsllyla tllrnak pimi(12) sayesinde tllrnak(9)
yvapllsll tlrnak yuvasll(49) icine konumlandlr[llmaktadllr.

Tlrnak pimi (12) araclllllglyla tlrnak yuvasll (33) i¢ine
konumlandlrlllan tllrnak(9) yapllsiinlln namluya ters yodnde olan
arka ucunda, tlrnagliin (9) hareketine yardlimcl] olan yay
cllklntlIs[1(48) bulunmaktadlr. Yay clUkOntlsl1(48), tllrnak (9)
yvaplsll tlrnak vyuvaslna(33) konumlandllrlldlglinda tam olarak
tlrnak vayll bosluduna(32) denk gelmektedir. Tllrnak vay’l
boslugu(32), tllrnak vyuvaslin[ln(33) arka wucunda bulunmaktadllr.
Tllrnak yayl! bosludunun(32) igine tllrnak yay 1 (10)
konumlandllrlllmaktadllr. B&ylece tllrnak vavyll(10), tllrnak vyayl]
boslugu(32) 1ile vyay clklntlsl1(48) arasiinda kalmaktadlr. TLrnak
yaylnlin (10) slklsllp genislemesi hareketlerine baglll olarak
tlrnak (9) yapllsl], tllrnak pimini (12) merkez kabul edecek

sekilde dairesel hareketler gerceklestirebilmektedir.

Tllrnak (9) vapllsl], mekanizma basllIglinlin(14) on taraflindaki
ucunda bulunmaktadllr. Mekanizma basllglinl[n(14) bulundudgu konum
namlu (61) yapllsfInlln hemen arkasl] oldugu i¢in tlrnak(9) vyaplisl],
namlu (61) yapllslinln hemen arkaslnda kalmaktadlr. Hatta
tllrnak (9) vyapllslinllIn namluya (61) dodru bakmakta olan ug kllsm],
ateslenmek {izere namlu(6l) icine konumlandllr(llmlls durumda olan
fisek vyapllsllna temas etmektedir. TUrnaglin(9) namluya bakmakta
olan uc¢ kilsmiinda, Sekil 10'da da gorilebilmekte olan, ig¢
tarafa dodru cllklntll formdaki fisek tutucu c¢llklntll(45) vyapl
bulunmaktadllr. Fisek tutucu clkl[Intll(45), namluda bulunan
fisedin tabanlinda bulunan wve dllsa dodgru c¢lklntll olan taban
kenarlinl] kavrayabilmek i¢in tasarlanmlls olan bir vyapl/dir.
Fisek tutucu cllkintliinln(45) hemen i¢ kilsminda ise fisek tabanl]
bosludu(47) bulunmaktadllr. Bu sayede fisek tutucu c¢llklntl](45)

fisek tabanlindaki c¢lUklntllyll kavradllgll zaman s6z konusu fisek
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tabanlindaki cllklIntl] fisek tabanl] bosluguna(47) tam olarak
oturabilmektedir. Boylece figek tutucu clUklntll(45) fisek
tabanlInll en iyi sekilde kavrayabilmektedir.

Tlrnagln (9) temel gdrevi, atlls islemi gerceklestikten sonra
namluda kalan bos fisek kovanlinlln mekanizma ile geriye dogdru
hareket etmesini sadlamaktllr. Fisek tutucu clIklIntl](45) wve
fisek tabanll boslugu(47) araclllglyla bos fisek kovanlinll
hareket ettirebilmek miimkiin olmaktadllr. Tlrnak(9), bos fisek
kovanlin[] geriye dodru hareket ettirerek bos kovanln
flirlatllcllya c¢arpmasiinll ve tufek yapllsiindan dllsarl! atl/lmaslnl

saglar.

Mekanizma basllglinlin(l14) ©n tarafllndaki genis Dbolumin Ust
yizeyi {izerinde, Sekil 11'de de gorilebildigi gibi, 1istten
baklldllglinda 1idg¢gen formuna benzeyen, ¢lkintl]l yaplldaki bir
kilit clk[Ontls[I (23) bulunmaktadllr. So6z konusu kilit
cllklintlIsl1(23), mekanizma grubu ile namlu grubunu birbirlerine
irtibatlandllran en &énemli unsurlardan biridir. Namlu grubunun
en arka kllsminda kalan parca olan mekanizma rayll(50), Sekil
27'de de gorilebildigi gibi, mekanizma baslliglinTIn(l4) hemen
izerine, 1icra yay borusunun(4) ise hemen altilna denk gelecek
sekilde, s6z konusu iki vyapll arasilna konumlandllrl/lmaktadllr.
Mekanizma raylnln (50) alt yiuzeyi dzerinde, mekanizma
basllIglli(14) tizerindeki kilit cllklIntllsl[na (23) denk gelen
b&éliminde, bosluk formunda olan kilit yuvasll(51)
bulunmaktadllr. Kilit vyuvaslinlln(51) sahip oldudu bosluk formu,
kilit c¢lklntlslnln(23) tam olarak icine oturabilecedi sekilde
ve yaplldadir. Mekanizma raylinlin(50) temel gOrevi, atlls
esnaslinda patlama baslinclinl[in etkisiyle fisekten atlllan niveyi
itmesini saglamak maksad] ile mekanizma basllglnlin (14)

kilitlenmesini saglamaktilr.
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Mekanizma baslligli(14), namluya(6l) kilitlenerek namludaki (61)
figsek infilak ettigi zaman ortaya cllkan gaz baslincllyla nivenin
itilerek namludan (61) atllmasln] saglamaktadllr. Mekanizma
baslllgll(14), sahip oldugu tasarilm sayesinde namluya(6l) dodru
hareketi esnasliinda asagll ve o&ne dodru capraz olarak hareket
edip, namluva(6l) dodru hareketi sona erdiginde 1ise hareket
yuvalarlJ(17) ekseninde vyukarl] ve geriye dogru hareket ederek
namluya (61) kilitlenmektedir. Mekanizma baslligll(14), fisedin
patlamasliinlin ardliindan geriye itilen mekanizmanlin ilk
hareketini niive veya sacgmalar namluyu(6l) terk edene dek
geciktirerek nlveyi veya sacmalarll iten barut gazllnlln kacak
yapmaslina engel olur. Bu noktada bncelikle mekanizma
basllIgll(14) f{zerindeki kilit c¢lUklnt[s0(23), icinde bulundugu
mekanizma rayl1(50) alt ylizeyindeki kilit yuvaslindan (51)
ayrlllJr. Daha sonra mekanizma baslligli(14), asagll dogru hareket
eder. Mekanizma basllIglli(14) ile mekanizma raylinln (50)
ayrlllmaslinlin ardindan mekanizma basglllgll(14) binyesindeki
parcalarla bir Dbitiin olarak geriye dodru hareket eder.
Mekanizma baslllglil(14) hem kilit, hem de fisedin itilerek

namluya (61l) yerlestirilmesi islevlerini gerceklestirmektedir.

Mekanizma raylinlin(50) namluya (61) dodru bakmakta olan ©n
ucunda sarjoér tablasl(52) bulunmaktadllr. Namlunun(61l) arka
ucu, sarjor tablasll(52) icinde Dbulunmaktadllr. Sekil 181‘de
gériilebildigi gibi sarjdér tablaslinlin(52) itst kllsml], mekanizma
rayll(50) ile birbirlerine montajlanabilecek bir yvapllya
sahiptir. Bu durum s6z konusu iki vyapllnlln birbirlerine goére
sabit konumda kalmalariin[] saglamaktadllr. Dolayllslyla soOz
konusu vyaplllarlln birbirleri araslindaki montajlanma sekli
tercihe gdre dedisik vaplllar, farkll]l cllklintll formlarll wve
bunlara uygun bosluk formlarl] seklinde olabilmektedir.
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Birbirlerine montajlanmlls durumdaki mekanizma rayll(50) ile
sarjor tablaslinlin(52) hemen &n kllsmiinda ise namlu tacll(53)
yaplls[l bulunmaktadllr. Sekil 20'de goriilebilmekte olan namlu
tacll(53), oldukca o6nemli wve kritik bir noktada bulunmaktadllr.
Temel olarak altlll-istlii olacak sekilde konumlandllrl[llmlls iki
adet dairesel bosluga sahip olan bir vyapldir. Namlu(6l)
vapllslinlln arka ucu, sarjor tablaslina(52) girmeden &nce namlu
taclOnl(In (53) altta kalan boslujundan gecmektedir. Ustte kalan
bosludu ise icra vyay borusu(4) ile itici borunun(57) birlesme
noktasll olarak gbrev yapmaktadilr. Temel gorevi, alt
tarafllndaki namlu(6l) vyapllsll ile st taraflndaki gaza bagl

hareket etmekte olan itici boru(57)-icra yay borusu(4)

yvaplllarlinlln senkronize sekilde hareket etmelerini saglamaktllr.

itici boru(57), icra yay borusunun(4) tam ©&niine denk gelecek

sekilde, namlu (61) yaplsiinlin izerine konumlandllr[1ml]s
durumdadllr. Itici borunun(57) arka wucu, namlu tacllnn(53)
icinde kalmaktadllr. Itici boru(57), atlls esnaslinda, on

taraflindaki gaz odaslinda (41) bulunan gaz pistonundan (42)
aldllgll hareketi icra vyay borusuna(4) ileterek mekanizma
basllglinlin (14) geriye dogru kaymaslinll saglamaktadlr. Atlls
yaplllmayan normal pozisyonda iken gaz pistonu(42), icra vyay
borusu(4) ve itici boru(57) birbirlerine temas etmez iken atlls
esnaslinda gaz baslncl]l marifetiyle olusan hareket bu iic parcgayl
pesi sllra birbiri ile temas ettirerek kilidin aclllmaslinl] wve

tifedin besleme yapmasiinll saglar.

Itici borunun (57) lizerinde bir adet itici yvay (54)
bulunmaktadllr. Itici vyay(54) itici boru(57) izerine arka
ucundan olacak sekilde konumlandlrl[llmaktadlr. Itici vyaylin(54)
6niine ise bir adet kurma kolu segmanll(55) taklllmaktadllr. Kurma

kolu segmanll(55) itici vyaylin(54) hareketlerini kllslltlamakta,
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itici borunun(57) &n ucundan cllkmaslinl] engellemektedir. Itici
vayln(54) arka ucu itici boruyla(57) birlikte namlu tacll(53)
igine girdigi ic¢in itici vyay(54) kurma kolu segmanll(55) ile
icra yay borusu arasiinda sllklsmaktadlr. Itici yaylin(54) temel
gdrevi, gaz pistonundan veya kurma kolundan (58) aldllgl
hareketin etkisiyle 6n taraftan arka tarafa dodru hareket eden

itici borunun(57) 1lk konumuna dénmesini saglamaktlr.

Kurma kolu segmanll(55), itici boru(57) iizerinde bulunan,
clklntl] formdaki kurma kolu cllklntlls[Indan(25) daha kiiciik bir
capa sahip oldugu ig¢in kurma kolu c¢llkintlIsl1(25) {zerinden
gecebilmesi miUmkiin olmamaktadllr. Kurma kolu cllklintllslInlin(25)
bulundudgu bélimin yan ylzeyl uUzerinde kurma kolu vyuvasl (26)
bulunmaktadilr. Kurma kolu yuvasll (26}, kurma kolunun (58)
konumlandlr[1dlgl  yapldlr. Itici  yayln(54) 6n  taraflnda
bulunan kurma kolu segmanlinll(55) itmesi sayesinde kurma kolu
segmanl](55), kurma kolunun(58) kurma kolu vyuvasll(26) icine

sabitlenmesini saglamaktadlr.

Kurma kolu(58) temel olarak kullanllcl]l taraflindan mekanizmanlin
geriye dodru kaydilrlllarak silahlln kurulmaslinll, namluya(61)
fisek yiklenmesini ve atllsa hazllr hale getirilmesini
saglamaktad r. KullanllclInlln  parmagl! ile kolayca  hareket
ettirebilecegi, ergonomik Dbir tasarlima sahiptir. Kurma kolu
yuvaslinlin (26) simetrik vyapllsll sayesinde kullanllcl] tercihi

dogrultusunda sad taraftan veya sol taraftan taklllabilir.

Itici boru(57) vyapllsiin(ln &n ucuna bir adet boru kapagll(60)
taklllmaktadllr. S&z konusu boru kapagll(e0), Sekil 22'de de
gorilebildigi gibi, silindirik formda olan bir vyaplldir. Boru

kapagiiniln (60) bir wucu, itici boru(57) vyapllsiin[ln ©&n ucunun
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icine girebilecek vyaplldadllr. Boru kapadglinlln(60) 1itici boru(57)
icine giren ucunun dUzerinde, Kkarsllllklll iki kenar Uzerine
konumlandllr[1lmls durumda olan ve itici boru piminin(59)
girebilecedi vyaplldaki vyekpare bosluk formunda bulunan pim

bosluklar(](29) bulunmaktadlr. Itici borunun(57) sz konusu pim

bosluklariinlin (29) Uzerine denk gelmekte olan iki kenarl|
lizerinde de benzer sekilde itici boru delikleri (31)
bulunmaktadilr. Ttici boru delikleri(31) tam olarak pim

bosluklarll(29) {lizerine denk gelmektedir wve sdz konusu bosluk
yapllarll ig¢ine konumlandllrllilan bir adet itici boru pimi(59)
aracllllIgllyla boru kapagll(60) ile ditici boru(b7) vaplllarl]

birbirlerine sllkllca montajlanmaktadlir.

Sekil 22'de gorilebildigi gibi, itici borunun(57) ©&n ucuna
konumlandllrlllan boru kapadlinlin (60) ist Dboéliminin her iki
yanlinda, birbirlerine gdre simetrik vapllda olan itici ray
bosluklarll(36) bulunmaktadilr. Soz konusu itici ray
bosluklarll(36), Sekil 16‘da gorilebilmekte olan itici ray(56)
yapllslinlln her iki taraftan icine konumlandlrlllabildigi bosluk
yvap[lar(ddr. Itici ray(56), itici boru(57) vyaplsOnln hemen
Uzerine konumlandlrUlmlls durumda olan, itici boruya (57)
paralel konumda bulunan ve birbirine paralel durumdaki iki
adet ince yekpare boru yapllsiindan olusmaktadlr. Itici ray(56)
yapllsl] boru kapadgll(60) izerindeki itici ray bosluklarlindan (36)
gececek sekilde konumlandllr[lmaktadllr.

Itici raylin(56) acllkta olan her iki wucu ayrl] ayrll olacak
sekilde namlu tacll(53) zerindeki iki adet itici ray
yuvasllna (28) girmektedir. Dolayllsllyla itici ray(56) vyapllsl]
sabitlenmis bir durumdadilr. Itici ray(56) vyapllsiinlln temel

gorevi itici borunun (57) namlu (61) ekseni ile paralel
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dojrultuda hareket etmesini saglamaktlr. Itici borunun(57)

hareket eksenini tayin etmektedir.

Itici borunun(57) o6n klsmina konumlandlr[Jlmlls durumda olan
boru kapaglnln(60) namlu(6l) adzllna dodru olan bostaki ucunun
hemen o©Onlinde gaz odasll(41) bulunmaktadlr. Gaz odasl](41),
namlu (61) vapllslinlln Uzerine konumlandllrlllmlils durumdadllr. Gaz
odaslnln(41) tam ortaslinda ise gaz pistonu(42) bulunmaktadlr.
Gaz pistonu(42) ateslemeyle birlikte olusan gaz baslinc]
etkisiyle mekanizmanlin gerceklestirdigi hareketleri Dbaslatan
yaplllarlin baslinda gelmektedir. Gaz pistonu (42) gaz
odaslIinlln(41) icinde bulunmaslinlln yanl! sllra arka ucu tam olarak
boru kapaglinln (60) oniinde olacak sekilde konumlandllr[Jlmlls
durumdadllr. Dolayllsllyla gaz baslincl] etkisiyle geriye dodru
hareket ettigi anda boru kapadlna (60) carparak boru
kapagliniin (60) da itici  boruyu(57) geriye dogdgru hareket
ettirmesini saglamaktadllr. Bdylece geriye dodru hareket eden
itici Dboru(57) da arkaslinda bulunan icra vyay borusuna(4)
carpmaktadlilr. Icra yay borusu(4) da itici borudan(57) aldllgll
hareketi mekanizmaya ileterek atlls dongiistiniin tamamlanmas(in]
saglar. Bu noktada icra vyayll(2) 1ise itici borudan(57) gelen
tahrikle geriye kayan mekanizmanlln tekrar namluya(6l) dogru

hareket edip kilitlenmesini saglamaktad r.

Gaz odaslinln(41) i¢ ylzeyinde, namlu(6l) Uzerine denk gelen
bélgede bir adet gaz delidi (40) bulunmaktadllr. S8z konusu gaz
deligi (40) namlu (61) icerisindeki gazlln gaz odasllna (41)
iletimini saglamaktadllr. Gaz odaslnln(41l) namlu(6l) ile temas
etmeyen ve dllsa dogru bakmakta olan st ylizeyinde ise en az
bir adet olacak sekilde konumlandlirlllmlls, birden fazla sayllda
tahliye delikleri(44) bulunmaktadllr. Tahliye deliklerinin (44)

temel godrevi, gaz odaslna(41) dolan vyanmlls barut gazl
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miktarlinlln fazla oldudgu durumlarda fazla gazll dllsarl] atmak ve
gaz odasllna(41) giren Dbarut kalllntlOlarlnln/partikiillerinin
dilsarll atlllabilmesine o¢lanak sadlamaktllr. Bu sayede Ggaz
odaslInlIn (41) daha ge¢ kirlenmesi sadlanmakta ve temizlige
ihtiyac duydudu atlls sayllsll arttlrllmaktadllr. Gaz odaslinlin{(41)
namlu(6l) ucuna dogru bakmakta olan ug¢ kismlinda bir adet ga:z
odasl] kapagll(43) bulunmaktadllr. Gaz odasl]l kapagll(43), gaz
odaslInlIn (41) kapalll kalmaslinll sadlamaktadllr. Kapak pimi(62)
aracll1lgllyla sabitlenmektedir.

Bulus konusu mekanizma vyapllsl] ile hem yivli hem de yivsiz
tiifeklerde kullanlllabilmekte olan yeni bir mekanizma ortaya
konmaktadllr. Sz konusu mekanizma yapllsLnl] olusturan
parcalariin tasarl(imlaxrl] sayesinde ortaya daha yliksek
verimlilidge sahip bir vyapll ¢llkmaktadllr. Gaz baslincll kullanlim[]
esnaslinda kullanllImakta olan yvaplllar ve bu yaplllarlin
birbirleriyle etkilesimi sayesinde ortaya ates gici

arttlrllmlls yeni bir mekanizma yap_lsll ¢llkmaktadlr.
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