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OZET
KULLANIM YONU DEGISTiRILEBILEN TUFEK YAPISI

Bulus, herhangi bir profesyonel vyardllm olmadan {lzerinde
bulunan birka¢ parcanlln kolayca sokiilerek tifek gbvdesinin
diger tarafina taklllmasl] sonucunda kullanlim yonu

degistirilebilen yeni bir tifek vyapllsl] ile ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Bulus, vyivsiz otomatik tifek vyaplllarl]l i¢in gelistirilmis
yeni bir tifek yaplls(] olup 6zelligi;
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kurma kolunun(l) kurma kolu yuvasl/(3) igcine girmekte olan
ucu uUzerinde bulunan, i1kisi namlu ucuna bakmakta olan
yizey Uzerindeyken dider ikisi zlJt ydndeki ylizey lUzerinde
simetrik sekilde konumlandllr[lml]s olan, sabitleme
segmanlinlIn (6) kenarlarlinlln tam olarak oturabildidi bosluk
formuna sahip dért adet segman yuvasll(5); kurma kolunun (1)
tifek vyapllsl] dllslinda kalan ucunu olusturmakta olan,
kullanliclllarliin kurma kolunu (1) hareket ettirebilmek
amacllyla tutmakta olduklarll b&liim olan ve kurma kolunun (1)
kolayca kontrol edilebilmesine olanak sadlayan parmak
kundagll (4) elemanlarlinll igeren, kurma kolu vyuvaslna(3)
konumlandlr[llabilir yapllda bulunan ve sahip oldugu vyapll
sayesinde kurma kolu yuvaslna(3) tercihe baglll olarak her

iki taraftan da oturtulabilmekte olan bir kurma kolu(l);

yvatay dizlem {lUzerindeki van vyluzeyleri Uzerinde kurma
kolu(1l) vyapllslinlln ig¢ine oturtulabildigi yekpare haldeki
uzun yuvarlak bosluk formunda olan kurma kolu yuvasll(3);
mekanizma itici boru(2) {izerinde kurma kolu vyuvaslinll(3)
saracak sekilde cllklntl] formda bulunan ve ©Onunde kurma
kolu(l) gibi bir engel bulunmadlgl] durumlarda sabitleme
segmanlinlin (6) namlu ucuna dodru ilerlemesini engelleyen
segman c¢lklintllsl1(8) elemanlarlinll iceren, namlu yapllsiina
paralel olacak sekilde tam olarak namlu yaplsl] lizerine
konumlandlirlilan ve Uzerine konumlandllrl/lan segman
yvayllna (6) klavuzluk yapmakta olan, uzun boru formundaki

mekanizma itici boru(2);

sabitleme segman_nln (6) arkaslinda kalacak sekilde

mekanizma 1itici boru(2) lzerine konumlandllrlllmlls durumda

15



10

15

20

25

30

olan wve sabitleme segmanlinll(6) kurma koluna(l) dogdru
iterek sabitleme segmaninlin (6) kurma kolunu(l)

sabitlemesini sadlayan, yay formundaki bir segman yayl/l(7);

sabitleme segmanlinlin(6) oOnlinde kalacak sekilde mekanizma
itici boru(2) lUzerine konumlandllrl/lmlls durumda olan, kurma
kolu(l) idzerinde bulunan segman yuvalariindan(5) aynll yizey
iizerinde yan yana durmakta olan iki segman yuvasllna(5) tam
olarak oturabilir vyaplda olan ve segman vayll(7) tarafllndan
kurma koluna (1) dogdru itilerek kurma kolunun (1)
sabitlenmesini saglayan, halka formundaki bir sabitleme

segman/ (6) ;

namlu ucuna dodru bakmakta olan ©on ucunun iki vyanlnda
birbirlerine gbdre simetrik sekilde Dbulunan ve 1icgine
tlrnak (14) vyapllsll konumlandllr(Jlabilir bosluk formunda olan
iki adet tllrnak yuvasll(13); ©on ucunun Ust ylzeyinin yan
kenarlarllna yakliln noktalara konumlandrlllmlls durumda olan,
birbirlerine gbre simetrik noktalarda bulunan, icine
pim(21) vyapllsl] konumlandlrlllabilir bosluk formunda olan ve
tlrnak (14) vyaplislin[ln tllrnak yuvalarlindan(13) birinin ig¢ine
konumlandllr[llabilmesini saglayan iki adet baglantl]
boslugu(16) elemanlarlinl] igceren wve atlllacak olan fisegin
namluya iletilmesi esnaslindaki gerekli hareketleri

gerceklestirmesini saglayan mekanizma blogu(9);

tlrnak (14) vapllslinilln namlu ucuna dodru bakmakta olan uc
kllsmlnda bulunan, atlls ic¢in mekanizma blogunun(9) hemen
online konumlandlrUlmlls bir fisek yvapllslnln arka
béliimlindeki cOkOntO formdaki fisek tabanlIn1(17)
tutabilmekte olan bosluk formundaki fisek bosludu(18);
icine pim(21) yapllslinlin oturabilecedi yapllda olan,
tlrnak (14) yvapllslinlln mekanizma blogu(9) i¢cine dogru
uzanmakta olan c¢llklntl] formdaki ug¢ bolimi idzerinde bulunan
ve tlrnak(1l4) vyapllsinlln tllrnak yuvalarlindan(13) herhangi

birine konumlandlrlllabilmesini saglayan bosluk formundaki
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pim vuvasll(15) elemanlarlinl] iceren, tllrnak
yuvalarlindan (13) herhangi birinin icine
konumlandllr[llabilir vyapllda olan wve bir atlls vyapllldiktan
sonra ici bos sekilde fisek vyatadl! icinde kalan bos fisek
kovanlinlin tufek yapllsl] dllslina atlllmaslinl saglayan

trnak (14),

elemanlarilna sahip olmasl] ile karakterize edilmesidir.

2. Istem 1’de bahsi gecen tifek yapllsl] olup 6zellidi;

yan yizeyleri lzerine karglllllkll] sekilde konumlandllrlilmlls
durumda bulunarak namlu ic¢indeki kullan 1lmlls bos fisek
kovanlinlin dlsarl] atlllmaslina olanak saglayan bosluk
formundaki iki adet fllrlatma penceresine(ll) sahip clan ve
mekanizma blodgunun(9) izerini tamamen kapatacak sekilde
mekanizma blodunun (9) {izerine konumlandllrl/lmakta olan
govde pargas.|(10); tifek yapllsiin[ln kullanlm y&ni tercihine
gbre gbdbvde parcaslinlin(10) ic¢ kllsmll dzerine sabitlenecek
sekilde fllrlatma pencerelerinden(1l) herhangi biri lzerine
konumlandlrlllmlls durumda olan, kullanlicl] tercihine bagll]
olarak ilzerinde bulundugu fllrlatma penceresi (11)
defistirilebilen ve gbvde parcgasl[i(10) {lzerindeki her iki
fllrlatma penceresine(ll) de oturabilecek yapllya sahip olan

pencere kapadg | (12),

elemanlarina sahip olmas/] ile karakterize edilmesidir.

3. Istem 1’de bahsi gecen tlrnak(14) olup 6zellidi;

tlrnak vyapllslinlin(14) namlu ucunun tersine dodru bakmakta
olan ucunu olusturan, ig¢ vylizeyi {izerine konumlandlrlllan
tllrnak  vyayllnlln(19) skl sl lp esnemesine bagl'! olarak

tllrnak (14) vapllsiinlln pim vyuvaslinl](15) merkez alacak
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TARIFNAME
KULLANIM YONU DEGISTIRILEBILEN TUFEK YAPISI

Bulusun ilgili oldugu teknik alan:

Bulus, tizerinde bulunan birkac elemanlin, herhangi bir
profesyonel vyardlim gerekmeksizin, kolayca sokilerek tlufek
govdesine gbre simetrik olacak sekilde tifedin dider yilzi
Uzerine konumlandlrlilabildigi bir vyapllya sahip olan yeni bir

tiifek yapllsllyla ilgilidir.

Teknigin bilinen durumu:

Teknigin bilinen durumu dahilinde otomatik wve vyarll otomatik
olmak tUzere fisek atmakta olan pek c¢ok farklll tufek yapllsl]
bulunmaktadllr. SOz konusu tiifek vapllarlinln tasariimlarl]
oldukca farkllJlllk gosterebilmektedir. Bu tasarllmlar ortaya
konulurken g6z o6niinde bulundurulan temel kriter kullanllclllarlin

en rahat kullanllma sahip olabilmesini saglamaktlir.

Bu baglamda mevcut teknikteki fisek atan tifek vyaplllarl]l pek
cok farklll isleve sahiptir. Tifek vyaplllarlinlln kullanllclllar
icin daha kullanlisll] hale getirilmesini amaclayan tasarimlar
incelendiginde kolaylllk saglanmaya calllslllan temel
fonksiyonlardan birinin, tifek vyaplllarlinlln kolay sdkilebilir
6zellige sahip olmalar amacllyla ortaya konan tasarimlar

oldugu gorilmektedir.

Mevcut teknikte kullanlllmakta olan tilifek vaplllarlinlin biyik
bolimi kolay soklilebilir vyapllda degillerdir. S6z konusu tifek
yaplllarliniin sokiilebilmesi icin hem Dbircok montaj aleti

kullanlllmasl] gerekmekte hem de profesyonel bir yardim almak
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gerekmektedir. Bu durum kullanllclllarlin tifeklerini kendi
baslarllna temizleyebilmelerini engellemekte ve tifek
yaplllarlin[ln daha kullanllssllz vyaplllar haline gelmesine sebep
olmaktadllr.

Teknidin bilinen durumundaki tlfek yaplllarll bir kllsm'l hem sag
elini kullanan hem de sol elini kullanan kullanllclllar ig¢in
uygun vyaplldadlrlar. Bir klslm tifek vyaplllarll ise vyalnllzca tek
taraftan kullanlllmak {izere tasarlanmslardir. Ozellikle atlls
yapllldilkca bosalan fiseklerin dilsarl] atl1diigl] tifek
yaplllarlinda bos fisekler tiifedin Dbelirli Dbir taraflindan
atl/llmaktadllrlar. Bu tir tiufek vaplllarlinda kullanllclllar
kendilerine uygun modeldeki tlifekleri secerek, bos fiseklerin
atlllmakta oldugu taraflln kullanlim esnaslinda kendilerinin
bulunduklarl] tarafa denk gelmemesine bzen gbstermeleri
gerekmektedir. Aksi durumlarda disarl] atlllan bos fisekler

tifedi kullanan kisiye carparak yaralanmalara sebep olabilir.

Mevcut teknikteki bazl] tifek yvapllarlinda ise namlu
dogrultusunda ileri-geri hareket edebilmekte olan wve tiifek
vapllsin[In belirli bir tarafllna konumlandllrlllan kurma kolu
yaplllarll bulunmaktadilr. Bu vyaplllar da yine Dbos fisek atma
yuvalarlinda oldugu gibi kullanllclllarllin daha rahat atllslar
vapabilmeleri igin kullanllclnlln bulunmadllgl] tarafa dogru
bakmallldllr. Aksi takdirde kullanllm esnasiinda kullanllclJlarliin
rahat nisan alma ve iyi atlls yapma sanslarlinl] dislirebilirler.
Ozellikle kullanllc[llarlin her atlls sonrasiinda kurma kolunu
manuel olarak hareket ettirmeleri gereken tifek vyaplllarlinda
kullanllcl/larlln bulundugu tarafa konumlandlrl/Ilm'Js durumdaki
kurma kollarlinl[in kurulmasl! islemi uygulama =zorluklarina sebep

olabilmektedir.
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Teknigdin bilinen durumu dahilindeki kurma kolu ve/veya bos
fisek atma vyuvasll Dbulunan tifek vyaplllarlinlin sadlllkll]l bir
bi¢gimde hem sagd elini kullanan hem de sol elini kullanan
kullanllclllar taraflindan kullan[llabilmelerini sadglayan herhangi
bir tufek yapllsll bulunmamaktadllr. Dolayllsllyla bu tir yaplllara
sahip olan tlufeklerin her kullanllcl] 1i¢in uygun vyapllda
olduklarl]l soyleyebilmek mumkin olmamaktadllr. Bu durum mevcut
teknikte karslllaslllan ve tifek vyaplllarlinlIn daha kullanllssllz

hale gelmesine sebep olan Onemli problemlerden biridir.

Bulusun amac |:

Bulusun amacll, fisek atmakta olan wve kullanliclllar ig¢in daha
kullanllslll bir hale getirilen vyeni bir tiifek yapllsll ortaya
koyabilmektir.

Bulusun bir didger amacll, bos fisek atma vyuvasll ya da kurma
kolu gibi belirli bir tarafta bulunan vyaplllara sahip olan
tiifek vyaplllarlinlln hem sad elini kullanan hem de sol elini
kullanan kullanllclllara uygun hale getirilebilmesini sadlayan

yeni bir tlifek yapllsl] ortaya koyabilmektir.

Bulusun bir diger amacl] da, izerinde bos fisek atma yuvasl] ya
da kurma kolu gibi yvaplllar bulunan tifek vaplllarlinlIn
kullanllcllar taraflindan herhangi bir profesyonel yvardlim
almaksllzlln hem sag elini kullanan hem de sol elini kullanan
kullanllclllara uygun hale getirilebilmelerini sadlayan yeni bir

tufek yapllsll ortaya koyabilmektir.
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Sekillerin ag¢lklamasll:

Sekil 1. Tifek vyaplisfinlln perspektif gdrinimi

Sekil 2. Tifek yapllsliniin st boliminin ayrilmlls gdrinimi
Sekil 3. Namlunun uUst tarafllnlln yaklln i¢ gorinitmi

Sekil 4. Mekanizma itici boru perspektif gorinimi

Sekil 5. Kurma kolu perspektif gdrinimi

Sekil 6. Kurma kolu tst gdrintmil

Sekil 7. Gbvde parcasl! perspektif gdriinimi

Sekil 8. Mekanizma blodu perspektif gdrinimi

Sekil 9. FlIlrlatma penceresi 6n perspektif gdrinimil

Sekil 10. Fllrlatma penceresi arka perspektif gdrinimi
Sekil 11. Mekanizma blodu ile tllrnak yapllsiInlIn baglantllsl]
Sekil 12. Tllrnak, tllrnak vayl]l ve pim vyapllsiinlln badlantls[]
Sekil 13. Thrnak vyapllsl] perspektif gorinimi

Sekil 14. Fisek yaplisl] perspektif gdrinimi

Sekillerde gOsterilen parcalar tek tek numaralandlrlllmlls olup,

bu numaralara karsllllJk gelen parca isimleri su sekildedir:

Kurma Kolu

Mekanizma Itici Boru
Kurma Kolu Yuvasl]
Parmak Kundagl!
Segman Yuvalar
Sabitleme Segman
Segman Yayll

Segman CLklntls[]

O o N o s W N

Mekanizma Blogdu

-
O

Govde Parcasll
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11. FlIrlatma Penceresi
12. Pencere Kapagl

13. Tllrnak Yuvasl]

14. Tllrnak

15. Pim Yuvasl

16. Baglantll Boslugdu
17. Fisek Taban(]

18. Fisek Boslugu

19. Tlrnak Yayl]

20. Yay ChklntlIsl]

21. Pim

Bulusun ac¢lklamas!:

Bulus, herhangi bir profesyonel vyardlima ihtiyac duymaksliz[in,
tizerinde Dbulunan kurma kolu(l), fllrlatma penceresinin(1l1l)
pencere kapagll(12) gibi vaplllarlln tlufek gbdvdesine goOre
simetrik olacak sekilde ttifedgin diger ylzi lizerine
konumlandllrlllabildidi bir vyapllya sahip olan yeni bir tiifek
yaplls(] ile ilgilidir.

Bulus konusu tlifek vyapllsiinda kurma kolu(l), namlu vapllsiinlin
Uzerinde namlu vyapllsilna paralel sgsekilde bulunan mekanizma
itici boru (2) lizerindeki kurma kolu yuvasiina (3)
konumlandllrl]lmlls durumdadlilr. Kurma kolu yuvasll(3), Sekil 3‘te
gorilebildigi gibi, yatay eksen {izerinde olacak sekilde
mekanizma itici borunun(2) van ylizeyi lzerine konumlandllr[J1lmlls
durumdadlr. Kurma kolu vyuvasll(3) valnllzca mekanizma itici
borunun (2) bir yilzeyi izerinde bulunmamakta, mekanizma itici
borunun(2) ig¢inden gecgerek bir bosluk vapllsl] olusturmakta ve
mekanizma itici borunun(2) her 1ki tarafllnda birer Dbosluk
olusturmaktadllr. S6z konusu kurma kolu vyuvasl/(3), mekanizma

itici borunun(2) merkez dodrultusuna gdre simetrik vyapllda olan
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ve her iki tarafa dogru aclllmakta olan bitin bir bosluk vyaplls[]
formundadllr. Dolaylilsllyla kurma kolu(l), her iki taraftan

olabilecek sekilde kurma kolu yuvasllna(3) oturtulabilmektedir.

Kurma kolu(l) vyapllsl], tufek gbvdesine gdre dlls tarafa dodru
bakan parmak kundagll(4) vyapllslindan tutularak kullanlllmaktadllr.
Kurma kolunun (1) dlls taraftaki ucunu olusturan parmak
kundagll(4), kurma kolunun(l) montajll ig¢in de kullanlllmaktadlr.
Kurma kolunun (1) parmak kundagll(4) bulunmayan diger ucu, kurma
kolu vyuvaslina(3) oturarak sabitlenmektedir. Kurma kolunun (1)
kurma kolu yuvasilna(3) oturmakta olan bolimii, Sekil 3‘te de
gorilebildigi gibi, kesiti elipse benzer bir sekilde olan uzun
bir vyapldir. S6z konusu kurma kolu(l) boluminin kesiti
incelendiginde karsll1lk1ll]l iki kenarlinlln birbirlerine simetrik
durumda olan yarlim daireler olduklarl]l gorilebilmektedir. Yarlm
dairelerin bosta kalan uclarll karsl1llklll o¢larak diz ve
simetrik kenarlarla birlesmektedirler. Kurma kolunun(l) parmak
kundagll(4) bulunmayan sdz konusu ucu, tam olarak kurma kolu
yuvaslinlln (3) sahip oldugu bosluk formunda bir vyaplldadilr wve

kurma kolu vyuvasllna(3) tam olarak oturabilmektedir.

Kurma kolu(l) kurma kolu vyuvaslina(3) oturtulduktan sonra
kolayca cllkmamasl! icin sabitlenmektedir. Soéz konusu sabitlenme
islemi kurma kolunun(l) oval kenarlarl] Uzerinde vyer alan ufak
bosluk formundaki segman yvuvalarl](5) aracllllgllyla
gerceklestirilmektedir. Segman yuvalar(inlin (5) sayllsll doért
adettir ve kurma kolunun(l) oval kenarlarl] lizerinde karsl]lllkll]
olarak ikiser adet olacak sekilde konumlandr[llmiIslardllr. Aynll
oval Xkenar i{izerindeki segman yuvalarl/(5) araslindaki mesafe,
kurma kolunun (1) icine konumlandlIr[11dl1gl] mekanizma itici
borunun(2) c¢aplindan bir miktar daha uzundur. Bu sayede kurma

kolu(l) kurma kolu yuvaslina(3) oturtulduktan sonra mekanizma
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itici borunun(2) konumu ayarlanarak tim segman yuvalarlinlin(5)

dllsarllya bakabilmesi sadlanabilmektedir.

Mekanizma itici Dboru(2) yapllsliinlln dzerinde, tifek vyapllsiinlin
arka bélumine dogru olan tarafta olacak sekilde
konumlandllr[llmlls, halka seklinde olan Dbir adet sabitleme
segmanl](6) bulunmaktadlr. Sabitleme segmanlinln (6) temel
gdorevi, kurma kolu vyuvasll(3) 1i¢ine oturtulmus durumda olan
kurma kolunun (1) sabit bir konumda kalmaslInll saglamaktlir.
Bunun saglanabilmesi igin halka seklindeki sabitleme
segmanlinlin (6) karslI1l]kl! iki kenarl], kurma kolunun(l) oval
kenarlarl] iizerinde bulunmakta olan segman yuvasl](5)
ikililerinden herhangi birine oturtulmaktadlr. Segman
yuvalarlinln (5) sahip olduklarl] bosluk formlarll, sabitleme
segmanlinIn (6) sahip oldugu kenar yaplls[nlin tam olarak
oturabildidi vyaplldalardilr. Dolayllsllyla sabitleme segmanll(6),
kurma kclu yuvasiinlln(3) icine konumland r[llan kurma kolunun (1)
sabitleme segmanllna(6) bakmakta olan oval kenarlinlin {izerinde
bulunan ve dllsarllda kalmakta olan segman yuvalarlilna (5)
oturarak kurma kolunun (1) sabit bir konumda kalmaslInl]

saglamaktadir.

Sabitleme segmanlinlin(6) kurma kolunu(l) sabitleyebilmesi icin
bir miktar kuvvet 1ile kurma koluna(l) dogru olacak sekilde
itilmesi gerekmektedir. S&éz konusu itici kuvvet, mekanizma
itici boruyu (2) saracak sekilde sabitleme segmanliniin (6)
arkaslina konumlandllxl[]1ml]s durumda olan ve sabitleme
segmanlinll(6) kurma koluna(l) dodru iten segman vyayll(7) 1ile

saglanmaktadlr. Bir miktar sllkllstlrlllmls durumda olan segman

vayll(7), sabitleme segmanlinll(6) iterek kurma kolu vyuvasl/(3)
icinde bulunan kurma kolunu(1l) sabitlemeye yardlmcl]
olmaktadlr.
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Kurma kolunun(l) icinde bulundudu kurma kolu yuvaslindan (3)
clkarldlmasll ic¢in vyaplllmasll gereken islem, kullanllclarlin
parmak kundaglndan (4) tutarak kurma kolunu (1) parmak
kundaglinlln (4) bulundudu yoéne dogru olacak sekilde bir miktar
kuvvet 1ile c¢ekmeleridir. Uygulanan kuvvet sayesinde, icinde
sabitleme segmanlinlin(6) kenarlarl! bulunan segman yuvalarl(l(5)

sahip olduklarll edimli bosluk vaplllarll sayesinde sabitleme

segmanlindan (6) kurtularak kurma kolunun (1) serbest kalmasl]
saglanmaktadir. Serbest kalan kurma kolu (1) parmak
kundaglinln (4) bulundugu yone dogru uygulanan kuvvetin

etkisiyle kurma kolu yuvaslindan (3) c¢llkarl(llabilmektedir.

Kurma kolunun (1) kurma kolu vyuvaslindan (3) cllkarUlmaslInlin
ardllndan sabitleme segmanll(6) kendisini itmekte olan segman
yayllnlln(7) etkisiyle namlu ucuna dodru hareket etmeye devam

eder. Onlinde kurma kolu(l) gibi bir engel bulunmayan sabitleme

segmanlinin (6) daha fazla ilerlemesini engelleyen vapll,
mekanizma itici borunun (2) izerinde bulunan segman
ckOntsOdlr (8) . Segman cOkOntOsO(8) , Sekil 3'te de

goriilebildigi gibi, kurma kolu vyuvasliinlin(3) bulundugu bolimi
sarmakta olan, c¢Uk[ntld formdaki bir vyapldir. ClUklntll formda
olmasl] sayesinde segman vyayll(7) etkisiyle namlu ucuna dodru
hareket etmeye calllsan sabitleme segmanlinl](6)
durdurabilmektedir. Boylece kurma kolu(l) c¢llkarllldilktan sonra
sabitleme segman/In[In (6) belirli bir noktavyl] gecmesi
engellenebilmektedir. Segman c¢Uklntlslnlin(8) etkisiyle namlu
ucuna dodru daha fazla ilerleyemeyen sabitleme segmanll(6) son
durumda kurma kolu vyuvasliinlin(3) her iki taraftaki agllz
kls[imlarlinl] az bir miktarda kapatacak sekilde

konumlanmaktadllr.



10

15

20

25

30

Cllkarlllan kurma kolunun(l) tekrar kurma kolu vyuvas  (3) icine
konumlandllrlllmasll islemi 1ise uygulamasll gayet basit olan tek
bir hareket ile gerceklestirilmektedir. Bu noktada kurma
kolu(l) tercihe baglll olarak ya ters yonden olacak sekilde ya
da c¢llkarllldlgll yoénle aynll olacak sekilde konumlandllr(]labilme
sansina sahiptir. Kullanllclllar tifek yvapllslin naslll
kullanacaklarlinll goz oniinde bulundurarak kurma kolunu(1l)
kendilerine en uygun olacak sekilde konumlandllrmaktadirlar.
Kurma kolunun(l) kurma kolu vyuvasiina(3) oturtulmasll icin
kullanllclllariin kurma kolunu(l) parmak kundaglndan(4) olacak
sekilde tutarak segman vyuvalarliniin(5) bulundudgu ince ucunu
kurma kolu yuvasina(3) dodru yonlendirmeleri gerekmektedir. Bu
noktada kullanllc[Jlar, kurma kolu yuvasinln(3) agllz kls[mlarlin[]
bir miktar kapatmakta olan sabitleme segmaniinl[ln(6) bir miktar
geriye gitmesini sadlayarak kurma kolu vyuvasinln(3) agllz
kilslimlarlin[ln tamamen ac¢lllmaslinll saglamallllardllr. Bu dodrultuda
kurma kolunun(l) segman yuvalarl](5) bulunan ucu ile sabitleme
segmanl](6) bir miktar geriye dodru itilir. Boylece kurma kolu
vuvaslinin (3) agllz kls[mlarl]l tamamen acllmlls olur. Kullanllclllar
tam bu anda sabitleme segmanlnll(6) geride tutmakta olan kurma
kolunu (1) bir miktar ileri dogru ittirerek kurma kolu
yuvasliina (3) girmesini saglarlar. Yeterince ileri itilen kurma
kolu(l) namlu ucuna dodru ilerlemeye calllsan sabitleme
segmanlinlin (6) kenarlariinlin aynll vyiizey {dzerinde bulunan iki
segman yuvaslna (5) girmesiyle kurma kolu vyuvasll(3) igcine
oturtulmus olur. Sabitleme segmanlinlin(6) kenarlarll segman
yuvalarilna(5) girdiginde kurma kolunun(l) konumu sabitlenmis

olur.

Dolayllsllyla mekanizma itici boru(2) uUzerine konumlandllrlllmlls
durumda olan kurma kolu(l), basit bir hareketle parmak
kundaglinlin (4) dlsa dogdru olacak sekilde bir miktar kuvvet ile

cekilmesi sonucunda kurma kolu yuvaslindan(3) cllkabilmekte,
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ardlindan kullanllc[inlln tercihine gbre kurma kolu yuvaslinlin(3)
diger taraflindan tekrar kurma kolu vyuvasll(3) ig¢ine oturtularak
sabitlenebilmektedir. Bu sayede kurma kolunun(l) konumu kllsa
slire ig¢inde, ufak miktarlarda uygulanan kuvvetler ile yoni

180° farklll olacak sekilde kolayca dedistirilebilmektedir.

Bulus konusu tlfek vapllslinda fisedin hareketlerini kontrol
etmekte olan mekanizma blodgunun(9) 1izerine denk gelen ve
mekanizma blodunun(9) etrafllnll sararak dlls etkilerden koruyan
govde parcasli(10), s6z konusu tlufek yapllsiinlln gdvdesinin bir
kllsmlIn[l olusturmaktadilr. Mekanizma blodu(9) ilzerine denk gelen
govde parcgasliniin(10) yer diizlemine gbére yan ylizeyleri
lizerinde, govde parcaslinlin (10) orta noktaslina gbre
birbirlerine simetrik olacak sekilde konumlandlr[llmlls durumda
olan iki adet fllrlatma penceresi(ll) bulunmaktadilr. Fllrlatma
pencerelerinin(11) temel gbrevi yaplllan atlls sonraslinda
bosalan fisek kovanlinlin dllsarl]l atlllmaslinll saglamaktllr. Bulus
konusu tiifek yapllsl lizerinde bulunan fllrlatma
pencerelerinden (11) birisi ac¢llk konumda iken dideri pencere

kapagll(12) ile kapalll durumdadllr.

Pencere kapagll(12) yapllsl], Sekil 1 ve Sekil 2'de de
gorilebildigi gibi, dllsarlldan gdbrilmeyecek ve govde
parcasnlln(10) 1ic¢c klsmll {zerine sabitlenecek sekilde govde
parcasiiniin(10) fllrlatma penceresi (11) izerine
konumlandllr[llmaktadlr. Pencere kapagli(12) tam ortasliindan
gececek bir vyatay dlizleme gbre simetrik bkir vyapllya sahiptir.
Dolayllsllyla pencere kapagll(l2) gbvde parcasinlin(l10) her iki
taraflinda bulunan simetrik yap ldaki fllrlatma
pencerelerinden (11) herhangi biri izerine

konumlandllr[llabilmektedir.
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Govde parcasiinlin(10) ic kllsmlinda bulunan ve atlllacak olan
fisedin namluya i1letilmesi esnaslindaki gerekli hareketleri
gerceklestirmesini saglayan mekanizma blodunun(9) namlu ucuna
dogru bakmakta olan ucunda iki adet tllrnak yuvasll(13)
bulunmaktadllr. Tllrnak vyuvalarll(13), mekanizma blodunu(9) tam
ortadan ikiye bdlecek olan bir dikey eksene gdre birbirlerine
simetrik olacak gekilde konumlandlrlImlls ikiz bosluklardlr.
S6z konusu tllrnak vyuvalarlindan(13) herhangi birinin ig¢ine,
Sekil 13'te de goriilebilmekte olan, tlrnak (14) yaplls[]
oturtulmaktadlr. TLrnak(1l4) vyapllsiinlin tlrnak yuvalarlindan(13)
herhangi biri dzerine konumlandlirlllmas!] islemi, tllrnak
yuvasll(13) dudzerinde bulunan badlantl] bosludundan(l6) gegerek
tllrnak (14) vyapllsll {izerinde bulunan pim vyuvaslna(l5) girmekte
olan bir pim araclllllgllyla saglanmaktadllr. S&6z konusu baglantl]
bosludu(l6), yine birbirlerine simetrik olacak sekilde her iki

tlrnak yuvaslinlln(13) {zerinde birer adet olarak bulunmaktadir.

Uzerinde bulunan pim vuvasll(15) aracll1gllyla tllrnak
yuvalarllndan(13) herhangi birine konumlandllrlllabilmekte olan
tlrnak (14) vyapllslin[ln temel gdrevi, bir atlls yapllldilktan sonra
ici bos bir sekilde namlunun arka klsmlinda bulunan fisek
vatagll icinde kalan bos fisek kovanlinlln saglilklll bir sekilde
tiifek vyapllsl] disllna atljlabilmesini saglamaktllr. Bu baglamda
tllrnak (14) yapllsiin[ln namlu ucuna dodru bakmakta olan ucg
klO0smlnda, atls igin mekanizma blodunun (9) hemen oniine
konumlandllrlllmlls bir fisek vyapllsiinlln arka bdélimindeki ¢llklintl]
formdaki fisek tabanlnll(17) tutabilmek lzere tasarlanmlls olan,
bosluk formundaki fisek bosludu(l8) vyapllsl! bulunmaktadilr. Soz
konusu fisek boslugunun(l18) temel gdrevi, fisek vyaplllarlinlin
arka bolimindeki fisek tabanlIinll(17) kavrayarak atlls sonraslnda
bog fisek kovanlnln mekanizma blodguyla(9) birlikte hareket
etmesini saglamaktadllr. Bu sayede mekanizma bloduyla(9)

birlikte hareket eden bos fisek kovanlinlln tifek gbdvdesi

11



10

15

20

25

30

icginden sagllilkll] bir sekilde dllsarl] atl/lmasl]

saglanabilmektedir.

Fisek Dboslugunun(18) fisek tabanlin[l(17) kavrayabilmesi igin
ihtiya¢ duydugu kuvvet tllrnak yayll(19) ile saglanmaktadlilr.
Sekil 12 wve Sekil 13‘'te goérilebildigi gibi, tllrnak (14)
vapllsiinlln fisek bosludu(l8) bulunmayan ucunda cllklintl] formda
bulunan bir vay c¢Uklntlsld(20) vapllsll bulunmaktadlr. Yay
cllklntlsl1(20) ile mekanizma blogu(9) arasllna ise bir miktar
sUkOstOrO1lms halde olan bir adet tlrnak vay 1(19)
konumlandlrI1lr. Tlrnak vyayll(19) slklsmanlln etkisiyle sahip
oldugu enerji ile vyay cllkintllslIn[/(20) dllsa dodru bir miktar
itmektedir. Yay c¢clUklntlslnlin(20) dlJsa dodru hareket etmesi
sonucunda tllrnak (14) vyapllsll, merkezi pim vyuvasll(15) olacak
sekilde bir miktar doénme hareketi yapar. Bu hareket sonucunda
tllrnak (14) vapllsiinlln fisek boslugu(l8) bulunan ucu, mekanizma
blogunun (9) onltine konumlandllr[llan fisek yapllsilna dodru hareket
ederek fisek bosludunun (18) fisek tabanlnll(17) kavramas!]

saglanlir.

Bulus konusu tiufek vyapllsiinda yaplllan bir atlls sonraslinda,
tllrnak (14) yapllslinlln fisek boslugu(l8) arac/J1llgllyla fisek
tabanlinll(17) vakalamas!iinlln ardindan mekanizma blodu(9) namlu
ucuna ters yonde olacak sekilde geriye dodgru hareket etmeye
baslar. Boylece bos fisek kovasl] mekanizma yaplisllyla birlikte
geriye dodru hareket eder. Mekanizma blodunun(9) geriye dodru
yaptlIgll hareket sonucunda bir noktada bos fisek kovanl] pencere
kapaglinlln (12) tam Onlne denk gelir. Pencere kapadglnlin(l2) ig¢
tarafa dogru bakmakta olan ylzeyi lzerinde ise flirlatlicl! yapl!
bulunmaktadilr. Bos fisek kovanll, pencere kapadlinlln(12) tam
6niine geldigi noktada pencere kapagll(l2) {izerindeki fllrlatlic]
yapllyla temas eder wve flrlatlcll vyapll bos fisek kovanlnln

12



10

15

20

25

30

kendisine godre zllt ydnde olacak sekilde bir kuvvetle iter. Soz
konusu kuvvet sayesinde bos figek kowvanll, acllk konumdaki
fllrlatma penceresinden(11) dilsarll dogru itilir wve tiifek
govdesinden dllsarl] atlllmlls olur. Ardlindan mekanizma blodu(9)
zllt yénde olacak sekilde 6ne dodru hareket ederek ilk konumuna

geri gelir.

Bulus konusu tifek yapllsl blinyesinde bulunan tllrnak(14) vyapllsl
tercihe baglll olarak mekanizma blodunun(9) ©on ucunda simetrik
sekilde bulunmakta oclan tllrnak vyuvalariindan (13) herhangi
birine oturtulabilmektedir. SOz konusu ttufek yapllslnlln
mekanizma blodunun (9) saglllkll] bir sekilde calllsabilmesi icin
pencere kapaglnln(12) takldldlgl] fllrlatma penceresi(l1l) ile
tlrnak (14) vyapllsiinlin konumlandlr[J1dl0gl] tlrnak yuvasl](13) ters
tarafta olmallldllr. Aksi takdirde bos fisek kovanll acllk
fllrlatma penceresinden(ll) atlllamaz bos fisek kovanll tahliye

edilemedidi icin tiifek tutukluk yapar.

Bulus konusu tifek vyapllsl] biinyesinde tlrnak(14) vaplsll ile
pencere kapagll(12) kullanllc[llarlin tercihlerine gdre konumlar!]
degistirilebilen vyaplllardllr. Bu sayede sdz konusu tiifek
yapllslinlin tercihe bagll] olarak sag elini kullanan
kullanllclllara uygun olacak sekilde vya da sol elini kullanan
kullanllcllJlara uygun olacak sekilde dizenlenebilmesi mimkin
olmaktadllr. Yaplllmasl! gereken tek islem tllrnak(14) vyapllsl] ile
pencere kapadgll(1l2) vyaplllarlinll bulunduklarl] konumlardan c¢llkarllp
simetrik sekilde bulunmakta olan diger konumlara
yerlestirmektir. Boylece ortaya hem sad elini kullanan hem de
sol elini kullanan atliclllara uygun bir tiufek yvaplls

cllkmaktadllr. Kurma kolunun(l) da oldukga basit bir sekilde

bulundugu konumdan c¢llkarlllarak dider vyonden mekanizma itici

13



10

15

20

25

boru(2) izerine oturtulabilmesi sayesinde s6z konusu tifedin

istenilen yapllda olmasl] saglanabilmektedir.

Ayrllca bulus konusu tiifek yapllsiindaki kurma kolunun (1)
kolaylllkla <c¢llkarlllllp tekrar vyerine taklllabilmesi 0zelligdi
sayesinde tlufek vyapllsiinlin kullanlllmadllgl] durumlarda daha
giivenli bir ortam olusturulabilmektedir. Ozellikle cocuklarln
tifek yaplslnl] kurcalayarak istenmeyen kazalara sebep
olmalarlnll &onlemek adllna tiufek vyaplslinlln kullan[llmadlg]
durumlarda kurma kolu(l) c¢llkarlllarak ayrl] tutulabilir. Bu
sayede silahlln kurma kolu(l) olmadan ates almasl] mimkin olmaz

ve lstenmeyen kazalarlln oniine gecilebilir.

14



1/14

ma@@ :E@"

S @/@/@/@/@/@/@/@/

vs el LT IT 77 T Y o T

Sekil 1

12

10




2/14

Sekil 2



Sekil 3



4/14

Sekil 4



5/14

Sekil 5




VAN

6/14

N

Sekil 6













\\/









20

15

13/14

Sekil 13

18

14



14/14




	ÖZET
	İSTEMLER
	TARİFNAME
	RESİMLER

