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OZET

PISIRICI CIHAZLAR ICIN DONER TEPS| MEKANIZMASI

Mevcut bulusla gelistirlen pisirici cihaz; bir i bSlmeyi (B); ic bSlmenin (B) yan duvarindan
(B1) bElmeye (B) uzanan bir motor milini (1a), bu motor milinin (1a) badll oldudu bir
motora (1) motor miline {1a) we bir kavrama elemanina (2g) takil bir dizi hareket milini
(2a, 2c, 2d) ve bir dizi hareket aktanm elemanini (Zb, 2d, 2f); bolme tabanina [(B2)
verestinlen sabit kaideyi (3);, sabit kaideye (3) takill yataklama elemanini {4), yvataklama
elemanlanmn (4) dzenne yverdesen ve kavrama elemanina (2g) takilarak donel hareket
vapan hareketli kaideyi (5) hareketli kaideye (5) sabit olan ve Uzenne tepsi (T)
verestinlen tasiyic! eleman (8) igermektedir.
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ISTEMLER

En az bir ig b3lmeyi (B); bu ig bSlmenin {B) bir yan duvanndan (B1) bSlimeye (B)
vatay dizlemde (X = ¥) uzanan en az bir motor milind (1a), bu motor milinin {1a)
badl clduju ve motor milini {1a) dondiren en az bir motoru (1) igeren bir pisirici
cihaz clup Szelliji;

Motor miline (1a) takilan ve yatay dizlemde (X = ¥) uzanan en az bir yatakl
tahrik milini {2a);

Yatakl tahrik milinin {2a) takil oldufu we bu milin (2a) donel hareketini, dikey
dojrutuda (Z) uzanan en az bir dikey tahrik miline (2c) aktaman en az bir
hareket aktanm elemanini {2b);

Dikey tahrik miline {2c) takil oclan we dikey tahrik milinden (22) alinan donel
hareketi, yatay dizlemde (X = ¥) uzanan en az bir yatay tahrik miline {2e)
aktaran en az bir ikinci hareket aktanm elemamm {2d);

Yatay tahrik miline {2e) takih clan ve yatay tahrik milinden (2e) alinan danel
hareketi, yatay dizlemde (X = YY) uzanan we dikey eksen (Z) etrafinda donel
hareket yvapan en az bir kavrama elemamina (2g) aktamn en az bir Goonch
hareket aktanm elemanim | 2f);

BSlmenin (B) bir tabanina (B2) vedesen en az bir sabit kaideyi (3);

Sabit kaidenin (3) Gzerine takil en az biryataklama elemanim (4);

Sabit kaidenin (3) zenndeki yataklama elemanlannin {4) zerine yerlesen ve
kavrama elemamina (2g) takilarak kavrama elemam (2g) ile beraber donel
hareket yapan en az bir hareketli kaideyi (5);

Hareketli kaideye (5) sabit olan ve Uzenne bir tepsi (T) yedestirlen en az bir
tasiyict eleman (&)

igermesidir.

2.

lstem 1'e uygun bir pisirici cihaz olup &zeli§i; tasiyci elemani (6), hareketli
kaideye (5), hareketli kaide (5) dzernde bulunan en az bir bajlant noktas indan
{5a) sabitleyen en az bir sabitleme eleman (7) icermesidir,

lstem 1'e uygun bir pisirici cihaz olup Szellii; hareket aktanm elemaninin (2b, 2d,

21}, donme eksenleri birbinne dik olan we en az bir noktadan birbinne defen en az
iki adet konik disli (D) icermesidir.
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TARIFNAME

PISIRICI CIHAZLAR ICIN DONER TEPS| MEKANIZMASI

ligili Teknik Alan

Mevcut bulus, viveceklerin yatay pozisyonda cevrilerek pigiriimesini saflayan pisirici
cihazlarda kullamlabilen bir doner tepsi mekanizmasi ile ilgilidir.

Oncakl Teknik

Teknikte bilinen 1zgam ozellikli pisirici cihazlarda, yiyeceklerin yatay pozisyonda bir
gubufa takimasi sumetivle cevrilerek pisirilmesini saflayan 1zgara dizenekleri yer
almaktadir. S5z konusu 1zgaa dizeneklerinde, pisirici cihaz icerisinde yer alan bir motor,
gubufu vatay eksende disuk bir hizda gevirerek, yiyvecedin her tarafinin esit sekilde
pigirilmesini sadlamaktadir.

Ancak, 1zgara disinda pisirme yontemlen icin de kullanlabilen bu pisirici cihazlarda,
pigirilen yiyvecedin iginde bulundufu kap cihaz igerisinde sabit kalmaktadir. Sabit kapta
pigirilen yiveceklerde 151 dadilimi homojen olamadidindan, yiyecedin her vend ayn sekilde
pismeyebilmektedir. Bunun wam sira, bir yiyecek kapla beraber cihaz igerisine
vernestirldijinde, kap pozisyonu sabit oldujundan, yivecedin her yven kullamc tarafindan
gozlemlenememektedir.

Teknikte bilinen 1zgara ozellikli pisirici cihazlardan bifnin agklandi § US 2006/0144248 A1
sayih patent dokOmamninda, cihaz icerising takih bir yatay gevimme mekanizmasi
agklanmaktadir. S5z konusu mekanizma bir elektrik motoru ile tahrik edilmekte ve
mekanzmaya takih yiveoek ¢evriersk vyivecedin her yernnin esit olarak pismesi
sajlanmaktadir. Ancak =0z konusu dokimanda agiklanan cihazla, zgara disindaki
pigirme ishke mikering bir gdbzom getinlme mektedir.



10

15

1190/ TR

TARIFNAME

PISIRICI CIHAZLAR ICIN DONER TEPS| MEKANIZMASI

ligili Teknik Alan

Mevcut bulus, viveceklerin yatay pozisyonda cevrilerek pigiriimesini saflayan pisirici
cihazlarda kullamlabilen bir doner tepsi mekanizmasi ile ilgilidir.

Oncakl Teknik

Teknikte bilinen 1zgam ozellikli pisirici cihazlarda, yiyeceklerin yatay pozisyonda bir
gubufa takimasi sumetivle cevrilerek pisirilmesini saflayan 1zgara dizenekleri yer
almaktadir. S5z konusu 1zgaa dizeneklerinde, pisirici cihaz icerisinde yer alan bir motor,
gubufu vatay eksende disuk bir hizda gevirerek, yiyvecedin her tarafinin esit sekilde
pigirilmesini sadlamaktadir.

Ancak, 1zgara disinda pisirme yontemlen icin de kullanlabilen bu pisirici cihazlarda,
pigirilen yiyvecedin iginde bulundufu kap cihaz igerisinde sabit kalmaktadir. Sabit kapta
pigirilen yiveceklerde 151 dadilimi homojen olamadidindan, yiyecedin her vend ayn sekilde
pismeyebilmektedir. Bunun wam sira, bir yiyecek kapla beraber cihaz igerisine
vernestirldijinde, kap pozisyonu sabit oldujundan, yivecedin her yven kullamc tarafindan
gozlemlenememektedir.

Teknikte bilinen 1zgara ozellikli pisirici cihazlardan bifnin agklandi § US 2006/0144248 A1
sayih patent dokOmamninda, cihaz icerising takih bir yatay gevimme mekanizmasi
agklanmaktadir. S5z konusu mekanizma bir elektrik motoru ile tahrik edilmekte ve
mekanzmaya takih yiveoek ¢evriersk vyivecedin her yernnin esit olarak pismesi
sajlanmaktadir. Ancak =0z konusu dokimanda agiklanan cihazla, zgara disindaki
pigirme ishke mikering bir gdbzom getinlme mektedir.



10

15

1190/ TR

Bulusun Kisa Aciklamasi

Mevcut bulusla gelistirlen pisirici cihaz; en az bir ic bolmeyi; bu i bolmenin bir van
duvarndan bolmeye yatay dizlemde uzanan en az bir motor miling, bu motor milinin bagh
oldufu ve motor milini donddren en az bir motoru; motor miline takilan ve yatay dizlemde
uzanan en az bir yatakl tahrik milini; yatakh tabrik milinin takil oldofu ve bu milin donel
hareketini, dikey dofrulttuda uzanan en az bir dikey tahrik miline aktaran en az bir hareket
aktanm elemamn; dikey tahrik miline takil olan ve dikey tahrik milinden alinan donel
hareketi, yatay dizlemde uzanan en az bir yatay tahrik miline aktamn en az bir ikinci
hareket aktanm elemanini; yatay tahrik miline takil olan ve yatay tahrik milinden alinan
donel hareketi, yvatay dizlemde uzanan ve dikey eksen etrafinda donel hareket yvapan en
az bir kavrama elemanina aktaman en az bir Gguncd hareket aktanm elemaning, b3lmenin
bir tabanina yerdesen en az bir sabit kaideyi, sabit kaidenin Uzerne takil en az bir
vataklama elemamni; sabit kaidenin tzerndeki yataklama elemanlannin dzerine yerdesen
we kavrama elemanina takilamak kavrama eleman ile beraber donel hareket yapan en az
bir hareketli kaideyi, hareketli kaideye sabit olan ve Uzerne bir tepsi yerdestinlen en az bir

tasiyici elemani igermektedir.

Gelistirlen pisirici cihazda, tek bir motor kollanilarak hem yatay dizlemde uzanan bir
izgara Gubufunun, hem de bSlmewe wedestinlen bir tepsinin donel hareket yapmasi
sajlanmaktadir. Tepsinin donel hareket yvapmas ile tepsi icerisinde pisirilen yiveceklerin
her yernin esit pismesi ve kullancimn yiveocedin her yenni piserken gizlemlemesi
sajlanmaktadir.

EBulusun Amac)

Mevcut bulusun amac! izgara ozellikli bir pisirici cihaz gelistimmektir.

Mevcut bulusun amac tek motordan tahrik alabilen bir yatay zgara dizenedi ve bir tepsi
gevimme diizenedi igeren bir pisirici cinaz gelistimmektir.

Mevcut bulusun bir difer amaci, bir kap igerisinde pigirilen yivecedin her yennin esit
sekilde pisirimesini sadlayan bir pigirici cihaz gelistimmektir.
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Mevcut bulusun bir dider amaci, icerisinde pisirilen yiyecedin her yennin kullamc
tarafindan gbzlemlenebildifi bir pigirici cihaz gelistinmektir.

Sekillerin Aciklamas

Mevcut bulusla gelistinlen doner tepsi mekanizmall pisirici cihazin uygulama Srnekleri ekli
sekillerde gésterimekte olup bu sekillerden;

ceki 2, geligtiilen pisirici chazda wer alan ig bBlmenin, doner tepsi

Zeki 3; gelistirlen pisirici chazda wer alan doner tepsi mekanizmasimin bir
gorinds Gdor.

zekillerdeki parcalar tek tek numamlandinimis olup, bu numaralann karsiliklan asajida

verilmistir,

|¢ bolme (B)
Yan duvar (B1)
Taban (B2)
Konik digli (D)
Tepsi (T}
Elektrik Motoru (1]
Maotor mili (1a)
Yatakli tahrik mili {2a)
Hareket aktanm eleman (2b, 2d, 21)
Dikey tahrik mili {Zc)
Yatay tahrik mili {2e)
Kavrama eleman 12g)
Sabit kaide {3b)
Yataklama eleman (4]
Hareketli kaide (5]
Baglant noktas (5a)
Tasiyic! eleman (6]
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Sabitleme eleman (7l

Bulusun Aciklamasi

Zekil 1 = 3'te ornek uygulamalan werlen meveout bulusla gelistirlen pisirici cihaz (sekillerde
gisterimemektedir) en az bir ic bBolmeyi (B) ve bu bdlmenin (B} bir yan duvarindan (B1)
bElmeve (B) yatay dizlemde (X = Y dizleminde) uzanan, en az bir elekiric motoruna (1)
badl oclan ve bu elektrik motoru (1) tarafindan donddrdlen en az bir motor miling (1a)
igermektedir.

=0z konusu cihazda 1zgama pisirme yapilmas) igin, yiyecekler bir 1zgam cubujuna
(sekillerde gosterimemektedir) takiimakta we 1zgam mili bahsedilen motor milineg {1a)
vatay dizlemde (X = Y dizleminde) takiimaktadir. Boylece 1zgara mili, pisirme iskemi
sirasinda motor (1) we motor mili {1a) tarafindan gevrilmektedir.

Gelistirlen cihaz, b3lmeye (B) verdestirlen bir tepsinin (T) dikey eksen (Z ekseni) etrafinda
déndirdlmesi igin bir doner tepsi mekanizmas (sekil 3'te gosteriimektedir) icermektedir.

30z konusu mekanizma;

= Motor miline {1a) takilan ve yatay dizlemde (X = ¥ dizleminde) uzanan en az bir
vatakl tahrik mmilimi {2a);

= Yatakh tahrik milinin (2a) takil oldufu ve bu milin (2a) donel hareketini, dikey
dodruttuda {Z dofruftusunda) uzanan en az bir dikey tahrik miling (2c) aktaran en
az bir hareket aktanm elemanini (2b);

= [Dikey tahrik miline (2c) takil olan ve dikey tahrik milinden (2c) alinan donel
hareketi, yatay dizlemde (X = ¥ dizleminde) uzanan en az bir yatay tahrik miline
{2e) aktaranen az bir ikinc hareket aktanm elemanimi (2d);

= Yatay tahrik miline (2e) takill olan we wyatay tahrik milinden (2e) alinan donel
hareketi, yatay dizlemde (X = Y dizleminde) uzanan ve dikey eksen {Z ekseni)
etrafinda donel hareket yapan en az bir kavrama elemanina (2g) aktaman en az bir
uguncl hareket aktanm elemanim {2f);

= Balmenin (B) bir tabanina (B2) yerdesen en az bir sabit kaideyi (3);

= Zabit kaidenin {3) Gzenne takill en az bir yataklama elemanin (4);
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= Zabit kaidenin (3) Gzenndeki yataklama elemanlanmin {4) dzenne yeresen we
kavrama elemanina (2g) takilarak kavrama eleman (2g) ile beraber donel hareket
vapan en az bir hareketli kaideyi (3);

= Hareketli kaideye (5) sabit oclan ve Gzerne tepsi (T) yedestinlen en az bir tasiyic
elemani [6)

igermektedir.

Geligtirlen pisirici  cihazda, wan duvarda (B1) tercihen tabandan ([B2) vyiksek
konumbandirilan motor milinden (1a) alinan donel hareket, tercihen tabana (B2) yakin
konumbandinilan kavrama elemanmnina (2g) aktanlmaktadir. Kavrama elemanina (2g) takih
olan hareketl kaide (5) ve hareketli kaideye (5) sabit olan tasiyic eleman (6], yataklama
elemanlan {4) Ozernde donel hareket vapabilmektedir wve kavrama eleman (2g) ile
beraber dikey eksen {2 ekseni) etrafinda donmektedir. Boylece yatay dizlemde (X =Y
dizleminde) uzanan motor milinin (1a) donel hareketi tasiyic) elemana (§), delayisila
tepsive (T) aktanimaktadr.

Tercihen, tasiyicl eleman (&), hareketli kaideye (5), hareketli kaide (5) Gzerinde bulunan
en az bir baflantt noktasindan (5a) en az bir sabitleme elemam (¥} kullanilarak
sabitlenmektedir. Kaide (5) dzernde farkh yiksekliklerde birden ok badlant noktas (5a)
bulunabilmektedir. Boyvlece tasiyicl elemamn (8), dolayisiyla tepsinin (T), bdlme (B)
icerisindeki yiksekliji dedistirlebilmektedir.

Bulusun tercih edilen bir uygulamasinda, hareket aktanm eleman (2b, 2d welveya 2f),
donme eksenleri birbirine dik olan ve en az bir noktadan birbirine deden en az iki adet
konik digli (D) icermektedir. Konik digliler (D) tahrik miller (2a, 2c velweya 2e) ile
badlantildir ve bir mikden (2a, 2c ve/veya 2e) alinan hareketi, hareket ekseni bu mile (2a,
2c vevweya 2e) dik olan bir difer mile (2a, 2cvwe/veya 2e) aktarmaktadr.

Gelistinlen pigirici cihazda, tek bir tahrik eleman (ekektric motoru (1)) kullanilarak hem
yvatay dizlemde uzanan bir izgara ¢ubujunun, hem de i bSlmeye (B) werdestinlen bir
tepsinin (T) dondurblmesi sadlanmaktadir. Tepsinin (T) donddrdimesi ile pisirilen
yivecadin her yvennin esit miktarda 151 almas ve kullanicimin disarndan tepsi (T) igerisinde ki
her yen gozlemleyebilmesi saflanmaktadir.
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= Zabit kaidenin (3) Gzenndeki yataklama elemanlanmin {4) dzenne yeresen we
kavrama elemanina (2g) takilarak kavrama eleman (2g) ile beraber donel hareket
vapan en az bir hareketli kaideyi (3);

= Hareketli kaideye (5) sabit oclan ve Gzerne tepsi (T) yedestinlen en az bir tasiyic
elemani [6)

igermektedir.

Geligtirlen pisirici  cihazda, wan duvarda (B1) tercihen tabandan ([B2) vyiksek
konumbandirilan motor milinden (1a) alinan donel hareket, tercihen tabana (B2) yakin
konumbandinilan kavrama elemanmnina (2g) aktanlmaktadir. Kavrama elemanina (2g) takih
olan hareketl kaide (5) ve hareketli kaideye (5) sabit olan tasiyic eleman (6], yataklama
elemanlan {4) Ozernde donel hareket vapabilmektedir wve kavrama eleman (2g) ile
beraber dikey eksen {2 ekseni) etrafinda donmektedir. Boylece yatay dizlemde (X =Y
dizleminde) uzanan motor milinin (1a) donel hareketi tasiyic) elemana (§), delayisila
tepsive (T) aktanimaktadr.

Tercihen, tasiyicl eleman (&), hareketli kaideye (5), hareketli kaide (5) Gzerinde bulunan
en az bir baflantt noktasindan (5a) en az bir sabitleme elemam (¥} kullanilarak
sabitlenmektedir. Kaide (5) dzernde farkh yiksekliklerde birden ok badlant noktas (5a)
bulunabilmektedir. Boyvlece tasiyicl elemamn (8), dolayisiyla tepsinin (T), bdlme (B)
icerisindeki yiksekliji dedistirlebilmektedir.

Bulusun tercih edilen bir uygulamasinda, hareket aktanm eleman (2b, 2d welveya 2f),
donme eksenleri birbirine dik olan ve en az bir noktadan birbirine deden en az iki adet
konik digli (D) icermektedir. Konik digliler (D) tahrik miller (2a, 2c velweya 2e) ile
badlantildir ve bir mikden (2a, 2c ve/veya 2e) alinan hareketi, hareket ekseni bu mile (2a,
2c vevweya 2e) dik olan bir difer mile (2a, 2cvwe/veya 2e) aktarmaktadr.

Gelistinlen pigirici cihazda, tek bir tahrik eleman (ekektric motoru (1)) kullanilarak hem
yvatay dizlemde uzanan bir izgara ¢ubujunun, hem de i bSlmeye (B) werdestinlen bir
tepsinin (T) dondurblmesi sadlanmaktadir. Tepsinin (T) donddrdimesi ile pisirilen
yivecadin her yvennin esit miktarda 151 almas ve kullanicimin disarndan tepsi (T) igerisinde ki
her yen gozlemleyebilmesi saflanmaktadir.
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