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OZET
HOMOJEN DAGILIM YONTEMI

Tasimacilik sektoriunde kullaniimak Uizere, rayl tasitlarin (1) seyahat ettikleri demiryolu

(6) Uzerinde esit mesafelerde konumlandinimasini saglayan homojen dagihm yontemi
ile ilgilidir.

(Sekil -1)
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ISTEMLER

1. Tasimacilik sektorunde kullaniimak Uzere, rayh tasitlann (1) seyahat ettikleri
demiryolu (6) Uzerinde esit mesafelerde konumlandinimasini sadlayan homojen

dagilim yontemi olup,

[ ]

kuresel konumlama sisteminden (2) alinan koordinat bilgisi kullanarak rayh

tasitin (1) yer kure Uzerinde bulundugu yer tespit edilir,

s kontrol unitesi (7), rayli tasit (1) icerisinde konumlandiriimig rayl tagit kontrol
unitesine (1.1), demiryolu uzerinde bulunan diger rayli tasitlarin (1) kontrol
unitelerinden (7) gelen konum bilgilerini kablosuz baglanti unitesi (8)
uzerinden alarak iletir,

* iletilen konum bilgisi diger rayl tagitlarin yararlanmasi amaciyla (1) kablosuz
baglanti Unitesi (8) vasitasiyla diger rayh tasitlarin (1) kontrol Unitelerine (7)
iletir,

¢ Kontrol unitesi (7}, demiryolu (6) uzunlugunu goz onunde bulundurarak tim
rayh tasitlarin (1) birbirleri arasindaki mesafeyi hesaplar,

+ Bahsedilen hesaplama sonucu, kontrol Unitesi (7) vasitasiyla raylh tasit
kontrol unitesine (1.1) aktarr,

e Rayh tasit kontrol Unitesi (1.1), Uzerinde konumlandiriimis ikaz elemani

(1.1.1) vasitasiyla rayli tasit surucusune (1.2) gorsel ya da isitsel uyar

yapar,

islem adimlarini icermektedir.

2. Istem 1°e gore bir homojen dagiim yontemi olup, 6zelligi;

* Kkuresel konumlama sistemi (2) sinyalinin yetersiz, hata oraninin yuksek
oldugu durumlarda, kontrol Unitesi (7) RFID okuyucu (4) vasitasiyla
demiryolu (6) Uzerinde konumlandinimig RFID etiketlerini (5) okuyarak
rayh tasit aracinin bulundudu konumu tespit eder ve olusabilecek
konumsal hatalar duzeltir,



islem adimini icermesidir.
3. Istem 1 veya 2'ye uygun bir homojen dagilim yontemi olup, ozelligi;
o kontrol unitesi (7), rayl tasitin (1) tekerledinde bulunan enkoder (3)
vasitasiyla kat edilen mesafeyi olcer ve dlculen mesafe bilgisini ek

kontrol icin kullanir,

10 islem adimini icermesidir.
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TARIFNAME

HOMOQJEN DAGILIM YONTEMI

Teknik Alan
Bulug, tasimacihk sektorunde kullanilmak uzere, rayh tasitlarnin seyahat ettikleri
demiryolu uzerinde esit mesafelerde konumlandirilmasini sadlayan homojen dadilim

yontemi ile ilgilidir.

Teknigin Bilinen Durumu

Gunumuzde gerek ulke nufusunun artmasi, gerekse rayl tasitlarin diger tasimacilik
turlerine gore az tehlike arz etmesi nedeniyle rayl tasit kullanimi gittikce artmaktadir.
Her tasimacilik turunde oldugu gibi rayh tasitlar da demiryollari Uzerinde belirli
noktalarda trafik sikigikliklarina maruz kalmaktadirlar. Bahsedilen trafik sikigikliklari
rayh tasitlarin belirli bolgelerde arka arkaya siralanmasi ve birbirini beklemesi
gerekliliginden kaynaklanmaktadir. Bu durumdan oturl rayh tasit kullanicilan ya da yuk
tasimacihdi yapan firmalar rayl tasitlarin gecikmesi sonucu magdur olabilmektedir.

Trafik sikisikliklanini  gidermek amaciyla gunumuzde demiryollari Uzerinde
sinyalizasyon calismalari yapilmaktadir. Ancak uygulanan sinyalizasyon calismalari
bahsedilen trafik sikisikligini azaltmis olsa da tam bir ¢ozum getirememektedir.
Bahsedilen uygulamanin otomatik olmayan bir yontem olmasi, surekli bakim
gerektirmesi ve anhk sikisikliklarda ¢6zum uUretememesi gibi problemler
dodurmaktadir. Bakim yapilacagi icin gerekli insan eforunun da arttigr gérulmustur.

Yukarida bahsedilen ornekler, rayh tasitiann seyahat ettikleri demiryolu uUzerinde
homojen olarak dagilarak, olusabilecek tasit trafiginin engellemesinin ne kadar Gnemli
bir konu oldugunu dogrular niteliktedir. Sonu¢ olarak yukarida anlatilan
olumsuzluklardan dolayi ve mevcut cozumlerin konu hakkindaki yetersizligi nedeniyle

ilgili teknik alanda bir gelistirme yapilmasi gerekli kilinmistir.

Bulusun Amaci
Bulug, mevcut durumlardan esinlenerek olusturulup yukanda belirtilen olumsuzluklar

¢ozmeyi amaclamaktadir.
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Bulusun bir diger amaci, demiryolu uzerinde seyahatini gergeklestiren rayl tagitlarin
bahsedilen demiryolu Uzerinde homojen bir sekilde dagilimini gerceklestirerek, trafik

sikigikligini engelleyen bir yontem ortaya koymaktr.

Bulusun bir diger amaci, homojen dagihm yontemiyle birlikte sinyalizasyon
uygulamalarina gerek duymayan, bakimi kolay, guvenilir, insan eforunun fazla

kullanimini gerektirmeyen bir yontem ortaya koymaktir.

Bulusun bir diger amaci, rayh tasit kullanicilarinin ve yuk tasimacihdi gerceklestiren
firmalarin, olusan trafik sikisikh@ sonucu magdur olmalarini engelleyerek, kullanici

memnuniyetini saglamaktir.

Bulusun yapisal ve karakteristik o0zellikleri ve tum avantajlan asagida verilen sekiller
ve bu sekillere atiflar yapilmak suretiyle yazilan detayli agiklama sayesinde daha net
olarak anlasilacaktir ve bu nedenle degerlendirmenin de bu sekiller ve detayli agiklama

gdz onune alinarak yapilmasi gerekmektedir.

Bulusun Anlasiimasina Yardimci Olacak Sekiller

Sekil-1, bulugsa konu olan homojen dagihm yonteminin temsili gosterimidir.

Cizimlerin mutlaka dlceklendiriimesi gerekmemektedir ve mevcut bulusu anlamak igin
gerekli olmayan detaylar inmal edilmis olabilmektedir. Bundan bagka, en azindan
buyuk olcude 6zdes olan veya en azindan buyuk olcude ozdes islevleri olan elemanlar,

ayni numara ile gosterilmektedir.

Parca Referanslarinin Agiklamasi
1.Rayli Tasit
1.1 Rayli Tasit Kontrol Unitesi
1.1.1 lkaz Elemani
1.2 Rayh Tasit Surucusu
2.Kuresel Konumlama Sistemi (GPS)
3.Enkoder
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4.RFID Okuyucu
5.RFID Etiketi
6.Demiryolu
7.Kontrol Unitesi

8.Kablosuz Baglanti Unitesi

Bulusun Detayli Agiklamasi

Bu detayli aciklamada, bulusun tercih edilen yapilanmalari, sadece konunun daha iyi
anlasiimasina yonelik olarak ve hicbir sinirlayict etki olusturmayacak sekilde
aciklanmaktadir.

Bulus, tasimacilik sektorunde kullanilmak uzere, rayl tasitlarin (1) seyahat ettikleri
demiryolu (6) uzerinde esit mesafelerde konumlandiriimasini sadlayan homoijen

dagihm yontemi olup,

¢ Kkuresel konumlama sisteminden (2) alinan koordinat bilgisi kullanarak rayh
tasitin (1) yer kure Gizerinde bulundugu yer tespit edilir,

o Kkuresel konumlama sistemi (2) sinyalinin yetersiz, hata oraninin yuksek
oldugu durumlarda, kontrol Unitesi (7) RFID okuyucu (4) vasitasiyla
demiryolu (6) Uzerinde konumlandiniimis RFID etiketlerini (5) okuyarak rayh
tasit aracinin bulundugu konumu tespit eder ve olusabilecek konumsal
hatalarn duzeltir,

e kontrol unitesi (7), rayll tasitin (1) tekerleginde bulunan enkoder (3)
vasitasiyla kat edilen mesafeyi olger ve olgulen mesafe bilgisini ek kontrol
igin kullanir,

« kontrol Unitesi (7}, rayl tasit (1} igerisinde konumlandiriimis rayli tagit kontrol
Unitesine (1.1), demiryolu uUzerinde bulunan diger rayli tasitlarin (1) kontrol
Unitelerinden (7) gelen konum bilgilerini kablosuz baglanti Unitesi (8)
uzerinden alarak iletir,

¢ iletilen konum bilgisi diger rayl tasitlarin yararlanmasi amaciyla (1) kablosuz
baglanti Unitesi (8) vasitasiyla diger rayh tasitlarin (1) kontrol unitelerine (7)
iletir,
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o Kontrol Unitesi (7}, demiryolu (6) uzunlugunu g6z onunde bulundurarak tum
rayh tagitlarin (1) birbirleri arasindaki mesafeyi hesaplar,

¢ Bahsedilen hesaplama sonucu, kontrol Unitesi (7} vasitasiyla rayh tasit
kontrol Unitesine (1.1) aktarr,

¢ Rayl tasit kontrol unitesi (1.1), uzerinde konumlandirilmig ikaz elemani
(1.1.1) vasitasiyla rayl tasit surucusune (1.2) gorsel ya da isitsel uyar

yapar,

islem adimlanni icermektedir.

Sekil-1°e atfen, bulus konusu olan homojen dagilim yonteminde; rayl tasitin (1)
demiryolu (6) Uzerinde hangi koordinatlar Uzerinde bulundugunu tam olarak belirlemek
icin kuresel konumlama sistemi (2), RFID okuyucu (4) ve tekerlekler Uzerinde
konumlandiriimis enkoder (3) kullaniimaktadir. Kuresel konumlama sisteminden (2)
alinan konum bilgisi, RFID okuyucunun (4) demiryolu (6) uzerinde konumlandiriimis
RFID etiketlerini (5) algilayarak urettigi veriler ve tekerlekler uzerinde konumlandirilmig
enkoderin (3) tekerlekler Uzerinden okudugu devir sayisi bilgisi kontrol Unitesine (7)
iletiimektedir. Bahsedilen bilgiler kontrol Unitesinde (7) karsilastirilarak, demiryolu (6)
uzerinde seyahat halinde bulunan rayl tasitin {1) konumu tespit edilmektedir. Kontrol
unitesi (7), rayli tasit (1) icerisinde konumlandinimis rayl tasit kontrol Unitesine (1.1),
demiryolu uzerinde bulunan diger rayh tasitlarin (1) konum bilgisini iletmektedir.
Bahsedilen konum bilgisi diger rayh tasitlara (1) kablosuz baglanti unitesi (8)
vasitasiyla iletilmektedir. Kontrol unitesi (7), demiryolu (6) uzunlugunu goz onunde
bulundurarak tum rayl tasitlarin (1) birbirleri arasindaki mesafeyi hesaplamaktadir.
Bahsedilen hesaplama sonucu, kontrol Unitesi (7) vasitasiyla rayll tasit kontrol
unitesine (1.1) aktanlir. Rayh tasit kontrol Unitesi (1.1), Uzerinde konumlandirilmis ikaz
elemani (1.1.1} vasitasiyla rayli tasit surucusune (1.2) gorsel ya da isitsel uyan
yapmaktadir. Bahsedilen uyar, iki rayli tagitin (1) birbirine gereginden fazla yaklastig
ya da uzaklastigi durumla ilgilidir. Rayl tasit surucusune (1.2) ikaz elemani (1.1.1)
vasitasiyla yapilan uyar sayesinde, ayni demiryolu (6) Uzerinde seyahat eden rayl
tasitlanin (1) birbirlerine geredinden fazla yaklagsmalari ve ya uzaklasmalan

engellenerek demiryolu (6) Uzerinde homoijen bir dagilim yapmasi saglanmaktadir.
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