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İSTEMLER 
 
 

1.Askeri kara araçlarının (A) ve askeri kara araçlarının (A) ve askeri hava 

araçlarının (B) üzerine entegre edilen bir uzun-dalga kızıl ötesi veya orta-dalga kızıl 

ötesi hiperspektral kameradan elde edilen 3-boyutlu görüntüler üzerinde anomali 

ve imza tabanlı yöntemleri kullanarak toprağa gömülü cisimlerin 

  5            tespitini gerçekleştiren bir tespit yöntemi (100) olup, özelliği; 
 
 

❖ hiperspektral kamera (2) kullanılarak, yol üzerindeki bir alan için 

radyometrik düzeltme işlemine tabii tutulmuş hiperspektral 

LWIR/MWIR 3 boyutlu görüntü verilerinin elde edilmesi, 

❖ elde edilen görüntü verilerinin kontrol birimi (3) vasıtasıyla okunarak 

 10 verilerde olası bir problemin olup olmadığının kontrol edilmesi, 

❖ kontrol birimi (3) vasıtasıyla, elde edilen görüntü veri küplerindeki her 

bir bantta 2-boyutlu medyan filtreleme uygulanarak verilerdeki 

gürültülerin giderilmesi, 

❖ kontrol birimi (3) vasıtasıyla, Savitzky Golay filtresinin doğru şekilde 

15 çalışabilmesi için elde edilen görüntü verileri üzerinde beyazlatma 

dönüşüm işleminin uygulanması, 

❖ kontrol birimi (3) vasıtasıyla, elde edilen görüntü verileri için Savitzky 

Golay filtreleme işlemi yapılarak eşelenme ve ısı değişim etkilerinin 

daha belirgin olarak ortaya çıkartılması, 

20 ❖  kontrol birimi (3) vasıtasıyla, Savitzky Golay filtreleme işlemi 

uygulanan görüntü veri küpünden topraktaki eşelenme ve sıcaklık 

etkisinin görüldüğü bazı bantların seçiminin ve bu bantlar kullanılarak 

yeni veri bir küpünün oluşumunun yapılması, 

❖ kontrol birimi (3) vasıtasıyla, elde edilen görüntü verileri için yeni 

25 oluşturulan veri küpünden anomali algoritmasının koşturulması, 

❖ kontrol birimi (3) vasıtasıyla, elde edilen görüntü verileri için 

koşturulan anomali algoritması sonucunda elde edilen anomali skor 

haritasının oluşturulması, 

❖ kontrol birimi (3) vasıtasıyla, Savitzky Golay filtreleme işlemi 

30 uygulanmış görüntü veri küplerinden oluşan belirli bir eğitim 

kümesinden elde edilmiş eşelenme ve ısı değişimini gösteren 

imzaların oluşturulması, 

❖ kontrol birimi (3) vasıtasıyla, elde edilen görüntü verileri ile oluşturulan 
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imzaların arasındaki spektral açı haritalandırıcı ile elde edilen imza 

5 skor haritasının oluşturulması, 

❖ kontrol birimi (3) vasıtasıyla, imza skor haritası ve anomali skor 

haritasının ağırlıklandırılmış entegrasyonu sonucu elde edilen final 

skor haritasının oluşturulması ve 

❖ kontrol birimi (3)  vasıtasıyla,  final skor  haritasının eşikleme ve   skor 

değerine göre uzamsal eleme yapma sonucunda elde edilen noktalar  

10                                 ve onların skor değerlerinden oluşan gömülü cisim tespit sonuçlarının  

                                elde edilmesi 

 
işlem adımlarını içermesidir. 

 
 

2. İstem 1’e uygun bahsedilen yöntem (100) olup, özelliği; çift pencere anomali 

algoritmasının (DWRX) kullanılmasıdır. 

 
3. İstem 1’e uygun bahsedilen yöntem (100) olup, özelliği; anomali algoritması 

olarak alt-uzay RX (subspace RX (SSRX)) metotlarının kullanılmasıdır. 
 

15 4. İstem 1’e uygun bahsedilen yöntem (100) olup, özelliği; imzalar arası benzerliği 

ölçmek için spektral açı haritalandırıcının kullanılmasıdır. 

 
5.İstem 1’e uygun bahsedilen yöntem (100) olup, özelliği; imzalar arası benzerliği 

ölçmek için çapraz ilintileme metodunun kullanılmasıdır. 

 
6. İstem 1’e uygun bahsedilen yöntem (100) olup, özelliği; imzalar arası benzerliği 

 ölçmek için uyumlu süzgeç metotlarının kullanılmasıdır. 
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