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OZET
BiR ALGILAYICI VE BU ALGILAYICI iLE GERCEKLESTIRILEN EMNIYET
SISTEMI

Bulusg, dogrusal bir hat Uzerinde hareket eden cismin mutlak konum ve hizini okuyan
algilayici ve bu algilayici ile gergeklestirilen emniyet sistemleri ile ilgili olup, 6zellidi;
kodlanmis serit (2) ve bu kodlanmis seridi (2) okuyan kodlanmis serit (2) Uzerinde
dogrusal hareket eden, kodlanmis seridi (2) okuyup degerlendiren, bu veriler
uzerinden konum, hiz ve ivme verilerini hesaplayan, bu hesaplarin tamami
icerisindeki ciftlenmis yapi ile surekli olarak kontrol ederek, bu cift ve guvenligi
arttinlmis sistem sayesinde okunan degerlerin dogrulugu surekli kontrol edildigi,
herhangi bir kisimda (giris, dederlendirme, ¢ikis) herhangi bir hata olmasi durumunda
(kisa devre, acik devre, deder degisimi, fonksiyonel degisiklik) veya bir limit deger
asildiginda sistem uzerine kuruldugu/olcum yaptigi yapiy! durdurarak cesitli guvenlik
fonksiyonlarini yerine getirmek uzere uUzerinde bulunan guvenli yapidaki cikis
anahtarlarini (8) acarak sistemi guvenli kalacak sekilde durduran sensor cihazi (1)

icermesi ile karakterize edilir.

(Sekil-1)
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ISTEMLER

1. Bulus, dogrusal bir hat Uzerinde hareket eden cismin mutlak konum ve hizini

okuyan algilayici ve bu algilayici ile gergeklestirilen emniyet sistemleri ile ilgili

olup, ozelligi;

kodlanmis serit (2) ve bu kodlanmis seridi (2) okuyan kodlanmis serit
(2) uzerinde dogrusal hareket eden, kodlanmis seridi (2) okuyup
degerlendiren, bu veriler uzerinden konum, hiz ve ivme verilerini
hesaplayan, bu hesaplarin tamami icerisindeki giftlenmis yapi ile surekli
olarak kontrol ederek, bu ¢ift ve guvenligi arttinlmis sistem sayesinde
okunan degerlerin dogrulugu surekli kontrol edildigi, herhangi bir
kisimda (giris, degerlendirme, ¢ikis) herhangi bir hata olmasi
durumunda (kisa devre, acik devre, deder degisimi, fonksiyonel
degdisiklik) veya bir limit deger asildiginda sistem Uzerine
kuruldugu/olgum  yaptigi  yapiyr  durdurarak cesitli  guvenlik
fonksiyonlarini yerine getirmek uzere Uzerinde bulunan guvenli yapidaki
cikis anahtarlarini (8) agarak sistemi guvenli kalacak sekilde durduran

sensor cihazi (1) icermesi ile karakterize edilir.

Istem 1°e uygun algilayici ve bu algilayici ile gergeklestirilen emniyet sistemi

olup, 6zelligi;

kodlanmig serit (2) Uzerindeki iki farkli hat; birinci ve ikinci hat (301,
302) boyunca ozel olarak agiimis olgum delikleri (3), konum olgum
delikleri (4) ve bu olcum deliklerini (3,4) okuyan, icinde optik algilayici

dizileri iceren alici devre karti (6) bulunan sensor cihazi (1) icermesidir.

Yukaridaki istemlerden herhangi birine uygun algilayici ve bu algilayici ile

gerceklestirilen emniyet sistemi olup, ozelligi;

kodlanmis seridi (2) okuyan sensorlerin bulundugu sensor blok 1 (101),
sensorleri okuyup degerlendiren mantiksal bolum olan islemci blok 1
(102),
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- mekanik(Role) veya yariiletken(Transistor) kullanilarak gerceklestirilen
anahtar yapisini olusturan ¢ikis blok 1 (103),

- kodlanmis seridi (2) okuyan sensorlerden olusturulan sensor blok 2
(201),

- sensorleri okuyup degerlendiren mantiksal bolumden olusturulan
islemci blok 2 (202),

- mekanik(Role) veya yari iletken(Transistor) kullanilarak gerceklestirilen

anahtar yapisinda olusturulan c¢ikis blok 2 (203) icermesidir.

. Istem 1’e uygun algilayici ve bu algilayici ile gerceklestirilen emniyet sistemi

olup, ozelligi;
- kodlanmis seridi (2) optik (kizilotesi) yapilar ile algilayan sensor cihazi
(1) icermesidir.

. Istem 1°e uygun algilayici ve bu algilayici ile gerceklestirilen emniyet sistemi

olup, ozelligi;
- sensor cihazi (1) Uzerindeki iki igslemci blogunun arasindaki haberlesme
uzerinde bulunan ve ki yapinin da voltaj yukselmesi gibi bir durumda

birbirini bozmamasi igin olusturulan koruyucu (100) icermesidir.

. Istem 1°e uygun algilayici ve bu algilayici ile gerceklestirilen emniyet sistemi

olup, 6zelligi;
- kodlanmis seridi (2) toz, kir gibi etkilere karsi koruyan serit temizleme

fircasi (5) icermesidir.

. Istem 1°e uygun algilayici ve bu algilayici ile gerceklestirilen emniyet sistemi

olup, ozelligi;
- kizilotesi alici sensorleri, islemciyi ve anahtar yapisini igerisinde
barindiran alici devre karti (6),

- kizilotesi vericileri icerisinde barindiran verici devre karti (7) icermesidir.
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Istem 1°e uygun algilayici ve bu algilayici ile gerceklestirilen emniyet sistemi

olup, ozelligi;

mekanik (Role) veya yariiletken (Transistor) kullanilarak gerceklestirilen

anahtar yapisini olusturan ¢ikis anahtarlar (8) icermesidir.

Istem 1°e uygun algilayici ve bu algilayici ile gerceklestirilen emniyet sistemi

olup, ozelligi;

cisimlerin, hiz, konum ve ivme bilgilerini okuyup degerlendiren, guvenlik
sartlarini yerine getiren guvenlik cihazi seklinde ¢alisan, toz ve kirden
korunan, icerisindeki ¢iftli yapi ile verileri ¢cek ederek yuksek
hassasiyette calisan, algilayici olarak phototransistorler kullanilan ve
hassasiyet sinirlamasinin ikinci hat (302) yardimiyla azaltildigi
kodlanmis seritleri (2) Uzerinden verileri alan sensoz cihazi (1)

icermesidir.

10.Istem 1'e veya istem 2'ye uygun algilayici ve bu algilayici ile gerceklestirilen

emniyet sistemi olup, ozelligi;

bahsedilen birinci ve ikinci hattan (301,302), algilayicinin konum
bilgisini +/-5 mm hata ile mutlak olarak dlgmesini sadlayan birinci hat
(301),

hassas olgum icin ve birinci hattan (301) kabaca algilanmis olan konum
bilgisindeki 10 mm'lik hata araliginin kaginci milimetresinde
olundugunun bulunmasini saglayan diger ikinci hat (302),

bu iki hattan (301, 302) gelen bilgi birlestirildiginde, 1 mm'lik bir
hassasiyet elde edilmesini sadlayan kodlanmis seridi (2) okuyup

degerlendiren sensor cihazi (1) icermesidir.
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TARIFNAME
BiR ALGILAYICI VE BU ALGILAYICI iLE GERCEKLESTIRILEN EMNIYET
SISTEMI

Teknik Alan

Mevcut bulus; konum ve hiz bilgilerini algilayip kontrol edilmek uzere kullanilan

algilayicilar ile ilgilidir.

Bulus 6zellikle, dogrusal bir hat uzerinde hareket eden cismin mutlak konum ve hizini
okuyan algilayici ve bu algilayici ile gerceklestiriien emniyet sistemi ile ilgilidir.
Dogrusal bir hat uzerinde hareket eden asansor benzeri cisimlerin mutlak konum ve
hizint okuyan bir algilayici ve bu algilayici ile olusturulan emniyet sistemidir. Bu

sistemi icra eden guvenlik cihazi olusturulmustur.

Teknigin Bilinen Durumunun Ag¢iklanmasi

Dogrusal bir hat uzerinde hareket eden cismin konum ve hizini okuyan uygulamalar
bulunmaktadir. Mevcut bilinen uygulamalarda; guvenlik fonksiyonlari su sekildedir:
Konum, hiz ve ivme olcumu yapilir. Manyetik ve optik ¢esitli okuma yontemleri de
bulunmus ve uygulanmistir. Bilinen uygulamalardaki teknik yapilar sadece olcum
yapma ozelligine sahiptir.

Bu vyapilar, konum, hiz ve ivme bilgilerini degerlendirerek cesitli guvenlik
fonksiyonlarini gergeklestirmemektedir. Bilinen bu optik uygulamalar, tozlanma ve
kirlenmeye karsi bir cozum sunmamaktadir.

US20090252326 numarali Amerikan Patent basvurusunda, PRBS kodlama sistemine
uygun olarak yerlestirilen algilayici kutuda bulunan PCB uzerinde, bir adet hat

uzerindeki deliklere karsilik gelen optik algilayici dizisi bulunur.
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Ancak bu kodlama sistemi tek basina kullanildijinda elde edilebilecek hassasiyet,
hatti okuyan algilayicilarin fiziksel olarak PCB uzerinde ne kadar vyakin
yerlestirilebilecegdiyle sinirhidir. Optik algilayicilarin belirli bir boyutu oldugundan PCB
uzerinde yerlesimleri cok yakin olamamaktadir. Bu durum US20090252326 numarali
Amerikan patent basvurusunda aciklanan teknikte elde edilebilecek ¢ozunurlugu

sinirlamaktadir.

Cesitli patentlerde olcum yontemlerinden bahsedilir. Klasik bilinen ¢ozumler guvenlik

ekipmani ozelliginde olmadigi icin elektronik parasut fren kontrolu yapamaz.

Fototransistorler ile dijital kodlu mutlak okuma yontemlerinin tumunde karsilasilan bir
sorun, yan yana 2 konum arasindaki gegis bolgelerinde okuyucu fototransistorlerin
bir kisminin karanlikta bir kisminin aydinlikta kalmasi sebebiyle okumanin gegis
bolgelerinde kararsiz kalmasidir.

Var olan tekniklerde bu sorun asagidaki yontemlerle ¢ozulmektedir: US8489970
numaral Amerikan Patent basvurusunda, Dijital yerine analog okuma yapilmaktadir.
Bu yontem, analog okuma devreleri kullanilacagindan hem daha karmasik hem de

Is1 ve elektriksel gurultu etkenlerinden etkilenebilecek bir yontemdir.

US4780894 numarali Amerikan patent bagvurusunda, kod sisteminin, yan yana 2
konum arasinda her zaman sadece tek bir bit dedisecek sekilde duzenlenmesiyle
cozulmeye calisiimaktadir. Bu yontem, en fazla 2*N*d mesafelik konum ayirma
yapabileceginden, var olan donel (rotary) konum ¢ozuculerde uygulansa da, asansor
gibi 1 mm civarinda hassasiyet ve yuzlerce metre olgum mesafesi gerektiren
uygulamalarda, gereken algilayici ve hat sayisinin ¢ok fazla olmasi sebebiyle

kullanima uygun degildir.

US2017066625 numarali Amerikan patent basvurusunda, algilayicilardan gelen
olcum degerinin dogruluguna farkli bir hattaki kontrol (CLK) algilayicisinin durumuna
bakip karar veren bir yapi kullaniimaktadir. Bu yontemde ise, gecis bolgelerinde
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okuma vyapilamadigindan, konumu olculecek nesne hareket etmeden okuma

yapillamamaktadir.

Yukarida anlatilan yontemlerin tum dezavantajlarini ortadan kaldiran yeni teknik

cozumlere ihtiyag duyulmaktadir.

Bulugun Amaglarinin Agiklanmasi

Teknigin bilinen durumundan yola cikilarak bulusun gayesi, mevcut yapilardaki
olumsuzluklarin giderildigi, dogrusal bir hat Uzerinde hareket eden asansor, cisimlerin
delikler ile kodlanmis serit ve bu seridi okuyan sensor modulunden olusturulan

algilayicilar ve bu algilayicilar ile gergeklestirilen emniyet sistemi gelistiriimesidir.

Bulusun bir bagka amaci, emniyet sistemini saglayan delikler ile kodlanmis serit ve
bu seridi okuyan sensor modulunden olusturulan yeni bir guvenlik cihazi

olusturulmasidir.

Bulusun bir baska amaci da, ¢ift ve guvenligi arttinlmis sistem sayesinde okunan
degerlerin dogrulugu surekli kontrol edilmesi, herhangi bir kisimda (giris,
degerlendirme, ¢ikis) herhangi bir hata olmasi durumunda (kisa devre, acik devre,
deger degisimi, fonksiyonel degisiklik) veya bir limit deger asildiginda sistem Uzerine
kuruldugu/odlcum yaptigi yapiyi durduracak yetenekte bir sistem olmasidir.

Bulusun bir baska amaci da, Uzerinde bulunan guvenli yapidaki anahtarlari acan ve
bu anahtarlan acarak sistemi guvenli kalacak sekilde durduran bir sistem ortaya

konulmasidir.

Bulusun bir bagka amaci da, dogrusal bir hat uzerinde hareket eden asansor, benzeri
cisimlerin konum, hiz ve ivme verileri sinirlarinin belirlenerek sinirlar asildigi taktirde
sistem igerisinde bulunan guvenli yapidaki ¢ikis anahtar sistemi ile bagh olunan yapi

guvenli bir sekilde durdurulmasidir.
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Bulusun bir bagka amaci da, sistemin Uzerine ve altina yerlestirilecek tertibatlar ile
kodlanmig serit’in ve sensor cihazinin toz ve pislikten korunmasidir.

Bulusun bir baska amaci da, konum okumanin serit Uzerindeki iki farkli hat boyunca
ozel olarak agilmig delikler ve bu delikleri okuyan, icinde optik algilayici dizileri iceren

bir baski devre bulunan okuyucu kutu aracilhigiyla saglanmasidir.

Bulusun bir bagka amaci da, cismin mutlak konumunun yuksek hassasiyette tespit
edilerek kontrol edilebilmesidir. iki hattan birincisi, algilayicinin konum bilgisini +/-5
mm hata ile mutlak olarak olgmesini saglamasidir. Diger hattin ise hassas olgum igin
yapilandiniimasi ve birinci hattan kabaca algilanmig olan konum bilgisindeki 10 mm'lik
hata arahdinin kaginci milimetresinde olundugunun bulunmasini saglanmasidir. Bu
iki hattan gelen bilgi birlestirildiginde, 1 mm'lik bir hassasiyet elde edilmesidir.

Bulusun bir bagska amaci da, asiri hiz, limit konumlar, limitlere yakin hiz sinirlari
kriterlerinde hiz ve mutlak konumun algilanip mudahale edilebildigi guvenlik sistemi

olusturulmasdir.

Bahsedilen amaclara ulagsmak uUzere, dogrusal bir hat Uzerinde hareket eden
cisimlerin mutlak konum ve hizini okuyan bir algilayici ve bu algilayici ile olusturulan

emniyet sistemi gelistirilmistir.

Sekillerin Agiklanmasi

Sekil-1; Bulusun temsili bir uygulamasinin gizimidir.

Sekil-2; Bulusun temsili bir uygulamasinda sensor cihazinin blok yapisinin belirtildigi
cizimidir.

Sekil-3; Bulusun temsili bir uygulamasinda sensor karti icerisindeki alici/verici ledlerin
yerlesiminin belirtildigi gizimidir.

Sekil-4; Bulusun temsili bir uygulamasinda kodlanmis seritin belirtildigi cizimidir.



10

15

20

Referans Numaralari

1 Sensor cihazi 101 | Sensor blok 1
2 Kodlanmis serit 102 |Islemci blok 1
) Olgum delikleri 103 | Cikis blok 1

4 Konum olgum delikleri 201 |Sensor blok 2
5 Serit temizleme firgcasi 202 |Islemci blok 2
6 Alici devre karti 203 |Cikis blok 2
7 Verici devre karti 301 | Birinci hat

8 Cikis anahtarlari 302 |ikinci hat

100 |Koruyucu

Bulusun Detayl Agiklanmasi

Birinci hat (301) Uzerindeki olcum delikleri (3,4), US20090252326A1 numarali
patentte anlatilan PRBS kodlama sistemine uygun olarak yerlestirilmistir. Sensor
cihazinda (1) bulunan PCB alici devre karti (6) Uzerinde, birinci hattin (301)
uzerindeki olcum deliklerine (3,4) karsilik gelen optik algilayici dizisi bulunur.

Ancak bu kodlama sistemi tek basina kullanildiginda elde edilebilecek hassasiyet,
hatti okuyan algilayicilarin fiziksel olarak PCB alici devre karti (6) uzerinde ne kadar
yakin yerlestirilebilecegdiyle sinirhdir. Optik algilayicilarin belirli bir boyutu oldugundan
PCB alici devre karti (6) Uzerinde yerlesimleri cok yakin olamamaktadir. Bu da var
olan teknikte (US20090252326A1) elde edilebilecek cozunurlugu sinirlamaktadir.

Sadece bu yontem kullanilarak elde edilebilecek minimum hata orani, konum

algilayici delikleri (4) arasindaki minimum mesafe kadardir.

Optik algilayicilarin arasindaki mesafeleri azaltmak yerine tarayicilarda kullanilan
(US5436476) benzeri CCD algilayicilarla da mumkun olsa da, bu algilayicilar, Uretim
yontemlerinin karmasikhgi sebebiyle yuksek maliyetlidir.
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Bizim yontemimiz ise bu pahali algilayicilar yerine daha ucuz ve basit
phototransistorler kullanmakta ve hassasiyet sinirlamasini ikinci hat (302) yardimiyla

azaltmaktadir.

Bahsedilen ikinci hat (302), bir Vernier kumpas (US4375722A, US6332278) gibi
calismaktadir. Vernier metodunun avantaji, olgum delikleri (3) ve konum dlgum
deliklerindeki (4) algilayicilar arasindaki mesafe azaltiimadan, algilayici ve odlgum
noktalarinin yani olgum deliklerinin (3,4) sayisi artirilarak 2 algilayici arasindaki
mesafeden istenildidi kadar daha yuksek hassasiyetle olgum yapilabilmesi

saglanmistir.

Vernier yonteminde elde edilebilecek hassasiyet su sekilde hesaplanir:
H = (D-d)
H: Hassasiyet
D: her 6lgum noktasinin(deligin) arasindaki mesafe
d: her algilayici (fototransistor) arasindaki mesafe
Vernier yonteminin dezavantaiji ise, olcum yapilabilecek mesafenin algilayici adediyle

sinirl olmasidir.

Sadece Vernier metoduyla 6lgcum yapilabilecek mesafe su formulle hesaplanir:
X=(D-d)*N
X: Olgum yapilabilecek mesafe
N: Algilayici (fototransistor) sayisi
D: her 6lgum noktasinin(deligin) arasindaki mesafe
d: her algilayici (fototransistor) arasindaki mesafe

Gelistirdigimiz yontem, onceden bilinen iki yontemi birlestirerek yontemlerin zayif

noktalarini (sinirlamalarini) kaldirmaktadir.

Sensor cihazi (1): Olgumu yapan, elektronik kartlar icerisinde barindiran

degerlendirme ve cikis verme 0zelliklerine sahip cihazdir.
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Kodlanmis serit (2): Konum bilgisi uzerine kodlanmis serittir (2). Kodlanmis serit (2)
uzerindeki hassas olgcum delikleri (3), 1mm hassasiyetinde olgcum yapabilmek icin

kullanilir.

Kodlanmis serit (2) Uzerindeki konum olgum delikleri (4), konum bilgisini igerir. Serit

temizleme firgcasi (5): Kodlanmis seridi (2) toz, kir gibi etkilere kargi korur.

Alici devre karti (6): Kizilotesi alici sensorleri, islemciyi ve anahtar yapisini barindiran
elektronik karttir. Verici devre karti (7): Kizilotesi vericileri barindiran elektronik
karttir. Cikis anahtarlan (8): Mekanik (Role) veya yariiletken (Transistor) kullanilarak

gerceklestirilen anahtar yapisidir.

Koruyucu (100): Sensor cihazi (1) uzerindeki iki islemci blogunun arasindaki
haberlesme Uzerinde bulunur. [ki yapinin da voltaj yukselmesi gibi bir durumda

birbirini bozmamasi icin kullanilir.

Sensor blok 1 (101): Kodlanmis seridi (2) okuyan sensorlerdir. islemci blok 1 (102):
Sensorleri okuyup degerlendiren mantiksal bolumdur. Cikis blok 1 (103):
Mekanik(Role) veya vyarniiletken(Transistor) kullanilarak gerceklestirilen anahtar

yapisidir.

Sensor blok 2 (201): Kodlanmis seridi (2) okuyan sensorlerdir. islemci blok 2 (202):
Sensorleri okuyup degerlendiren mantiksal bolumdur. Cikis blok 2 (203):
Mekanik(Role) veya vyariiletken(Transistor) kullanilarak gergeklestirilen anahtar

yapisidir.

Bulus, kodlanmis serit (2) ve bu kodlanmis seridi (2) okuyan sensor cihazindan (1)

olusmaktadir. Sensor cihazi (1), kodlanmig serit (2) Uzerinde dogrusal hareket eder.
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Sensor cihazi (1), kodlanmis seridi (2) okur ve dederlendirir. Bu veri uzerinden
konum, hiz ve ivme verilerini hesaplar. Bu hesaplarin tamami sensor cihazi (1)

icerisindeki ciftlenmis yapi ile surekli olarak kontrol edilir.

Bu cift ve guvenligi arttinlmis sistem sayesinde okunan degerlerin dogrulugu surekli
kontrol edilir. Herhangi bir kisimda (giris, degerlendirme, cikis) herhangi bir hata
olmasi durumunda (kisa devre, acik devre, deder degdisimi, fonksiyonel degisiklik)
veya bir limit deger asildiginda sistem uzerine kuruldudu/olgum yaptigi yapiyi
durduracak yetenektedir. Sistem bu durumda Uzerinde bulunan guvenli yapidaki ¢ikis
anahtarlarini (8) agar. Bu ¢ikis anahtarlari (8) acarak sistemi guvenli kalacak sekilde

durdurur.

Sistem  cesitli  guvenlik  fonksiyonlarini  gerceklestirebilir.  Bu  guvenlik

fonksiyonlarindan bazilari; asiri hiz, limit konumlari, limitlere yakin hiz sinirlaridir.

Bu sinirlar asildigi taktirde sistem igerisinde bulunan guvenli yapidaki ¢ikis anahtar
(8) sistemi ile bagl olunan yapi guvenli bir sekilde durdurulur. Konum, hiz ve ivme

verileri ile ilgili bagka limitler de tanimlanabilir.

Geligtirilen sensor cihazi (1) kodlanmis seridi (2) optik (kizildtesi) yapilar ile algilar.
Ornegin olcum hassasiyeti +1mm-dir. Ornek olarak olgum yapabilecedi azami mesafe
320 metredir.

Sistem genis bir gapta kullanilacagi zaman dairesel sistemlerde de kullanilabilir.
Sistemin Uzerine ve altina yerlestirilecek tertibatlarla kodlanmis seritin (1) ve sensor
cihazinin (1) toz ve pislikten her zaman korunmasi saglanir.

Konum okuma, kodlanmis serit (2) Uzerindeki iki farkli hat; birinci ve ikinci hat (301,
302) boyunca 0zel olarak agilmis olcum delikleri (3), konum olgum delikleri (4) ve bu
olcum deliklerini (3,4) okuyan, icinde optik algilayici dizileri iceren alici devre karti (6)
bulunan sensor cihazi (1) araciligiyla saglanir.
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Bahsedilen iki hattan birinci hat (301), algilayicinin konum bilgisini +/-5 mm hata ile
mutlak olarak olgcmesini saglar. Diger ikinci hat (302) ise hassas olgum icindir ve
birinci hattan (301) kabaca algilanmis olan konum bilgisindeki 10 mm'lik hata
araliginin kaginci milimetresinde olundugunun bulunmasini saglar. Bu iki hattan (301,

302) gelen bilgi birlestirildiginde, 1 mm'lik bir hassasiyet elde edilmis olur.

Kodlanmis serit (2) ve bu kodlanmis seridi (2) okuyan kodlanmis serit (2) Uzerinde
dogrusal hareket eden, kodlanmis seridi (2) okuyup degerlendiren, bu veriler
uzerinden konum, hiz ve ivme verilerini hesaplayan, bu hesaplarin tamami
icerisindeki ciftlenmis yapi ile surekli olarak kontrol ederek, bu cift ve guvenligi
arttinlmis sistem sayesinde okunan degerlerin dogrulugu surekli kontrol edildigi,
herhangi bir kisimda (giris, dederlendirme, ¢ikis) herhangi bir hata olmasi durumunda
(kisa devre, acik devre, deder degisimi, fonksiyonel degisiklik) veya bir limit deger
asildiginda sistem uzerine kuruldugu/olcum yaptigi yapiy! durdurarak cesitli guvenlik
fonksiyonlarini yerine getirmek uzere uUzerinde bulunan guvenli yapidaki cikis
anahtarlarini (8) acarak sistemi guvenli kalacak sekilde durduran sensor cihazi (1)

olusturulmustur.

Kodlanmig serit (2) Uzerindeki iki farkl hat; birinci ve ikinci hat (301, 302) boyunca
0zel olarak agiimisg olgcum delikleri (3), konum olgum delikleri (4) ve bu dlgum
deliklerini (3,4) okuyan, icinde optik algilayici dizileri iceren alici devre karti (6)

bulunan sensor cihazi (1) olusturulmustur.

Kodlanmis seridi (2) okuyan sensorlerin bulundugu sensor blok 1 (101), sensorleri
okuyup degerlendiren mantiksal bolum olan islemci blok 1 (102), mekanik(Role) veya
yariiletken(Transistor) kullanilarak gerceklestirilien anahtar yapisini olusturan cikis
blok 1 (103), kodlanmis seridi (2) okuyan sensorlerden olusturulan sensor blok 2
(201), sensorleri okuyup degerlendiren mantiksal bolumden olusturulan islemci blok
2 (202), mekanik(Role) veya yarn iletken(Transistor) kullanilarak gergceklestirilen

anahtar yapisinda olusturulan ¢ikis blok 2 (203) olusturulmustur.
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Kodlanmis seridi (2) optik (kizilotesi) yapilar ile algillayan sensor cihazi (1)
olusturulmustur. Sensor cihazi (1) Uzerindeki iki islemci blogunun arasindaki
haberlesme uzerinde bulunan ve iki yapinin da voltaj yukselmesi gibi bir durumda

birbirini bozmamasi i¢in olusturulan koruyucu (100) olusturulmustur.

Kodlanmis seridi (2) toz, kir gibi etkilere karsi koruyan serit temizleme fircasi (5)
olusturulmustur. Kizilotesi alici sensorleri, iglemciyi ve anahtar yapisini igerisinde
barindiran alici devre karti (6), kizildotesi vericileri icerisinde barindiran verici devre

karti (7) olusturulmustur.

Mekanik (Role) veya yariiletken (Transistor) kullanilarak gerceklestirilen anahtar

yapisini olusturan ¢ikis anahtarlar (8) olusturulmustur.

Cisimlerin, hiz, konum ve ivme bilgilerini okuyup degerlendiren, guvenlik sartlarini
yerine getiren guvenlik cihazi seklinde calisan, toz ve kirden korunan, igerisindeki
ciftli yapi ile verileri cek ederek yuksek hassasiyette calisan, algilayici olarak
phototransistorler kullanilan ve hassasiyet sinirlamasinin ikinci hat (302) yardimiyla
azaltldigi kodlanmis seritleri (2) uUzerinden verileri alan sensoz cihazi (1)

olusturulmustur.

Bahsedilen birinci ve ikinci hattan (301,302), algilayicinin konum bilgisini +/-5 mm
hata ile mutlak olarak olgmesini saglayan birinci hat (301), hassas olgum igin ve
birinci hattan (301) kabaca algilanmis olan konum bilgisindeki 10 mm'lik hata
arahginin kaginci milimetresinde olundugunun bulunmasini saglayan diger ikinci hat
(302), bu iki hattan (301, 302) gelen bilgi birlestirildiginde, 1 mm'lik bir hassasiyet
elde edilmesini saglayan kodlanmis seridi (2) okuyup degerlendiren sensor cihazi (1)

olusturulmustur.
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