OZET
Sonumleme elemani igeren bir direksiyon darbe sonumleme sistemi

Bulus, otomotiv sektorunde kullanilan araglarin direksiyon sistemlerinde, rod basi (3)
ve rod (4) aracihidiyla tekerlerden gelen titresimleri absorbe eden sonumleme
elemanina (4) sahip bir pitman kolu (1) ve tekerlerden gelen titresimleri absorbe eden
sonumleme elemanina (4) sahip bir deve boynu (5) iceren bir direkisyon darbe

sonumleme sistemi ile ilgilidir.
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Direksiyon simidinin dondurulmesiyle baslatilan hareketi tekerleklere ileten,
tekerleklere irtibatlanmis en az bir deve boynu (5) ile irtibath en az bir rot basi
(3), bahsedilen rod basina (3) irtibath en az bir rod (4), tekerleklerden gelen
titresimleri sonumlemek Uzere bahsedilen rod (4) ile direksiyon disli kutusu
arasina irtibatlandirilan en az bir pitman kolu (1) iceren bir direksiyon darbe
sonumleme sistemi olup, ozelligi;

e bahsedilen pitman kolunun (1), bahsedilen roda (4) baglandigi kisminda
konumlandirilarak tekerlekten gelen darbeleri sénumleyen en az bir

sonumleme elemani (2) ve/veya

e Dbahsedilen deve boynunun (5), bahsedilen rot basina (3) baglandid
kisminda konumlandirilarak tekerlekten gelen darbeleri sonumleyen en
az bir sonumleme elemani (2)

icermesidir.

Istem 1°e uygun bir pitman kolu (1) olup, ozelligi; bahsedilen pitman kolunun
(1),bahsedilen roda (4) baglandidi kisminda tekerlekten gelen titresimi

sonumleyen en az bir elastik yapida sonumleme elemani (2) icermesidir.

istem 1°e uygun bir deve boynu (5) olup, 6zelligi; bahsedilen deve boynunun
(5),bahsedilen rot basina (3) baglandigi kisminda tekerlekten gelen titresimi

sonumleyen en az bir elastik yapida sonumleme elemani (2) icermesidir.
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TARIFNAME

Sonumleme elemani igeren bir direksiyon darbe sonumleme sistemi

Teknik Alan

Bulus, genel olarak otomotiv sektorunde kullanilan araglarin direksiyon sistemleri ile

ilgilidir.

Bulus ozellikle, otomotiv sektorunde kullanilan araglarin direksiyon sistemlerinde, rod
basi ve rod aracihdiyla tekerlerden gelen titresimleri absorbe edecek séonumleme
elemanina sahip bir pitman kolu ve tekerlerden gelen titresimleri rod basina gelmeden
absorbe edecek sonumleme elemanina sahip bir deve boynu iceren bir sonumleme
sistemi ile ilgilidir.

Teknigin Bilinen Durumu

GuUnumuzde, herhangi bir tasitin olmazsa olmaz sistemlerinden birisi de direksiyon
sistemidir. Direksiyon sistemi ilgili tasitin arzu edilen istikamete dogru yonlendiriimesi
icin tasarlanmigtir. Direksiyon sisteminin en temel elemanlari soforun tasita yon vermek
icin kullandigi direksiyon simidi, direksiyon simidinden aldigi komutu direksiyon disli
kutusuna ileten direksiyon mili, direksiyon disli kutusundan aldigi komutu ara baglanti
elemani olan kisa rod Uzerinden rot baslarina ve tekerleklere yon veren deve boynuna

ileten pitman koludur.

Pitman kolu ve deve boynu paralel olarak donen arag tekerleklerini salincak kollarina
baglayan konvansiyonel tip suspansiyon sistemlerinde kullaniimaktadir. Pitman kolu ve
deve boynunun baglandigi suspansiyon ve direksiyon sistemleri ozellikle arkadan
cekisli ve hafif ticari araclarda siklikla kullanilmaktadir. Pitman kolu egimli bir
yapilanmadan olugsmaktadir. Direksiyon diglisini ve vidalh mafsal ile oturdudu yuvayi
birbirine baglar. Deve boynu ise rot basi ile direksiyon mafsali arasina irtibatlandirilir.
Direksiyon dislisindeki saft direksiyondan gelen donme hareketi dogrultusunda doner.
Pitman kolu direksiyon diglisine baglanir ve bir levye gorevi gorur. Direksiyon
diglisinden gelen tork, direksiyon hareketinin tekerleklere iletilmesi icin mekanik kuvvete
donusturulur ve bu mekanik kuvvet deve boynu ile tekerleklerin dairesel hareketine

aktarilir.
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Mevcut uygulamalarda, pitman kolu ile kisa rod ve deve boynu ile rot baslari birbirlerine
rijit olarak montajlanmaktadir. Boylece, zemin problemlerinden kaynakli, tekerleklerden
deve boynu Uzerine gelen ve kisa rod uzerine tekabul eden titresimler pitman kolunun
Uzerine direk olarak etki eder ve direksiyon sistemi Uzerinde titresimin aktif olarak

hissedilmesine neden olur.

Konu ile ilgili yapilan arastirma sonucunda, TR 2018/03569 numaral “Parabolik pitman
kolu ve bunun Uretimi igin yontem.” baglhkli patent bagvurusuna rastlaniimistir. Ilgili
patent bagvurusu agirhdi azaltilmis bir parabolik pitman kolunu kullanima sunmayi
amaclar ve bu amaca uygun bir pitman kolunun Uretim ydnteminden bahseder. Ilgili
paten basvurusunda parabolik pitman kolunda, karsit yonde desteklendiriimis ara
bolge, uzunlugu ayni kalarak, capraz haddeleme ile daraltilir ve boylece, bu capraz
haddeleme sayesinde, parabolik pitman kolunun mukavemeti degismeksizin, islenecek
parca icin kayda deger miktarda malzeme tasarrufu saglanabilir. Fakat bu islem
konveksiyonel tip suspansiyon sistemlerinde, rot baslarindan gelen titresimlerin

direksiyon sistemindeki konforu artirmasini saglamaz.

Sonug olarak, yukarida anlatilan olumsuzluklardan dolay! ve mevcut ¢ozumlerin konu
hakkindaki yetersizligi nedeniyle ilgili teknik alanda bir gelistirme yapilimasi gerekli

kihnmistir.
Bulusun Amaci

Bulus, mevcut durumlardan esinlenerek olusturulup yukarida belirtilen olumsuzluklari

cozmeyi amagclamaktadir.

Bulusun ana amaci, direksiyon sisteminde, zemin problemlerinden kaynakl olarak
tekerleklerden gelen titresimleri, titresimin siddetine bagh olarak tamamen veya kismi

olarak ortadan kaldirarak gofor icin daha guvenli ve konforlu bir surus saglamaktir.

Bulusun diger bir amaci, direksiyon sisteminde zemin problemlerinden kaynakli
karsilasilan titresimleri titresimin siddetine bagll olarak tamamen veya kismi olarak

ortadan kaldirarak sofor icin daha konforlu bir surus saglamaktir.

Yukarida anlatilan amaclari yerine getirmek Uzere bulus, direksiyon simidinin
dondurulmesiyle baslatilan hareketi tekerleklere ileten, tekerleklere irtibatlanmis en az
bir deve boynu ile irtibath en az bir rot bagi, bahsedilen rod basgina irtibatli en az bir rod,

tekerleklerden gelen titresimleri sonumlemek Uzere bahsedilen rod ile direksiyon disgli
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kutusu arasina irtibatlandirilan en az bir pitman kolu iceren bir direksiyon darbe

sonumleme sistemi olup,

e bahsedilen pitman kolunun, bahsedilen roda baglandidi kisminda
konumlandirilarak tekerlekten gelen darbeleri sonumleyen en az bir

sonumleme elemani ve/veya,

¢ bahsedilen deve boynunun, bahsedilen rot basina baglandigi kisminda
konumlandinlarak tekerlekten gelen darbeleri sonumleyen en az bir

sonumleme elemani,
icermektedir.

Bulusun yapisal ve karakteristik ozellikleri ve tum avantajlari asagida verilen sekiller ve
bu sekillere atiflar yapiimak suretiyle yazilan detayll aciklama sayesinde daha net
olarak anlasilacaktir ve bu nedenle degerlendirmenin de bu sekiller ve detayli aciklama
goz onune alinarak yapiimasi gerekmektedir.

Bulusun Anlasiimasina Yardimci Olacak Sekiller

Sekil 1, bulusa konu olan sonumleme elemanli pitman kolunun kisa rod ve rod

baslarina monte edilmis perspektif gorunumudur.

Sekil 2, bulusa konu olan sonumleme elemanl pitman kolunun perspektif
gorunumudur.

Sekil 3, bulusa konu olan sonumleme elemanh pitman kolunun yandan Kkesit
gorunumudur.

Sekil 4, bulusa konu olan sonumleme elemanli pitman kolu uzerindeki sonumleme
elemaninin genel gorunumudur.

Sekil 5, bulusa konu olan sonumleme elemanli deve boynunun kisa rod ve rod
baslarina monte edilmis perspektif gorunumudur.

Sekil 6, bulusa konu olan sonumleme elemanli deve boynunun perspektif
gorunumudur.

Sekil 7, bulusa konu olan sénumleme elemanli deve boynunun yandan kesit

gorunumudur.
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Sekil 8, bulusa konu olan sonumleme elemanl deve boynu Uzerindeki sonumleme

elemaninin genel gorunumudur.

Parca Referanslarinin Agiklamasi

-—

Pitman kolu

2. Sonumleme elemani
3. Rot basi

4. Rod

5. Deve boynu

Bulugun Detayli Agiklamasi

Bu detayli agiklamada, bulugsa konu olan sonumleme elemanh pitman kolu ve deve
boynunun tercih edilen yapilanmalari, sadece konunun daha iyi anlasilmasina yonelik

olarak aciklanmaktadir.

Sekil 1 ve sekil 5te gorulen temsili gorunumu verilen sistem asagidaki unsurlar

icermektedir:

tekerlege irtibatlanarak, direksiyon simidinden baglatilan hareketi tekerlege

aktaran en az bir deve boynu (5),

- bahsedilen deve boynuna (5) irtibatlanarak direksiyon simidinden baslatilan

hareketi deve boynuna (5) ileten en az bir rot basi (3),

- bahsedilen rod basina (3) irtibatlanarak, direksiyon simidinden baslatilan

hareketi rot basina (3) ileten en az bir rod (4),

- direksiyon digli kutusu ile rod (4) arasina yerlestirilerek, direksiyon simidinin
dondurulmesi ile olusan dairesel hareketi dogrusal hareket olarak bahsedilen

roda (4) aktaran en az bir pitman kolu (1),

- bahsedilen deve boynunun (5) bahsedilen rot basi (3) ile irtibatlandirildig:

kisima yerlestirilerek tekerlek Uzerinden gelen titresimleri sonumleyen ve/veya
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bahsedilen pitman kolunun (1) bahsedilen kisa rod (4) ile irtibatlandiriidig
kisima yerlestirilerek, sirasiyla tekerlek, deve boynu (5), rod basi (3) ve rod (4)
uzerinden gelen titresimleri sonumleyen, elastik yapida en az bir sonumleme

elemani (2),

Bulusa konu olan sonumleme elemanl pitman kolu (1), direksiyon digli kutusu ile kisa
rod (4) arasina monte edilmektedir. Direksiyon simidinin dondurtlmesi ile olusan
dairesel hareket direksiyon mili ile direksiyon digli kutusuna iletilir. Direksiyon digli
kutusu bu dairesel hareketi icerisinde bulunan digliler yordami ile dogrusal bir harekete
yani iteleme hareketine donusturur. Bahsedilen pitman kolu (1) disli kutusu ile irtibathidir
ve disli kutusundan aldigi iteleme hareketini kisa rod (4) araciligi ile rot basina (3) iletir.
Rot basi (3) aks uzerindeki deve boynu (5) ile tekerleklere irtibatlidir ve direksiyon
simidinin dondurulmesiyle baslayan hareketi tekerleklere ileterek aracin istenen

istikamette yol almasini saglar.

Yol sartlarindan dolay! tekerlekler Uzerinde olusan zemin kaynakl titresimler deve
boynundan (5) rot baglarina ve buradan da (3) kisa rod (4) araciligi ile pitman koluna
(1) iletilir. Deve boynunun (5) uzerine etki eden titresimler, deve boynu (5) uzerinde
bulunan sonumleme elemani (2) sayesinde, pitman kolunun (1) Uzerine etki eden
titresimler, pitman kolu (1) uUzerinde bulunan sonumleme elemani (2) sayesinde,

siddetine bagl olarak azaltilir veya tamamen ortadan kaldirilr.

Bu sayede direksiyon sisteminde sonumleme elemanli (2) deve boynu (5) velveya
sonumleme elemanh (2) pitman kolu (1) bulunan tasitlarin diger araglardan daha

guvenli ve konforlu olmasi saglanir.
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