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OZET

BiR KANAT ACMA VE YUKSELTME MEKANIZMASI

Bu bulus, 6zellikle kanatlarinin kapali konumdan agik konuma gelmesi istenen,
yerden bir firlatic1 (launcher) yardimi ile firlatilan insansiz hava araglarinin, kapali
konumda iken iist liste duran kanatlarim1 hem a¢an hem de agilma islemi sirasinda
alttaki kanadi tistteki kanat ile aymi yiikseklige getiren bir mekanizma (1) ile
ilgilidir.
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ISTEMLER

L. Montajlanacag bir alt yiizey lizerinde en az iki, karsilikli yan yiizeylerde
ise en az iki adet olmak {izere yer alan birden fazla sayida ray (2),

- raylar (2) tizerinde yer alan ve ray (2) iizerinde hareketli yapida olan en az bir
kizak (3),

- kizaklar (3) tlizerinde yer alan ve kizak (3) ile birlikte hareket eden en az bir
yatak (4),

- yan ylizeylerde yer alan kizaklar (3) arasinda uzanan, iizerinde en az birinin disli
yapida oldugu en az iki bosluk yer alan ve uglarindan kizaklara (3) temas eden en
az bir tastyici eleman (5),

- tastyict eleman (5) tizerinde yer alan bosluklardan gecen, en az birinin vidal
yapida oldugu ve alt yiizeye uzak uglarinda, tercihen en az bir kanadin yer aldig:
en az iki mil (6),

- milin (6) alt ylizeye yakin olan ucunda yer alan ve mil (6] ile birlikte hareket
eden en az bir disli (7),

- montajlanacak yan yiizeylerde en az bir adet olmak iizere yer alan ve milden (6)
hareket alan dislilerin (7) izerinde hareket ettigi en az iki yan disli (8) ve

- bir ucundan tasiyici eleman (5) iizerinde yer alan ve tasiyict elemana (5) lineer
hareket kazandiran, lineer hareket ile dislilerin (7) yan disliler (8) lizerinde hareket
etmesini saglayan ve bdylelikle bir mile (6) sadece donme hareketi, diger vidah
mile (6) ise hem dénme hem de dikey eksende hareket kazandiran en az bir tahrik

eleman1 (9) ile karakterize edilen bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).

2. Bir insansiz hava aracinin U seklinde olan gévdesinin yiizeyi tlizerinde yer
alan raylar (2) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi bir kanat acma ve

yiikseltme mekanizmasi (1).
3. Uzerinde bulunan kizak (3) ve tasiyict yataklarin (4) birlikte hareket ettigi

raylar (2] ile karakterize edilen istem 2’deki gibi bir kanat agma ve yiikseltme

mekanizmasi (1).
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4. Insansiz hava aracinin U seklindeki gévde yiizeyinin, yan duvarlarina
monte edilen, iizerinde tasiyici elemanin (5) uglarmmn bulundugu kizaklarin (3)
hareket ettigi raylar (2) ile karakterize edilen Istem 2 veya 3’teki gibi bir kanat

agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).

5. Bulundugu U seklindeki bir insansiz hava araci gdvdesi yiizeyinde, ikisi
birbirine paralel sekilde tabanda, diger ikisi ise karsilikl sekilde yan duvarlarda
olmak tizere dort tane olan raylar (2) ile karakterize edilen Istem 2 ila 4’ten

herhangi birindeki gibi bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).

6. Tahrik elemanina (9) verilen hareket ile tagiyict elaman (5) ve yataklarin
(4) ucunda yer alan kizaklarin (3) iizerinde senkronize hareket ettigi raylar (2) ile
karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir kanat agma

ve ylikseltme mekanizmasi (1).

7. Yatagin (4) ray (2) tizerindeki hareketine kilavuzluk eden kizak (3) ile
karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir kanat agma

ve yiikseltme mekanizmasi (1).

8. Uzerine yatagin (4) sabitlenmesi icin kullanilan en az iki baglanti yuvasi
iceren kizak (3) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki

gibi bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).

9. Baglanti yuvalar1 tlizerinden baglanti elemanlar1 yardim ile yatagin (4)
sabitlendigi kizak (3) ile karakterize edilen Istem 8 deki gibi bir kanat acma ve

ylikseltme mekanizmasi (1).
10.  Rondela olan baglanti elemanlar1 yardim ile yataklarin (4) tizerine

sabitlendigi kizak (3) ile karakterize edilen istem 9’daki gibi bir kanat agma ve

ylikseltme mekanizmasi (1).
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11.  Kizak (3) tizerinde sabit olup mile (6) yataklik eden ve mil (6) ile birlikte
ray (2) tzerinde yatay yonde hareket eden yatak (4) ile karakterize edilen
yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir kanat agma ve yiikseltme

mekanizmasi (1).

12.  Mile (6) yataklik etmesi i¢in, lizerinde i¢ine milin (6) bir ucunun girdigi
bir bosluga sahip yatak (4) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden

herhangi birindeki gibi bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).

13.  Ucundan kizaga (3) sabitlenerek tahrik elemanindan (9) aldigi hareket ile
millere (6) yatayda ve dikeyde hareket veren tasiyici eleman (5) ile karakterize
edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir kanat agma ve

yiikseltme mekanizmasi (1).

14.  Kizak (3) tizerinde yer alan baglanti yuvalarina pul ve civatadan olusan
baglant1 elemanlart yardimi ile baglanan tasiyici eleman (5) ile karakterize
edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir kanat agma ve

yiikseltme mekanizmasi (1).

15.  Uzerinde biri digerine gdére daha biiyiik capli olan, icinde milin (6)
bulundugu iki bosluk yer alan tasiyict eleman (5) ile karakterize edilen
yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir kanat agma ve ylikseltme

mekanizmasi (1).

16. Uzerinde yer alan bosluklardan birinin, icinde donme hareketi yapan mili
(6) sahip oldugu disli yap1 sayesinde diisey eksende hareket ettiren tasiyici eleman
(5) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir kanat

agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).

12



10

15

20

25

17.  Uzerinde yer alan diger boslukta yer alan milin (6) sadece dénme hareketi
yaptid1 tagiyici eleman (5) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi

birindeki gibi bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).

18.  Uzerinde, bosluga disli yap1 kazandiran, bosluk icerisinde bulunan en az
bir somun (10) yer alan tasiyici eleman (5) ile karakterize edilen yukaridaki

istemlerden herhangi birindeki gibi bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).

19. Tastyic1 elamandaki (5) bosluga tasiyici elemanin (5) {ist alt ylizeylerine
temas eden birer segman ile sabitlenen somun (10) ile karakterize edilen
yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir kanat agma ve yiikseltme

mekanizmasi (1.

20.  Tasiyic1 elemana (5) sabitlenmesi ile mile (6) verilen donme hareketini
diisey yonde harekete doniistiiren somun (10) ile karakterize edilen yukaridaki

istemlerden herhangi birindeki gibi bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).

21.  Biri vidah yapida olmak ve tasiyici elemanin (5) bosluklar iginde hareket
etmek tlizere iki tane olan mil (6) ile karakterize edilen yukandaki istemlerden

herhangi birindeki gibi bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).

22.  Bir ucunda kanat diger ucunda ise bir yan dislide (8) hareket eden pinyon
disli (7) yer alan vidali mil (6) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden

herhangi birindeki gibi bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).
23.  Uzerindeki pinyon dislinin (7) somunun (10) hemen altinda yer aldig

vidali mil (6) ile karakterize edilen Istem 22’deki gibi bir kanat agma ve

yiikseltme mekanizmasi (1).
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24.  Uzerindeki pinyon dislinin (7) konumunun pinyon disli (7) iizerinde yer
alan bosluktan gegirilen bir pim ile ayarlandigi vidahh mil (6) ile karakterize

edilen Istem 22 veya 23’teki gibi bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).

25.  Vidali mile (6) bir baglanti flans1 ve baglanti flansimi disli (7) tizerine
tutturan setskur civatalar ile sabitlenene pinyon disli (7) ile karakterize edilen
Istem 22 ila 24’ten herhangi birindeki gibi bir kanat acma ve yiikseltme

mekanizmasi (1.

26.  Tasiyict elemanin (5) diger boslugunda hareket etmekte olup bir ucundan
kanada, diger ucundan ise yataga (4) temas halinde olan diiz yapidaki mil (6) ile
karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir kanat agma

ve ylikseltme mekanizmasi (1).

27.  Tasiyici eleman (5) boslugu igindeki hareketi i¢in bir rulman kullanilan
diiz mil (6) ile karakterize edilen Istem 26°daki gibi bir kanat agma ve yiikseltme

mekanizmast (1).

28. Rulmanin, boslugunda bir segman kullanilarak sabitlendigi tagiyici eleman
(5) ile karakterize edilen Istem 27°deki gibi bir kanat agma ve yiikseltme

mekanizmasi (1).

29.  Yataga (4) temas eden ucunda ise bir bilezik yer alan diz mil (6) ile
karakterize edilen istem 26 ila 28’den herhangi birindeki gibi bir kanat agma ve

yiikseltme mekanizmasi (1).
30. Uzerindeki pinyon dislinin (7), yatak (4) ile tasiyici eleman (5) arasinda

ver aldigi diiz mil (6) ile karakterize edilen istem 26 ila 29°dan herhangi

birindeki gibi bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).
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31.  Uzerinde yer alan pinyon dislinin (7) konumunun pinyon disli (7) iizerinde
yer alan bosluktan gegirilen bir pim yardimi ile ayarlandigi diiz mil (6) ile
karakterize edilen Istem 30°daki gibi bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi
(1).

32.  Uzerindeki pinyon dislinin (7) bir segman yardimi ile govdesine
sabitlendigi diiz mil (6) ile karakterize edilen Istem 30 veya 31°deki gibi bir

kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).

33.  Uzerinde dislilerin (7) hareket ettigi birer kremayer disli olan yan disliler
(8) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir kanat

agma ve ylikseltme mekanizmasi (1).

34.  Tahrik elemanina (9) verilen hareket ile dislilerin (7) tizerinde hareket
ederek millerin (6) dénme ve diisey eksende olan hareketine izin veren kremayer
yan disliler (8) ile karakterize edilen istem 33’teki gibi bir kanat agma ve

yiikseltme mekanizmasi (1).

35. Tasiyict eleman (5) tizerinden millere (6), dislilere (7) ve dolays1 ile
millerin (6) ucunda yer alan tercihen insansiz hava aracinin kanatlarina hareket
veren tahrik eleman: (9) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi

birindeki gibi bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).

36.  Bir segman olan baglanti elemani yardimi ile tasiyict elaman (5) lizerinde
sabitlenen tahrik elemani (9) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden

herhangi birindeki gibi bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).

37.  Verilen lineer hareket ile kizaklar (3) raylar (2) tizerinde lineer hareket
gerceklestirmesini, dislilerin (7) yan disliler (8) tizerinde donme hareketi
gergeklestirmesini, vidali milin (6) ise somun (10) i¢cinde donme hareketi ile

birlikte diisey eksende hareket gerceklestirmesini saglayan tahrik elemani (9) ile

15
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karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir kanat agma

ve yiikseltme mekanizmasi (1).
38.  Mekanik yay kuvveti ve/veya servo motor ile hareket verilen tahrik

elemani (9) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi

bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1).
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TARIFNAME

BiR KANAT ACMA VE YUKSELTME MEKANIZMASI

Teknik Alan

Bu bulus, 6zellikle kanatlarinin kapali konumdan ag¢ik konuma gelmesi istenen,
yerden bir firlatic1 (launcher) yardimu ile firlatilan insansiz hava arag¢larinin, kapal
konumda iken iist iiste duran kanatlarin1 hem agan hem de agilma islemi sirasinda
alttaki kanadi tistteki kanat ile ayni yiikseklige getiren bir mekanizma ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Insansiz hava araglan uzaktan kontrol edilebilen yapilan ile iilkelerin savunma
alanlarinda insansiz olarak havadan kesif yapabilen ve uzaktan miidahale araci
olarak kullanilabilen, giin gectikce Onemi artan araglardir. Savunma alaninda
kullanilan insansiz hava araglart bir pist yardimi ile kalkis ve inis yapabildikleri

gibi kanatlar kapali sekilde bir tiip yardimu ile firlatilarak da kullanilabilmektedir.

Firlatilarak kullanilan insansiz hava araglari bir tiiplin icinde kanatlan kath ya da
ist iiste kapali sekilde firlatilmaya hazir olarak durmaktadir. Tip seklinde bir
firlatma sistemi yardimi ile firlatilan insansiz hava araglarinin kanatlar
¢ogunlukla katlanir bir yapidadir. Tiipten firlatilmalarinin ardindan kanatlarmin

acilmasi ile havada siiziilmeye baslamaktadirlar.

Firlatilarak kullanilan insansiz hava araglarinda kanatlar, gévdenin yaninda kapali
veya govdenin lizerinde iist liste kapali olarak durmaktadir. Govde {izerinde tist
tiste kapali olarak duran insansiz hava araglarinin kanatlari, birbirlerine gore agik
konumda iken ¢ogunlukla govdeye gore birbirlerinden farkli yiiksekliklerdedir.
Bu da ugus sirasinda insansiz hava aracinin stabilitesini bozan ve istenmeyen bir

durumdur. Bu nedenle kanatlarin iist iiste govde lizerinde kapal bir sekilde
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durduklar pozisyondan agik hale geldikleri pozisyonda alttaki kanadin istteki
kanat ile ayni seviyede olmasini saglayacak bir aparata ihtiyag duyulmaktadir.

US20170291684 sayili Birlesik Devletler patent dokiimaninda insansiz bir hava
aracindan bahsedilmektedir. S6z konusu insansiz hava araci bir gévde, en az bir
kanat ve en az bir kontrol yiizeyi icermektedir. insansiz hava aracinda kanatlar
firlatma oOncesinde istifli bir sekilde ucagin govdesi lizerinde durmaktadir.
Firlatma ile kanatlar bir disli kutusu yardimi ile sweeping konfigiirasyonuna
gecebilmektedir. Bunun iginde, insansiz hava aract disli kutusuna bagl bir
tetikleyici, her iki kanada da bagli olan bir sonsuz disli ve kanatlar1 siipiirme
(sweeping) moduna gecirmek i¢in kullanilan, bir diger sonsuz disli icermektedir.
Tercih edilen uygulamada disli kutusu kanat yuvasina oturabilmektedir. S6z
konusu patent dokiimaninda kanatlar govde lizerinde yan yana durmaktadir. Bir
disli sistemi yardimi ile kanatlar kapali pozisyondan agik pozisyona
gegebilmektedir. Fakat sdz konusu patent dokiimaninda iist iiste duran kanatlarin
acilmasi ile alttaki kanat ile iistteki kanadin ayni seviyeye getirilmesine iliskin bir

¢Oziim yer almamaktadir.

Bulusun Kisa Aciklamasi

Bu bulusun amaci, kanatlart kapali ve {ist liste bir sekilde yerden bir firlatici
(launcher) yardimu ile firlatilan insansiz hava araglarinin, firlatildiktan sonra st
iiste duran kanatlarinin agilmasini ve agilirken digerine gore daha asagida bulunan
kanadin yiikseltilerek diger kanat ile ayni hizaya gelmesini saglayan bir

mekanizma gergeklestirmektir.

Bulusun diger amaci st iiste duran kanatlardan en az birine diiseyde hareket

vererek diger kanat ile ayni1 seviyeye getiren bir mekanizma gergeklestirmektir.

Bulusun baska amaci, kanatlar1 agilma islemi sirasinda lineer olarak da hareket

ettirebilen bir mekanizma gergeklestirmektir.
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Bulusun Ayrintihi Ac¢iklamasi

Bu bulusun amacina ulagmak i¢in gerceklestirilen “Bir kanat agma ve yiikseltme

mekanizmas1” ekli sekillerde gosterilmis olup, bu sekiller;

Sekil-1. Bulus konusu bir kanat agma ve ylikseltme mekanizmasimin kanatlar
kapali halde iken perspektif gdriiniisiidiir.

Sekil-2. Bulus konusu bir kanat agma ve ylikseltme mekanizmasinin kanatlar yari
agik (45°) halde iken perspektif gériiniisiidiir.

Sekil-3. Bulus konusu bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasinin kanatlar agik
halde iken perspektif goriiniistidiir.

Sekil-4. Bulus konusu bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasmm kanatlar
acik halde iken insansiz hava araci govdesine uygulanmis halinin perspektif
goriintigtidiir.

Sekil-5. Bulus konusu bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasinin kanatlari
agik halde iken insansiz hava araci gdvdesine uygulanmis halinin onden
goriiniisidir.

Sekil-6. Bulus konusu bir kanat agma ve yiikseltme mekanizmasmin patlatilmig

perspektif goriiniistidiir.

Sekillerde yer alan pargalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin

karsiliklar1 asagida verilmistir.

Mekanizma
Ray

Kizak

Y atak

Tasiyict eleman
Mil

Disli

~N O U1 bW N =
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8. Yan disli
9. Tahrik elemani

10. Somun

Bulus konusu kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1),

- montajlanacag bir alt yiizey tizerinde en az iki, karsilikli yan yiizeylerde ise en
az iki adet olmak iizere yer alan birden fazla sayida ray (2},

- raylar (2) iizerinde yer alan ve ray (2) iizerinde hareketli yapida olan en az bir
kizak (3),

- kizaklar (3) tizerinde yer alan ve kizak (3) ile birlikte hareket eden en az bir
yatak (4),

- yan yiizeylerde yer alan kizaklar (3) arasinda uzanan, iizerinde en az birinin disli
yapida oldugu en az iki bosluk yer alan ve uglarindan kizaklara (3] temas eden en
az bir tastyici eleman (5),

- tastyic1 eleman (5) lizerinde yer alan bosluklardan gegen, en az birinin vidali
yapida oldugu ve alt yiizeye uzak uglarinda, tercihen en az bir kanadin yer aldig
en az iki mil (6),

- milin (6) alt yiizeye yakin olan ucunda yer alan ve mil (6) ile birlikte hareket
eden en az bir disli (7],

- montajlanacak yan yiizeylerde en az bir adet olmak tizere yer alan ve milden (6)
hareket alan dislilerin (7) tizerinde hareket ettigi en az iki yan disli (8) ve

- bir ucundan tasiyic1 eleman (5) tizerinde yer alan ve tasiyic1 elemana (5) lineer
hareket kazandiran, lineer hareket ile dislilerin (7) yan disliler (8) iizerinde hareket
etmesini saglayan ve boylelikle bir mile (6) sadece donme hareketi, diger vidali
mile (6) ise hem donme hem de dikey eksende hareket kazandiran en az bir tahrik

elemani (9) i¢ermektedir.

Bulusun tercih edilen uygulamasinda raylar (2) bir insansiz hava aracinin U
seklinde olan govdesinin yiizeyi iizerinde yer almaktadir. Raylarin (2) iizerinde
bulunan kizak (3) ve tasiyict yataklar (4) birlikte hareket etmektedir. Uzerinde
tastyict elemanin (5) uglarinin bulundugu kizaklarin (3) hareket ettigi raylar (2],
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insansiz hava aracinin U seklindeki gdvde yiizeyinin yan duvarlarina monte

edilmektedir.

Raylarin (2) monte edildigi govde yiizeyinde, taban ve duvarlari saracak sekilde
en az bir sac yer almaktadir. Yan dislilerden (8) en az biri ve raylar (2) tercih

edilen uygulamada sac tizerinde yer almaktadir.

Raylar (2), bulundugu U seklindeki bir insansiz hava araci govdesi yiizeyinde,
ikisi birbirine paralel sekilde tabanda, diger ikisi ise karsilikli sekilde yan
duvarlarda olmak iizere dort tanedir. Tahrik elemanina (9) verilen hareket ile
tasiyict elaman (5) ve yataklarin (4) ucunda yer alan kizaklar (3), raylar (2
iizerinde senkronize hareket etmektedir. Senkronize hareket ile kizaklarm (3) ray
(2) tzerinde ileri yondeki hareketi, millerin (6) donme ve diisey eksendeki
hareketleri es zamanli olarak kanatlara harcket kazandirmaktadir. Bu sayede iist
tiste duran kanatlar hem es zamanli olarak acgilmakta hem de alttaki kanat tistteki

kanat ile ayni seviyeye gelmektedir.

Bulusun tercih edilen uygulamasinda kizak (3), yatagin (4) ray (2) tizerindeki
hareketine kilavuzluk etmektedir. Kizak (3), lizerine yatagin (4) sabitlenmesi igin
kullanilan en az iki baglanti yuvasi icermektedir. Baglanti yuvalar1 {izerinden
baglanti elemanlar1 yardimi ile yatak (4) kizaga (3) sabitlenmektedir. Tercih
edilen uygulamada rondela olan baglant1 elemanlari yardimu ile yataklar (4) kizak
(3) tizerine sabitlenmektedir. Kizagin (3) ray (2) tizerindeki lineer hareketi ile

kanatlarin ileri geri hareketi ger¢eklestirilmektedir.

Bulus konusu mekanizmada (1) yatak (4) kizak (3) iizerinde sabit olup, mile (6]
yataklik etmekte ve mil (6) ile birlikte ray (2) lizerinde yatay yonde hareket
etmektedir. Yatak (4) iizerinde mile (6) yataklik etmesi igin, igine milin (6) bir
ucunun girdigi bir bosluga sahiptir. Bu sayede tahrik elemanina (9) verilen hareket
daha stabil bir sekilde millere (6) aktarilmaktadir.
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Bulusun tercih edilen uygulamasinda tasiyict eleman (5) iki ucundan kizaga (3)
sabitlenerek tahrik elemanindan (9) aldigi hareket ile millere (6) yatayda ve
dikeyde hareket vermektedir. Tasiyici eleman (5) tercih edilen uygulamada kizak
(3) lzerinde yer alan baglanti yuvalarma pul ve civatadan olusan baglanti

elemanlari yardimi ile baglanmaktadir.

Tasiyic1 eleman (5) tlizerinde, biri digerine gore daha biiyiik ¢apli olan, ig¢inde
milin (6) bulundugu iki bosluk yer almaktadir. Tasiyic1 eleman (5) tizerinde yer
alan bosluklardan biri, icinde donme hareketi yapan mili (6) sahip oldugu disli
yapi sayesinde diisey eksende hareket ettirmektedir. Bu sayede milin (6] ucunda
yer alan insansiz hava aracinin kanadi, kanatlarm iist tiste durdugu kapali
pozisyondan agik pozisyona gegerken dikey eksende hareket ederek diger kanat
ile ayn1 seviyeye gelmekte, agik pozisyondan kapali pozisyona gecgerken ise yine
dikey eksende hareket ederek diger kanat ile iist tiste durabilmektedir. Tasiyic
eleman (5) iizerinde yer alan diger boslukta yer alan mil (6) sadece dénme
hareketi yapmaktadir. Bu sayede kanat kapali pozisyondan agik pozisyona ya da

acik pozisyondan kapali pozisyona donme hareketi yaparak gegcmektedir.

Bulusun tercih edilen uygulamasinda tasiyict eleman (5) lizerinde, bosluga disli
yap1 kazandiran, bosluk igerisinde bulunan en az bir somun (10} yer almaktadur.
Somun (10) tasiyici elamandaki (5) bosluga tasiyict elemamin (5) ist alt
yiizeylerine temas eden birer segman ile sabitlenmektedir. Somun (10) tasiyici
elemana (5) sabitlenmesi ile mile (6) verilen dénme hareketini diisey yonde

harekete dontistiirmektedir.

Bulus konusu mekanizmada (1) mil (6), biri vidah yapida olmak ve tasiyici
elemanin (5) bosluklar i¢inde hareket etmek tlizere iki tanedir. Vidali milin (6) bir
ucunda kanat, diger ucunda ise bir yan dislide (8) hareket eden pinyon disli (7) yer
almaktadir. Vidali mil (6) tizerindeki pinyon disli (7) somunun (10) hemen altinda
yer almaktadir. Vidali mil (6) tizerindeki pinyon dislinin (7) konumu pinyon disli

(7) tizerinde yer alan bogluktan gegirilen bir pim ile ayarlanmaktadir. Pinyon disli
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(7) vidali mile (6) bir baglant1 flans1 ve baglanti flangim disli (7) {izerine tutturan
setskur civatalar ile sabitlenmektedir. Vidali mil (6) tercih edilen uygulamada
kanatlar kapal pozisyonda iken yataga (4) temas etmektedir.

Diiz yapida olan mil (6], tasiyici elemanim (5) diger boslugunda hareket etmekte
olup bir ucundan kanada, diger ucundan ise yataga (4) temas halindedir. Diiz
milin (6) tasiyict eleman (5) boslugu igindeki hareketi ig¢in bir rulman
kullanilmaktadir. Rulman, tasiyici eleman (5) boslugunda bir segman kullanilarak
sabitlenmektedir. Diiz milin (6) yataga (4) temas eden ucunda ise bir bilezik yer
almaktadir. Diiz milin (6 tzerinde pinyon disli (7), yatak (4) ile tasiyici eleman
(5) arasinda yer almaktadir. Diiz mil (6) lizerinde yer alan pinyon dislinin (7)
konumu, pinyon disli (7) lizerinde yer alan bogluktan gegirilen bir pim yardimi ile
ayarlanmaktadir. Diiz mil (6) tizerindeki pinyon disli (7) yine bir segman yardimi

ile mil (6) govdesine sabitlenmektedir.

Bulusun tercih edilen uygulamasinda mil (6), kanatlarin alt ylizeylerinden
baglanan flanglar yardimi ile sabitlenmektedir. Mil (6) kanat ile baglantisinda, bir
kama yardimi ile flans tizerinde sabitlenmektedir. Baglanti flansinin kanat alt
ylizeyine baglantis1 flans tizerinde yer alan deliklerde bulunan vidali insertler ve
vidali insertlerden gecirilerek kanada sabitleme islemini gerceklestiren pul ve
civata ile yapilmaktadir. Kanat, milin (6) ucuna gegirildikten sonra iist yiizeyinden

bir ¢ektirme pulu ve bir vida ile mile (6] sabitlenmektedir.

Bulus konusu mekanizmada (1) yan disliler (8), tizerinde dislilerin (7) hareket
ettigi birer kremayer dislidir. Tahrik elemanma (9) verilen hareket ile tercihen
disliler (7) kremayer yan disliler (8) {izerinde hareket ederek millerin (6) donme
ve diisey eksende olan hareketine izin vermektedirler. Bu sayede millerin (6)
hareketi ile kanatlardan tercih edilen biri hem acilip kapanabilirken hem de diisey
eksende algalip yiikselebilmektedir. Pinyon disliler (7) kremayer yan disliler (8)
tizerinde, tahrik elemanina (9) verilen hareket ile dénerek milleri (6) tercihen 90
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derece ¢evirmektedir. Bu sayede kanatlar agilip kapanabilmekte, ayn1 zamanda

disli yapida olan mil (6] kanatlardan birine diisey eksende hareket vermektedir.

Bulusun tercih edilen uygulamasinda tahrik elemani (9) tasiyici eleman (5)
iizerinden millere (6), dislilere (7) ve dolayisi ile millerin (6) ucunda yer alan
tercihen insansiz hava aracinin kanatlarina hareket vermektedir. Tahrik elemani
(9) bir segman olan baglant1 eleman yardimi ile tasiyici elaman (5) lizerinde
sabitlenmektedir. Tahrik elemani (9) verilen lineer hareket ile kizaklarin (3) raylar
(2) tlizerinde lineer hareket gergeklestirmesini, dislilerin (7] yan disliler (8)
tizerinde donme hareketi gergeklestirmesini, vidali milin (6) ise somun (10) iginde
donme hareketi ile birlikte disey eksende hareket gerceklestirmesini

saglamaktadir.

Bulus konusu mekanizmada (1), tahrik elemanma (9) mekanik yay kuvveti
ve/veya servo motor ile hareket verilmektedir. Tahrik elemanma (9) verilen
hareket ile millerdeki (6) ve dislilerdeki (7) donme, kizaklardaki (3) lineer
hareketler ve vidali mildeki (6) yiikselme hareketleri es zamanli olarak
yapilmaktadir. Mekanizmada (1) tahrik elemanina (9) verilen lineer hareket ile
vidali milin (6) ve kremayer yapida olan yan dislinin (8) senkronize ¢aligmasi
sayesinde kanatlarin dénerek agilmasinin yaninda ileri geri yonde olmak iizere
dikey hareketi de saglanmaktadir. Tahrik elemani (9) tercih edilen uygulamada bir
mildir.

Bulus konusu kanat agma ve yiikseltme mekanizmasinda (1) kanatlar st iste
kapali pozisyonda dururken, ilk olarak tahrik elemanina (9) verilen hareket ile
pinyon dislilerin (7) kremayer yan disliler (8) iizerinde, millerin (6) tasiyici
eleman (5) bosluklari igerisinde hareketi saglanmakta kanatlar kapali pozisyondan
acik pozisyona dogru donme hareketine baslamaktadir. Donme hareketi ile es
zamanli olarak tasiyici elemandaki (5) somun (10) igerisinde hareket eden vidali
milin (6) ucunda yer alan ve diger kanada gore daha altta bulunan kanat diger

kanat ile ayni seviyeye gelebilmek i¢in yiikselmeye baslamaktadir. Dénme ve
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yiikselme hareketi ile birlikte kizaklarin (3) raylar (2) tizerinde hareketi ile de
kanatlar yatay eksende de hareket etmektedir. Kanatlar agik pozisyona ve ayni

yiikseklige gelinceye kadar tahrik elemanina (9) hareket verilmektedir.

Bulus konusu kanat agma ve yiikseltme mekanizmasi (1) kanatlar {ist iiste binerek
katlanan insansiz hava araglarinda kullanilmaktadir. Kanatlarin st iiste
durmasindan kaynaklanan, kanatlar arasinda olusan yiikseklik farki, vidali mil (7)
somun (10) ¢ifti ve kremayer yan disli (8) ile kanatlarin agilmasi esnasinda
giderilerek alttaki kanadin iistteki kanat ile ayni seviyeye gelmesi saglanmaktadir.
Bu nedenle bulus konusu mekanizma (1) daha ¢ok bir firlatma sistemi (launcher)
ile firlatildiktan sonra kanatlarmin havada acilmasi istenen insansiz hava

araglarinda (IHA) kullammaktadir.

Bu temel kavramlar etrafinda, bulus konusu bir kanat agma ve yiikseltme
mekanizmasi (1) ile ilgili ¢ok gesitli uygulamalarin gelistirilmesi miimkiin olup,
bulus burada aciklanan ©Orneklerle sinirlandirilamaz, esas olarak istemlerde

belirtildigi gibidir.
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