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OzET
BAGIMSIZ HAREKET VE KiLITLEME KABILIYETLi TEK PLAKALI NiSAN KONTROL

TERTIBATI MEKANIZMASI

Bulus, her tiirlii askeri aragta kullanilan silah ve géris sistemlerinde kullanmak Uzere
gelistirilmis bagimsiz hareket ve kilitleme kabiliyetli tek plakali nisan kontrol tertibati
mekanizmasi ile ilgilidir. Bulus dzellikle; 6n tarafta sistemin Y eksenindeki bagimsiz
déniisiine izin veren en az hir mentese (300), sistemin arkasinda bulunan, Y ve Z
eksenlerinde hareket edebilen en az bir dogrusal eyleyiciler {100), arkada bulunan
dogrusal eyleyiciler (100) ¥ ve Z eksenlerinde hareket ederken olusacak kasiimalarin
giderilmesini saglayan en az bir kiiresel mafsal (200}, iceren bagimsiz hareket ve

kilitleme kabiliyetli tek plakal nisan kontrol tertibati mekanizmasi ile ilgilidir.

Sekil - 1
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ISTEMLER

Bulus her tirli askeri aracta kullanilan silah ve géris sistemlerinde kullanmak izere
gelistirilmis bagimsiz hareket ve kilitleme kabiliyetli tek plakali nisan kontrol
tertibati mekanizmasi ile ilgili olup, 6zelligi;
- on tarafta sistemin Y eksenindeki bagimsiz dénisline izin veren en az bir
mentese(300),
- sistemin arkasinda bulunan, Y ve Z eksenlerinde hareket edebilen en az
bir dogrusal eyleyiciler (100),
- arkada bulunan dogrusal eyleyiciler (100} Y ve Z eksenlerinde hareket
ederken olusacak kasilmalarin giderilmesini saglayan en az bir kiiresel
mafsal (200},

icermesi ile karakterize edilmesidir.

istem 1’e uygun uygun dogrusal eyleyiciler (100) olup, &zelligi; arkadaki Y ve Z
eksenlerinde hareket eden dogrusal eyleyicilere (100} takilan ve ¢evresel sartlann
olusturdugu titresimlerden dolayl nisan ayarinin bozulmamasi engelleyen kilit

sistemleri (150} icermesi ile karakterize edilmesidir.

Istem 1’e uygun dogrusal eyleyiciler (100) olup, ézelligi; sistemin Y ve Z yénindeki
hareketleri hassas olarak karsilayan ayar milini {130} ve ayar miline (130) rehberlik
eden silindirik yatagint (120) vyataklayan yiikselis tablasi {110), icermesi ile

karakterize edilmesidir.

Istem 1’e uygun dogrusal eyleyiciler (100) olup, ézelligi; sisteme Y ekseninde dénis
hareketi saglayan silindirik yatagi (120) ve ayar milini (130) yataklayan ddns tablasi

(140) icermesi ile karakterize edilmesidir.
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Istem 1’e uygun kiresel mafsal (200), olup, dzelligi; sistemin Y ve Z eksenlerindeki
dénisleri sirasinda ihtiyacr olan X eksenindeki hareket esnekligini saglayip kiresel
mafsal sayesinde acisal yonelimleri karsilayan mafsal komplesi (220) icermesi ile

karakterize edilmesidir.

Istem 1’e uygun kiresel mafsal (200), olup, 6zelligi; silindirik yatak {120) ve ayar
mili {130) yardimiyla Z ekseninde ilerleyip ayni zamanda mafsal komplesini (220}
yataklayarak yalnizca X yoniindeki hareketine izin veren mafsal haznesi (210)

icermesi ile karakterize edilmesidir.

istem 1’e uygun kiiresel mafsal (200), olup, 6zelligi; sistem Y ve Z eksenlerinde
ddnis hareketi yaptiginda ortaya ¢ikan serbestlik ihtiyaci, mafsal komplesinin (220)
kiresel mafsal haznesi {210) igcerindeki X, Y ve Z yonlerindeki ddnls ve sadece X

yonindeki ilerleme serbestligiyle giderilmesi ile karakterize edilmesidir.

istem 1’e uygun kiiresel mafsal (200), olup, ézelligi; mafsal komplesini (220), hazne

(210) icerisinde kilitleyen mafsal civatasi (230) icermesi ile karakterize edilmesidir.

Istem 1’e uygun uygun bagimsiz hareket ve kilitleme kabiliyetli tek plakali nisan
kontrol tertibati mekanizmasi olup, ozelligi; eyleyiciler (100) Y ve 7 ekseninde
hareket ederken, olusan tliggenden dolayl uzama ve dénme ihtiyacini, mafsal
komplesi {220) ve mafsal komplesinin {220) mafsal haznesinde {210) X ekseninde

hareket etmesiyle karsilanmasi ile karakterize edilmesidir.

10- istem 1’e uygun uygun bagimsiz hareket ve kilitleme kabiliyetli tek plakali nisan

kontrol tertibati mekanizmasi olup, ozelligi; sistem Y ekseninde dondirildiginde Z
ekseni, Z ekseni etrafinda déndiriildigiinde ise Y ekseni etkilenmemesi, déner

catalin (320) bagimsiz donls hareketleriyle saglanmasi ile karakterize edilmesidir.

11-istem 1’e uygun mentese (300) olup, 6zelligi; yik tasima plakasini (400) déner

catala (320) baglayan ve sistemin Z eksenindeki donisline izin veren yiikselis

mentese pimi (310) icermesi ile karakterize edilmesidir.
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12-istem 1’e uygun mentese (300) olup, ozelligi; déner gatal (320), fikstire (500}
baglayan ve sistemin Y eksenindeki donisine izin veren donis mentese pimi (330)

icermesi ile karakterize edilmesidir.

13-istem 2’ye uygun kilit sistemleri (150) olup, dzelligi; nisan ayar yapildiktan sonra,
mekanizmanin yiikselis kilidi (151) ile Z eksenindeki doniis yoniindeki hareketinin
ve donis kilidi (152) ile de Y eksenindeki donls yoniindeki hareketinin kilitlenmesi

ile karakterize edilmesidir.

14- istem 2’ye uygun kilit sistemleri (150) olup, 6zelligi; ayar milinin (130) saga/sola
déndirilmesiyle, dénis tablasinin (140) asagi/yukari hareket edip, mekanizmanin
Z ekseninde doénisind sabitlemek icin civata 1'in {153) sikilmasi ile karakterize

edilmesidir.

15- istem 2’ye uygun kilit sistemleri (150) olup, &zelligi; déniis yénindeki ayar milinin
{130) saga/sola dondirilmesiyle, mafsal haznesinin (210) saga/sola hareket edip,
mekanizmanin Y ekseninde doniislinii sabitlemek igin civata 2'nin (154) sikilmasi ile

karakterize edilmesidir.
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TARIFNAME
BAGIMSIZ HAREKET VE KiLITLEME KABILIYETLi TEK PLAKALI NiSAN KONTROL
TERTIBATI MEKANIZMASI
TEKNIK ALAN

Bulus, her tirlu askeri aragta kullanilan silah ve géris sistemlerinde kullanmak Uzere
gelistirilmis bagimsiz hareket ve kilitleme kabiliyetli tek plakali nisan kontrol tertibati

mekanizmasi ile ilgilidir.

Bulus dzellikle; én tarafta sistemin Y eksenindeki bagimsiz ddnisline izin veren en az
bir mentese, sistemin arkasinda bulunan, Y ve Z eksenlerinde hareket edebilen en az
bir dogrusal eyleyiciler, arkada bulunan dogrusal eyleyiciler Y ve Z eksenlerinde hareket
ederken olusacak kasilmalarin giderilmesini saglayan en az bir kiresel mafsal iceren
bagimsiz hareket ve kilitleme kabiliyetli tek plakali nisan kontrol tertibati mekanizmasi

ile ilgilidir.

TEKNIGiN BiLINEN DURUMU

Teknolojinin gelisimine paralel olarak, askeri sistemlerde de blyik gelismeler
yasanmaktadir. Bu gelisimlerin baslica amaglari, askeri araci hizli, rahat, kullanish ve
glvenilir hale getirme istegidir. Giinimiizde daha Gnce bagimsiz hareket kabiliyeti
olmayan, bagimsiz kilitlemme kabiliyeti olmayan ya da birden fazla plaka ile kontrol
edilen nisan kontrol tertibatt mekanizmalan kullaniimaktadir. Ayrica sistemdeki

bosluklarin alinmasi icin yaylar kullanilmaktadir.

Mevcut teknikte kullanilan tamamen sabit bir platformda boresight sistemlerde, silahin
ya da kameramin kullamer tarafindan anlik olarak ayarlanmasiyla kullarmlir. Kesinlik

konusunda herhangi bir kabiliyeti yoktur, dolayisiyla bir ayar yapmak miimkiin degildir,
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Mevcut teknikte kullanilan ek eksenli boresight mekanizmalarda, yikselis ekseni

ayarlanahilirken, dénis ekseninde bir hareket kabiliyeti yoktur.

Mevcut teknikte kullanilan c¢ift eksenli boresight mekanizmalarda, &ne siirmiis
oldugumuz sisteme benzer sekilde ¢ift eksende ddnls kabiliyetine sahiptir. Ancak
déniis hareketleri birbiri Gizerinde yapildigi igin hareketler bagimsiz degildir. Bu nedenle

ayarlama islemi kesinlik konusunda sorunlar yasar ve ayarlama iglemi uzun sirer.

Mevcut teknikte kullanilan ¢ift eksenli bagimsiz hareketli boresight mekanizmalarda ise
her iki eksen birbirinden bagimsizdir ancak bu bagimsizligi elde edebilmek icin birden
fazla plaka ve baglanti kullanilmistir. Bu durum sistemin boyutunu arttirmakta ve
kullanilabilirligini azaltmaktadir. Ayrica bu sistem kilitlenebilir olmadigi gibi hareket

¢6zlnrligld de oldukga digiktir.

Mevcut teknikte kullanilan sistemlerde, bagimsiz hareket ve kilitleme kabiliyeti

olmayan sistemler kullarim gic¢lUgl yaratmaktadir.

Mevcut teknikte kullanilan sistemlerde, gorils sistemi ya da silahin isaret ettigi

dogrultuyu ayarlamak icin defalarca deneme yapmak gerekmektedir.

Mevcut teknikte kullanilan sistemlerde, birden fazla plakanin (st (iste kullanilmasi daha

agir ve hacimli driinler ortaya ¢ikarmaktadir.

Mevcut teknikte kullamlan sistemlerde, (st (ste kullamlan plakalarin arasindaki
bosluklar yok etmek icin yaylar kullanilmaktaydi. Bu vaylar esnekleri nedeniyle gérev

sirasinda yUkiin sabitlenmesini zorlastirmaktadir.

Mevcut teknikte kullanilan sistemlerde, ayar glicligi bu mekanizmalari daha sonra tam

otomatik yapmaya da engellemektedir.
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Sonug olarak, mevcut teknikte var olan yukarida belirtilen problemlerin ¢dzimu igin,
yeni bir ekonomik, kullarugh, ergonomik ve daha fonksiyonel bagimsiz hareket ve
kilitleme kabilivetli tek plakali nisan kontrol tertibatt mekanizmasina duyulan
gereksinim ve mevcut ¢éziimlerin yetersizligi ilgili teknik alanda bir gelistirme yapmay

zorunlu kilmistir.

BULUSUN AMACI

Mevcut bulus yukarida bahsedilen dezavantajlari ortadan kaldirmak ve ilgili teknik
alana yeni avantajlar getirmek (zere gelistirilen her tirl askeri aracta kullanilan silah
ve goris sistemlerinde kullanmak (zere gelistirilmis bagimsiz hareket ve Kkilitleme

kahiliyetli tek plakal nisan kontrol tertibati mekanizmasi ile ilgilidir.

Bulusun en o6nemli amaci, iki eksendeki hareket kabiliyetlerinin ve Kkilitleme
sistemlerinin birbirinden bagimsiz olmasi sayesinde hassas ve kesin sekilde ayar

yapabilme ve sabitleme imkani saglamasidir.

Bulusun bir diger amaci, hareket eksenleri bagimsiz oldugu icin tek seferde hassas bir

ayar yapila bilinmesidir.

Bulusun bir diger amaci, sistem tek plaka Gzerine kurulan sistemle kontrol edilebilmesi

sayesinde kiiclk ve hafif olabilmesidir.

Bulusun bir diger amaci, sistemde ayar mili ve silindirik yataklar kullanilmasi sayesinde

yaylara ihtiva¢ duyulmadan bosluksuz hareket elde edilmektedir.

Bulusun bir diger amaci, yeni ayar mekanizmasi tam bagimsiz oldugundan ayar

millerine de servo motorlar takilarak tam otomatik olarak yapila hilinmesidir.
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Bu bulus ile daha hafif ve kiiclik bir mekanizma ile cok daha hassas nisan kaontrol ayari
yapilabilmektedir. Bulus lizerinde kullamlan sisteme agirlik, hacim ve kesinlik avantaj

kazandirmaktadir.

Yukarida bahsedilen ve asagidaki detayli anlatimdan ortaya ¢ikacak tim amaglan
gerceklestirmek (zere gelistirilen bagimsiz hareket ve kilitleme kabiliyetli tek plakal
nisan kontrol tertibati mekanizmasi olup;
- on tarafta sistemin Y eksenindeki bagimsiz donisine izin veren
mentese,
- sistemin arkasinda bulunan, Y ve Z eksenlerinde hareket edebilen
dogrusal eyleyiciler,
- arkada bulunan dogrusal eyleyiciler Y ve Z eksenlerinde hareket ederken
olusacak kasilmalarin giderilmesini saglayan kiresel mafsal,

icermektedir.

Bulusun yapisal ve karakteristik ézellikleri ve tim avantajlar asagida verilen sekiller ve
bu sekillere atiflar yapilmak suretiyle yazilan detayli agiklama sayesinde daha net
olarak anlasilacaktir ve bu nedenle degerlendirmenin de bu sekiller ve detayl agiklama

goéz énune alinarak yapiimasi gerekmektedir.

BULUSUN ANLASILMASINA YARDIMCI OLACAK SEKILLER

SEKIL -1; Bulus konusu bagimsiz hareket ve kilitleme kabilivetli tek plakali nisan kontrol

tertibati mekanizmasini gésteren cizimdir.

SEKIL -2; Bulus konusu bagimsiz hareket ve kilitleme kabiliyetli tek plakal nisan kontrol

tertibati mekanizmasini demonte olarak gdsteren cizimdir.

SEKIL -3; Bulus konusu bagimsiz hareket ve kilitleme kabiliyetli tek plakall nisan kontrol

tertibati mekanizmasini istten gosteren ¢izimdir.
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SEKIL -4; Bulus konusu bagimsiz hareket ve kilitleme kabiliyetli tek plakal nisan kontrol

tertibati mekanizmasinin A — A kesitini gésteren gizimdir.

SEKIL -5; Bulus konusu bagimsiz hareket ve kilitleme kabiliyetli tek plakal nisan kontrol
tertibati mekanizmasinin dogrusal eyleyiciler ve kiiresel mafsal bolimiinii gdsteren

cizimdir,

SEKIL -6; Bulus konusu bagimsiz hareket ve kilitleme kabiliyetli tek plakal nisan kontrol
tertibati mekanizmasinin dogrusal eyleyiciler ve kiiresel mafsal boliminu kesit olarak

gosteren gizimdir.

REFERANS NUMARALARI
A. Goris Ve Silah Sistemini Simile Eden Blok
100. Dogrusal Eyleyici
110. Yiikselis Tablasi

120. Silindirik yatak

130. Ayar Mili

140, Déniis Tablas

150. Kilit Sistemi

151. Yiikselis Kilidi

152. DOnis Kilidi

153. Civata 1

154. Civata 2
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200. Kiresel Mafsal

210. Mafsal Haznesi

220, Mafsal Komplesi

230. Mafsal Civatasi

300. Mentese

310. Yiikselis Mentese Pimi

320. Déner c¢atal

330. D6nls Mentese Pimi

400. Yiik Tasima Plakasi

500. Fikstar

BULUSUN DETAYLI ACIKLAMASI

Bu detayh agiklamada, bagimsiz hareket ve kilitleme kabiliyetli tek plakal nisan
kontrol tertibati mekanizmasinin tercih edilen yapilanmalan, sadece konunun daha iyi
anlasiimasina ydnelik olarak ve higbir simirlayici etki olusturmayacak sekilde

actklanmaktadir.

Sekil 1 — 4'te bulus konusu bagimsiz hareket ve kilitleme kabiliyetli tek plakali nisan
kontrol tertibati mekanizmasi goésterilmektedir. Bulus dogrusal eyleyiciler (100},
kuresel mafsal (200) ve mentese (300) olmak (izere 3 ana bélimden olusmaktadir. On
tarafta sistemin Y eksenindeki donlsline izin veren mentese (300), arkada ise Y ve Z
eksenlerinde hareket edebilen dogrusal eyleyiciler {100) bulunmaktadir. Bulusta
déner c¢atal (320) konumunda Y ve 7 eksenlerinde bagimsiz doénis hareketi

saglamaktadir. Burada ylkselis tablasi (110), sistemin Y ve Z ybniindeki hareketleri
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hassas olarak karsilayan ayar milini {130) ve ayar miline {130) rehberlik eden silindirik
yatagi (120] yataklar. Ayrica dénis tablasi (140) Y ekseninde dénls hareketi saglayan
silindirik yatagi (120) ve ayar milini (130} yataklar. Sistemin asil énemli olan kism,
arkadaki dogrusal eyleyiciler {100) Y ve 7 eksenlerinde hareket ederken olusacak
kasilmalarin ortadaki kiiresel mafsal (200) yardimiyla giderilmesidir. Burada mafsal
komplesi (220) sistemin Y ve Z eksenlerindeki dénUsleri sirasinda ihtiyaci olan X
eksenindeki hareket esnekligini saglar ve kiiresel mafsal sayesinde acisal yonelimleri
karstlar. Mafsal haznesi (210) ise silindirik yatak {120) ve ayar mili (130} yardimiyla Z
ekseninde ilerler aym zamanda mafsal komplesini {(220) yataklar ve vyalnizca X
yoniindeki hareketine izin verir. Arkadaki eyleyiciler {100) Y ve Z ekseninde hareket
ederken, olusan Gcgenden dolayl uzama ve donme ihtiyvac ortaya cikmaktadir. Bu
ihtiyac mafsal komplesi (220) ve mafsal komplesinin {220} mafsal haznesinde (210} X
ekseninde hareket etmesiyle saglanmaktadir. Bu durumda sistem Y ekseninde
déndarildiginde Z ekseni, Z ekseni etrafinda donddrildiiginde ise Y ekseni
etkilenmemektedir. Bu sebeple Y ve Z eksenlerinde ddner ¢atal (320) bagimsiz doniis
hareketleri saglanmaktadir. Déner catal (320) fikstiir (500) Gzerine konumlanir ve
sistemin Y ve Z eksenindeki donlslerini karsilar. Yiikselis mentese pimi (310) ise, yiik
tasima plakasini (400), déner catala (320} baglar ve sistemin Z eksenindeki donlisiine
izin verir. D6nls mentese pimi (330) de doéner gatall (320), fikstlire {(500) baglar ve
sistemin Y eksenindeki doénisline izin verir. Dogrusal hareketler ayar milleri (130}
yardimiyla gergeklestirildiginden, sistem normal durumda siirtiinmelerin yardimiyla
harici bir kilitlemeye ihtiyac duymamaktadir. Fakat ¢evresel sartlarin olusturdugu
titresimlerden dolayi nisan ayarinin bozulmamasi igin, giivenlik dnlemi olarak arkadaki
Y ve Z eksenlerinde hareket eden dogrusal eyleyicilere (100) kilit sistemleri (150)
takilmistir. Boylece nisan ayari yapildiktan senra, mekanizmanin yikselis kilidi {151}
ile Z eksenindeki ddnis yonliindeki hareketi ve donis kilidi (152) ile de Y eksenindeki
dénis yoniindeki hareketi kilitlenmektedir. Kilitleme eksenleri hareket eksenlerine dik
oldugundan kilitleme esnasinda nisan ayari bozulmamaktadir. Burada yiik tasima
plakasi (400} {izerine konulacak yikii sisteme baglamaya yararken fikstiir (500) de

sistemi herhangi bir zemine baglamaya yarar.
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Sekil — 5'de dogrusal eyleyicinin (100) hareket ve kilitleme kabiliyetleri gdsterilmistir,
Buna gére; ayar mili (130) saga/sola dondirildiglinde donls tablasi {140}
asagl/fyukari hareket ederek mekanizmaya Z ekseninde donls kabiliyeti
saglamaktadir. Bu ekseni belirlenen bir konumda sabitlemek igin civata 1 (153)
sikilmaktadir. Benzer sekilde donis yénindeki ayar mili {130) yukarda saga/sola
déndirildiginde mafsal haznesi {210) saga/sola hareket ederek mekanizmaya Y
ekseninde déniis kabiliyeti saglamaktadir. Bu ekseni belirlenen bir konumda
sabitlemek icin civata 2 {154) sikilmaktadir. Kilitleme yéni dénme eksenine dik oldugu
icin kilitleme sirasinda dénme hareketi etkilenmemekte ve dolayisiyla nisan ayan

bozulmamaktadir.

Mafsal haznesinin (210) dogrusal eyleyiciler (100} Gzerindeki kenumu ve mafsal
komplesiyle (220) baglantis) sekil — 6’daki gibidir. Sistem Y ve Z eksenlerinde d&niis
hareketi yaptiginda ortaya cikan serbestlik ihtiyaci, mafsal komplesinin {220) kiiresel
mafsal haznesi (210} icerindeki X, Y ve Z yonlerindeki donis ve sadece X yonindeki
ilerleme serbestligiyle giderilmistir. Tim ayarlama ve eksen kilitleme islemleri
tamamlandiktan sonra mafsal civatasinin (230) sikilmasiyla mafsal komplesi {220) da

hazne (210) icerisinde kilitlenir.

Bu basvurunun koruma kapsami istemler kisminda belirlenmis clup yukarida kesinlikle
ornekleme amaciyla anlatilanlarla sinirh tutulamaz teknikte uzman bir kiginin bulugta
ortaya konan yeniligi, benzer yapilanmalar kullanaraktan ortaya koyabilecegi ve/veya
bu vyapilanmayr ilgili teknikte kullamlan benzer amagh diger alanlara da
uygulayabilecegi aciktir. Dolayisiyla boyle yapilanmalarnn yenilik ve 6zellikle teknigin

bilinen durumunun asiimasi kriterinden yoksun olacagi da asikardir.
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