10

15

20

25

OZET
DiKiZ AYNASI ON TANIMLI AYAR PARAMETRELERI SEGME SiSTEMI

Bulusg, araglarda kahin i¢inde ya da kabin dgnda yer alan dikiz aynalarnn (M) sirls
icin uygun pozisyonda olup olmad|jnLkontrol eden ve bahsedilen dikiz aynalarinn (M)
ayarlanmas/ sras nda dogru pozisyonda ayarlanmas/ini saglayan bir kontrol yontemi
olup 6zelligi; arac kabin tasarimliive koltuk (K) boyutlar_l 6nceden siirlicli boyu, koltuk
(K) yatay ve koltuk (K) dikey pozisyonuna gére uygun dikiz aynas (M) parametrelerinin
belirlenerek n tanimlanmis bir sistemde; sisteme girilmis olan sirdciye ait boy bilgisi,
slrdcil koltugunun yataydaki pozisyon ve koltuk (K) sirtlidinin edim pozisyon bilgisi
verilerinin;  strdclinin admd@nn otomatik olarak odlgllmesi ve sisteme girilen
parametreler ile birlikte kaydedilmesi, her sUrict adinlg |tespitinde uygun agid k
parametresine gore kaydedilmis verilerin sunulmasT] slrlclye uygun parametrelerin
secilmesi vel/veya parametrelerin revize edilmesi ile parametrelerin hzl 1bir sekilde
kontrol edilmesini saglamak ve bu dogrultuda aracin dikiz aynalarindan (M) allnan
ayna pozisyon bilgisi ile 6n tanmnlJ verilerin karsastirimas ) neticesinde dikiz
aynalarinim (M) dogru pozisyonda ayarlamasin_| kontrol edip slrGclnin ve/veya

yolcunun bilgilendiriimesini saglamaktir.
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ISTEMLER

. Araglarda kabin i¢inde ya da kabin dig/nda yer alan dikiz aynalarnm (M) siris

icin uygun pozisyonda olup clmad@mnL kontrol eden ve bahsedilen dikiz
aynalarnim (M) ayarlanmasl/ srasinda dodru pozisyonda ayarlanmasnl]
saglayan bir kontrol ydntemi olup &ézelligi;
Arag kabin tasar ml ve koltuk (K) boyutlarl, dnceden siricl boyu, koltuk
(K) yatay ve koltuk (K) dikey pozisyonuna gore uygun dikiz aynas (M)
parametrelerinin belirlenerek 6n tanimlanmig bir sistemde; sisteme
giriimis olan surliciye ait boy bilgisi, sUrtci koltugunun yataydaki
pozisyon ve koltuk (K) sirtl'gimmn egim pozisyon bilgisi verilerinin;
a. Sdrdcinin aguiigin n otomatik olarak &lcllmesi ve sisteme girilen
parametreler ile birlikte kaydedilmesi
b. Her sdrict agurlg | tespitinde uygun agidk parametresine gore
kaydedilmis verilerin sunulmasri
c. Sdridclye uygun parametrelerin segilmesi ve/veya parametrelerin revize

edilmesi

ile parametrelerin hzIC bir sekilde kontrol edilmesini saglamak ve bu
dogrultuda aracin dikiz aynalar ndan (M) alinan ayna pozisyon bilgisi ile dn
tanml0 verilerin kars TastiiImas 7 neticesinde dikiz aynalarmm (M) dogru
pozisyonda ayarlamasin | kantrol edip slrlcinin ve/veya yolcunun

bilgilendirilmesini saglamaktr.

. Sdrdcinin koltuga (K) uygulad@C kuvvetin dlgulmesi ile olusturulan siriici

tanimlama parametrelerinin, slricinin kendine uygun dikiz aynaslL (M)
ayarlama parametrelerini her kontrol ettiginde ve onayladiginda guncellenerek

surucil agid g ndaki degisikliklere adapte olan istem 1’e uygun yontem.

. Ara¢c Uzerindeki multimedya cihaz ile kontrolor godrevi géren verilerin

karglastirlmasinLl sadlayan ve dikiz aynalarnn (M) pozisyonunun tespit

edilmesini saglamak amacrile ¢alisan istem 1’e uygun yontem.
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Aractaki kabin icinde bulunan dikiz aynasinnm (M) pozisyonunun bahsedilen
dikiz aynasnn sahip oldudu sensér birimi (M) aracTidrlile tespit edilip verilerin

kontrolorde islenmesi ile karakterize edilen istem 1’e uygun yéntem.

SUrlcinin multimedya sistemi lzerinden sesli olarak uyarlmasn_Jsaglayan

istem 1’e uygun ydntem.

Sdriciniin multimedya sistem Ulizerinde goérsel olarak uyarllmasinl saglayan

istem 1’e uygun yontem.

Sdricunin dikiz aynas (M) Uzerinde titresim birimi (40) vasitasllile titresimle

uyar Tmas n “saglayan istem 1'e uygun yontem.

Surtcunun dikiz aynas (M) uzerinde yer alan 13K birimi (30) vastasrile gorsel

olarak uyarlimasinl saglayan istem 1'e uygun ydntem.

Arac diginda yer alan dikiz aynalarinn (M) kontrol birimi ile haberlesen ve
bahsedilen kontrol biriminden almlg oldugu ayna pozisyon bilgileri ile 6n tanml_

parametrelerin karg Tast riimasrile karakterize edilen istem 1’e uygun yontem.

10.Sdrdcunin boyu, sdrictd koltugu yatay pozisyonu ve sudricl koltugu egim

11.

pozisyonuna goére dikiz aynalarinin {M) olmasLgereken pozisyonu multimedya
ekranlL Uzerinde gdrsel olarak simlle eden ve s(OrGclnin bahsedilen dikiz
aynalar n({M) dogru pozisyonda ayarlamas _igin gorsel olarak yonlendiriimesi ile

karakterize edilen istem 1'e uygun ydntem.

Dikiz aynas _(M) igerisinde yer alan en az iki eksende aglLdlgebilen bir sensotr
olan sensdr birimi (40) ile dikiz aynasinim (M) anl’k veya mevcut pozisyonunun

kontrolor ile belidendigi istem 1’e uygun yéntem.

12.Dikiz aynasO (M) igerisinde yer alan birbirinden farklO eksendeki hareketi

alg lay p kademelendirecek sekilde pozisyonlanmls en az iki adet enkoder clan
sensor birimi (40) ile dikiz aynasinm (M) anllk veya mevcut pozisyonunun

kontroldr ile belirlendigi istem 1’e uygun yontem.
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13.Koltuk (K) vyatay ve koltuk (K) dikey pozisyonuna gore koltuk (K)
parametrelerinin kullanfdigristem 1'e uygun yontem.

14.Koltuk (K) yiiksekligine gére parametrenin kullaniid(g istem 1°e uygun yéntem.

14
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DiKiZ AYNASI ON TANIMLI AYAR PARAMETRELERi SEGME SiSTEMI

TEKNIK ALAN

Bulus, araclarda kaplive i¢ dikiz aynasinn surucuye gore dogru pozisyonda olup
olmadi{nm tespitinin yaplmasd ve ayarlama durumunda aynalarln en dogru

pozisyonda olmasrigin surticinin yénlendiriimesini sadlayan sistem ile ilgilidir.

Bulug 6zellikle siriic ve koltuk parametrelerinin sisteme kaydedilmesi ve araca
parametreleri tan ™l farklNsurdcinun binmesi durumunda s6z konusu sirucl igin

uygun parametrelerin otomatik olarak ¢cadrImas nisaglayan sistem ile ilgilidir.

ONCEKIi TEKNIK

Bilinen teknikte kullanlan ara¢ dikiz aynalar_en az bir adet ara¢ icinde 6n camin
dndnde tavana sabitlenmis olarak bulunmakta, ayr ¢a aracn 6n iki kapsinm kenarnda
en az birer adet olacak sekilde kullanimaktadn. Bilinen uygulamalarda kap_
uzerlerinde bulunan dikiz aynalar(arag igerisinden mekanik olarak ayarlanabildigi gibi
en az bir adet servo motor kontroll ile slrdclnin aynasnl uygun pozisyonda
elektromekanik olarak ayarlanmas 1saglanabilmektedir. S6z konusu uygulamalarda
genellikle sdriicii kapsnmn (zerinde, konsolun kenar béliminde ya da multimedya

Uzerinden séz konusu kontrol gergeklestirilebilmektedir.

Araglarda bilinen uygulamalarda ig bélimde bulunan dikiz aynalarinda yayg n otomatik
ayar yer almamaktadr. Genellkle s6z konusu aynalarda (sl n kinlmasna yonelik
¢alismalar bulunmakta, aynalarin mekanik ya da pozisyon kontrolline iligskin uygulama

yap Imamaktad 1.

Ayrica bilinen teknikteki uygulamada siriicinin ayna kontrolinl yamaslligin arag
Uzerine slrekli parametreleri girmesi gerekmektedir. Striiciiniin boy bilgisinin otomatik
olarak cagridigC bir yapTanma bulunmamaktadT. Arag dig dikiz aynalarCigin birden
fazla suricuye yoénelik hafizal 1 uygulamalar bulunmaktadm. Fakat sdz konusu
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uygulamalar aynann otomatik ayarlanmasina yonelik olup herhangi bir dogrulama

sistemi icermemektedir.

US5877987A yaym numaral_LUSPTO patent dokiimannda otomatik ayarl Idikiz aynas_J
yap lanmasindan benzer sekilde CN103507718B yaym numarall SIPO patent
dokimaninda araglar igin geri géris aynalarnm otomatik olarak ayarlanmasnl
saglayan sistem ve aragtan bahsedilmektedir. S6z konusu bulus kapsaminda
ayarlama kisiye gore 6zel olarak yapllimaktadir. Sistemin uygulama maliyeti ylksek

olup kullanic_kontroll diginda otomatik ayar sunmaktadirn.

Sonug olarak yukarida bahsedilen tim sorunlar, ilgili alanda bir yenilik yapmay!| zorunlu

hale getirmistir.

BULUSUN AMACI

Mevcut bulus, yukar da bahsedilen problemleri ortadan kald Tmak ve ilgili alanda teknik

bir yenilik yapmayzorunlu kiimaktadn.

Bulusun ana amacL araclarin kullanun slgasinda dikiz aynalarinn ayarlanmasinin

unutulmasin engelleyen doegrulama sistemi yap/s nlortaya koymakt .

Bulugun bir diger amacl, dikkatsiz ve &6zensiz surlciler igin slrts glvenliginin

artiimasmisaglamakt 1.

Bulusun bir dider amacl surlciniin aynalarinl. dogru pozisyonda ayarlamas nl|

saglamakt T

Bulusun bir diger amaci, suricilerin koltuk pozisyonuna gére farkl opsiyonlarda dogru

ayna ayarl yapmasin saglamakt .

Bulusun bir diger amacL slirlicl dsinda yolcunun destegi ile ayna pozisyonunun

dogrulanmasinisaglamakt .
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BULUSUN KISA ACIKLAMASI

Yukarda bahsedilen ve agagldaki detayll anlatindan ortaya ¢kacak tim amaglarL
gerceklestirmek Gzere mevcut bulug, dikiz aynas Tmanuel ayarlama ve dogrulama

sistemidir.

Bulus, araglarda kabin icinde ya da kabin d§nda yer alan dikiz aynalarnn siris igin
uygun pozisyonda olup olmad ginL kontrol eden ve bahsedilen dikiz aynalarinin
ayarlanmasr sTasnda dogru pozisyonda ayarlanmasml saglayan bir kontrol yontemi
olup &zelligi; ara¢ kabin tasariin Jve koltuk boyutlarl, énceden siricd boyu, koltuk
yatay ve koltuk dikey pozisyonuna goére uygun dikiz aynasr (M) parametrelerinin
belirlenerek dn tanimlanmig bir sistemde sisteme girilmig olan surlclye ait boy bilgisi,
sOract koltugunun yataydaki pozisyon ve koltuk srtlidnin edim pozisyon bilgisi
verilerinin; strictndn agirlig nim otomatik clarak dlglilmesi ve sisteme girilen diger
strbcl parametreler ile birlikte kaydedilmesi, her sOricl agulgL tespitinde uygun
agrik parametresine gbre kaydedilmis verilerin sunulmas’ sdrlclye uygun
parametrelerin secilmesi ve/veya parametreleri revize edilmesi ile parametrelerin h 2l _
bir sekilde kontrol edilmesini saglamak ve bu dogrultuda aracm dikiz aynalarndan
allnan ayna pozisyon bilgisi ile én tanmlCverilerin kars IastitlmasC neticesinde dikiz
aynalarinin dogru pozisyonda ayarlamas nlLkontrel edip slriclinin ve/veya yolcunun

bilgilendirilmesini saglamakt.

Bulusun tercih edilen bir diger yaplanmas nda, strlcinin koltuga uyguladidLkuvvetin
Slctimesi ile clusturulan sdrdct tan mlama parametrelerinin, strictnin kendine uygun
dikiz aynasU ayarlama parametrelerini her kontrol ettifinde ve onayladlginda
guncellenerek sUricl agmrgmdaki degisikliklere adapte olmaktadr. Bu sayede
slrdclinin araca her bindidinde yeniden parametre girmesine gerek olmadan
suricinin yaklask agrlgma gore s6z konusu araclkullanan farkln agrirklardaki
kisilerin dikiz aynas_Jparametrelerinden en uygun olanmn otomatik clarak secilmesi
saglanmaktadin. Bu sayede sirGcilnin her araca bindiginde boy bilgisini girmesine
gerek kalmamaktadir. Benzer sekilde koltuk pozisyonu ile ilgili bir degisiklik
yapmad ysa hizll bir gsekilde parametre onay _gerceklestirilebilmektedir.
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Bulusun tercih edilen bir diger yap lanmasinda, arag Uzerindeki multimedya cihaz ile
kontrolér gdrevi godren verilerin kars Tastinimas ni1 sadlayan ve dikiz aynalarnin

pozisyonunun tespit edilmesini saglamak amacLile ¢cal smaktadir.

Bulusun tercih edilen bir di§er yapTanmasinda, aractaki kabin i¢inde bulunan dikiz
aynasinn pozisyonunun bahsedilen dikiz aynasinin sahip oldugu sensdr birimi

araciigrlile tespit edilip verilerin kontrolorde islenmektedir.

Bulugun tercih edilen bir diger yaplanmasinda, sUriciniin multimedya sistemi

uzerinden sesli olarak uyariimassaglanmaktad T.

Bulugun tercih edilen bir dider yapfianmasinda, surlciniin multimedya sistem Uzerinde
gorsel olarak uyarimasrsaglanmaktadm.

Bulusun tercih edilen bir diger yaplanmasinda, siriiciunin dikiz aynas_|(zerinde

titresim birimi vas Tas “ile titresimle uyarimasisaglanmaktad 1.

Bulusun tercih edilen bir diger yapTanmasinda, slrlclnin dikiz aynasriiizerinde yer

alan 3k birimi vas fasCile gdrsel olarak uyarImas sadlanmaktad(r.

Bulusun tercih edilen bir diger yaplanmasmda, ara¢ d g$inda ver alan dikiz aynalarnm
kontrol birimi ile haberlesen ve bahsedilen kontrol biriminden alms oldugu ayna

pozisyon bilgileri ile 6n tan mlL_parametrelerin karglastirimaktadr.

Bulusun tercih edilen bir diger yapfanmasnda, surtcinin boyu, siriici koltugu yatay
pozisyonu ve siriicl koltugu egim pozisyonuna gdre dikiz aynalarin n olmas_igereken
pozisyonu multimedya ekran(] Uzerinde gorsel olarak simiile eden ve sdricinin
bahsedilen dikiz aynalarinl dodru pozisyonda ayarlamasl igin gdrsel olarak

ydnlendirilmektedir.

Bulusun tercih edilen bir diger yapllanmasinda, dikiz aynas icerisinde yer alan en az
iki eksende agnélgebilen bir sensdr olan sensdr birimi ile dikiz aynasnm anlk veya

mevcut pozisyonunun kontrolor ile belirlenmektedir.

Bulusun tercih edilen bir diger yapllanmasnda, dikiz aynasl icerisinde yer alan
birbirinden  farklL eksendeki hareketi alglaylp kademelendirecek sekilde
pozisyonlanmis en az iki adet enkoder olan sensdr birimi ile dikiz aynas/inin anlik veya

mevcut pozisyonunun kontrolor ile belirlenmektedir.
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Bulusun tercih edilen bir yaplanmasnda ylkseklik ayarll koltuk kullanlmas_|
durumunda sdrtci koltugun yatak ve edim pozisyonuna ek olarak koltuk yikseklik
parametresini de sisteme tanimlamasUgerekmektedir. S6z konusu sistem sirliclndn
boy parametresini koltugun yuksekligine gore hesaplamakta ve gerekli tan mlamalara
gore model ¢allstriimaktad T.

Bulusun koruma kapsaml istemlerde belirtiimis olup kesinlikle bu kisa ve detayl
anlatmda drnekleme amaciyla anlatlanlarla sihxOtutulamaz. Teknikte uzman bir
kisinin, bulusun ana temasndan ayriimadan yukarida anlatifanlar $/gmda benzer

yap lTanmalar ortaya koyabilecei a¢g kKt n.

SEKILLERIN KISA AGIKLAMASI

Sekil 1'de bulusun sahip oldudu bir dikiz aynas nn temsili gériintsa verilmistir.
Sekil 2'de bulusun ¢allgmasn anlatan ak(g diyagram werilmistir.

Sekil 3'de bulusun sahip oldugu koltuk yap lanmasnin temsili goriiniisi verilmistir.

SEKILLERDEKi REFERANS NUMARALARININ AGCIKLAMASI

10. Hareket kolu
20. Sensor birimi
30. Islk birimi

40. Titresim birimi
50. Ag ik sensdri
K. Koltuk

M. Dikiz aynasl™
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BULUSUN DETAYLI ACIKLAMASI

Bu detaylL_aglklamada bulug konusu dikiz aynas _{(M) 6n tanimi_ayar parametreleri
secme sistemi sadece konunun daha iyi anlagTabilmesi icin hichir sinfayrchetki

olusturmayacak drneklerle a¢ klanmaktadir.

Bulus konusu ozellikle surlci ve koltuk (K) parametrelerinin sisteme kaydedilmesi ve
araca parametreleri taniml farkll sdriictniin binmesi durumunda sdz konusu siricil

icin uygun parametrelerin otomatik olarak ¢agr Tmas nirsaglayan sistem ile ilgilidir.

Bulug, arac kabin tasarim( ve koltuk (K} boyutlar’] énceden siriicli boyu, koltuk (K)
yatay ve koltuk (K) dikey pozisyonuna gore uygun dikiz aynasi (M) parametrelerinin
belirlenerek 6n tanimlanmig bir sistemde sisteme girilmis olan siirlicliye ait boy bilgisi,
surtcu koltugunun yataydaki pozisyon ve koltuk (K) siitli@mm edim pozisyon bilgisi
verilerinin; sdriicinin agr gmn otomatik olarak &lgilmesi ve sisteme girilen
parametreler ile birlikte kaydedilmesi, her sOricO aglilld_| tespitinde uygun agld k
parametresine gore kaydedilmis verilerin sunulmasT] surucliye uygun parametrelerin
secilmesi ve/veya parametreleri revize edilmesi ile parametrelerin hizIL bir sekilde
kontrol edilmesini saglamak ve bu dogrultuda aracm dikiz aynalarmdan (M) alfhan
ayna pozisyon bilgisi ile én tanml _verilerin kars Iast n1lmas _heticesinde dikiz aynalarin_
(M) dodru pozisyonda ayarlamasnl kontrol edip sUriicinin ve/veya yolcunun

bilgilendirilmesini saglanmas(ile karakterize edilmektedir.

Sekil 1°de bulusun uygulandi@rbir i¢ dikiz aynasnm (M) temsili géranusi verilmistir.
Bulug kapsaminda kullanian i¢ dikiz aynas( (M), bahsedilen aynann ara¢ tavanina ya
da 6n cama sabitlenmesini saglayan hareket kolu (10) ekseninde dairesel olarak belirli
pozisyonlarda hareket edebilmekiedir. Stz konusu hareket tercihen sada ve sola
donme hareketi, yukar_ve asadlL donme hareketi olarak gergeklesmekte ve Uretici
tercihine gdre 6ngoérilen agTarda harekete imkan taninmaktadin. S6z konusu hareket
merkez ekseni bahsedilen hareket kolu (10) ile dikiz aynas_{M) gdvdesinin birlesti§i
bélimdir. Bulug bahsedilen birlesme noktasinda veya dikiz aynasl (M} igerisinde en az

bir adet sensdr birimi (20) igermektedir.

Bulusun tercih edilen bir yap Tanmasmda dikiz aynasr (M) gdvdesi Uzerinde en az bir
adet gk birimi (30) yer almaktadim.
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Bulusun tercih edilen bir yap lanmasinda dikiz aynasL (M) gdvdesi (zerinde en az bir

adet titresim birimi (40) yer almaktad .

Bulus konusu sistem arag¢ (zerinde yer alan dahili multimedya sistemi kontroliinde
¢alismaktad . Bahsedilen multimedya sistemi Uzerinde yer alan menlde yer alan
sirbcl boy parametresi, koltuk (K) yatay pozisyon bilgisi ve koltuk (K) sitl Kk edim
bilgisi strUcl tarafndan multimedya sisteme girilmektedir. S6z konusu parametre

sistemi bulusun tercih edilen yaplanmasinda Table-1, Tablo-2 ve Tablo-3'deki gibidir.

Slrucl Boy Parametreleri

Boy1 Boy2 Boy3 Boy4 Boy5 Boy6 Boy7 Boy8 Boy9 Boy10

1.50- 1.55- 1.60- 1.65- 1.70- 1.75- 1.80- 1.85- 1.90- 1.95-
1.55 1.60 1.65 1.70 1.75 1.80 1.85 1.90 1.95 2.00

Tablo-1

Koltuk (K) Yatay Parametreleri

Koltuk1_yatay Koltuk2_yatay Koltuk3_vatay
ileri Orta Geri
Tablo-2

Koltuk (K) Dikey Parametreleri

Koltuk1_egdim Koltuk2_egim Koltuk3_egim
Yatk Orta Dik
Tablo-3

Bulusun tercih edilen yap lanmasinda tablo-2'deki koltuk {(K) parametreleri koltugun en
Ondeki pozisyonu, en arkadaki pozisyonu ve ortadaki pozisyonu referans allnarak

onceden sisteme girilmektedir. Tercihen bu parametreler veri tabaninda tutulmaktad .

Bulusun tercih edilen yaplanmasnda tablo-3'deki koltuk (K) parametreleri koltugun
sUrds igin uygun en yatlk, en dik ve orta pozisyonu referans allnarak dnceden sisteme

girilmektedir. Tercihen bu parametreler veri taban nda tutulmaktadlr.
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Bulusun alternatif yapllanmalarinda s6z konusu parametre say s _artir larak hassasiyet
derecesi artirabilmektedir. Tercih edilen yapllanmada kullanifan parametre say s
oOngorilen saylda olup strlict boy bilgisi, koltuk (K) yatay pozisyon ve koltuk (K) edim
pozisyon bilgileri dn veri olarak tutulmaktadir. Bulus kapsaminda dikiz aynalarndan
(M) alman koordinat (pozisyon) verileri ile dnceden on tanmlOpozisycn veri havuzu
olusturulmustur. Sirliciinin segmis ya da belirlemis oldugu koltuk (K) ve boy
parametreleri dogrultusunda en dodru ayna pozisyon bilgisi kontrolér tarafndan

belirlenmektedir.

Bulus kapsaminda arag igerisinde bulunan dikiz aynasinin (M) sahip oldugu sensor
(20) ile dikiz aynasinin (M) pozisyon verisi olusturulmakta tercihen belirlenen vektor
verisi olarak kontroldre iletimektedir. Benzer sekilde kapfarda bulunan dikiz
aynalarmm (M) ayarlanmas hOsaglayan motor sirlci veya motorlarn kontroll igin
¢allsan geri besleme mekanizmas ndan 6nceden tanimlanmis olan veriler kontrolér
Gzerinde karslast nlmaktad(m.

Bulus suricu koltugu (K) Gzerinde en az bir adet agriik senséri (50) igermektedir.
Bahsedilen adullk sensdri (50) ile sOrlclnin oturma pozisyonunda koltuda (K)
uygulad §riagir R olciilmektedir. S6z konusu ad Tk parametresi siricinin boy bilgisi
parametreleri, koltuk (K) yatay pozisyon ve koltuk (K) egim parametreleri ile

kaydedilmektedir.

Sistemin Callsmas ]

Bulusun tercih edilen yapTanmasinda suruca arag i¢erisinde boy bilgisini, koltuk (K)
yatay ve koltuk (K) dikey pozisyon bilgisini tercihen multimedya sistemi Gzerinden
uygun menlye girmektedir. Multimedya (zerindeki dahili kontrolér daha &nceden
tanimlColan boy, koltuk (K} dikey ve koltuk (K) yatay parametreleri ve bu parametrelere
karsllk gelen dikiz aynas_ (M) pozisyon parametrelerini cadlrmakta ve anllk dikiz
aynasl (M) pozisyon parametreleri ile karsllastirmaktadir. Bahsedilen dikiz aynasri (M)
ara¢ igerisindeki i¢ dikiz aynasl_{M) ve ara¢ kaplarinda ya da kapUboblgelerinde yer
alan yan dikiz aynalar 1(M) icin gerceklesmektedir. Striicliden okunan admik bilgisi

sistem icinde kaydedilerek ek parametre olarak tutulmaktad 1.
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ic dikiz aynas| (M)

ic dikiz aynasim (M) sahip oldugu sensér biriminden (20) alman pozisyon verisi
multimedya Gzerindeki kontroloér aracllile on tanimlUveri ile karslastinlmakta ve
sUrdcinun aynayl dodru pozisyona ayarlamas’ i¢cin uyarlimasi sadlanmaktadm.
Slrtcindn dikiz aynasin_(M) hareket ettirmesi durumunda aynann dogru pozisyona

ulasmas durumunda sdriicl bilgilendiriimektedir.

Bahsedilen bilgilendirme bulusun tercih edilen yaplanmasinda multimedya sistem
aracliglr ile ara¢ speakerlarmdan veya uyarfl sinyal speakerndan gelecek olan

dogrulama sesi olarak gerceklegebilmektedir.

Bahsedilen bilgilendirme bulusun tercih edilen bir diger yap Tanmasinda multimedya

sistem Uzerinde gerceklesecek gorsel uyarlile gergeklesebilmektedir.

Bahsedilen bilgilendirme bulusun tercih edilen bir dider yapllanmasinda dikiz aynas™i
(M) Uzerinde yer alan en az bir adet titresim birimi (40) ile aynanin titrestiriimesi
seklinde olabilmektedir. Bu sayede sirlici aynayll ayarlarken hissel olarak
uyarlabilmektedir.

Bahsedilen bilgilendirme bulugun tercih edilen bir dider yapllanmasinda dikiz aynas™|
(M) lUzerinde ver alan en az bir adet s k birimi {(30) vasltasllile gerceklesmektedir.
Siaricinin aynanim dogru pozisyonda olup olmadigrkonusunda farklrenklerdeki gk

ile bilgilendirilmesi sadlanmaktadir.

Bulusun tercih edilen yap Tanmasinda i¢ dikiz aynas (M) Uzerinde yer alan sensor
birimi (20) en az iki tercihen (¢ eksende okuma yapabilen ag¢l sensdri veya

akselerometredir.

Bulugun tercih edilen bir dijer yaplanmas nda i¢ dikiz aynasl (M) Uzerinde yer alan
sensor birimi (20) en az iki eksende okuma yaplimasnicin tasarlanmrs en az iki adet

enkoder ile ayna pozisyonunun okunmasin(saglamaktadir.

D 3 dikiz aynas_ (M)

D g dikiz aynasin i (M) ayarlanmasLicin otomatik motor kontrolii olmayan sistemlerde
aynalar Uzerinde yer alan ag¢ 1senséril ya da enkoderlar ile pozisyon okumasii¢ dikiz
aynasma (M) benzer sekilde gerceklesmektedir.
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Bulusun tercih edilen yapllanmas nda sriic boliminde kumanda paneli ile kontrol(
gerceklesen dis dikiz aynalar1 (M) bahsedilen kumanda paneli ile kontroloérin
haberlesmesi ile ayna pozisyon verisinin multimedya Gzerine allnmas _sadlanmaktadLr.
Aynalarn olmasl gereken pozisyonu daha dnceden sisteme 6n tan ml Tolan siriicl
boy, koltuk (K) yatay ve koltuk (K) dikey pozisyonlarinda olmasgereken ayna
pozisyon parametreleri ile karsllastirimakta ve siriclinin aynalarlidogru pozisyonda

ayarlamasCsaglanmaktad(r.

Bulusun tercih edilen bir diger yapTanmasinda, ic ve di$ dikiz aynalarmimn (M)
ayarlanmas/ icin bahsedilen dikiz aynalarimin (M) hangi pozisyonda hareket
ettirilmesinin gerektigi multimedya Uzerinde gorsel olarak gosterilmektedir. Aynalarn
dodru pozisyona almmas Idurumunda sirdcunun uygunlugu belirten ses tonu ile

uyarlmassaglanmaktad T.

S0z konusu sitem aracn ilk c¢al st Janda dikiz aynalarinn (M) pozisyonlarnin
kontrollind sadlayabilecedi gibi sUrls aninda ayarlanmas _Junutulan dikiz aynalar_(M)

hakk fida sdricindn bilgilendirilmesini de saglamaktadir.

Bulusun tercih edilen yaplanmasinda dikiz aynalarinin (M) pozisyon bilgisi vektdrel

koordinat verisi olarak tutulmaktadrr.

Sirici tanimlama sistemi

Tercih edilen yaplanmada s(ricl ve slrls parametreleri sisteme girildidinde, siruci
ag ik bilgisi ile etiketlenerek saklanmaktadir. Bu sayede sirlcl araca ilk bindiginde
ad 1k bilgisi dlgllmekte ve séz konusu admk parametresine yapn olan dikiz aynas_
(M) ayar parametreleri surliclye sunulmaktadin. S6z konusu ayar parametreleri
kapsam nda kaytlrclan sriicl boy parametresi, koltuk (K) yatay pozisyon parametresi
ve koltuk (K) edim pozisyon parametresi verisi otomatik olarak cagrilarak siriclye
bilgi verilmektedir. Sirlciinin stz konusu parametreleri (birden fazla parametre
onerilmesi durumunda kendine uygun olan parametreleri segmesi) onaylamaslya da
revize ederek onaylamasllile s6z konusu kontrol ve dogrulama sistemi cal gmaktadlr.
Bu sayede suricunun arac 1kullanmadan once parametre girmesi durumu ortadan
kaldiriimaktadir.

Bulusun tercih edilen yap Tanmasinda, surucu agiflig na gére otomatik olarak ¢agrilan

parametrelerin her secilmesi durumunda, gincel agirlik verisi sisteme islenmekte ve

10
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surtclnin aglrl gindaki degisiklige gore uygun bir karakteristik gelistirilerek algoritma
olugturulmaktadr. Bu sayede sdruciye en uygun parametrelerin  onerilmesi

saglanmaktadin.

Bulusun tercih edilen vyaplanmasinda slricl Kkendine uygun parametreleri
kaydedebilmektedir. Birden fazla sdrlich kendine uygun parametreyi secerek kontrol ve
dogrulama sistemini ¢ali3t rabilmektedir.
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