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OZET

KILITLEME KOLLU TABAK KAPATMA MAKINESI

Bulus, gida isletmelerinde; Uriintin raf dmriinii arttirmak ve dis etkenlerden korumak
icin gidaya uygun kaplara veya tabaklara konarak paketleme islevini yapan kilitleme
kollu tabak kapatma makinesi(24) olup; rulman(1), gazli amortisor(2), takoz ayak(3),
kalip sabitleme vidasi(4), a¢-kapa tusu(5), kol sinirlayict plastik kiitiik(6), kilitleme
kolu(7), gazli amortisor baglanti vidalari(8,10), rulman 6l¢ii ve montaj pergini(9), tabak
kalibi(11), silikon fitil(12), alt ve iist govde(13,14), kapatma kolu(15), aliiminyum
rezistans plakasi(16), rezistans(17), elektrik kutusu(18), uyari 1s181(19), rulman

kanal1(20) ve kilitleme kolu kulagina(21) sahip olmasi ile karakterize edilmektedir.

11
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iISTEMLER

Bulus, gida isletmelerinde; trinln raf dmrind arttirmak ve dis etkenlerden korumak igin
gidaya uygun kaplara veya tabaklara konarak paketleme islevini yapan kilitleme kollu tabak
kapatma makinesi(24) olup; rulman(1), gazlh amortisor(2), takoz ayak(3), kalip sabitleme
vidasi(4), a¢-kapa tusu(5), kol sinirlayici plastik kittk(6), kilitleme kolu(7), gazh amortisor
baglanti vidalari(8,10), rulman 6l¢i ve montaj percini(9), tabak kalibi(11), silikon fitil(12), alt
ve Ust govde(13,14), kapatma kolu(15), aliminyum rezistans plakasi(16), rezistans(17),
elektrik kutusu(18), uyari 15181(19), rulman kanali(20) ve kilitleme kolu kulagina(21) sahip

olmasi ile karakterize edilmektedir.

Istem 1’e gore kilitleme kollu tabak kapatma makinesi(24) olup 6zelligi; alt gdvdeye(13)

bagl olan rulmana(1) sahip olmasi ile karakterize edilmektedir.

I[stem 1’e gore kilitleme kollu tabak kapatma makinesi(24) olup 6zelligi; kol sinirlayici

plastik kitiik(6) parcasina sahip olmasi ile karakterize edilmektedir.

Istem 1°e gore kilitleme kollu tabak kapatma makinesi(24) olup dzelligi; kilitleme koluna(7)

sahip olmasi ile karakterize edilmektedir.

Istem 1’e gore kilitleme kollu tabak kapatma makinesi(24) olup dzelligi; tabak kalibinin(11)
kolay bir sekilde degistirilebilmesi icin ve istenmeyen hareketleri engellemek icin kalip

sabitleme vidasina(4) sahip olmasi ile karakterize edilmektedir.

fstem 1’e gore kilitleme kollu tabak kapatma makinesi(24) olup 6zelligi; tabak kalibma(11)

sahip olmasi ile karakterize edilmektedir.

I[stem 1’e gore kilitleme kollu tabak kapatma makinesi(24) olup ozelligi; kilitleme kolu

kulagina(21) sahip olmasi ile karakterize edilmektedir.
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TARIFNAME

KILITLEME KOLLU TABAK KAPATMA MAKINESI

Teknolojik Alan:

Bulus, gida isletmelerinde; {irliniin raf omriint arttirmak ve dis etkenlerden korumak
icin gidaya uygun kaplara veya tabaklara konarak paketleme islevini yapan kilitleme
kollu tabak kapatma makinesi(24) olup; rulman(1), gazli amortisor(2), takoz ayak(3),
kalip sabitleme vidasi(4), ag-kapa tusu(5), kol sinirlayict plastik kiitiik(6), kilitleme
kolu(7), gazli amortisor baglanti vidalari(8,10), rulman 6lcii ve montaj pergini(9), tabak
kalibi(11), silikon fitil(12), alt ve iist govde(13,14), kapatma kolu(15), aliiminyum
rezistans plakasi(16), rezistans(17), elektrik kutusu(18), uyari 15181(19), rulman

kanal1(20) ve kilitleme kolu kulagina(21) sahip olmasi ile karakterize edilmektedir.

Teknigin Bilinen Durumu:

Bilinen benzer kollu tabak kapatmasi bulunmamaktadir. Piyasada kullanilan tabak
kapatma makinelerinde kullanilan ¢éziimlerde baski kullanici kuvvetiyle kilitleme ise
elektromanyetik miknatis ile yapilmaktadir. Piyasada kullanilan elektromanyetik
miknatis sistemlerin en bilyiik dezavantaji dogrusal yiiksek baskiya ihtiyag duymasidir,
kullanicilar bu baskiyr siirekli yapmasi yiiksek efor ve kisa siirede yorulmalarina sebep

oluyor.

Gida isletmelerinde; nihai iriiniin gidaya uygun kaplara veya tabaklara konarak

paketleme islevini yapan tabak kapatma makineleri kullanilmaktadir.

Bilinen tabak kapatma makineleri manuel kapatma makineleri ve otomatik kapatma

makineleri olarak siniflandirilabilir.

Mevcut manuel kapatma makinelerinde, kollu kapatma sistemi bulunmamaktadir. Bu
yiizden bu makinalarda baski saglanamadigi icin kap veya tabak kapaga yeterince
yapisamiyor. Mevcut manuel {irlinlerde daha ¢ok baski ve insan giicli gerekiyor. Bu da

makinenin kullanimini zorlastirtyor. Tiim islemler bir operator tarafindan yapildigindan

1
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operatdriin  enerjisini azaltmakta ve yorgunlugu artirmaktadir. Uygun basing

saglanmayan iglemler sebebiyle kapatma isleminin kalitesi diismektedir.

Benzer yar otomatik tabak kapatma makinelerinde, elektromiknatis kilitleme sistemi
bulunmaktadir. Bu sistemde anlik yiiksek baski ile elektromiknatisin metal ylizeye
yapisir fakat bu islemde gii¢ isteyen bir islemdir. Bu yiizden islem zor ve daha ¢ok efor

gerektirmektedir.

Yukarida agiklanmaya calisilan sorunlar ve basvurular varliginda yeni bir ¢dziimiin

gelistirilmesi zorunlu hale gelmistir.

Yar otomatik tabak kapatma makinelerinde kullanilan manyetik kilitleme sistemi veya
manuel tabak kapatma makinelerinde kapatma islemi igin yliksek baski gerekmektedir.

Bu yiizden islem zor ve daha ¢ok efor gerekmektedir.

Bulusun ¢6zmiis oldugu problem; Tabak kapatma makineleri icin yiiksek baski ve 1siya
ihtiyag vardir. Dogrusal hareket gerektiren bu islem 06zel olarak tasarlanmis kollu
kilitleme sistemi, acisal hareket ile tabak kapatma islemi i¢in gerekli olan yiiksek baski
ihtiyacimt  karsilamaktadir. Geri ve ileri hareket ile kilitleme ve baski islemi
saglanmaktadir, bu sayede kullanicilar daha az efor uygulayarak tabak kapatma islemini

gergeklestirebilmektedirler.

Bulusun bir baska ¢6zdiigli problem ise, kol siirlayici plastik kiitiik ile kilitleme
kolunun geri hareketini sinirlayarak, gerceklestirilen geri hareketinin {ist govdeye

aktarilarak tist govdenin asag1 yonde hareket etmesini saglamaktadir.

Bulusun bir baska ¢ézdiigl problem ise, kalip sabitleme vidasi ile tabak kalibinin hizlh
bir sekilde degistirilmesini, hizalanmas1 ve sabitlenmesini saglamaktadir. Kullanicilar
tabak oOlgiistine gore tabak kalibini degistirmektedir, bu islemin hizli ve kullaniciya

kolaylik saglamasi i¢in tabak kalibinda bulunan yuvalara kalip sabitleme vidalar: oturur.

Teknigin mevcut konumundan yola ¢ikilarak bulusun gayesi, mevcut yapilanmalardaki
problemler asilarak, {stiine birgok avantajlar saglayan, tabak kapatma makinesi

gelistirilmesidir.

Bulusun bir diger amaci, kilit kollarinin iki hareket ile kolay bir sekilde yiiksek baski

saglamasi ve kullanim kolayliginin olusmasi.
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Bulusun bir baska amaci ise, kol yuvalarmin kilitleme asamasinda rulmanlara oturarak

kilitleme isleminin kolay olmasinin saglanmasidir.

Bulusun bir bagka amaci ise, kilit kolu ile list govdeyi asag yonde hareket saglarken

kilit kolunun plastik takoz ile kolun fazla hareketini sinirlamaktir.

Bulusun bir baska amaci ise, istege bagli olarak zaman ayarli modiiliin {irline monte

edilerek, baski yapildiktan sonra gerekli bekleme zamanini sesli uyari ile bildirmesidir.

Bulusun bir bagka amaci ise, degistirilebilir tabak kalib1 ile istenilen dl¢iide ki tabak

kalibini ¢ikart-tak yontemiyle ile degistirebilmesidir.

Bulusun bir bagka amaci ise, otomatik termostat ile Teflon kaplh aliiminyum bloga bagh

olan rezistansin belirlenen 1siya geldiginde otomatik 1sisin1 kesmesidir.

Bulusun bir baska amaci ise, makine 1s1sinin gerekli 1s1ya ulastigini kullaniciya uyarmak

i¢in uyarict 1s1g1in sonmesidir.

Bulusun bir baska amaci, kilitleme islemi bittiginde otomatik olarak st govdenin

amortisor vasitasiyla agisal hareketle yiikselmesidir.

Bulusun bir bagka amaci ise, Teflon kapl rezistans plakasinin tabak ve karton kapaga
yiikksek basing olusmamasi igin govde ile rezistans plakasi arasina yaylar ile

esnetilmesidir.

Bulusun bir baska amaci ise, tabak kalibinin igerisinde bulunan silikon fitillerin yiiksek

bask1 sonucu tabak ve kapagin ezilme ve zedelenmesini engellemektedir.

Sekillerin A¢iklanmasi:

Bulus, ilisikteki sekillere atifta bulunularak anlatilacaktir, boylece bulusun 6zellikleri
daha acikca anlasilacak ve takdir edilecektir, fakat bunun amact bulusu bu belli
diizenlemeler ile sinirlamak degildir. Tam tersine, bulusun iligikteki istemler tarafindan
tanimlandigr alani icine dahil edilebilecek biitiin alternatifleri, degisiklikleri ve
denkliklerinin kapsanmasi amaglanmistir. Gosterilen ayrintilar, sadece mevcut bulusun
tercih edilen diizenlemelerinin anlatimi amaciyla gosterildigi ve hem ydntemlerin

sekillendirilmesinin, hem de bulusun kurallar1 ve kavramsal 6zelliklerinin en kullanish
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ve kolay anlasilir tanimimi saglamak amaciyla sunulduklar1 anlagilmalidir. Bu

¢izimlerde;

Sekil 1 Kilitleme kollu tabak kapatma makinesinin(24) acik sekilde {ist capraz

kisimdan goriintiisiidiir.

Sekil 2 Kilitleme kollu tabak kapatma makinesinin(24) acik sekilde {ist kistmdan
gorintiisiidiir.

Sekil 3 Kilitleme kollu tabak kapatma makinesinin(24) {ist bdliimden
gorintisidiir.

Sekil 4 Kilitleme kollu tabak kapatma makinesinin(24) acik sekilde yan
kisimdan goriintiistidiir.

Sekil 5 Kilitleme kollu tabak kapatma makinesinin(24) kapali sekilde iist
kisimdan goriintisiidiir.

Sekil 6 Tabak kalip(11) ve silikon fitilinin(12) profilden gortiniimiidiir.

Sekil 7 Temsili olarak kullanilan 6rnek bir tabagin ve kapagin sag istten
gOriintigiidiir

Bu bulusun anlasilmasina yardimci olacak sekiller ekli resimde belirtildigi gibi

numaralandirilmis olup isimleri ile beraber asagida verilmistir.

Referanslarin aciklanmasi:

I- Rulman

2- Gazli Amortisor

3- Takoz Ayak

4- Kalip Sabitleme Vidasi

5- Ag-Kapa Tusu

6- Kol Sinirlayicr Plastik Kiitiik

7- Kilitleme Kolu

8- Gazli Amortisor Baglant1 Vidasi |
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9- Rulman Olgii ve Montaj Pergini
10- Gazli Amortisor Baglant1 Vidasi 2
11- Tabak Kalib1

12- Silikon fitil

13- Alt govde

14- Ust govde

15- Kapatma kolu

16- Aliiminyum Rezistans Plakasi

17- Rezistans

18- Elektrik kutusu

19- Uyar Isig1

20- Rulman Kanal1

21-Kilitleme Kolu Kulag:

22- Tabak / Tabak Numunesi

23- Kapak / Kapak Numunesi

24- Kilitleme kollu tabak kapatma makinesi

Bulusun Detayh Aciklanmasi:

Bulus, gida isletmelerinde; {iriinlin raf Omriinti arttirmak ve dis etkenlerden korumak
icin gidaya uygun kaplara veya tabaklara konarak paketleme islevini yapan kilitleme
kollu tabak kapatma makinesi(24) olup; rulman(1), gazli amortisor(2), takoz ayak(3),
kalip sabitleme vidasi(4), ag-kapa tusu(5), kol sinirlayict plastik kiitiik(6), kilitleme
kolu(7), gazli amortisor baglant1 vidalari(8,10), rulman 6l¢ii ve montaj pergini(9), tabak
kalibi(11), silikon fitil(12), alt ve iist govde(13,14), kapatma kolu(15), aliiminyum
rezistans plakasi(16), rezistans(17), elektrik kutusu(18), uyart 15181(19), rulman

kanali(20) ve kilitleme kolu kulagina(21) sahip olmasi ile karakterize edilmektedir.

Kilitleme kolu(7), hareketli bir mekanizmadir. Tasarimi kolay hareket ile yiliksek baski
yapmasi icin tasarlanmistir. Kol smirlayici plastik kiitiik(6) ile birlikte ¢alismaktadir.

Kilitleme kolunda(7) bulunan rulman kanalinda(20) hareket ederek iist gdvdeyi(14) alt
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govdeye(13) birlestiriyor. Tabak kalibina(11) yerlestirilmis tabak(22) ve kapagi, iist
govdeye(14) bagh olan sicak aliiminyum rezistans plakasi(16) baski ve 1s1 saglayarak

tabak(22) ve kapagi(23) yapistiryor.

Kilitleme kolunun(7), yeri énemlidir, rulman(1) ile temas halinde oldugu icin kilitleme
kolu(7) montaj deligi ile rulman(1) montaj deliginin mesafesi dnemlidir. Bu yiizden
Oonemli bir konuma sahiptir. Sikistirma ve kilitleme i¢in kullanilmaktadir. Kilitleme
kollari(7) montaj esnasinda, kol sinirlayic1 plastik kiitiige(6) dayanarak kapatma

kolu(15) ile montaj yapilir.

Kapatma islemi sirasinda aliminyum rezistans plakasinin(16) tabak kalibina(11) hizh
carpmamasi, hasar olusmamasi1 ve kol kilitleme islemi i¢in dogru konum oldugunu

belirtmek i¢in kilitleme kolu kulagi(21) rulmana(1) carpmaktadir.

Tabak kalibi(11) degistirilebilir yapidadir. Alt gévdeye(13) capraz kalip sabitleme
vidalari(4) ile, ileri-geri saga-sola hareketi engellenmektedir. Tabak kalibinin(11)
icerisinde bulunan form, kullanilacak tabagin(22) boyutuna goére degismektedir ve tabak
kalibi(11) yukariya yonde gekilerek kolaylikla g¢ikartilabilir. Farkli olgiilerde kaliplar
hizl1 bir sekilde degistirilebilir.

Konulan tabagin sabit kalmasi ve yalpalama yapmamasi i¢in tabagin yanal ylizeyine
degecek sekilde silikon fitil(12) kullanilmaktadir. Bu sayede tabak(22) yanlara hareket

edememekte ve hareketi kisitlanmaktadir.

Aliiminyum rezistans plakasina(16) bagli olan otomatik termostat ile rezistans(17)
belirlenen dereceye ulastiginda otomatik termostat elektrigi keserek 1s1y1 sabit tutuyor
ve bu sayede stirekli elektrik harcanmiyor. Otomatik termostata bagh olan uyan
15181(19) rezistans(17) belirli 1siya geldiginde sonerek, makinenin islem i¢in hazir
oldugunu belirtmektedir. Fis takildiktan sonra uyari 15181(19) séndiigiinde isleme hazir
oldugu, devaminda yanip sonmesi ise elektrik tasarrufu i¢in yanip sondigiini

gostermektedir.

Uriin dolu tabak(22) kapakla(23) kaplandiktan sonra silikon fitilin(12) yiiksekligi
sayesinde {irlin kabini tutmak ¢ok daha kolay bir hale gelmektedir.

Istenilen tabak(22) 6lciisiine uygun tabak kalibi(11) yerlestirilir. Daha sonra makine fise
takilir ve ac-kapa tusu(5) aktif konuma getirilir. Rezistansin(17) 1sitti1 teflon kaph
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aliminyum rezistans plakasinin(16) 1smmasi beklenir. Aliiminyum rezistans plakasi(16)
gerekli 1s1ya ulastiginda uyari 15181(19) soner ve makine islemler i¢in hazir hale gelir.
Tabak kalibinin(11) haznesine uygun dlglide tabak(22) yerlestirilir, i¢erisine istenilen
gida veya iriin yerlestirildikten sonra kapak(23) yerlestirilir. Kullanic1 kapatma
kolunu(15) asag: yonde hareket ettirir, kilitleme kolu kulagi(21) rulmana(1) dokunur.
Kilitleme kolu(7) istenilen hareket ekseninden ¢ikmamasi igin kol sinirlayici plastik
kiitiik(6) kilitleme kolunu(7) sinirlar. Kullanici kapatma kolunu(15) asagi ve ileri yonde
hareket ettirir ve rulman(1) rulman kanalina(20) girer ve kanal sonuna kadar hareket
eder, kilitleme ve sikistirma islemi gerceklesmis olur. Rulman(1) ile daha kolay hareket
saglanmis olur. Olusan fazla baski sonucu kapak(23) ve tabak(22) ezilmesini
engellemek i¢in alliminyum rezistans plakasma(l6) bagh olan yaylar ile fazla baski
emilir. Belli bir siire bekledikten sonra kullanici kapatma kolunu(15) geri yonde
kendine ¢ekerek rulmanin(1l) rulman kanalindan(20) ¢ikmasi saglanir. Kilit agildigr igin
gazli amortisorler(2) tst govdeyi(14) yukar: yonde kaldirir. Kullanier 1s1 ve bask: ile
tabak(22) ve kapagi(23) sizdirmaz bir sekilde yapisan paketi alir. Devaminda {istte

anlatilan iglemler sirasiyla tekrar gergeklesir.

e Manuel tabak(22) kapatma makinelerinde kilitleme kolu(7) alternatifi
bulunmamaktadir. Bu tasarladigimiz makine ile kolay baski ve kilitleme

yapilabilmektedir.
e Talebe bagli konulan sayag sayesinde iglem siiresi sonunda sesli uyar1 verir.

e Kilitleme kolu(7) ile ¢ok az gii¢ uygulayarak yiiksek basing saglayabilir ve

herkesin kullanimina uygunluk saglar.

e Gazli amortisor(2) ile baski ve yapistirma islem bittikten sonra lst govde(14)

otomatik bir sekilde ylikselir ve son noktasinda otomatik olarak durur.

¢ Kilitleme kolunun(7) istenilen hareket sahasindan ¢ikmasimi engellemek i¢in kol

siirlayici plastik kiitiik(6) kullamliyor.

e Tabak kalibinin(11) kolay bir sekilde degistirilebilmesi ig¢in ve istenmeyen

hareketleri engellemek i¢in kalip sabitleme vidasi(4) kullanilmistir.
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Kilitleme kolu kulagi(21) kullaniciya iist govdenin(14) rulmana(l) carparak
kilitleme iglemi i¢in hazir oldugu noktay1 ve serbest hareket ile inebilecegi en alt

noktay1 belirtir.

Rulman(1) kullanicinin kilitleme ve sikigtirma islemini kolaylastirarak, kullanim

yorgunlugunu ortadan kaldiriyor.

Alliminyum rezistans plakasi(16) ile iist govdeye(14) bagli olan amortisdr
yaylart islem esnasinda olusan fazla baskiyr yalitarak tabak(22) ve kapagin(23)

zedelenmesini engellemektedir.

Islem esnasinda olusan fazla baskinin emilmesi ve tabak(22) ve kapagin(23)

ezilmesini engellemek i¢in silikon fitil(12) kullanilmaktadir.

Makinenin yeteri 1siya ulastifinda sonerek belirten uyart 15181(19)

kullanilmaktadir.

Alternatif olarak:

Tabak kalibma(11) yerlestirilen U formunda ki silikon fitil(12) T formunda bir
silikon fitil ile degistirilebilir.

Silikon fitil(12) yerine ¢gikint1 verebilecek baska parca tiirevleri takilabilir.
Gazl amortisér(2) yerine yaylh kaldirma sistemi kullanilabilir.

Rulman(1) yerine kaygan sert bir parca kullanilabilir.

Kol sinirlayici plastik(6) yerine sinirlayici bir vida kullanilabilir.

Kalip sabitleme vidasi(4) Kaliplarin konumunu ayarlayacak kilit mekanizmasi

eklenebilir.

Aliiminyum rezistans plakasinin (1sinan kalip)(16) yiizeyi diiz olmayacak sekilde

tasarlanip sadece kenarlar tabaga(22) degecek baska bir tasarim yapilabilir.
Kilitleme kolu(7) ¢aligma sisteminin benzeri yapilabilir.

Ag-kapa tusu(5) ve uyari 151gmin(19) yeri degisebilir.
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