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OZET

AYARLANABILIR PEDAL MEKANIZMASI

Bu bulus en temel halinde, aracin sasisine bagli bir pedal grubuna (A) bir pedal
govdesi (A1) vasitasiyla irtibatlandirilmis, pedal grubunun (A) siiriiciiniin bastig1
en dis unsuru olan bir pedal pedinin (11) siirliciiniin fiziksel O6zellikleri
dogrultusunda dikey eksen (x) ile yaptig1 yiizey agisinin (o) degistirilmesi igin
kullanilan; bir pedal pedinin (11) iist veya alt konuma getirilmesi i¢in ihtiyag
duyulan tahriki saglayan, arag¢ tabanina bagl bir pedal gévdesi (A1) ile irtibatl1 bir
motor (12); motor (12) ile irtibatlandirilmis, motordan (12) aldigi dénme hareketini
dogrusal harekete doniistiiren ve lizerinde vida adimlari bulunan déner bir mil (13);
bir milin (13) dogrusal hareketi ile bir pedal pedinin (11) yiizey agisini (o)
degistiren, bir baglanti mafsali (14) vasitasiyla ile bir mile (13) irtibatlandirilmis

hareketli bir ara mafsal (15) igeren bir pedal mekanizmasi (10) ile ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Aracin sasisine bagli bir pedal grubuna (A) bir pedal goévdesi (Al)

vasitasiyla irtibatlandirilmis, pedal grubunun (A) siirficiiniin bastig1 en dis

unsuru olan bir pedal pedinin (11) siriicliniin fiziksel 6zellikleri

dogrultusunda dikey eksen (x) ile yaptig1 ylizey agisiin (o) degistirilmesi

i¢in kullanilan;

bir pedal pedinin (11) iist veya alt konuma getirilmesi i¢in ihtiyag
duyulan tahriki saglayan, ara¢ tabanina bagh bir pedal gévdesi (Al) ile
irtibath bir motor (12),

motor (12) ile irtibatlandirilmis, motordan (12) aldigi donme hareketi ile
kendi ekseni etrafinda donme hareketi gergeklestiren veya dogrusal
hareket eden ve {izerinde vida adimlart bulunan déner bir mil (13);
icerisinden mil (13) gegmesi i¢in bir delik bulunduran, sabit olan ve
icinde vida adim1 bulunduran baglanti mafsal (14),

bir pedal pedinin (11) yiizey ag¢isim (a) degistirmekte kullanilan,
baglanti mafsalina (14) baglantili olan, milin (13) hareketi ile hareket
eden baglant1 mafsalina gore pedal pedini hareket ettirmekte kullanilan
en az bir ara mafsal (15), iceren,

pedal pedinin (11) yiizey agisinin (o) manuel olarak degistirilmesi igin
bir motoru (12) devreye sokan, aracin 6n konsolunda konumlandirilmis
bir diigme veya pedal pedinin (11) yiizey agisinin (o) otomatik olarak
degistirilmesi icin bir motoru (12) devreye sokan siiriiclinlin oturdugu
bir siiriicii koltugunda (B) konumlandirilmig bir koltuk pozisyon sensorii

(17) ile karakterize edilen bir pedal mekanizmasi (10).

2. Bir baglantt mafsalin1 (14) bir mil (13) ile irtibatlandiran ve bir milin (13)

vida adimlarinda ileri ve geri hareket eden bir baglanti mafsali (14) iceren

istem 1’deki gibi bir pedal mekanizmasi (10).
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. Bir pedal pedinin (11) ylizey agisinin (o) degistirilmesi igin iizerinde

kaydigi, bir pedal pedinin (11) alt kisminda konumlandirilmig ve bir ara
mafsal (15) ile irtibatli bir hareket ekseni (16) iceren istem 1’deki gibi bir

pedal mekanizmasi (10).

. Birbirine hareketli sekilde irtibatlandirilmis iki par¢adan olusan ve bu

parcalar aralarindaki a¢inin degismesi sonucu bir pedal pedinin (11) tist
veya alt konuma getirilmesi i¢in iten veya ¢eken bir ara mafsal (15) i¢eren

istem 1’deki gibi bir pedal mekanizmasi (10).

. Bir pedal pedinin (11) yiizey agisinin (o) manuel olarak degistirilmesi i¢in

bir motoru (12) devreye sokan, aracin 6n konsolunda konumlandirilmis bir

diigme iceren istem 1°deki gibi bir pedal mekanizmasi (10).

. Bir pedal pedinin (11) ylizey agisinin () otomatik olarak degistirilmesi i¢in

bir motoru (12) devreye sokan siiriiciiniin oturdugu bir siiriicii koltugunda
(B) konumlandirilmis bir koltuk pozisyon sensorii (17) iceren istem 1’deki

gibi bir pedal mekanizmasi (10).



10

15

20

25

30

6876.640

TARIFNAME

AYARLANABILIR PEDAL MEKANiZMASI

Teknik Alan

Bulus, aragta bulunan pedallarin yiizey agilarinin siiriiciiniin boyuna gore otomatik

olarak degistiren ayarlanabilir pedal mekanizmasi ilgilidir.

Onceki Teknik

Motorlu tasitlarin hizlanmas: ve ilerlemesi igin ilk mesaji sisteme veren parga gaz
pedalidir. Hem manuel hem de otomatik vites araglarda bulunan gaz pedali, bir
motorlu tasitin hizini belirlemeye varayan ya da hizi yoneten ara¢ olarak da
tanimlanmaktadir. Bagka bir tanimla, gaz pedals, fren pedali ve debriyaj pedalinin
dahil oldugu ti¢lii pedal sisteminin bir par¢asidir. Motorlu tasitlarda gaz pedalina
giic uygulanarak aracin hizlanmasi saglanmaktadir. Fren, seyir halindeki aracin
yavaglamasini veva durmasini, park halindeki aracin da sabitlenmesini saglayan
sistemndir. Sirlictiniin fren pedal: ile verdigi komut sonucunda bir dizi mekanizma
isleme gegerek frenleme denilen eylemi saglamaktadir, Temel islevi araglarda vites
degistirmeyi saglamak olan debriyaj, bu islemi vites kutusu ile motor arasindaki
baglantiy1 keserek gerceklestirmektedir. Manuel sanzimana sahip araglarda
debriyaj pedal bulunurken otomatik sanzimanli araglarda sadece gaz ve fren

pedallart bulunmaktadir.

Arag kontrol edilirken pedallarin dogru sekilde kullanilmasi énem tagimaktadir.
Ozellikle fren ve debriyaj pedallarina tam basilmamas: siiriis glivenligini riske
atarken aymi zamanda aracin arizalanmasina da neden olabilmektedir. Araclar
marka ve modellerine gére standart bir sasi ile imal ediliyor olsa da araci kullanan
kisilerin fiziksel ozellikleri birbirinden farklidir. Bu nedenle ortalama fiziksel

dzelliklere sahip olmayan kisiler standart karoserli araglan  kullanirken
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zorlanmaktadir. Giinlimiizde siirliciiler pedallara rahat ve kolay bir sekilde
ulagabilmek i¢in oturduklar koltugun yilikseklik, derinlik ve uzaklik ayanm kendi
viicut yapilarina goére ayarlamaktadir. Bu ayar siiriiciiniin pedala ulagmasini
kolaylagtinrken pedallarin standart yiizey agisina sahip olmasi 6zellikle uzun siireli
yolculuklarda siiriiciiniin yorulmasina neden olabilmektedir. Sabit yiizey agisina
sahip pedallar, ergonomik kullamm sunamadifindan uzun yolculularda siiriiciiniin

ayak bileginin zorlanmasina neden olabilmektedir.

Teknigin bilinen durumunda ver alan KR20030003532 sayili Kore patent
dokiimam, bir otomobil pedal plakasmin agisimi siiriiciiniin fiziksel durumuna
uygun olarak otomatik olarak ayarlama mekanizmasi ile ilgilidir. 86z konusu
sistemde, pedal qubugu, pedal plakasi, yay, piston, hidrolik silindir, motor, hidrolik
pompa, arag koltugu, potansiyometre ve kontroleii bulunmaktadir. Araci kullanacak
sirliciiniin fiziksel dzelliklerine gore koltuk pozisyonu belirlendiginde, koltuk
pozisyonu verisine gore pedal plakasmin agisi, siiriicliniin en konforlu sekilde

pedallan kullanabilmesi i¢in otomatik olarak ayarlanabilmektedir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan US20080047770 sayili Amerikan patent
dokiimam, bir aractaki pedallar ayarlama sistemleri ve yontemi ile ilgilidir. S6z
konusu sistemde, siirlicliniin morfolojik 6zelliklerini tamimlamak igin kullamlacak
farkli tipte sensorler, pedal, motor ve kontrol {initesi bulunmaktadir. Araci
kullanmak isteyen siiriicii araca bindiginde farkli sensérler tarafindan siiriiciiniin
morfolojik ozellikleri tanimlanir ve hem pedalin ileri geri hem de pedal plakasinin

acisal hareketi motor sayesinde ayr1 ayr gerceklestirilebilmektedir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan CN105667309 sayili Cin patent dokiimani,
bir tiir ara¢ gaz pedali diizenegi ile ilgilidir. S6z konusu sistemde, gaz pedali, pedal
kolu, pedal ag1 degistirme mekanizmasi, bu mekanizmada ise; siirlicii tinitesi
(motor), digli sistemi, kontrol sistemi, déner mil ve pedal a¢i ayar butonu
bulunmaktadir. Siiriicii arag icinden manuel olarak pedal ag1 ayar butonu ile gaz

pedalinin agisim kendine uygun sekilde ayarlayabilmektedir.
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Bulus ile Coziilen Sorunlar

Bu bulusun amaci, aragta bulunan gaz, fren ve debriyaj pedallanmin ylzey agisinm
sirliciiniin ergonomik kriterlerine gére otomatik olarak ayarlanmasimi saglayan

pedal mekanizmasi gergeklestirmektir.

Bulusun Ayrintilh A¢iklamasi

Bu bulusun amacina ulagmak icin gerceklestirilen pedal mekanizmasina iliskin

sekiller;

Sekil 1. Bulus konusu pedal mekanizmasinin detay goriiniisiidiir,

Sekil 2a. Pedal mekanizmasimmn normal pozisyona ayarlanmis halinin genel
goriiniighdiir,

Sekil 2b. Pedal mekanizmasimin normal pozisyona ayarlanmis halinin detay
goriiniigiidiir,

Sekil 3a. Pedal mekanizmasumun {ist pozisyona ayarlanmis halinin genel
goriiniisudiir,

Sekil 3b. Pedal mekanizmasinin {ist pozisyona ayarlanmis halinin detay
goriiniisudiir,

Sekil d4a. Pedal mekanizmasmmin alt pozisyona ayarlannug halinin  genel
goruntigiudiir,

Sekil 4b. Pedal mekanizmasinin alt pozisyona ayarlanmig halinin detay
gorlinligtidiir.

Sekil 5. Siiriicii koltugu iizerinde konumlandirilmis koltuk pozisyon sensoriiniin

goriiniisiidiir.

Sekildeki pargalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin karsiliklart
asagida verilmistir.

10. Pedal mekanizmasi
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11. Pedal pedi
12. Motor
13. Mil

14, Baglant1 mafsal

15. Ara mafsal

16. Hareket ekseni

17. Koltuk pozisyon sensorii
A. Pedal grubu
Al, Pedal gbvdesi

B. Siiriicii koltugu

o. Yiizey agis1

x. Dikey eksen

Aracin sasisine bagh bir pedal grubuna (A) bir pedal gbvdesi (Al) vasitasiyla

irtibatlandirilmis, pedal grubunun (A) siiriiciiniin bastigi en dis unsuru olan bir

pedal pedinin (11) siiriicliniin fiziksel 6zellikleri dogrultusunda dikey eksen (x) ile

yaptig1 yiizey acisiin (a) degistirilmesi i¢in kullamilan bir pedal mekanizmasi(10).;

bir pedal pedinin (11) iist veya alt konuma getirilmesi i¢in ihtiyag
duyulan tahriki saglayan, ara¢ tabanina baglh bir pedal gévdesi (A1) ile
irtibatli bir motor (12) iceren;

motor (12) ile irtibatlandirimig, motordan (12} aldig donme harcketi ile
kendi ekseni etrafinda doénme hareketi gerceklestiren veya dogrusal
hareket eden ve Gizerinde vida adimlari bulunan déner bir mil (13);
icerisinden mil (13) gegmesi i¢in bir delik bulunduran, sabit olan ve
i¢inde vida adim1 bulunduran baglanti mafsali (14),

bir pedal pedinin (11) yiizey agisii (@) degistirmekte kullanilan,
baglanti mafsalma (14) baglantih olan, milin (13) hareketi ile harcket
eden baglantt mafsalima gére pedal pedini hareket ettirmekte kullamlan

en az bir ara mafsal (15) igermektedir,
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Bulus, aracin sasisine bagh bir pedal grubuna (A) bir pedal gdvdesi (A1) vasitasiyla
irtibatlandirilmig, pedal grubunun (A) siiriiciiniin bastif1 en dis unsuru olan bir
pedal pedinin (11) siiriiclintin fiziksel 6zellikleri dogrultusunda dikey eksen (x) ile
yaptign yiizey agisimn () degistirilmesi i¢in kullanilan bir pedal mekanizmasi (10)
olup; bir pedal pedinin (11) iist veya alt konuma getirilmesi igin ihtivag duyulan
tahriki saglayan, arag tabanima bagh bir pedal gévdesi (A1) ile irtibatli bir motor
(12); motor (12) ile irtibatlandirilmig, motordan (12} aldigi dénme hareketini
dogrusal harekete doniistiiren ve iizerinde vida adimlar1 bulunan déner bir mil (13);
bir milin (13) dénme hareketi ile bir pedal pedinin (1 1) yiizey agisim (&) degistiren,
bir baglanti matsali (14) vasitasiyla ile bir mile (13) irtibatlandirilmis hareketli bir

ara mafsal (15} icermektedir.

Bulus konusu bir pedal mekanizmasit (10), aracin sasisine bagh bir pedal grubuna
(A) bir pedal govdesi (Al) vasitasiyla irtibatlandirilmistir. Bir pedal mekanizmasi
(10), bir pedal pedinin (11) dikey eksen (x) ile vaptig1 ylizey agisinin (o) bir motor

(12) vasitasiyla manuel veya otomatik olarak degistirilmesini saglamaktadir.

Bir pedal mekanizmasinin {10) ara¢ tabamna irtibath bir pedal govdesi (Al) ile
irtibatlandig1 noktada konumlandirilmis olan bir step motor (12}, siriiciiniin ayag1
ile bastig1 bir pedal pedinin (11) bir hareket ekseninde (16), pedal gévdesine (Al)
dogru yukariya veya ara¢ tabanma dogru asagiya hareket etmesi i¢in ihtiyag
duyulan tahriki saglamaktadir. Bir motor (12) ile irtibatlandirilmis ve iizerinde vida
adimlar1 bulunan bir mil (13), motorun (12) hareketi ile beraber dénmektedir. Bir
milin (13) bosta kalan ucu sabit bir baglant: mafsali (14) ile irtibatlandirilmigtir. Bir
baglant1 mafsali (14) iizerine hareketli bir ara mafsal (15) irtibathidir. Bir ara mafsal
(15) bir pedal pedinin {11) alt kisminda konumlandirilmis bir hareket eksenine (16)
baglanmistir. Bir ara mafsal (15) birbirine hareketli sekilde irtibatlandirilnug iki

parcadan olugsmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda bir pedal mekanizmasi (10) siiriicii koltugunun (B)

ayarlanmig pozisyonuna gore otomatik olarak veya &n konsolda konumlandiriimig
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bir diigme vasitastyla manuel olarak bir pedal pedinin (11) yiizey acisimi (a)
ayarlanmasin saglamaktadir, Bir pedal pedinin (11) yiizey acis1 (o) degistirilerek
pedal pedi (11) siriiciniin fiziksel Ozelliklerine gore alt veya ust pozisyona

getirilmektedir,

Bulusun bir uygulamasinda bir pedal pedinin (11) iist pozisyona getirilmesi igin ilk
olarak siirliciiniin diigme vasitasiyla manuel olarak verdigi veya bir koltuk pozisyon
sensorii (17} tarafindan otomatik olarak verilen komut ile bir motor (12) devreye
girmektedir. Bir motorun (12} devreye girmesi ile beraber irtibatli oldugu bir mil
(13) saat yoniinde donmeye baslamaktadir. Bir milin (13) dénmesi ile beraber
lizerinde bulunan bir baglanti mafsali {14) vida adimlan tarafindan geriye, motora
(12) dogru cekilmektedir. Bir baglanti mafsalinin (14) bir mil (13) {izerinde bulunan
vida admmlari tarafindan gerive dogru ¢ekilmesi ile beraber irtibatli oldugu bir ara
mafsal (15), icerdiZi iki par¢a arasindaki a¢inin artmasi ile beraber agilmaktadir.
Bir ara mafsal (15) aciluken, icerdigi iki par¢a arasindaki a¢t 180°ye dogru
artmaktadir. Bir ara matfsal (15) par¢alar1 arasindaki aginin artmasi ile beraber bir
pedal pedi (11) bir hareket ekseni (16) iizerinde kayarak bir motorun {12) arkasinda
konumlandirilmis bir pedal gdvdesine (A1) dogru hareket ederek list pozisyona
gelmektedir. Bir pedal pedi (11) {ist pozisyondayken dikey eksen (x) ile arasindaki
yiizey acist (¢} ayar yapilmadan oOnceki normal/standart pozisyonuna gore

artmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda bir pedal pedinin (11} alt pozisyona getirilmesi igin ilk
olarak siiriiciiniin diigme vasitasiyla manuel olarak verdigi veya bir koltuk pozisyon
sensorii (17} tarafindan otomatik olarak verilen komut ile bir motor (12) devreye
girmektedir. Bir motorun (12) devreye girmesi ile beraber irtibatli oldugu bir mil
(13) saat yoniiniin tersine dénmeye baglamaktadw. Bir milin (13) dénmesi ile
beraber iizerinde bulunan bir baglanti mafsah (14) vida adimlar tarafindan ilerive,
bir motordan {12) uzaklasacak sekilde itilmektedir. Bir baglanti mafsalinin (14) bir
mil (13) fizerinde bulunan vida adimlar1 tarafindan ileri dogru itilmesi ile beraber

irtibath oldugu bir ara mafsal (15), igerdigi iki parga arasindaki agimn azalmasi ile
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beraber kapanmaktadir. Bir ara mafsal (15) kapanirken, icerdigi iki parca arasindaki
agt 90”vye dogru azalmaktadir. Bir ara mafsal (15) parcalarn arasindaki agimin
azalmasi ile beraber bir pedal pedi (11) bir hareket ekseni (16) lizerinde kayarak bir
motordan (12) uzaklasacak sckilde hareket ederck alt pozisyona gelmektedir. Bir
pedal pedi (11) alt pozisyondayken dikey cksen (x) ile arasindaki ylizey agist (c)

ayar yapilmadan énceki normal/standart pozisyonuna gére azalmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda siiriicli araca bindikten sonra aracin 6n konsolunda
konumlandirilmig bir diigme vasitasiyla manuel olarak bir pedal mekanizmasim
(10) devreye sokarak bir pedal pedinin (11) yiizey acisimi (o) kendi fiziksel

ozelliklerine gére ayarlamaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda bir pedal mekanizmasi (10), siiriiciiniin oturdugu bir
sirlicii koltugunda (B} konumlandirilmis bir koltuk pozisyon sensorii (17)
tarafindan tespit edilen siirlicii koltugunun (B) arag igerisindeki konumuna gore
otomatik olarak bir pedal pedinin (11} ylizey acisimi (o) siriicinln fiziksel

Ozelliklerine gore ayarlamaktadir.
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