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EMNIYET KEMERi POZISYON AYARLAMA VE DOGRULAMA SISTEMI

Bulug, arac¢ kabin tasarmCve koltuk (S) boyutlar,) dnceden suricl boyu, koltuk (S)
pozisyonuna gbre uygun ayar birimi (22) yiikseklik parametrelerinin belirlenerek 6n
tanimlanm’s bir sistemde sdriiclye veya yolcuya ait boy bilgisinin girilmesi, koltugunun
(8) pozisyon bilgisinin giriimesi ile aracln sahip oldugu ayar biriminden (22) allnan
emniyet kemeri yikseklik pozisyon bilgisi ile on tanimli verilerin karsiastimimasr
neticesinde sdriclindn veya yolcularm emniyet kemeri yiksekligini dodru pozisyonda
ayarlamasin_kontrol edip surtGclinln bilgilendiriimesini saglayan araglarda strici ve
yolcu koltuklarbda (S) l¢ noktadan destekli emniyet kemerlerinin Gst baglantJ
noktasindan (20) yap lan emniyet kemeri ayarl ile emniyet kemerinin siris igin gilvenl
ve konforlu pozisyonda olup olmadign lkontrol eden ve bahsedilen emniyet kemeri

ylksekliginin dodru pozisyonda ayarlanmasin saglayan bir kontrol yéntemi.
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ISTEMLER

. Araglarda surici ve yolcu koltuklarinda (S) ¢ noktadan destekli emniyet

kemerlerinin Ust badlantC_ noktasindan (20) yaplan emniyet kemeri ayarCile
emniyet kemerinin siris igin gavenli ve konforlu pozisyonda olup olmadig n |
kontrol eden ve bahsedilen emniyet kemeri ylikseklidinin dodru pozisyonda
ayarlanmasinlsaglayan bir kontrol ydntemi clup 6zelligi;
Ara¢ kabin tasar mve koltuk (S) boyutlarl) 6nceden sirucu boyu, koltuk
(S) pozisyonuna gore uygun ayar birimi (22) yUkseklik parametrelerinin
belienerek &n tanimlanmrg bir sistemde
a. Surdcuye veya yolcuya ait boy bilgisinin girilmesi,
b. Koltugunun (S) pozisyon bilgisinin girilmesi
lle aracm sahip oldugu ayar biriminden (22) alhan emniyet kemeri ylkseklik
pozisyon bilgisi ile ©6n tanimll) verilerin kars last nlmasl  neticesinde
suricunin veya yolcularm emniyet kemeri yuksekligini dogru pozisyonda

ayarlamas nlkontrol edip strGcinin bilgilendiriimesini saglamakt 1.

. Arac dzerindeki multimedya cihaz ile kontrolér gdérevi gdren verilerin

karglastirlmasiiLisadlayan ve emniyet kemerlerinin ylkseklik pozisyonlarinin

tespit edilmesini saglamak amacrile ¢al $an istem 1’e uygun ydntem.

. b islem adiminda bahsedilen koltugun (S) pozisyon bilgisinin koltuk (S)

yikseklik pozisyonu ve koltuk (S) edim pozisyonu oldugu istem 1'e uygun

yGntem.

. b islem adim nda bahsedilen koltugun (S) pozisyon bilgisinin koltuk (S} yatay

pozisyon oldugu istem 1'e uygun yontem.

. Aractaki kabin i¢cinde bulunan ayar birimlerinin (22) pozisyonunun bahsedilen

ayar birimlerinin (22) sahip oldugu sensér birimi (222) aracligCile tespit edilip

verilerin kontrolérde islenmesi ile karakterize edilen istem 1'e uygun ydntem.

. S0rbcinin  ve vyolcu(larjun multimedya sistemi Uzerinden sesli olarak

uyar Imas n saglayan istem 1°e uygun yontem.
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Sdrucunin  ve yoleu(larjun  multimedya sistem C(zerinde gorsel olarak

uyar Imas n_saglayan istem 1'e uygun yontem.

Kisinin ayar yaparken ayar birimi (22) lzerinde yer alan titresim birimi (223)

vas tasl ile titregimle uyarllmasinl saglayan istem 1'e uygun ydntem.

Kisinin ayar yaparken ayar birimi (22) lizerinde yer alan Islk birimi (221) vasitas! |
ile gorsel olarak uyarlimasn saglayan istem 1'e uygun yoéntem.

10.Surtcunin boyu, surucu koltugu yatay pozisyonu ve surtcu koltugu egim

11.

pozisyonuna goére ayar biriminin (22) olmasgereken pozisyonu multimedya
ekranl Uzerinde gorsel olarak simile eden ve siricinin bahsedilen ayar
biriminin (22) dodru pozisyonda ayarlamas Ticin gorsel olarak ydnlendiriimesi ile

karakterize edilen istem 1’e uygun yéntem.

Emniyet kemeri baglant” noktasinm (20} hareket ettirimesini sadlayan ayar
birimi (22) igerisinde yer alan en az iki eksende hareket dlgebilen bir sensér olan
sensdr birimi (222) ile ayar biriminin (22) anllk veya mevcut pozisyonunun

kontrolor ile haberlestidi istem 1'e uygun yéntem.

12.Emniyet kemeri baglantL noktasinin (20) hareket ettirilmesini sadlayan ayar

birimi (22) icerisinde yer alan birbirinden farklL yéndeki hareketi alglaylp
kademelendirecek sekilde pozisyonlanmis en az bir adet enkoder olan sensor
birimi (222) ile ayar birimi {22) anllk veya mevcut pozisyonunun kontrolor ile

haberlestigi istem 1’e uygun ydntem.

13.Koltuklardan (8) allnan agk verisi ile sistemdeki verilerin kaydedilmesini

saflayan, bahsedilen kayflCag Tk tespitinde kisilere otomatik olarak sistemde

kay 1l parametreleri sunan istem 1’e uygun yontem.
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EMNIYET KEMERIi POZISYON AYARLAMA VE DOGRULAMA SISTEMI

TEKNIK ALAN

Bulus, araglarda emniyet kemerlerinin 6zellikle Gglncl destek noktasmin yuksekliginin
suriclye ya da yolcuya gore dogru pozisyonda olup olmadidinn tespitinin yapImas_
ve ayarlama durumunda emniyet kemerinin en dogru pozisyonda olmas igin

sdrdciindn ya da yolcularn yonlendiriimesini saglayan sistem ile ilgilidir.

ONCEKIi TEKNIK

Bilinen teknikte araglarda iic noktadan destekli emniyet kemerleri kullanlmaktad n. On
koltuklarda bu sistem genellikle birinci nokta olarak emniyet kemeri makarasn_)] ikinci
nokta olarak yan direklerin lzerinden bir bolgeyi, Uclincl nokta olarak da emniyet
kemeri toka baglantiimekanizmasml kullanmaktadir. Bilinen uygulamalarda emniyet
kemeri makarasC ve emniyet kemeri toka bagdlantC mekanizmas arag sasesine

irtibatlanmaktad/r.

Kullanlfan U¢ noktadan destekli emniyet kemerlerinde emniyet kemeri kisiyi karn
bdlgesinden yatay bir sekilde, omuz bdlgesinden de capraz olarak desteklemektedir.
Omuz bolgesinin  yUuksekligi emniyet kemerinin yan direklerde bulunan destek

noktasha gére degismektedir.

Bilinen teknikteki uygulamalarda omuz yiksekliginin ayarlanmasl|icin yan direk
krsmmda bir ayar mekanizmas “yer almaktad 7. Kisi boyuna gore bahsedilen yuksekligi
ayarlayabilmektedir. Bu sayede emniyet kemerinin ¢apraz bir sekilde gogiis kism ndan
desteklemesi saglanmaktadir. S6z konusu kemerin kisinin boyuna gdre gogus
bdlgesinden daha yukarida drmegdin boyun bdlgesinden gegcmesi durumunda suris
slras nda kemer boyun bolgesinde klzar Kl da sebep olabildi§i gibi kaza durumunda

kisilerde can kaybina sebep olabilmektedir.
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Yukar da bahsedilen sebepler ile yolcularin kemerlerini takt klar nda boylarina gore
kemer yuksekligini ayarlamas 1gerekmektedir. Guvenlik ag/sindan en uygun kemer

pozisyonuna ise birgok slricl ve yolcu taraf ndan dikkat edilmemektedir.

Bilinen uygulamalarda 6n koltukta yaplan kemer ylkseklik ayar mekanizmaslarka
koltuklarda 6zellikle arka direk béliimlerinde de yer almaktad(r. Bahsedilen uygulama
ile kemer yiksekliginin ayarlanmasl sadlanmaktad . Ozellikle gocuklar ve kisa boylu

yolcular igin s6z konusu kemer ayar nin yaplimas énem arz etmektedir.

JP2010052684A yaynm numarald JPO patent dokiimanmda kisinin boyuna gore
ylkseklik ayarl yaptld | bir emniyet kemeri yilkseklk ayar mekanizmas ndan
bahsedilmektedir. Uyulama ozellikle arka koltuklar i¢in tasarlanm(3 olup én koltuklar
icin de benzer ¢bzim sunulabilmektedir. Benzer sekilde KR101651356B1 yayin
numaral KIPO patent dckimannda 6n yolcu ve surtict koltugu igin tasarlanmis direk
bdlimandeki destek lzerinde yer alan ayar mekanizmas[ gdsterilmektedir. Bahsedilen
uygulamada  koltugun  suUrlcinin  sdrils  pozisyonunun  otomatik  olarak

tanimlamasndan bahsedilmektedir.

Yapllan incelemelerde emniyet kemeri yiksekliginin kisi ve koltuk pozisyonuna gore

ayarlanmasinda kigilerin yonlendiriimesini saglayan bir uygulama tespit edilmemistir.

Sonug olarak yukarida bahsedilen tim sorunlar, ilgili alanda bir yenilik yapmayzorunlu

hale getirmistir.

BULUSUN AMACI

Mevcut bulus, yukarida bahsedilen problemleri ortadan kald imak ve ilgili alanda teknik
bir yenilik yapmay(zorunlu kilmaktadn.

Bulusun ana amac'1 araglarn kullanim srasinda emniyet kemeri ylkseklidinin
ayarlanmasmmn unutulmasi’ engelleyen, emniyet kemerinin dogru pozisyonda

konumlandirlmas n_saglayan degrulama sistemi yap sinl ortaya koymakt n.

Bulugun bir diger amac(, dikkatsiz ve 6zensiz sirlcl ve yolcular i¢in slris glvenlidinin

artifiimasni saglamakt 1.
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Bulusun bir difer amacLikisa boylu yolcu veya siricllerin ya da gocuklarin emniyet
kemeri baglamas/ durumunda emniyet kemerinin en dogru pozisyonda ayarlanmasn |

saglamakt 1.

Bulusun bir diger amacl, araglarda guivenlik ekipmanlarinim hatal Tkullanimima bagl™

olarak meydana gelen yaralanma ya da élimlerin azaltiimaslsaglamaktLr.

Bulusun bir diger amacl suris ve yolculuk konforunun artTiimasm(C saglayan

dogrulama ve uyar _kisteminin ortaya koymaktir.

Bulusun bir diger amacl, ¢ocuk yolcular igin emniyet kemeri kullan Thida sdricilerin
ve diger yolcular i bilgilendiriimesini ve emniyet kemeri dogru kullanimr farkmdaligm n
artmimasmlsaglamakt .

BULUSUN KISA AGIKLAMASI

Yukarda bahsedilen ve asag daki detayll anlatimdan ortaya ¢kacak tum amaclarri
gerceklestirmek lizere mevcut bulus, emniyet kemeri pozisyon ayarlama ve dodrulama

sistemidir.

Araclarda siricl ve yolcu koltuklar nda Gg¢ noktadan destekli emniyet kemerlerinin Ust
baglantl noktas ndan yapfan emniyet kemeri ayarfile emniyet kemerinin sirds igin
glivenli ve konforlu pozisyonda olup olmadig nCkontrol eden ve bahsedilen emniyet
kemeri ylUksekliginin dodru pozisyonda ayarlanmasinlL saglayan bir kontrol yontemi
olup dzelligi; ara¢ kabin tasarin Tve koltuk boyutlarl, énceden siricl boyu, koltuk
pozisyonuna gore uygun ayar birimi yikseklik parametrelerinin belirlenerek &én
tanimlanm’s bir sistemde sirlclye veya yolcuya ait boy bilgisinin girilmesi, koltugunun
pozisyon bilgisinin girilmesi ile aracn sahip oldudu ayar biriminden allban emniyet
kemeri yikseklik pozisyon bilgisi ile 6n tan mlilverilerin kars Tastfiimas neticesinde
strdiciinin veya yolcularm emniyet kemeri yiksekligini dodru pozisyonda ayarlamas |

kontrol edip siriicinin bilgilendiriimesini saglamaktir.
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Bulusun tercih edilen bir dier yap lanmasinda, arag lzerindeki multimedya cihaz ile
kontrolor gorevi goren verilerin kargilagtiiimas niisaglayan ve emniyet kemerlerinin

yukseklik pozisyonlarin n tespit edilmesini saglamak amac_ile ¢allsmaktad .

Bulusun tercih edilen bir diger yaplanmasnda, koltugun pozisyon bilgisini; koltuk

yukseklik pozisyonu ve koltuk edim pozisyonudur.

Bulusun tercih edilen bir diger yapllanmasnda, koltugun pozisyon bilgisinin koltuk

yatay pozisyonudur.

Bulusun tercih edilen bir diger yapIanmasinda, aragtaki kabin iginde bulunan ayar
birimlerinin pozisyonunun bahsedilen ayar birimlerinin sahip oldugu sensor birimi

aracligrile tespit edilip verilerin kontrolérde islenmesi ile karakterize edilmektedir.

Bulusun tercih edilen bir diger yapllanmasinda, suriiciiniin ve yolcu(larjun multimedya

sistemi Uzerinden sesli olarak uyariimas ni saglanmaktad T.

Bulusun tercih edilen bir diger yapfanmasinda, surticunin ve yolcu{lar)un multimedya

sistem Gzerinde gérsel olarak uyar Imas nUsaglanmaktad 1.

Bulusun tercih edilen bir diger yaplanmasmda, kisinin ayar yaparken ayar birimi

Gzerinde yer alan titresim birimi vasitas “ile titresimle uyar Imasin saglanmaktadir.

Bulusun tercih edilen bir diger yaplanmasinda, kisinin ayar yaparken ayar birimi

Uzerinde yer alan Sk birimi vas TasCile gorsel olarak uyar Imas n “saglanmaktadr.

Bulusun tercih edilen bir diger yap Tanmasinda, stricinan boyu, siiriicl koltugu yatay
pozisyonu ve sUrlicl koltugu edim pozisyonuna goére emniyet kemeri ayar biriminin
olmasligereken pozisyonu multimedya ekraniilzerinde gdrsel olarak simile eden ve
sUrdcinin bahsedilen ayar biriminin dodru pozisyonda ayarlamasJigin gérsel olarak

ydnlendirilmesi ile karakterize edilmektedir.

Bulusun tercih edilen bir dider yaplanmasinda, emniyet kemeri badlantOnoktasmnin
hareket ettirilmesini saglayan ayar birimi igerisinde yer alan en az iki eksende hareket
dlgebilen bir sensdr olan sensdr birimi ile ayar biriminin anl'’k veya mevcut

pozisyonunun kontroldr ile haberlesmektedir.

Bulugun tercih edilen bir diger yap lanmasinda, emniyet kemeri baglantlinoktasnin

hareket ettiriimesini sadlayan ayar birimi icerisinde yer alan birbirinden farkl _yéndeki
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hareketi algllay p kademelendirecek sekilde pozisyonlanmls en az bir adet enkoder
olan sensdr birimi ile ayar birimi anllk veya mevcut pozisyonunun kontrolor ile

haberlesmektedir.

Bulusun tercih edilen bir diger yaplanmasnda, koltuklardan aliman agm R verisi ile
sistemdeki verilerin kaydedilmesini sadlayan, bahsedilen kaytl_ ad dk tespitinde

kisilere otomatik olarak sistemde kay 1l parametreleri sunulmas saglanmaktadrr.

Bulusun koruma kapsaml istemlerde belirtiimis olup kesinlikle bu kisa ve detayl |
anlat™da 6rnekleme amaciyla anlatfanlarla smTMtutulamaz. Teknikte uzman bir
kisinin, bulusun ana temas ndan ayrimadan yukarida anlatianlar $idinda benzer

yap Tanmalar ortaya koyabilecegi a¢ ktim.

SEKILLERIN KISA AGIKLAMASI

Sekil 1’de bulusun call3tigremniyet kemeri sisteminin temsili géranusa verilmistir.
Sekil 2'de bulusun ¢aligmasin_anlatan aklg diyagram werilmistir.

Sekil 3'de bulusun sahip oldugu ayar mekanizmasin n temsili gdrindsa verilmigstir.

SEKILLERDEKi REFERANS NUMARALARININ AGIKLAMASI

10. Direk
20. Kemer ust baglantCnoktas[
21. Emniyet kemeri makaras/
22. Ayar birimi
221. IsK birimi
222. Sensor birimi
223, Titresim birimi

S. Koltuk
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BULUSUN DETAYLI ACIKLAMASI

Bu detayll aclklamada bulus konusu emniyet kemeri pozisyon ayarlama ve
dogrulama sistemi sadece konunun daha iyi anlagfabilmesi i¢in higbir s mimayrc Tetki

olusturmayacak drneklerle a¢ klanmaktadin.

Bulus konusu araglarda emniyet kemerlerinin &zellikle lg¢incl destek noktasmmn
yuksekliginin sirlciiye ya da yolcuya gore dodru pozisyonda olup olmad ginin
tespitinin yapTmas ive ayarlama durumunda emniyet kemerinin en dogru pozisyonda

olmasligin surdctinin ya da yolcularin ydnlendirilmesini sadlayan sistem ile ilgilidir.

Bulus, arac¢ kabin tasarimnl™ ve koltuk (S} boyutlar’] onceden surtcu boyu, koltuk (S)
pozisyonuna gdre uygun ayar birimi {22) yilkseklik parametrelerinin belirlenerek &n
tanmlanm’s bir sistemde suriicliye veya yolcuya ait boy bilgisinin girilmesi, koltugunun
(S) pozisyon bilgisinin girilmesi ile aracin sahip oldugu ayar biriminden (22) alinan
emniyet kemeri ylkseklik pozisyon bilgisi ile on tanimlU verilerin kargllastinlmasU
neticesinde surucunun veya yolcularin emniyet kemeri yuksekligini dogru pozisyonda
ayarlamasin_| kontrol edip sUrlclOnin bilgilendiriimesini sadlamasL ile karakterize

edilmektedir.

Sekil 1'de bulusun uygulandld larag icin temsili gérinis verilmistir. Bulus kapsaminda
kullanIan sistemde emniyet kemerinin bir noktasColan emniyet kemeri makarasJ(21)
tercihen alt kisma sabitlenmis olup alternatif yaplanmalarda farklilik
gosterebilmektedir. Benzer sekilde emniyet kemerinin bir ucu alt kisimda kalmaktadm.
Emniyet kemerinin baglanmas Jdurumunda ise omuz bdlgesinden gegen pargacin Ust
kisndan desteklenmesi kemer (st badlant™ noktasmdan (20) gergeklesmektedir.
Emniyet kemeri serbest b raklld ginda emniyet kemeri makaras( (21) kemeri sarmakta
ve emniyet kemeri, kemer Ust badlant_noktas/(20) ile emniyet kemeri makaras_(21)
arasnda gergin bir sekilde durmaktad T. iki kat olarak konumlanan emniyet kemerinin
diger ucu ise alt bélime sabitlenmektedir. Bahsi gecen kemer ust badlantLncktas L (20)
genellikle aracin sahip oldugu yan kis mda bulunan ya da arka koltuklar (S} icin arka
kisinda bulunan direde (10) sabitlenmektedir.

Bulus kapsammda bahsedilen kemer Gst bagdlantTnoktasnda (20) yukar ve asag’l
yonde hareket edebilen ayar birimi (22) yer almaktad(r. Bahsedilen ayar biriminin (22)

yukarLydnde hareket ettiriimesi ile kemer (st badlant_noktas_ (20} yikselmekte, asag_
6
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yondeki hareketi ile kemer Ust baglant _noktas| (20) algalmaktadid. S6z konusu hareket
sfras nda uygun pozisyon kontroldr vasitasrile tespit edilip kullanicin n bilgilendirilmesi
ve gerekli ise yonlendiriimesi sadlanmaktadn. Bulus bahsedilen ayar biriminin (22)
pozisyonunun kontrol edilmesini saglayan en az bir adet sensdr birimi (222)
icermektedir. Bahsedilen sensor birimi (222} kontrolor ile haberleserek pozisyon

hakk nda kiginin ydnlendiriimesi yaplabilmekte ve uyarlimasl saglanabilmektedir.

Bulug tercih edilen bir yapIlanmada hahsedilen ayar biriminde (22) en az bir adet

uyarlyrsaglayan 5K birimi (221) icermektedir.

Bulug tercih edilen bir yapTanmada bahsedilen ayar biriminde (22) en az bir adet

uyarfysaglayan titresim birimi (223) igermektedir.

Bulug konusu sistem arag¢ (zerinde yer alan dahili multimedya sistemi kontrolinde
callsmaktad n. Bahsedilen multimedya sistemi lUzerinde yer alan menide yer alan
surcl boy parametresi, koltuk (S) yikseklik pozisyon bilgisi ve koltuk (S) egim
pozisyon bilgisi slriici tarafhdan multimedya sisteme girilmektedir. S6z konusu
parametre sistemi bulusun tercih edilen yap lanmasinda Tablo-1, Tablo-2 ve Tablo-
3'deki gibidir.

Kisi Boy Parametreleri

Boy1 Boy2 Boy3 Boy4 Boy5 Boy6 Boy7 Boy8 Boy9 Boy10

1.50- 1.55- 1.60- 1.65- 1.70- 1.75- 1.80- 1.85- 1.90- 1.95-
1.55 1.60 1.65 1.70 1.75 1.80 1.85 1.90 1.95 2.00

Tablo-1

Koltuk (8) Ylkseklik Parametreleri

Koltuk1_ylkseklik Koltuk2_ ylkseklik Koltuk3_ ylkseklik
Yiiksek Orta Alacak
Tablo-2
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Koltuk (S) Dikey Parametreleri
Koltuk1_egim Koltuk2_egim Koltuk3_egim
Yatik Orta Dik
Tablo-3

Bulusun tercih edilen yaplanmas nda tablo-2’'deki koltuk (S) parametreleri koltugun (S)
en yuksek pozisyonu, en alttaki pozisyonu ve ortadaki pozisyonu referans alimarak

dnceden sisteme girilmektedir. Tercihen bu parametreler veri tabannda tutulmaktad 1.

Bulugun tercih edilen yapllanmas nda tablo-3'deki koltuk (S) parametreleri koltugun
sUrig icin uygun en yatlk, en dik ve orta pozisyonu referans alinarak dnceden sisteme

giriimektedir. Tercihen bu parametreler veri taban nida tutulmaktadir.

Bulusun alternatif yapllanmalarinda s6z konusu parametre say s _lartir larak hassasiyet
derecesi artirmabilmektedir. Tercih edilen yapTanmada kullanan parametre say sl
dngorilen sayda olup kigi boy bilgisi, koltuk (S) yatay pozisyon ve koltuk (S) yukseklik
pozisyon bilgileri é6n veri olarak tutulmaktad r. Bulus kapsamnda ayar biriminin (22)
sahip oldugu sensdr biriminden (222) aliman pozisyon verileri ile édnceden 6n tan mlr
pozisyon veri havuzu olusturulmugtur. SirlicUnin/yolcunun secmis ya da belirlemis
oldugu koltuk (S) ve boy parametreleri dogrultusunda en dogru emniyet kemeri

yukseklik pozisyon bilgisi kontrolér tarafindan belirlenmektedir.

Bulusun tercih edilen diger bir yaplfanmas tida daha dnceden yonlendirme neticesinde
kaydedilmis uygun parametreler sistemden tanlilarak sistemin farklU tercihlere de

adapte olabilmesini saglamaktad T.

Sistemin Calilsmas _|

Bulusun tercih edilen yapllanmas nda slriicl ya da yolcu arag igerisinde boy bilgisini,
koltuk (S) yikseklik ve koltuk (S) dikey pozisyon bilgisini tercihen multimedya sistemi
Gzerinden uygun menuye girmektedir. Multimedya Gzerindeki dahili kontrolér daha
dnceden tannlColan boy, koltuk (S) dikey ve koltuk (S) yiikseklik parametreleri ve bu
parametrelere karsTk gelen emniyet kemeri vyikseklik pozisyon parametrelerini
¢ajimakta ve anlk ayar birimi (22) pozisyen parametreleri ile karslastirmaktadin.
Bahsedilen kontrol arac icerisinde yer alan ve ayar birimine (22) sahip bitin emniyet

kemerleri i¢in yap Imaktad 1.
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Ayar biriminin (22) sahip oldugu sensdr biriminden (222) alnan pozisyon verisi
multimedya Gzerindeki kontroloér aracllile on tanimlUveri ile karslastinlmakta ve
sUricinun ya da yolcularm emniyet kemerinin yiksekli§ini ayarlamayl sadlayan ayar
biriminin (22) dodru pozisyona ayarlamasLligin uyarImas _Jsaglanmaktad . Siriclndn
ya da yolcunun ayar birimini (22) hareket ettirmesi durumunda bahsedilen ayar
biriminin  {22) dodru pozisycha ulasmas_J] ile sirlcl velfveya vyolcular

bilgilendirilmektedir.

Bahsedilen bilgilendirme bulusun tercih edilen yapTanmasida multimedya sistem
aracligr ile ara¢ speakerlarmdan veya uyarll sinyal speakerndan gelecek olan

dogrulama sesi olarak gerceklegebilmektedir.

Bahsedilen bilgilendirme bulusun tercih edilen bir diger yap Tanmasmda multimedya

sistem Uzerinde gerceklesecek gorsel uyarlile gerceklesebilmektedir.

Bahsedilen bilgilendirme bulusun tercih edilen bir diger yapllanmas nda ayar birimi (22)
Gzerinde yer alan en az bir adet titresim birimi (223) ile ayar biriminin (22) titrestiriimesi
seklinde olabilmektedir. Bu sayede kisi emniyet kemerini ayarlarken hissel olarak
uyarlabilmektedir.

Bahsedilen bilgilendirme bulusun tercih edilen bir diger yap/llanmas nda ayar birimi (22)
Uzerinde yer alan en az bir adet Sk birimi (221) vasfasCile gerceklesmektedir. Bu
sayede kiginin emniyet kemerinin dogru pozisyonda olup olmadi\§ lkonusunda farkl |
renklerdeki gk ile bilgilendiriimesi saglanmaktadf. Emniyet kemerinin sistemde

tanimlanan en uygun pozisyona ayarlamaslicin yardimc_blmaktad n.

Bulusun tercih edilen yapllanmasmnda ayar birimi (22) lzerinde yer alan sensér birimi
(222) en az iki yonde hareketi alglayabilen ve pozisyon bilgisini olusturabilen

akselerometredir.

Bulusun tercih edilen yapllanmasinda ayar birimi (22) Gzerinde yer alan sensoér birimi
(222)en az iki ydnde okuma yap Imasi¢in tasarlanm g en az bir adet enkoder ile ayar

biriminin (22) pozisyonunun okunmasn_saglamaktadir.
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806z konusu sitem aracin ilk callst §_landa emniyet kemeri pozisyonlarinn kontrollind
saglayabilecegi gibi slirlis annda ayarlanmaslunutulan emniyet kemeri pozisyonlarr

hakk nda siricinin ya da yolcunun bilgilendiriimesini de saglamaktad n.

Bulusun tercih edilen yapManmas mda koltuklarda (S) yer alan ag ik dlgiimi yapabilen
en az bir sensdr arac 1§ _lile kisinin tanimlamasLyaplabilmektedir. Bahsedilen sistem
vasitas lle boy parametrelerinin yanrisira belirli agirliktaki kisilerin verisinin sistemden
otomatik olarak ¢adrlimasJsadlanabilmektedir. Bu sayede farklCkullanidlar tarafindan
yolculuk yaplfiirken yakm agdirlik derecesine sahip bir kisi koltuga (S) oturdugunda

parametre dnerisi otomatik olarak yaplabilmektedir.

Bulusun tercih edilen bir diger yapmanmasmda kisinin sistemdeki varsay Tandan farkl™
bir sekilde emniyet kemeri ayar] yapmaslC durumunda sisteme bu ayar’]
kaydedebilmekte ve o kisinin parametrelerinin secilmesi durumunda sistem otomatik

olarak adapte olabilmektedir.
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