OZET
KAYNAK DUMANI FiLTRELEYICi

Bu bulus, kaynak yapilan ortamdaki kaynak dumaninin filtrelenmesini ve ortama
solunabilir nitelikte hava tedarik edilmesini saglayan bir kaynak duman filtreleyici

(1) ile ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Kaynak yapilan ortamdaki kaynak dumanimnin filtrelenmesini ve ortama
solunabilir nitelikte hava tedarik edilmesini saglayan, en temel halinde,

- kaynak dumaninin filtrelenmek {izere giris yapmast i¢in agilmis en az bir hava
girisine (2.1) sahip en az bir ana gdvde (2),

- hava girisinden (2.1) giris yapan kirli havadan (kaynak dumani) zararl
partikiillerin filtrelenmesini ve zararli partikiillerin filtrelenmesi sonrasinda
havanin tekrar solunabilir hale gelmesini saglayan en az bir filtreleme bélmesi
(6),

- en az bir birinei hava ¢ikist (3.5) ve en az bir ikinci hava ¢ikigi (3.9) iceren,

o filtreleme boélmesinden (6) sonra filtrelenen solunabilir havanin
yonlendirilecegi konumda bulunan,

e solunabilir havanin kullanici tercihine gbre yalnizca insan soluma
bolgesinin (A) iist kisminda bulunan birinci hava ¢ikisindan (3.5) veya
yalnizca insan soluma bdlgesinin (A) alt kisminda bulunan ikinci hava
¢ikisindan (3.9) veya ayn1 anda kullanicinin tercih ettigi oranlarda olacak
sekilde birinci hava ¢ikis1 (3.5) ve ikinci hava ¢ikisindan (3.9) birlikte
¢ikacak sekilde yonlendirilmesini saglayan en az bir hava dagitim bélmesi

(3)ile karakterize edilen kaynak duman filtreleyici (1).

2. Hava dagitim bdlmesi (3), ayirma bdlmesi (4), toplama bolmesi (5), filtreleme
bolmesi (6), temizleme bdlmesi (7), sirkiilasyon bolmesi (8) ve kontrol iinitesini
(9) bir arada tutan ana gdvde (2) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi kaynak
duman filtreleyici (1).

3. Hava girigi (2.1) ve hava gecis kanali (2.2) igeren, en iist kistmda hava dagitim

bolmesi (3), hava dagitim boélmesinin (3) altinda ise sirasiyla sirkiilasyon
bdlmesi (8), temizleme bdlmesi (7) filtreleme bdlmesi (6) ve toplama bolmesi
(5) bulunan ana govde (2) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi kaynak
dumani filtreleyici (1).
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. Ana gdvdenin (2) sirkiilasyon bdlmesi (8) ile ayni hizada bulunan, sirkiilasyon

bdlmesinde (8) olusan vakum etkisiyle meydana gelen hava akimi sirasinda dig
ortamdaki kaynak dumani igeren kirli havanin ana gévdeye (2) girisini saglayan
hava girisi (2.1) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi kaynak dumamn

filtreleyici (1).

. Ana govdenin (2) iki yan yiizeyi lizerinde birbirine paralel sekilde bulunan

kanat (2.1.1) ve dis ortamdaki havanin girisini saglayan menfez (2.1.2) igeren
hava girisi (2.1) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi kaynak dumam

filtreleyici (1).

. Uzerinde bir veya birden fazla menfez (2.1.2) bulunan, ana govdenin (2)

bulundugu ortamdaki ulasilabilmesi istenen uzakliktaki kirli havanin
temizlenebilmesi i¢in kullanilan kanat (2.1.1) ile karakterize edilen istem

5’teki gibi kaynak duman filtreleyici (1).

. Kanatlarin (2.1.1) iizerine tercih edilen araliklarda olacak sekilde ardisik sekilde

yerlestirilen ve ana govdeye (2) kirli havanin girmesini saglamak {izere
kullanilan menfez (2.1.2) ile karakterize edilen istem 5’teki gibi kaynak
duman filtreleyici (1).

. Ana giévdenin (2) yerlestirildigi konumdan tercih edilen uzaklikta alandaki kirli

havanin dis ortamdan ¢ekilebilmesini saglayan kanat (2.1.1) ve menfez (2.1.2)

ile karakterize edilen istem 5’teki gibi kaynak duman filtreleyici (1).

. Dis ortamdaki kirli ve temiz havay: farkli oranlarda ana gévde (2) igerisine

cekebilecek bir sistem seklinde olan, kaynak yapilan dis ortamin st kisminda
temiz havanin kaynak yapilan zeminin hemen iizerinde ise kirli havanin olmasi
durumunda ana gdvdenin (2) hem iist kismindan hem de alt kismindan kirli
havanin ¢ekilmesini saglayan hava girisi (2.1) ile karakterize edilen istem

1’deki gibi kaynak dumanu filtreleyici (1).
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

Ana govdenin (2) birbirine paralel konumlu olan yan yiizeylerinde bulunan ve
hava giriginden (2.1) giren kirli havanin pervanelerin (8.2) etkisi ile olusan hava
akimi araciligiyla ayirma bolmesine (4) gecisini saglayan hava gegis kanali

(2.2) ile karakterize edilen istem 3’teki gibi kaynak dumam filtreleyici (1).

Alt kisminda ayirma bélmesi (4) bulunan, igerisine giren kirli havanin gegis
boslugu (4.1) araciligiyla ayirma bdlmesine (4) gecis yapmasini saglayan hava
gecis kanali (2.2) ile karakterize edilen istem 3’teki gibi kaynak dumam
filtreleyici (1).

Solunabilir havanin kullanic tercihine gore yalnizca insan soluma bolgesinin
(A) tst kismindan veya yalnizca insan soluma bdélgesinin (A) alt kismindan
veya ayni anda kullanicinin tercih ettigi oranlarda olacak sekilde insan soluma
bolgesinin (A) hem alt hem de iist kismindan birlikte cikacak sekilde
yonlendirilmesini saglayan hava dagitim bdlmesi (3) ile karakterize edilen

istem 1’°deki gibi kaynak duman filtreleyici (1).

Dagitma 1zgarast (3.1), hava haznesi (3.2), birinci hava yonlendirici (3.3),
birinci yonlendirme haznesi (3.4), birinci hava c¢ikisi (3.5), ikinci hava
yonlendirici (3.6), kose kanali (3.7), ikinci yonlendirme haznesi (3.8) ve ikinci
hava ¢ikisi (3.9) igeren hava dagitim bolmesi (3) ile karakterize edilen istem

12°deki gibi kaynak dumanm filtreleyici (1).

Ana govdenin (2) en st kisminda ve sirkiilasyon bdlmesinin (8) iistiinde yer
alan, hava filtrelerinden (6.1) ¢ikan temiz havanin yiikselerek gegis yaptigi hava
dagitim bolmesi (3) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi kaynak dumamn

filtreleyici (1).

Hava dagitim bélmesinin (3) sirkiilasyon bdlmesi (8) ile birlestigi yiizeyinde
bulunan, sirkiilasyon bdlmesinden (8) gelen solunabilir temiz havanin
pervanelerin (8.2) olusturdugu hava akimi aracilifiyla hava haznesine (3.2)
gecis yapmasini saglayan dagitma 1zgarasi (3.1) ile karakterize edilen istem

13teki gibi kaynak duman filtreleyici (1)

22



10

15

20

25

30

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22,

Dagitma 1zgaralarindan (3.1) gegen temiz havanin gecis yaptigi, hava dagitim
bdlmesinin (3) merkezinde yer alan, sirkiilasyon bdlmesinden (8) hava dagitim
bolmesine (3) gelen solunabilir temiz havanin dis ortama dagitilmadan Gnce
toplanmasini saglayan hava haznesi (3.2) ile karakterize edilen istem 13’teki

gibi kaynak dumani filtreleyici (1).

Hava haznesinin (3.2) Gst kisminda ve yan kisimlarinda bulunan, agilip
kapanabilir 6zellikte olan, kontrol iinitesi tarafindan kontrol edilen birinci hava
yonlendirici (3.3) ve ikinci hava yonlendirici (3.6) ile karakterize edilen istem

13’teki gibi kaynak dumani filtreleyici (1).

Kontrol {initesinden (9) gelen komutlara bagh olarak acilip kapanabilen, ayni
zamanlarda veya tercihe bagli olarak farkli zaman araliklarinda agilip
kapanabilen birinci hava yonlendirici (3.3) ve ikinci hava yonlendirici (3.6) ile

karakterize edilen istem 13’teki gibi kaynak duman filtreleyici (1).

Hava haznesine (3.2) dolan solunabilir temiz havanin tercihe bagli olarak birinci
hava ¢ikisindan (3.5) veya ikinci hava cikisindan (3.9) c¢ikacak sekilde
yonlendirilmesini saglayan birinci hava yonlendirici (3.3) ve ikinci hava
yonlendirici (3.6) ile karakterize edilen istem 13°teki gibi kaynak dumamn

filtreleyici (1).

Hava haznesine (3.2) dolan solunabilir temiz havanin birinci hava ¢ikisindan
(3.5) ¢ikacak sekilde yonlendirilmesini saglayan birinci hava yonlendirici (3.3)

ile karakterize edilen istem 13’teki gibi kaynak dumam filtreleyici (1).

Hava haznesine (3.2) dolan solunabilir temiz havanmn ikinci hava ¢ikisindan
(3.9) ¢ikacak sekilde yonlendirilmesini saglayan ikinci hava yonlendirici (3.6)

ile karakterize edilen istem 13’teki gibi kaynak dumani filtreleyici (1).

Hava haznesinde (3.2) yalnizca birinci hava yonlendiricinin (3.3) agilmasi

tercih edildiginde temiz ve solunabilir havanin gegis yaptig1 birinci yonlendirme
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23.

24,

25.

26.

27.

28.

haznesi (3.4) ile karakterize edilen istem 13’teki gibi kaynak dumam
filtreleyici (1).

Birinci yonlendirme haznesine (3.4) dolan havanin ¢ikis yaptigi ve hava dagitim
bolmesi (3) ile ayn hizada olup solunabilir temiz havanin insan soluma
bdlgesinin (A) list kismindan dis ortama aktarilmasi i¢in kullanilan birinci hava

¢ikisi (3.5) ile karakterize edilen istem 13’teki gibi kaynak dumani filtreleyici
(1).

Hava haznesinde (3.2) yalnizca ikinci hava yonlendiricinin (3.6) agilmasi tercih
edildiginde temiz ve solunabilir havanin gecis yaptigi, ana gévdenin (2) kdsesi
boyunca hava dagitim bdlmesinden (3) toplama bdlmesine (5) kadar uzanan
ikinci yonlendirme haznesi (3.8) ile karakterize edilen istem 13’teki gibi

kaynak dumamn filtreleyici (1).

Hava dagitim bolmesinin (3) kose kisimlarinda bulunan ve kinci yonlendirme
haznesine (3.8) acilan k6se kanallari (3.7) ile karakterize edilen istem 13’teki

gibi kaynak dumanm filtreleyici (1).

Ikinci yonlendirme haznesine (3.8) dolan havanin ¢ikis yaptigi ve toplama
bdlmesi (5) ile ayni hizada olup solunabilir temiz havanin insan soluma
bolgesinin (A) alt kismindan dis ortama aktarilmasi igin kullanilan ikinci hava

¢ikisi (3.9) ile karakterize edilen istem 13’teki gibi kaynak dumanu filtreleyici
(D).

Ayn1 anda acilmasi durumunda ise temiz havanin, tercih edilen bir kisminin
birinci yonlendirme haznesine (3.4) dolarken diger kisminin kdse kanallarindan
(3.7) gecerek ikinci yonlendirme haznesine (3.8) dolmasini saglayan birinci
hava yonlendirici (3.3) ve ikinci hava yénlendirici (3.6) ile karakterize edilen

istem 13°teki gibi kaynak dumani filtreleyici (1).

Ana gdvdenin (2) hava girisinin (2.1) oldugu birbirine paralel yan yiizeyleri

tizerinde bulunan, hava girisinden (2.1) hava gegis kanalina (2.2) gegen kirli
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havadaki biiylik ve kiiciik kir partikiillerinin ayrilmasim saglayan ayirma

bdlmesi (4) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi kaynak duman filtreleyici

(.

Gegis boslugu (4.1), ayirma kanali (4.2) ve ayirici engel (4.3) igeren, hava gecis
kanalindaki (2.2) kirli havadaki biiyiilk ve kiiciik kirli hava partikiillerin
ayrilmasi sonucu filtreleme bdlmesine (6) gegisinin saglanabilmesi igin
filtreleme bolmesi (6) ile aym hizada bulunan ayirma bdlmesi (4) ile

karakterize edilen istem 1’deki gibi kaynak duman filtreleyici (1).

Hava gecis kanalinin (2.2) ayirma bolmesi (4) ile birlestigi kisimda bulunan,
hava gecis kanalindaki (2.2) kirli havanin ayirma bdlmesine (4) gegisini
saglayan geg¢is boslugu (4.1) ile karakterize edilen istem 29°daki gibi kaynak
duman filtreleyici (1).

Ayirma kanallari (4.2) izerinde bulunan, ayirma kanallarina (4.2) ilerleyen kirli
havadaki biiylik partikiillerin filtrelenme bélmesine (6) girmeden kirli havadan
ayrilmasimi saglayan ayirici engeller (4.3) ile karakterize edilen istem 29°daki

gibi kaynak dumani filtreleyici (1).
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TARIFNAME

KAYNAK DUMANI FILTRELEYIiCi

Teknik Alan

Bu bulus, kaynak yapilan ortamdaki kaynak dumaninin filtrelenmesini ve ortama
solunabilir nitelikte hava tedarik edilmesini saglayan bir kaynak duman filtreleyici

ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Kaynak islerinin yapildigi ortamlarda kaynak makinelerinden ¢ikan kir ve toz
iiretim ortaminda yiiksek oranda kirlilige neden olmaktadir. S6z konusu iiretim
ortaminda meydana gelen kirlilik makine operatdrleri igin sagliksiz bir ortam
olugmasina neden olurken ayni zamanda is ve is¢i giivenligini tehlikeye

atabilmektedir.

Uretim ortamlarindaki kaynak dumani, toz, yag gibi atiklar galigma ortamim
sagliksiz ve verimsiz kilar. Genel havalandirma sistemi bu tiir ortamlarda yetersiz
kalir ve lokal filtreleme sistemlerine ihtiya¢ duyulmaktadir. Agirlikli olarak
yurtdisindan getirilen bu cihazlar yerli {irlinlere gore daha teknolojik olmalarina
ragmen yeterli degillerdir ve iilke ekonomisine zarar vermektedir. Duman/toz
emme sistemi projesiyle giivenlik ve verimlilik kriterleri referans alinarak sistem
tasarlanmistir. Boylece i1s ve is¢i glivenligi géz 6niin de bulundurulurken hem de
isletmelerin toplam maliyetleri diisiiriilecektir. Ulke ekonomisine de katk:
saglanmis olacaktir. Sistemin istenildigi hedeflere ulasabilmesi i¢in sensor destekli
elektronik kontrol paneli, kontrol paneli yazilimi ve merkezi yonetim yazilimi

kullanilmasinin gerekliligi anlasilmistir.
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Mevcut durumda kaynak yapilan iiretim yerlerinde séz konusu hava kirliliginin
Onlenmesi i¢in ¢esitli filtreleme sistemleri kullanilmaktadir. Kullanilan filtreleme
sistemlerinde iiretim sirasinda olusan kirli havanin icerisinde yer alan zararl ve agir
partikiillerin, soguduktan sonra asagiya c¢okmesi sonucu kirli havanin
partikiillerinin soluma bolgesinde yogunlastigi géz éniinde bulundurulmaktadir Bu
durumda s6z konusu filtreleme sistemlerinde ya yalnizca iiretim ortaminin iist kismi
veya yalnizca alt kisminda yer alan kirli havanin temizlenmesine yonelik
uygulamalar gelistirilmektedir. Bu nedenle giinlimiizde kaynak ortamlarinda olusan
duman veya kirli havanin hem ortamin iist kismindan hem de alt kismindan (insan
soluma bolgesinden) uzaklastirilarak temizlenmesini saglayacak filtreleme

sistemlerine ihtiya¢ duyulmaktadir.

Bagvuru konusu bulusta yer alan kaynak dumam filtreleyicisi, hava dagitim
bdlmesi, filtreleme bdlmesi, sirkiilasyon bdlmesi, temizleme bdlmesi ve toplama
bolmesi igermektedir. Bagvuru konusu bulusta yer alan kaynak duman
filtreleyicisinde, ortamin iistiinde kalan kirli hava ve altinda kalan kirli hava i¢in

ayr1 sekilde temizleme islemi saglayacak iki hava ¢ikist bulunmaktadir.

Mevcut teknikte basvuru konusu bulusta yer alan teknik ozellikler ve basvuru
konusu bulusun sagladigi teknik etkilere iliskin bir agiklama yer almamaktadir.
Mevcut uygulamalarda hem alt hem de st kisminda hava ¢ikisi bulunana ve
bulundugu ortamdaki hem tist kisimda hem de alt kisimda yer alan havanin

temizlenmesini saglayan bir kaynak duman filtreleyiciye rastlanilmamaktadir.
Bulusun Amaclar
Bu bulusun amaci, bulundugu ortamda insan soluma bélgesinin iist kisminda ve alt

kisminda yer alan kirli havanin temizlenmesini saglayan bir kaynak duman

filtreleyici ger¢eklestirmektir.
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Bu bulusun bir diger amaci, insan soluma bolgesinin st kisminda ve alt kisminda
yer alan kirli havanin temizlenmesini saglayarak kullanici operatoriin giivenligini

saglayan bir kaynak duman filtreleyici gerceklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, sistemin uygun kosullarda calistirilarak bilingsiz
kullanima, hatalara ve kazalara engel olan bir kaynak duman filtreleyici

gerceklestirmektir.

Bulusun Kisa Aciklamasi

Bu bulusun amacina ulagsmak i¢in gerceklestirilen, ilk istem ve bu isteme bagh diger
istemlerde tanimlanan bir kaynak duman filtreleyicisi, ana gévde, hava dagitim
bolmesi, ayirma bolmesi, toplama bolmesi, filtreleme bolmesi, temizleme bdlmesi,
sirkiilasyon bdlmesi ve kontrol (initesinden olusmaktadir. Kaynak duman
filtreleyicisi, ana gdvde tlizerinde bulunan kontrol f{initesi araciligryla kontrol
edilebilmektedir. Kaynak duman filtreleyicisi, kaynak yapilan ortamdaki kaynak
dumaninin filtrelenmesini ve ortama solunabilir nitelikte hava tedarik edilmesini
saglamaktadir. Kaynak duman filtreleyicisi, ana govdenin tamamindan
olugsmaktadir. Hava dagitim bdlmesi, ayirma bolmesi, toplama bdlmesi, filtreleme
bdlmesi, temizleme bdlmesi, sirkiilasyon bdlmesi ve kontrol iinitesi, ana goévde
iizerinde yer almaktadir. Ana govde, kaynak dumaninin filtrelenmek iizere giris
yapmas! i¢in agilmis bir hava girisine sahiptir. Kaynak yapilan ortamda olusan
duman ve kirli havanin girisi hava girisinden gerceklesmektedir. Filtreleme
bolmesi, hava girisinden giris yapan kirli havadan (kaynak dumani) zararli
partikiillerin filtrelenmesini ve zararl partikiillerin filtrelenmesi sonrasinda havanin
tekrar solunabilir hale gelmesini saglamaktadir. Hava dagitim bélmesi, temel olarak
temizlenen havanin dagitimim saglamaktadir. Hava dagitim bdlmesinde, birinci
hava ¢ikist ile ikinci hava ¢ikisi bulunmaktadir. Hava dagitim bélmesi, filtreleme
bolmesinde filtrelenen  solunabilir havanin  yOnlendirilecegi  konumda
bulunmaktadir. Hava dagitim bolmesi, solunabilir havanin kullanici tercihine gore

yalnizca insan soluma bolgesinin iist kisminda bulunan birinci hava ¢ikisindan veya
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yalnizca insan soluma bolgesinin alt kisminda bulunan ikinci hava ¢ikisindan veya

ayni anda kullanicinin tercih ettigi oranlarda olacak sekilde birinci hava ¢ikist ve

ikinci hava ¢ikisindan birlikte ¢ikacak sekilde yonlendirilmesini saglamaktadir.

Bulusun Ayrintih Aciklamasi

Bu bulusun amacina ulasmak igin gerceklestirilen kaynak duman filtreleyici, ekli

sekillerde gosterilmis olup bu sekiller;

Sekil 1.
Sekil 2.
Sekil 3.

Sekil 4.
Sekil 5.
Sekil 6.
Sekil 7.
Sekil 8.
Sekil 9.

Kaynak duman filtreleyicinin perspektif goriintistdiir.

Hava gecis kanali ve ayirma bdlmesinin yakinlastirilmis goriiniisiidiir.
Sirkiilasyon bolmesi, filtreleme bdlmesi ve toplama bdlmesinin
yakmlastirilmig gortintisiidiir.

Hava girisinin yakmlastirilmis goriintistidiir.

Sirkiilasyon boélmesinin yakinlagtirilmis goriiniisiidiir.

Toplama bolmesi ve engel tabaninin perspektif goriiniigiidiir.

Engel tabaninin yakinlastirilmis goriintistidiir.

Hava dagitim bolmesinin perspektif goriintistdiir.

Hava dagitim bolmesinin bagka bir agidan perspektif gortiniisiidiir.

Sekil 10. Bulusun baska bir uygulamasinda yer alan kaynak duman filtreleyicinin

onden gortintisiidiir.

Sekillerdeki pargalar tek tek numaralandirilmig olup, bu numaralarin karsiligi

asagida verilmistir.

1. Kaynak duman filtreleyici

2. Ana govde

2.1. Hava girisi
2.1.1. Kanat
2.1.2. Menfez

2.2. Hava gegis kanali
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. Hava dagitim bolmesi

3.1. Dagitma 1zgarast

3.2. Hava haznesi

3.3. Birinci hava yonlendirici
3.4. Birinci yonlendirme haznesi
3.5. Birinci hava ¢ikig

3.6. Tkinci hava yonlendirici
3.7. Kose kanal

3.8. Ikinci yonlendirme haznesi

3.9. ikinci hava ¢ikist

. Ayirma bolmesi

4.1. Gegis boslugu
4.2. Ayirma kanali
4.3. Ayirici engel

. Toplama bdlmesi

5.1. Toplama haznesi

. Filtreleme bolmesi

6.1. Hava filtresi
6.2. Engelleme tabani
6.2.1. Engel formu

. Temizleme bolmesi

7.1, Filtre temizleme sistemi
7.2. Hava boslugu
7.3. Basing algilayici

. Sirkiilasyon bolmesi

8.1. Motor
8.2. Pervane

8.3. Aktarma boslugu

. Kontrol tinitesi

. Insan soluma bolgesi
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Kaynak yapilan ortamdaki kaynak dumaninin filtrelenmesini ve ortama solunabilir
nitelikte hava tedarik edilmesini saglayan bir kaynak duman filtreleyici (1) en temel
halinde,

- kaynak dumaninin filtrelenmek iizere giris yapmasi igin agilmig en az bir hava
girisine (2.1) sahip en az bir ana govde (2),

- hava girisinden (2.1) giris yapan kirli havadan (kaynak dumani) zararh
partikiillerin filtrelenmesini ve zararh partikiillerin filtrelenmesi sonrasinda
havanin tekrar solunabilir hale gelmesini saglayan en az bir filtreleme bolmesi
(6),

- en az bir birinci hava ¢ikisi (3.5) ve en az bir ikinci hava ¢ikisi (3.9) igeren,

e filtreleme bélmesinden (6) sonra filtrelenen solunabilir havanin
yonlendirilecegi konumda bulunan,

e solunabilir havanin kullanici tercihine gore yalmizca insan soluma
boélgesinin (A) st kisminda bulunan birinci hava ¢ikisindan (3.5) veya
yalnizca insan soluma bolgesinin (A) alt kisminda bulunan ikinci hava
¢ikisindan (3.9) veya ayni anda kullanicinin tercih ettigi oranlarda
olacak sekilde birinci hava ¢ikist (3.5) ve ikinci hava ¢ikisindan (3.9)
birlikte ¢ikacak sekilde yonlendirilmesini saglayan en az bir hava

dagitim bolmesi (3) icermektedir.

Bagvuru konusu kaynak duman filtreleyici (1), kaynak yapilan ortamdaki kaynak
dumaninin filtrelenmesini ve ortama solunabilir nitelikte hava tedarik edilmesini
saglamaktadir. Kaynak duman filtreleyici (1), kaynak yapilan ortamlarda
kullanilmaktadir. Kaynak duman filtreleyici (1), ana govde (2), hava dagitim
bolmesi (3), ayirma bdlmesi (4), toplama bdlmesi (5), filtreleme bolmesi (6),
temizleme bolmesi (7), sirkiilasyon bdlmesi (8) ve kontrol iinitesi (9) icermektedir.
Kaynak duman filtreleyici (1), solunabilir havanin kullanic1 tercihine gore yalnizca
insan soluma boélgesinin (A) iist kismindan veya yalnizca insan soluma bdlgesinin
(A) alt kismindan veya ayni anda kullanicinin tercih ettigi oranlarda olacak sekilde
insan soluma bolgesinin (A) hem alt hem de tist kismindan birlikte ¢ikacak sekilde

yonlendirilmesini saglamaktadir.
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Bulusun bir uygulamasinda yer alan ana govde (2), kaynak dumaninin filtrelenmek
iizere giris yapmasi i¢in agilmis en az bir hava girisine (2.1) sahiptir. Ana govde
(2), hava dagitim bdlmesi (3), ayirma bolmesi (4), toplama bdlmesi (5), filtreleme
bolmesi (6), temizleme bolmesi (7), sirkiilasyon bolmesi (8) ve kontrol {initesini (9)
bir arada tutmaktadir. Ana govde (2), hava girisi (2.1) ve hava gegis kanali (2.2)
igcermektedir. Bulusun bu uygulamasinda hava dagitim bélmesi (3), ayirma bdlmesi
(4), toplama bolmesi (5), filtreleme bélmesi (6), temizleme bélmesi (7), sirkiilasyon
bolmesi (8) ve kontrol iinitesi (9) ana govde (2) tlizerinde bulunmaktadir. Ana
govdede (2), en Tst kisimda hava dagitim bolmesi (3), hava dagitim bolmesinin (3)
altinda ise sirasiyla sirkiilasyon bolmesi (8), temizleme bolmesi (7) filtreleme
bolmesi (6) ve toplama bélmesi (5) bulunmaktadir. Ayirma bdlmesi (4) ise ana
govdenin (2) hava giriginin (2.1) oldugu birbirine paralel yan ylizeyleri {izerinde

bulunmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda ana gdvdede (2) yer alan hava girisi (2.1), kaynak
dumaninin filtrelenmek tizere giris yapmasi i¢in a¢ilmistir. Hava girisi (2.1), ana
govdenin (2) sirkiilasyon bélmesi (8) ile ayn1 hizada bulunmaktadir. Ana gévdenin
(2) tercihen en st kisminda bulunan sirkiilasyon bdlmesi (8) igerisindeki motor
(8.1) calismaya baslamaktadir. Motorun (8.1) ¢alismaya baslamasi ile motora (8.1)
bagli olan pervaneler (8.2) donmeye baslamaktadir. Pervanelerin (8.2) donmesi ile
birlikte sirkiilasyon boélmesinde (8) yiliksek bir vakum ortami olusmaktadir.
Sirkiilasyon bdlmesinde (8) olusan vakumla igeriden disariya ve digaridan iceriye
olmak tizere giiclii bir hava akimi meydana gelmektedir. Ana govde (2) lizerinde
tercihen sirkiilasyon bélmesine (8) yakin sekilde konumlandirilan hava girisi (2.1)
bulunmaktadir. Sirkiilasyon bolmesinde (8) olusan vakum etkisiyle meydana gelen
hava akimui sirasinda hava girisinden (2.1) dis ortamdaki kaynak dumani igeren kirli

havanin girisi gerceklesmektedir.

Bulusun alternatif bir uygulamasinda yer alan hava girisi (2.1), kanat (2.1.1) ve

menfez (2.1.2) igermektedir. Ana gdvdenin (2), tercihen birbirine paralel iki yan
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yiizeyi iizerinde kanat (2.1.1) bulunmaktadir., S6z konusu kanatlarin (2.1.1)
uzunluklari kullanic tercihine bagli olarak ayarlanabilmektedir. Kanatlar (2.1.1),
tercihen sirkiilasyon bdlmesinin (8) bulundugu tarafta ana goévdenin (2) yan
ylizeylerinde bulunmaktadir. Kanatlar (2.1.1), ana govdenin (2) bulundugu
ortamdaki ulasilabilmek istenen uzakliktaki kirli havanin temizlenebilmesi igin
kullanilmaktadir. Kanatlarin (2.1.1) {izerinde bir veya birden fazla menfez (2.1.2)
bulunmaktadir. Menfezler (2.1.2), ana govdeye (2) kirli havanin girmesini
saglamak iizere kullanilmaktadir. Menfezler (2.1.2), kanatlarin (2.1.1) iizerine
tercih edilen araliklarda olacak sekilde ardisik sekilde yerlestirilebilmektedir.
Menfezlerin (2.1.2) boyutlari, kullanict tercihine baglt olarak farkli biiytikliiklerde
ayarlanabilmektedir. Boylece, kaynak duman filtreleyicisi (1) ile ana gévdenin (2)
yerlestirildigi konumdan tercih edilen uzaklikta alandaki kirli havanin

temizlenebilmesi mumkiin olabilmektedir.

Bulusun bir bagka uygulamasinda yer alan hava girisi (2.1), dis ortamdaki kirli ve
temiz havay1 farkli oranlarda ana gévde (2) igerisine ¢ekebilecek bir sistem seklinde
olabilmektedir. Bulusun bu uygulamasinda kaynak vyapilan dis ortamin st
kisminda temiz havanin kaynak yapilan zeminin hemen iizerinde ise kirli havanin
olmas1 durumunda ana govdede (2) yer alan hava girisinden (2.1) kirli hava ana
govdeye (2) alinabilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda ana gévdede (2) yer alan hava gecis kanali (2.2), ana
govdenin (2) birbirine paralel konumlu olan yan yiizeylerinde bulunmaktadir. Hava
gecis kanali (2.2), hava girisinden (2.1) giren kirli havanin, pervanelerin (8.2) etkisi
ile olusan hava akimi araciligiyla ayirma bdlmesine (4) gecisini saglamaktadir.
Hava gecis kanalinin (2.2) alt kisminda ayirma bélmesi (4) bulunmaktadir. Hava
gecis kanalina (2.2) giren kirli hava gecis boslugu (4.1) aracilifiyla hava gecis
kanalindan (2.2) ayirma bolmesine (4) gecis yapmaktadir. Hava girisinden (2.1)
giren kaynak dumani igeren kirli hava, ana govdedeki (2) hava girisinin (2.1) alt

kisminda bulunan hava gegis kanalina (2.2) ge¢is yapmaktadir.
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Bulusun bir uygulamasinda yer alan hava dagitim bdlmesi (3), solunabilir havanin
kullanic tercihine gore yalnizca insan soluma bolgesinin (A) list kismindan veya
yalnizca insan soluma bdlgesinin (A) alt kismindan veya ayni anda kullanicinin
tercih ettigi oranlarda olacak sekilde insan soluma bdlgesinin (A) hem alt hem de
ist kismindan birlikte ¢ikacak sekilde yonlendirilmesini saglamaktadir. Hava
dagitim bolmesi (3), dagitma i1zgarasi (3.1), hava haznesi (3.2), birinci hava
yonlendirici (3.3), birinci yonlendirme haznesi (3.4), birinci hava ¢ikis1 (3.5), ikinci
hava yonlendirici (3.6), kose kanal1 (3.7), ikinci yonlendirme haznesi (3.8) ve ikinci
hava ¢ikisi (3.9) icermektedir. Hava dagitim bolmesi (3), tercihen ana gévdenin (2)
en iist kisminda ve sirkiilasyon bdlmesinin (8) iistiinde yer almaktadir. Hava
dagitim bolmesi (3), filtreleme bolmesinde (6) filtrelenen solunabilir havanin
yonlendirilecegi konumda bulunmaktadir. Hava dagitim bodlmesi (3), solunabilir
havanin kullanici tercihine gore yalnizea insan soluma bélgesinin (A) tist kisminda
bulunan birinci hava ¢ikigindan (3.5) veya yalnizca insan soluma bélgesinin (A) alt
kisminda bulunan ikinci hava ¢ikisindan (3.9) veya ayni anda kullanicinin tercih
etti§i oranlarda olacak sekilde birinci hava ¢ikist (3.5) ve ikinci hava ¢ikisindan

(3.9) birlikte ¢ikacak sekilde yonlendirilmesini saglamaktadir.

Hava filtrelerinden (6.1) ¢ikan temiz hava, yiikselerek hava dagitim bdlmesine (3)
geemektedir. Hava dagitim bélmesinin (3), sirkiilasyon bolmesi (8) ile birlestigi
yiizeyinde dagitma 1zgarasi (3.1) bulunmaktadir. Hava dagitim bélmesinde (3), bir
veya birden fazla dagitma izgarasi (3.1) bulunabilmektedir. Dagitma 1zgaralari
(3.1), hava dagitim bolmesinde (3) aralarinda bosluk olacak sekilde ardisik bigimde
bulunmaktadir. Dagitma 1zgaralar1 (3.1), sirkiilasyon bdlmesinden (&) gelen
solunabilir temiz havanin pervanelerin (8.2) olusturdugu hava akimi araciligiyla
hava haznesine (3.2) gec¢is yapmasini saglamaktadir. Temiz hava, hava dagitim
bolmesine (3) dagitma i1zgaralarindan (3.1) ge¢mektedir. Dagitma 1zgaralarindan
(3.1) gegen temiz hava, hava haznesine (3.2) dolmaktadir. Hava haznesi (3.2), hava
dagitim bolmesinin (3) tercihen merkezinde yer almaktadir. Hava haznesi (3.2),
tercihen farkli geometrik formlarda bulunabilmektedir. Hava haznesi (3.2),

sirkiilasyon boélmesinden (8) hava dagitim bdlmesine (3) gelen solunabilir temiz
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havanin dis ortama dagitilmadan once toplanmasini saglamaktadir. Hava
haznesinin (3.2) iist kisminda birinci hava yonlendirici (3.3), yan kisimlarinda ise
ikinci hava yonlendirici (3.6) bulunmaktadir. Birinci hava yonlendirici (3.3) ve
ikinci hava yonlendirici (3.6) ag¢ilip kapanabilir ozelliktedir. Birinci hava
yonlendirici (3.3) ve ikinci hava yonlendirici (3.6), kontrol {initesi tarafindan
kontrol edilmektedir. Birinci hava yoénlendirici (3.3) ve ikinci hava yonlendirici
(3.6), kontrol iinitesinden (9] gelen komutlara bagli olarak acilip
kapanabilmektedir. Birinci hava yonlendirici (3.3) ve ikinci hava yonlendirici (3.6),
aynt zamanlarda veya tercihe bagli olarak farkli zaman araliklarinda agilip
kapanabilmektedir. Birinci hava yonlendirici (3.3) ve ikinci hava yonlendirici (3.6),
hava haznesine (3.2) dolan solunabilir temiz havanmin tercihe bagh olarak birinci
hava c¢ikisindan (3.5) veya ikinci hava c¢ikisindan (3.9) cikacak sekilde
yonlendirilmesini saglamaktadir. Birinci hava yonlendirici (3.3), hava haznesine
(3.2) dolan solunabilir temiz havanin birinci hava ¢ikisindan (3.5) ¢ikacak sekilde
yonlendirilmesini saglamaktadir. ikinci hava yénlendirici (3.6), hava haznesine
(3.2) dolan solunabilir temiz havanin ikinci hava ¢ikisindan (3.9) ¢ikacak sekilde
yonlendirilmesini saglamaktadir. Hava haznesinde (3.2) yalnizca birinci hava
yonlendiricinin (3.3) acilmasi tercih edildiginde temiz ve solunabilir hava, birinci
yonlendirme haznesine (3.4) dolmaktadir. Birinci yonlendirme haznesine (3.4)
dolan hava, birinci hava ¢ikisindan (3.5) verilmektedir. Birinci hava c¢ikisi (3.5),
hava dagitim bolmesi (3) ile ayni hizada olup solunabilir temiz havanin insan
soluma bdlgesinin (A) iist kismindan dis ortama aktarilmasi i¢in kullanilmaktadar.
Hava haznesinde (3.2) yalnizca ikinci hava yonlendiricinin (3.6) acilmasi tercih
edildiginde temiz ve solunabilir hava, kose kanallarindan (3.7) gegerek ikinci
yonlendirme haznesine (3.8) dolmaktadir. Kdse kanallar1 (3.7), hava dagitim
bolmesinin (3) kose kisimlarinda bulunmaktadir. Koése kanali (3.7), ikinci
yonlendirme haznesine (3.8) agilmaktadir. Ikinci yonlendirme haznesi (3.8), ana
gbovdenin (2) kosesi boyunca hava dagitim bolmesinden (3) toplama bdlmesine (5)
kadar uzanmaktadir. Ikinci yonlendirme haznesine (3.8) dolan hava, ikinci hava

¢ikisindan (3.9) verilmektedir. Ikinci hava gikisi (3.9), toplama bdlmesi (5) ile ayn1
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hizada olup solunabilir temiz havanin insan soluma bolgesinin (A) alt kismindan

dis ortama aktarilmasi i¢in kullanilmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda hava haznesindeki (3.2) temiz havanin farkli oranlarda
ayarlanarak hem birinci hava ¢ikisindan (3.5) hem de ikinci hava ¢ikigindan (3.9)
¢ikarak dig ortama verilmesi tercih edildiginde ise birinci hava yonlendirici (3.3) ile
ikinci hava yonlendirici (3.6) aym anda tercih edilen farkli oranlarda agilmaktadir.
Birinci hava yonlendirici (3.3) ile ikinci hava yonlendiricinin (3.6) ayni anda
acilmas1 durumunda ise temiz havanin, tercih edilen bir kism1 birinci yonlendirme
haznesine (3.4) dolarken diger kismi kose kanallarindan (3.7) gegerek ikinci
yonlendirme haznesine (3.8) dolmaktadir. Bu durumda birinci yonlendirme
haznesine (3.4) ve ikinci yonlendirme haznesine (3.8) tercih edilen oranlarda temiz
ve solunabilir havanin dolarak birinci hava ¢ikis1 (3.5) ve ikinci hava ¢ikisindan
(3.9) aym1 zamanlarda dis ortama cikis yapmasi saglanabilmektedir. Bdylece
kaynak yapilan ortamlarda kaynak dumaninin hem insan soluma bolgesinin (A) iist

kismindan hem de alt kismindan solunabilir hava verilmesi saglanabilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda yer alan ayirma bdlmesi (4), hava girisinden (2.1) hava
gecis kanalina (2.2) gegen kirli havadaki biiylik ve kigiik kir partikiillerinin
ayrilmasini saglamaktadir. Ayirma bdlmesi (4), ana gdvdenin (2) hava giriginin
(2.1) oldugu birbirine paralel yan yiizeyleri iizerinde bulunmaktadir. Ayirma
bolmesi (4), filtreleme bolmesi (6) ile ayni hizada bulunmaktadir. Ayirma bdolmesi
(4), hava gecis kanalindaki (2.2) kirli havadaki biiyiik ve kiiglik kirli hava
partikiillerin ayrilmasi sonucu filtreleme bdlmesine (6) gecisinin saglanabilmesi
i¢in filtreleme bélmesi (6) ile ayn1 hizada bulunmaktadir. Ayirma bélmesi (4), gecis
boslugu (4.1), ayirma kanali (4.2) ve ayirici engel (4.3) igermektedir. Hava gecis
kanalindan (2.2) gecen kirli hava, ayirma bolmesine (4) dogru ilerlemektedir. Hava
gecis kanalindan (2.2) gelen kirli hava, ayirma bolmesine (4) gegis boslugundan
(4.1) gecmektedir. Gegis boslugu (4.1), hava gecis kanalinin (2.2) ayirma bolmesi
(4) ile birlestigi kisimda bulunmaktadir. Gegis boslugu (4.1), hava gecis kanalindaki

(2.2) kirli havanin ayirma bo6lmesine (4) gegisini saglamaktadir. Ayirma
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bolmesinde (4) tercihen bir veya birden fazla ayirma kanal (4.2) bulunmaktadir.
Bulusun bu uygulamasinda ayirma bolmesinde (4), birden fazla ayirma kanali (4.2)
bulunmaktadir. Ayirma kanallar1 (4.2), tercihen aralarinda esit bosluklar olacak
sekilde ardisik sekilde siralanarak konumlandirilmaktadir. Ayirma kanallar1 (4.2)
tercihen 1zgara formunda bulunabilmektedir. Ayirma bdlmesine (4) gegen kirli
hava, ayirma kanallarina (4.2) dogru ilerlemektedir. Ayirma kanallari (4.2) tizerinde
ayirict engeller (4.3) bulunmaktadir. Ayirma kanallarina (4.2) ilerleyen kirli hava,
ayirma kanallarmin (4.2) lizerinde bulunan ayirici engellere (4.3) ¢arpmaktadir.
Ayirict engeller (4.3), ayirma kanallarina (4.2) ilerleyen kirli havadaki buytlik
partikiillerin filtrelenme bdlmesine (6) girmeden kirli havadan ayrilmasimni
saglamaktadir. Kirli havanin ayiric1 engellere (4.3) carpmasi ile kirli havada
bulunan zararli biiylik partikiiller toplama bélmesine (5) gegerken ayirict
engellerden (4.3) gecebilecek boyutlardaki kiigiik partikiiller ise filtreleme
bélmesine (6) gecis yapmaktadir. Ayrici engellere (4.3) carparak toplama
bolmesine (5) gegen kirli havadaki zararli bliylik partikiiller toplama bélmesindeki
(5) toplama haznesine (5.1) dolmaktadir. Toplama haznesine (5.1) gegen biiylik
partikiiller toplama bdlmesinden (5) ayrilmamaktadir. Ayirict engellerden (4.3)
diismeden ayirma kanallarindan (4.2) gegen kiigiik partikiiller filtreleme bélmesine

(6) gecis yapmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda yer alan toplama bolmesi (5), hava filtresinin (6.1)
temizlenmesi ve ayirma bdlmesinde (4) ayrilan biiylik kirli hava partikiillerinin
aktarilmasi sonrasinda kirli havanin biriktirildigi bir bélmedir. Toplama bdlmesi
(5), tercihen filtreleme bolmesinin (6) alt kisminda ve ana govdenin (2) en altinda
yer almaktadir. Toplama bolmesi (5), toplama haznesi (5.1) igermektedir. Toplama
haznesinin (5.1) agzimin iizerinde filtreleme bolmesindeki (6) engelleme tabani
(6.2) bulunmaktadir. Toplama haznesi (5.1}, hava filtresinin (6.1) temizlenmesi ve
ayirma bolmesinde (4) ayrilan biiyiik kirli hava partikiillerinin uzaklastirilmak
iizere bir alanda toplanmasini saglamaktadir. Kirli havanin ayirici engellere (4.3)
carpmast ile kirli havada bulunan zararl buytk partikiiller toplama bdlmesine (5)

gecerken ayirict engellerden (4.3) gecebilecek boyutlardaki kiiciik partikiiller ise
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filtreleme bolmesine (6) gegis yapmaktadir. Ayrici engellere (4.3) ¢arparak toplama
bolmesine (5) gecen kirli havadaki zararh biiyiik partikiiller toplama bdlmesindeki
(5) toplama haznesine (5.1) dolmaktadir. Toplama haznesine (5.1) gegen biiyiik
partikiiller toplama bodlmesinden (5) ayrilmamaktadir. Temizleme bélmesi (7) ile
filtreleme bolmesi (6) arasindaki basing farkinin ¢ok olmasi durumunda filtre
temizleme sistemi (7.1) aktif hale gelerek hava filtreleri (6.1) {izerine toplama
bolmesine (5) dogru olacak sekilde yiiksek basingta hava verilmektedir. Filtre
temizleme sisteminden (7.1) verilen yiiksek basingli hava araciligiyla hava
filtrelerinin (6.1) hizl1 bir sekilde temizlenerek kir partikiillerinin hava filtrelerinden
(6.1) uzaklastirilmasi islemi gerceklestirilmektedir. Hava filtrelerinden (6.1)
uzaklastirilan kir partikiilleri, engelleme tabanindan (6.2) gecis yaparak toplama
haznesine (5.1) gegis yapmaktadir. Engelleme taban1 (6.2), hava filtrelerinden (6.1)
uzaklastirilan kir partikiillerinin dogrudan toplama haznesine (5.1) geg¢isini

saglamaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda yer alan filtreleme bdélmesi (6), hava girisinden (2.1)
giris yapan kirli havadan (kaynak dumani) zararli partikiillerin filtrelenmesini ve
zararlh partikiillerin filtrelenmesi sonrasinda havanin tekrar solunabilir hale
gelmesini saglamaktadir. Filtreleme bolmesi (6), temizleme bolmesi (7) ile toplama
bdlmesi (5) arasinda bulunmaktadir. Filtreleme bolmesi (6), hava filtresi (6.1) ve
engelleme tabani (6.2) igermektedir. Ayiricit engellerden (4.3) diismeden ayirma
kanallarindan (4.2) gegen kiiglik hava partikiilleri (kirli hava) filtreleme bdlmesine
(6) gecis yapmaktadir. Filtreleme bdlmesine (6) gecen kiigiik partikiillii kirli hava,
sirkiilasyon bdlmesindeki (8) pervanelerin (8.2) olusturdugu hava akimi aracilig
ile dogrudan hava filtresine (6.1) gegcmektedir. Hava filtresine (6.1) giren kiigiik
partikiillii kirli hava, hava filtresi (6.1) araciligiyla temizlenmektedir. Hava filtresi
(6.1) ile temizlenen kirli hava solunabilir 6zellikte olacak sekilde ¢ikmaktadir.
Filtreleme bdlmesinin (6) tabaninda toplama bdlmesi (5) ile birlestigi kisimda
engelleme tabani (6.2) bulunmaktadir. Engelleme tabani (6.2) engel formu (6.2.1)
icermektedir. Engelleme tabani (6.1), hava filtresinin (6.1) temizlenmesi

sonrasindaki kirli partikiillerin toplama bdlmesine (5) gegisini saglarken ayni
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zamanda toplama bolmesindeki (5) toplama haznesindeki (5.1) kirli partikiillerin
filtreleme bolmesine (6) gecisini engellemektedir. Engelleme tabaninin (6.2) engel
formu (6.2.1) tercihen birbirleri arasinda kii¢iik kirli hava partikiillerinin gegisini
saglayacak kadar bosluk olacak sekilde ardisik sekilde siralanmis tiggen geometrik
formlu yapida bulunmaktadir. Filtreleme bolmesinde (6) bulunan engelleme tabani
(6.2) engel formu (6.2.1) araciligiyla toplama haznesine (5.1) dolan kirli hava

partikiillerinin filtreleme bélmesine (6) gecisini engellemektedir.

Bulusun bir uygulamasinda yer alan temizleme bolmesi (7), hava filtresinin (6.1)
temizlenmesini saglamaktadir. Temizleme bélmesi (7), sirkiilasyon bolmesi (8) ile
filtreleme bolmesinin (6) arasinda bulunmaktadir. Temizleme bélmesi (7), filtre
temizleme sistemi (7.1), hava boslugu (7.2) ve basing algilayici (7.3) icermektedir.
Temizleme bdlmesi (7), hava filtrelerinin (6.1) temizlenmesini saglamak {Uzere
calismaktadir. Temizleme bélmesinde (7) bulunan filtre temizleme sistemi (7.1)
hava filtrelerinin (6.1) temizlenmesini saglamaktadir. Filtre temizleme sistemi
(7.1), kontrol tinitesi (9) ile kontrol edilmektedir. Filtre temizleme sistemi (7.1},
tercihen yiiksek basingta hava iifleyen bir cihaz olarak kullanilabilmektedir. Filtre
temizleme sisteminin (7.1), filtreleme bélmesinde (6) bulunan hava filtresi (6.1)
say1s1 kadar iletim borular1 bulunmakta olup s6z konusu iletim borular1 araciligiyla
hava filtrelerine (6.1) yiiksek basingta gaz veya hava {iflemesi islemini
gergeklestirerek temizleme islemini saglamaktadir. Filtreleme bolmesinde (6) yer
alan hava filtrelerinin (6.1) sabit oldugu konumlarda temiz havanin hava dagitim
bolmesine (3) aktarilmasi igin hava bosluklari (7.2) bulunmaktadir. Hava bosluklari
(7.2), filtreleme bolmesinde (6) bulunan her bir hava filtresinin (6.1) tercihen
merkezinde yer almaktadir. Hava bosluklar (7.2), hava filtreleri (6.1) tarafindan
temizlenen solunabilir havanin, hava dagitim bdlmesine (3) ulagsmasi i¢in gegisini
saglamak iizere kullanilmaktadir. Filtreleme bolmesinde (6) ve temizleme
bolmesinde (7) olmak tizere iki farkli basing algilayici (7.3) bulunmaktadir. Basing
algilayici (7.3), bulundugu ortamdaki hava basincinin 6l¢limiinti yapacak sekilde
uyarlanmaktadir. Basing algilayict (7.3), bulundugu ortamda yaptigi basing

Ol¢iimiinii kontrol {initesine (9) iletmektedir. Temizleme bdlmesinde (7) yer alan
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basing algilayict (7.3) temizleme bdlmesinde bulunan temiz havanin, filtreleme
bolmesinde (6) bulunan basing algilayici (7.3) ise kirli havanin basincini
Olgmektedir. Filtre temizleme sistemi (7.1), temizleme bdlmesi (7) ile filtreleme
bolmesi (6) igerisinde bulunan basing algilayicilar (7.3) araciligiyla ¢alismaktadir.
Basing algilayicilar (7.3), temizleme bolmesindeki (7) temiz hava ile filtreleme
bolmesindeki (6) kirli havanin basincimi  Olgerek aradaki basing farkim
belirlemektedir. S6z konusu basing farkina bagli olarak filtre temizleme sisteminin
(7.1) ¢alismasi tetiklenebilmektedir. Temizleme bolmesi (7) ile filtreleme bélmesi
(6) arasindaki basing farkinin ¢cok olmasi durumunda filtre temizleme sistemi (7.1)
aktif hale gelerek hava filtreleri (6.1) lizerine toplama bdlmesine (5) dogru olacak
sekilde yiiksek basingta hava verilmektedir. Filtre temizleme sisteminden (7.1)
verilen yiiksek basingli hava araciligiyla hava filtrelerinin (6.1) hizli bir sekilde
temizlenerek kir partikiillerinin hava filtrelerinden (6.1) uzaklastirilmasi islemi

gergeklestirilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda yer alan sirkiilasyon bdlmesi (8), hava girisinden (2.1)
ana govdeye (2) giren kirli havanin ve filtreleme bdlmesinde (6) temizlenen
solunabilir havanin ana gévde (2) icerisindeki hava akimini ve sirkiilasyonunu
saglamaktadir. Sirkiilasyon bdlmesi (8), hava dagitim bodlmesi (3) ile filtreleme
bdlmesi (6) arasinda yer almaktadir. Sirkiilasyon bélmesi (8), motor (8.1), pervane
(8.2) ve aktarma boslugu (8.3) igermektedir. Sirkiilasyon bélmesindeki (8) motor
(8.1), kontrol {initesi (9) tarafindan kontrol edilmektedir. Kontrol tinitesi (9),
caligmast i¢in motora (8.1) komut géndermektedir. Kontrol iinitesi (9) tarafindan
gelen komutu alan motor (8.1) ¢alismaya baslamaktadir. Motora (8.1) bagli sekilde
pervane (8.2) bulunmaktadir. Motorun (8.1) ¢alistirilmasi ile birlikte pervaneler
(8.2) herhangi bir yéne dogru dénme hareketi yapmaya baslamaktadir. Pervanelerin
(8.2) donmesi ile birlikte dis ortamdan kirli havanin hava girisinden (2.1) girisi
saglanabilmektedir. Ayni1 zamanda pervanelerin (8.2) donmesi ile birlikte filtreleme
bolmesinde (6) temizlenen solunabilir havanin sirasiyla temizleme bolmesinden (7)
gecerek aktarma boslugundan (8.3) sirkiilasyon bdlmesine (8) gecis yapmasi

saglanabilmektedir. Pervanelerin (8.2) olusturdugu hava akimimin etkisi ile hava
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girisinden (2.1) ana goévdeye (2) giris yapan kirli havanin hava gecis kanalina (2.2)

ve sonrasinda ayrima bolmesine (4) gecisi de saglanabilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda yer alan kontrol iinitesi (9), ana gdvdenin (2) tizerinde
bulunmaktadir. Kontrol tinitesi (9), sirkiilasyon bélmesindeki (8) motorun (8.1) ve
temizleme bolmesindeki (7) filtre temizleme sistemi (7.1) ile basing algilayicilarin
(7.3) calismasim kontrol etmektedir. Kontrol initesi (9), motor (8.1), filtre
temizleme sistemi (7.1) ve basing algilayicilarin (7.3) ¢alismasim1 kontrol edecek
sekilde uyarlanmaktadir. Kontrol iinitesi (9) ayn1 zamanda birinci hava yonlendirici
(3.3) ve ikinci hava yonlendiricinin (3.6) agilip kapanmasini kontrol
edebilmektedir. Birinci hava yonlendirici (3.3) ve ikinci hava yonlendirici (3.6,
kontrol {initesinden (9) gelen komutlara baghh olacak sekilde agilip

kapanabilmektedir.

Bulusun bu uygulamasinda yer alan kaynak duman filtreleyicisinin (1) kullanimi su
sekilde gergeklestirilmektedir. Kontrol iinitesi (9) aracihigiyla ilk olarak kaynak
duman filtreleyicisinin (1) ¢alismas1 saglanmaktadir. Ana gévdenin (2) tercihen en
tist kisminda bulunan sirkiilasyon bélmesi (8) icerisindeki motor (8.1) ¢alismaya
baglamaktadir. Motorun (8.1) ¢alismaya baslamasi ile motora (8.1) baglh olan
pervaneler (8.2) dénmeye baslamaktadir. Pervanelerin (8.2) donmesi ile birlikte
sirkiilasyon bolmesinde (8) yiiksek bir vakum ortami olusmaktadir. Sirkiilasyon
bolmesinde (8) olusan vakumla igeriden disariya ve disaridan igeriye olmak iizere
giiclii bir hava akimi meydana gelmektedir. Ana gdvde (2) iizerinde tercihen
sirkiilasyon bodlmesine (8) yakin sekilde konumlandirilan hava girisi (2.1)
bulunmaktadir. Sirkiilasyon bolmesinde (8) olusan vakum etkisiyle meydana gelen
hava akimi sirasinda hava girisinden (2.1) dis ortamdaki kaynak dumani igeren kirli
havanin girisi ger¢eklesmektedir. Hava girisinden (2.1) giren kaynak dumani igeren
kirli hava, ana govdedeki (2) hava girisinin (2.1) alt kisminda bulunan hava gecis
kanalina (2.2) gecis yapmaktadir. Hava gegis kanalindan (2.2) gecen kirli hava,
ayirma bolmesine (4) dogru ilerlemektedir. Hava gecis kanalindan (2.2) gelen kirli

hava, ayirma boOlmesine (4) gecis boslugundan (4.1) ge¢mektedir. Ayirma
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bolmesine (4) gecen kirli hava, ayirma kanallarina (4.2) dogru ilerlemektedir.
Ayirma kanallarina (4.2) ilerleyen kirli hava, ayirma kanallarinin (4.2) {lizerinde
bulunan ayirici engellere (4.3) ¢arpmaktadir. Kirli havanin ayirici engellere (4.3)
carpmasi ile kirli havada bulunan zararli biiyiik partikiiller toplama bolmesine (5)
gecerken ayirict engellerden (4.3) gecebilecek boyutlardaki kiiciik partikiiller ise
filtreleme bolmesine (6) gecis yapmaktadir. Ayrict engellere (4.3) carparak toplama
bolmesine (5) gecen kirli havadaki zararh biiyiik partikiiller toplama bélmesindeki
(5) toplama haznesine (5.1) dolmaktadir. Toplama haznesine (5.1) gegen biiylk
partikiiller toplama bolmesinden (5) ayrilmamaktadir. Ayirici engellerden (4.3)
diismeden ayirma kanallarindan (4.2) gecen kiiglik partikiiller filtreleme bdlmesine
(6) gecis yapmaktadir. Filtreleme bolmesine (6) gegen kiigiik partikiillii kirli hava,
sirkiilasyon bdlmesindeki (8) pervanelerin (8.2) olusturdugu hava akimi araciligt
ile dogrudan hava filtresine (6.1) ge¢gmektedir. Hava filtresine (6.1) giren kiigiik
partikiillii kirli hava, hava filtresi (6.1) aracilifiyla temizlenmektedir. Hava filtresi
(6.1) ile temizlenen kirli hava solunabilir &zellikte olacak sekilde ¢ikmaktadir.
Filtreleme bdlmesinde (6) bulunan engelleme tabani (6.2) engel formu (6.2.1)
araciligiyla toplama haznesine (5.1) dolan kirli hava partikiillerinin filtreleme
bélmesine (6) gecisini engellemektedir. Hava filtresinden (6.1) ¢ikan solunabilir
temiz hava, pervanelerin (8.2) yardimu ile tist kisminda bulunan temizleme bdlmesi
(7) ile hava dagitim bélmesine (3) gecis yapacak sekilde yonlendirilmektedir. Hava
filtresinden (6.1) ¢ikan solunabilir temiz hava, pervanelerin (8.2) yardimi ile
sirastyla temizleme bolmesi (7) ile hava dagitim bolmesine (3) gecis yapmaktadir.
Temizleme bolmesi (7), hava filtrelerinin (6.1) temizlenmesini saglamak iizere
calismaktadir. Temizleme bolmesinde (7) bulunan filtre temizleme sistemi (7.1)
hava filtrelerinin (6.1) temizlenmesini saglamaktadir. Filtre temizleme sistemi
(7.1), temizleme bolmesi (7) ile filtreleme bdlmesi (6) icerisinde bulunan basing
algilayicilar (7.3) araciligiyla ¢alismaktadir. Basing algilayicilar (7.3), temizleme
bolmesindeki (7) temiz hava ile filtreleme bélmesindeki (6) kirli havanin basincini
Olcerek aradaki basing farkimi belirlemektedir. S6z konusu basing farkina bagl
olarak filtre temizleme sisteminin (7.1) ¢alismasi tetiklenebilmektedir. Temizleme

bolmesi (7) ile filtreleme bolmesi (6) arasindaki basing farkinin ¢ok olmasi
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durumunda filtre temizleme sistemi (7.1) aktif hale gelerek hava filtreleri (6.1)
lizerine toplama bdlmesine (5) dogru olacak sekilde yiiksek basingta hava
verilmektedir. Filtre temizleme sisteminden (7.1) verilen yiiksek basing¢li hava
araciligiyla hava filtrelerinin (6.1) hizli bir sekilde temizlenerek kir partikiillerinin
hava filtrelerinden (6.1) uzaklastirnlmasi islemi gergeklestirilmektedir. Hava
filtrelerinden (6.1) uzaklastirilan kir partikiilleri, engelleme tabanindan (6.2) gecis
yaparak toplama haznesine (5.1) gec¢is yapmaktadir. Engelleme tabani (6.2) hava
filtrelerinden (6.1) uzaklastirilan kir partikiillerinin dogrudan toplama haznesine
(5.1) gegisini saglamaktadir. Hava filtrelerinden (6.1) ¢ikan temiz hava, yiikselerek
hava dagitim bdolmesine (3) gegmektedir. Temiz hava, hava dagitim bolmesine (3)
dagitma 1zgaralarindan (3.1) ge¢mektedir. Dagitma 1zgaralarindan (3.1) gegen
temiz hava, hava haznesine (3.2) dolmaktadir. Hava haznesinin (3.2) iist kisminda
birinci hava yonlendirici (3.3), yan kisimlarinda ise ikinci hava yonlendirici (3.6)
bulunmaktadir. Hava haznesinde (3.2) yalmzca birinci hava ydnlendiricinin (3.3)
acilmasi tercih edildiginde temiz ve solunabilir hava, birinci yonlendirme haznesine
(3.4) dolmaktadir. Birinci yonlendirme haznesine (3.4) dolan hava, birinci hava
¢ikisindan (3.5) verilmektedir. Hava haznesinde (3.2) yalnizeca ikinci hava
yonlendiricinin (3.6) acilmasi tercih edildiginde temiz ve solunabilir hava, kdse
kanallarindan (3.7) gecerek ikinci yonlendirme haznesine (3.8) dolmaktadir. ikinci
yonlendirme haznesine (3.8) dolan hava, ikinci hava ¢ikisindan (3.9) verilmektedir.
Hava haznesindeki (3.2) temiz havanin farkli oranlarda ayarlanarak hem birinci
hava ¢ikisindan (3.5) hem de ikinci hava ¢ikisindan (3.9) cikarak dis ortama
verilmesi tercih edildiginde ise birinci hava yoénlendirici (3.3) ile ikinci hava
yonlendirici (3.6) ayni anda tercih edilen farkl oranlarda a¢ilmaktadir. Birinci hava
yonlendirici (3.3) ile ikinci hava yonlendiricinin (3.6) aymi anda ac¢ilmasi
durumunda ise temiz havanin, tercih edilen bir kismi birinci yonlendirme haznesine
(3.4) dolarken diger kismi kose kanallarindan (3.7) gegerek ikinci yonlendirme
haznesine (3.8) dolmaktadir. Bu durumda birinci yonlendirme haznesine (3.4) ve
ikinci yonlendirme haznesine (3.8) tercih edilen oranlarda temiz ve solunabilir
havanin dolarak birinci hava ¢ikist (3.5) ve ikinci hava ¢ikisindan (3.9) ayni

zamanlarda dis ortama ¢ikig yapmasi saglanabilmektedir. Boylece kaynak yapilan
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ortamlarda kaynak dumaninin hem insan soluma bolgesinin (A) tist kismindan hem

de alt kismindan solunabilir hava verilmesi saglanabilmektedir.
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