OZET
BiR DIFERANSIYEL TASIYICI BAGLANTI KOMPLESI

Bu bulus, araglarda kullanilan ve yoldan kaynakl: titresimlerin yolculara ve arag
5  diferansiyel tasiyicisina aktarilmasint engellemek ve bu titresimleri soniimlemek

igin kullanilan diferansiyel tasryic1 baglanti komplesi (1) ile ilgilidir,
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ISTEMLER

. Araglarda kullanilan ve yoldan kaynakli titresimlerin yolculara ve arag

diferansiyel tasiyicisina aktarilmasini  engellemek ve bu titresimleri
soniimlemek i¢in kullanilan, en temel halinde,

aracin biitiinlesik yapisinin korunmasi i¢in tiim unsurlarin bir arada bulunmasini
ve tutunumunu saglayan en az bir diferansiyel tasiyici (2),

aracin bir lokasyondan diger bir lokasyona hareketinin saglanmasi i¢in
uyarlanan en az bir tekerlek (3),

bir ucu diferansiyel tasiyiciya (2) diger ucu ise tekerlege (3) bagli olan ve olusan
yanal kuvvetlerin karsilanmasini saglayan en az bir iist kol (4),

bir ucu diferansiyel tastyiciya (2) diger ucu ise tekerlege (3) bagli olan ve olusan
yanal kuvvetlerin karsilanmasini saglayan en az bir alt kol (5),

diferansiyel tasiyici (2) ile alt kolun (5) birbirine baglantis1 i¢in uyarlanmis en
az bir baglant1 parcasi (6) iceren,

alt kola (5) yerlestirilen ve diferansiyel tasiyici (2) ile alt kolu (5) baglayan
baglant1 par¢asinin (6) yanal kuvvetlere maruz kaldiginda s6z konusu kuvvetleri
dogrudan diferansiyel tasiyictya (2) iletmesi icin diferansiyel tasiyicida (2) alt
kolun (5) baglantisinin yapilacag: kol baglanti bolgesinde (2.1) acilan en az bir
oyuntu (2.1.1),

oyuntunun (2.1.1) igerisinden gegen ve diferansiyel tasiyict (2) ile baglanti
parcasinin (6) baglanmasi i¢in kullanilan bir baglanti elemaninin montaji i¢in
diferansiyel tasiyicida (2) agilan kol baglant1 deligi (2.1.2),

oyuntuya (2.1.1) oturabilecek geometrik formda olacak sekilde baglanti
parcasinda (6) olusturulan, oyuntu (2.1.1) igerisine yerlestirilebilen ve alt kola
(5) uygulanan yanal kuvvetleri baglanti pargasi (6) ile alt kolu (5) birbirine
baglayan bir baglanti1 elemanimin kesme gerilmesi seviyesinden daha fazla bir
kuvvete maruz birakmadan dogrudan diferansiyel tasiyiciya (2) ileten en az bir
baglantt uzantis1 (6.2) ile karakterize edilen diferansiyel tasiyici baglanti

komplesi (1).
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. Ust kol (4) ve alt kolun (5) monte edildigi en az bir kol baglant1 bolgesine (2.1)

sahip diferansiyel tasiyict (2) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi
diferansiyel tasiyic1 baglant1 komplesi (1).

. Diferansiyel tasiyicinin (2) rijit formunda diferansiyel tasiyici (2) igine dogru

olacak sekilde tercihen dairesel geometrik formda kol baglanti bolgesinde (2.1)
acilan oyuntu (2.1.1) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi diferansiyel

tasiyici baglanti komplesi (1).

. Icerisine baglant1 parcasinda (6) bulunan baglanti uzantis1 (6.2) yerlestirilen

oyuntu (2.1.1) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi diferansiyel tasiyici
baglanti komplesi (1).

. Kol baglant1 bélgesinde (2.1) yarim daire geometrik formunda agilan oyuntu

(2.1.1) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi diferansiyel tagiyici baglanti
komplesi (1).

. Dairesel geometrik forma sahip olan ve alt koldan (5) baglant1 pargasina (6),

baglant1 parcasindan (6) ise diferansiyel tasiyiciya (2) iletilen yanal yiiklerin
dogrudan iletilebilmesini saglayan oyuntu (2.1.1) ile karakterize edilen istem

1’deki gibi diferansiyel tagiyict baglanti komplesi (1).

. Alt kolda (5) yer alan yuva (5.1) igerisine yerlestirilen oturma gévdesine (6.1)

sahip baglant1 pargasi (6) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi diferansiyel

tastyict baglant: komplesi (1).

. Silindirik geometrik formda olup yuva (5.1) icerisine siki gecme sekilde

yerlestirilen oturma gdvdesine (6.1) sahip baglanti parcasi (6) ile karakterize

edilen istem 1’deki gibi diferansiyel tasiyici baglantt komplesi (1).

. Oturma govdesinin (6.1) merkez ekseni ile es merkezli olarak sekilde oturma

govdesinin (6.1) her iki yaninda bulunan ve oyuntuya (2.1.1) tam olarak

yerlestirilebilecek geometrik formda olusturulan baglanti uzantisina (6.2) sahip
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baglanti parcasi (6) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi diferansiyel tagiyici
baglant1 komplesi (1).

Yarim daire geometrik formunda ve oyuntuya (2.1.1) tam olarak yerlesebilecek
formda olan silindirik form (6.2.1) ile diferansiyel tasiyici (2) tabani ile bir
biitlinliik olugturan diiz form (6.2.2) olmak tizere iki farkli formun birlegsiminden
olusan baglant1 uzantisina (6.2) sahip baglanti1 pargasi (6) ile karakterize edilen

istem 1’°deki gibi diferansiyel tasiyict baglanti komplesi (1).

Kol baglant1 deligi (2.1.2) ile es merkezli olacak sekilde ve igerisinden baglanti
pargast (6) ile diferansiyel tasiyicinin (2) baglantisini yapan bir baglanti
elemaninin gegebilecegi sekilde baglanti uzantisinda (6.2) agilan baglant: deligi
(6.2.3) ile karakterize edilen istem 9’daki gibi diferansiyel tasiyict baglanti
komplesi (1).
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TARIFNAME

BiR DIFERANSIYEL TASIYICI BAGLANTI KOMPLESI

Teknik Alan

Bu bulus, araglarda kullanilan ve yoldan kaynakli titresimlerin yolculara ve arag
diferansiyel tasiyicisina aktarilmasini engellemek ve bu titresimleri sonimlemek

icin kullanilan diferansiyel tagiyici baglanti komplesi ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Motorlu tasitlarda voldan kaynakl: titresimlerin muimkiin oldugunca yolcuya ve
arag diferansiyel tasiyicisina aktarilmasm engellemek ve bu titresimleri
sonumlemek, stirtis giivenligi ve stirits konforunu artirmak ag¢isindan ¢ok dnemlidir.
Titresimin insan Uzerinde olumsuz etkileri oldugu gibi stirls konforunu da biryiik
ol¢lide olumsuz etkilemektedir. Motorlu tasitlarda, ozellikle arazi tasitlarmda
voldan kavnakli titresim ve viklerin sonimlenmesi i¢in bazi uygulamalar
bulunmaktadir. Temel uygulamalarda ilk olarak yoldan kaynakli titresimler,
diferansiyel tagiyict siispansiyon sistemleri ile diferansiyel tasiyici iizerinde
sonumlenmekte ve daha sonra diferansiyel tasiyicidan diger aksamlara aktarilan

titresim ve yitklerin soniimlenmesi amaglanmaktadir,

Stispansiyon sistemleri yapi itibari ile sabit ve serbest (bagimsiz) olmak tizere ikiye
ayrilmaktadir. Bunlardan sabit siispansiyon sistemlerinde sag ve sol tekerlekler, aks
ya da aks muhafazasi ile bir biitlin olarak birbirine baghdir. Bu sisteme rijit aksh
stispansiyon sistemi ismi de verilmektedir. Sag ve sol tekerlekler yaylar tizerinden
govde veya diferansiyel tasiyiciya tutturulmus tek bir aks ile birbirine baglanirlar.
Her iki tekerlek ve aks dikey olarak birlikte hareket ettigi igin tekerleklerin
hareketleri birbirlerini etkiler. Serbest (Bagimsiz Suspansiyon) Siispansiyon

Sisteminde ise sag ve sol tekerlekler direkt olarak birbirine bagl degildir.
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Birbirlerinden bagimsiz olarak hareket ettiklerinden bu tip siispansiyon sistemlerine
serbest yani bagimsiz siispansiyon denir. Her tekerlek, arac govdesine bir yay
vasitasiyla baglanmis olan bagimsiz bir kol tarafindan desteklenir. Bundan dolay,
sag ve sol tekerleklerin yukari asag:, saga sola birbirlerinden bagimsiz olarak
hareket etmesi saglanir. Boylece govdenin hareketleri smirlanarak yiksek
yonlendirme kabiliyeti saglanmis olur. Bu tip slspansiyon sistemleri, vol
vizeyindeki bozukluklar1 etkin bir sekilde sontimleyebilir, rahatlik ve konfor
acisindan mitkemmel bir surtis saglar. Serbest (Bagimsiz Suspansiyon)
Stspansiyon Sistemlerinden bir tanesi de Cift Kollu (Double Wishbone) Bagimsiz
Stspansiyon Sistemleridir. So6z konusu siispansiyon sisteminde aksi alt ve uist kollar
desteklemektedir. Bu tip stispansiyon sistemi karmagik yapisima ragmen saglam bir
sistemdir. Ayni anda hem milkemmel bir suriis dengesi hem de konfor saglar.
Cunki, kollarm tasarimi biyiik bir hareket serbestisi kazandirmistir. Genelde ¢ift
kol direksiyon kolunu destekleyecek sekilde tiggen bir yapi meydana getirmektedir.
Bu tasarimla ¢ok az miktarda pozitif direksiyon hakimiyeti saglanabilmektedir. Ust
kolun gorevi, araci on kisminin dalmasi veya kalkmasini onlemektir, Cift kollu
sistemler arka aks tasarimlarinda da kullanilmakta ve sabit siispansiyon sistemlerine

gore oldukga konforlu bir yapiya sahiptir.

Guniimilzde kullanilan ¢ift kollu {double wishbone) sitspansiyon sistemlerinde ver
alan kollarin bir ucu tekerlek diger ucu ise diferansiyel tasiyiciya baglanmaktadir.
Tekerlegin herhangi bir kasise denk gelmesi durumunda kollar yukari-asag hareket
etmektedir. Kollarm bu hareketi diferansiyel tasiyiciya aktarmamasi igin rijit
baglanti ile baglamilmasi gerekmektedir. Cinkll sz konusu kollar asagi yukar
hareketi sirecinde yalnizca bu vonde kuvvetlere maruz kalmamakta ayni zamanda
yanal kuvvetlere de maruz kalmaktadir. Bu sebeple hem yukari-asagi hareketi
saglayacak hem de vanal yiiklere dayanacak bir baglantiva ihtiya¢ duyulmaktadir.
Mevcut teknikte kullanilan baglantida yalmza civata kullanilmakta ve bu sebeple
kollarda olusan yanal yukler civatada kesme gerilmesine sebep olabilmektedir.

Civatanin bu sekilde stirekli olarak kesme gerilmesine maruz kalmasi durumunda
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ise bahsedilen bu civata kisa zamanda kullamilamaz hale gelmekte ve diferansiyel

tasiyict ile kolun birbirinden ayrnlmasma sebep olabilmektedir,

Teknigin bilinen durumunda yer alan GB603831 (A) numarah Ingiliz patent
dokiimaninda, bir arag siispansivon baglantisi agiklanmistir. Bu ¢alismada, alt
wishbone kolu arag diferansivel tasiyicisina bir straddle tip baglantt ile
baglanmaktadir. Bu baglant1 diiz yluzeye 2 civata kullamlarak olusturulmustur.

Straddle baglanti ile wishbone arasindaki birlesim de bir civata ile saglanmugtir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan CN207916484 (U) numarali Cin faydah
model dokiimaninda, bir siispansiyon kolu baglantisi agiklanmistir. Bu basvuruda,
aski kolu baglant: kulaklan i¢inden pim gegirilerek govde uzerindeki delik
tizerinden baglanti saglanmaktadir. Donme hareketi igin bir rulman kapak ile

yatagina oturtulmaktadir.

Bulusun Amaglar:

Bu bulusun amaci, kolun diferansivel tasiyiciya uyguladigi yanal kuvvetler
sebebiyle olusan deformasyonun azaltildigi bir diferansiyel tasiyier baglanti

komplesi gerceklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, kol ile diferansiyel tagiyicimin baglantisim saglayan
baglant1 elemaninda olusan kesme gerilmesinin azaltildig: bir diferansiyel tagiyic

baglanti komplesi gergeklestirmektir,

Bu bulusun bir diger amaci, sahip oldugu sekil bag: ile baglanti elemanlar
lizerindeki gerilmenin azaldiga bir diferansiyel tasiyict baglanti komplesi

gerceklestirmektir.
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Bulusun Kisa Aciklamasi

Bu bulusun amacia ulasmak igin gergeklestirilen, ilk istem ve bu isteme baglh diger
istemlerde tanimlanan diferansiyel tasiyici baglantt komplesi bir diferansiyel
tasiyicl, en az bir tekerlek, st kol, alt kol ve bir de baglanti parg¢asindan
olugmaktadir. Alt kolun tekerlekten aldig1 yanal ylkleri diferansivel tagtyiciya
iletmesi i¢in diferansiyel tasiyici de bir oyuntu agilmistir. S0z konusu oyuntuya
baglant1 parcasinda yer alan baglanti uzantis: yerlestirilmekte ve bu sekilde vanal

yitklerin dogrudan iletilmesi saglanmaktadir.

Bulusun Avrintih A¢iklamasi

Bu bulusun amacma ulasmak igin gergeklestirilen diferansiyel tasiyici baglant:

komplesi, ekli sekillerde gosterilmis olup bu sekiller;

Sekil 1, Diferansiyel tasiyict baglanti komplesinin perspektif gorimiisidiar,

Sekil 2. Sekil 1°de yer alan A bolgesinin yaklastinlnus perspektif gorimiisudir.

Sekil 3. Diferansiyel tasiyici, alt kol ve baglanti par¢asinin bir agidan perspektif
gorunisudinr.

Sekil 4. Diferansiyel tasiyici, alt kolun baglanti parcast olmadan Sekil 3°teki
agidan perspektif goriintisudir.

Sekil 5. Baglanti parcasiin bir agidan perspektif gorimugudir,

Sekil 6, Baglant1 pargasini bir baska acidan perspektif gdoriniisudir,

Sekillerdeki pargalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin karsilig

asagida verilmistir,

1. Diferansiyel tasiyici baglant1 komplesi
2. Diferansiyel tasiyici
2.1. Kol baglant1 bolgesi
2.1.1. Oyuntu
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2.1.2. Kol baglant1 deligi

3. Tekerlek
4, Ustkol
5. Altkol

5.1. Yuva

6. Baglant1 pargas:

6.1. Oturma govdesi

6.2. Baglanti uzantisi

6.2.1. Silindirik form
6.2.2. Dz form
6.2.3. Baglant1 deligi

Araglarda kullanilan ve yoldan kaynakl titresimlerin yolculara ve arag diferansiyel

tasiyicisina aktarilmasimi engellemek ve bu titresimleri soniimlemek i¢in kullanilan

diferansiyel tagryict baglanti komplesi (1) en temel halinde,

aracin butinlesik yapisiin korunmast ig¢in tiim unsurlarm bir arada bulunmasini
ve tutunumunu saglayan en az bir diferansiyel tasiyici (2),

aracin bir lokasyondan diger bir lokasvona hareketinin saglanmasi igin
uyarlanan en az bir tekerlek (3),

bir ucu diferansiyel tasiyiciya (2) diger ucu ise tekerlege (3) bagli olan ve olusan
yanal kuvvetlerin karsilanmasini saglayan en az bir st kol (4),

bir ucu diferansiyel tasiyiciya (2) diger ucu ise tekerlege (3} bagl olan ve olusan
yanal kuvvetlerin karsilanmasin saglayan en az bir alt kol (5),

diferansiyel tasiyici (2) ile alt kolun (5) birbirine baglantis igin uyarlanms en
az bir baglant: parcasi (6),

alt kola (5) verlestirilen ve diferansivel tasiyict (2) ile alt kolu (5) baglayan
baglanti parcasinin (6) yanal kuvvetlere maruz kaldiginda soz konusu kuvvetleri
dogrudan diferansiyel tagiyiciya (2) iletmesi icin diferansiyel tasiyicida (2) alt
kolun (5) baglantisimin yapilacag kol baglanti bdlgesinde (2.1) agilan en az bir
oyuntu (2.1.1),
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- oyuntuya (2.1.1) oturabilecek geometrik formda olacak sekilde baglanti
pargasmda (6) olusturulan, oyuntu (2.1.1) icerisine yerlestirilebilen ve alt kola
(5) uygulanan yanal kuvvetleri baglant1 pargas1 (6) ile alt kolu (5) birbirine
baglayan bir baglant1 elemaninin kesme gerilmesi seviyesinden daha fazla bir
kuvvete maruz birakmadan dogrudan diferansiyel tasiyiciva (2) ileten en az bir

baglanti uzantist (6.2) igermektedir.

Bulusun bir uygulamasmda ver alan diferansiyel tasiyict baglanti komplesinde (1)
en az bir diferansiyel tasiyici (2} bulunmaktadir. Bahsedilen bu diferansiyel tasiyici
(2) aracin tim uvnsurlarmin baglandigr yapt olup tum unsurlar birbiri ile bu
diferansiyel tasiyict (2) araciligiyla bir arada tutulmaktadir. Bir baska ifade ile
diferansiyel tasiyici (2) tim ana yapiyt bir arada tutmakta ve aragta butiinsellik
saglamaktadir. S0z konusu diferansiyel tasiyicinin (2) ve dolayisiyla aracin bir
lokasyondan bir baska lokasyona yer degistirmesi ise tekerlekler (3) aracilifiyla
saglanmaktadir. Bahsedilen bu tekerlekler (3) yer ile temas ettifinden yerde
herhangi bir engebe olmas1 durumunda ilk olarak bu tekerlekler etkilenmekte ve
sonrasinda ise soz konusu tekerlekler (3) bu asagi yukarir hareketi diferansiyel

tastyiciya (2) iletmektedir.

Bulusun bu uygulamasinda ver alan diferansivel tagiyici baglanti komplesinde (1)
diferansiyel tasiyici (2) ve tekerleklerin (3) birbiri ile baglantisinin saglanabilmesi
amaciyla uyarlanmis bir st kol (4) ve bir de alt kol (5) bulunmaktadir, S6z konusu
st kol (4) ve alt kol (5), tekerlegin (3) engebeli arazilerde ilerlemesi sirasinda
olusan asagr yukari yer degistirme hareketinin miimkiin olan en az sekilde
diferansiyel tagiyiciya (2) iletilmesi amaciyla diferansiyel tasiyict (2) ile tekerlek

(3) arasima konumlandirilmistir.

Bulusun bu uygulamasinda yer alan diferansiyel tasiyici baglanti komplesinde (1)
diferansiyel tasiyici (2) ve alt kolun (5) birbirine baglantisi ise baglanti parcasi (6)

araciligiyla gerceklestirilmektedir.
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Bulusun bu uygulamasinda yer alan diferansiyel tasiyici baglanti komplesinde (1)
yer alan diferansiyel tasiyicida (2) st kol (4) ve alt kolun (5) monte edildigi en az
bir kol baglant1 bdlgesi (2.1) bulunmaktadir, Diferansiyel tagiyicida (2) yer alan bu
kol baglant1 bdlgesinde (2.1) ise bir oyuntu (2.1.1) bulunmaktadir, Bahsedilen bu
oyuntu (2.1.1) 1se diferansiyel tagryicinin (2) rijit formunda diferansiyel tasiyici (2)
igine dogru olacak sekilde tercihen dairesel geometrik formda agilmistir. Soz
konusu oyuntu (2.1.1) igerisine baglant1 pargasinda (6) bulunan baglant1 uzantisi
(6.2) yerlestirilmektedir. Bulusun bu uygulamasinda yer alan oyuntu (2.1.1)
tercihen yarnim daire geometrik formundadir. Bu sayede alt koldan (5) baglant:
pargasina (6), baglanti pargasindan (6) 1se diferansiyel tasiyiciya (2) iletilen yanal
yukler bu dairesel geometrik forma sahip oyuntu (2.1.1) sayesinde dogrudan
iletilebilmektedir. Bulusun bu uygulamasinda vyer alan oyuntunun (2.1.1)
igerisinden gegen ve diferansiyel tasiyici (2) ile baglant: pargasimin (6) baglanmas:
icin kullanilan bir baglanti elemaminin montaji ig¢in diferansiyel tasiyicida (2)
acilmis en az bir kol baglant1 deligi (2.1.2) bulunmaktadir. S6z konusu kol baglanti
deligi (2.1.2) igerisinden ve dolayisiyla baglanti pargasi (6) igerisinden gegirilen bir
baglant1 eleman: aracilifiyla baglant1 parcasi (6) ile diferansivel tasiyici (2)
birbirine rijit bir sekilde monte edilebilmektedir. Ancak burada bahsedilen baglanti
elemani, baglanti pargasimn (6) diferansiyel tasiyiciya (2) uyguladigi vanal
kuvvetlerden etkilenmemekte ve yalmzca baglanti parcasinin (6) diferansiyel

tagiyiciya (2) tutturulmasina yardimer olmaktadir.

Bulusun bu uygulamasinda yer alan baglanti pargasinda (6) en az bir oturma
govdesi (6.1) bulunmaktadir. Bahsedilen bu oturma govdesi (6.1), alt kolda (5) yer
alan yuva (5.1) igerisine yerlestirilmektedir. Oturma gdvdesi (6.1) tercithen
silindirik geometrik formda olup yuva (5.1) igerisine tercihen siki gegme sekilde
verlestirilmektedir. Oturma gdvdesinin (6.1) merkez ekseni ile es merkezli olarak
sekilde oturma govdesinin (6.1) her iki yaninda ise baglanti uzantisi (6.2)
bulunmaktadir. S6z konusu baglanti uzantisi (6.2) ise oyuntuya (2.1.1) tam olarak
yerlestirilebilecek geometrik formda olusturulmustur. Bulusun bu uygulamasinda

yer alan baglanti uzantisi (6.2) tercihen silindirik form (6.2.1) ve duz form (6.2.2)
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olmak tzere iki farkli formun birlesiminden olusmaktadir. Bulusun bu
uygulamasmda yer alan silindirik form (6.2.1) tercihen yanm daire geometrik
formunda ve oyuntuya (2.1.1) tam olarak yerlesebilecek formda olup diiz form
(6.2.2) ise diferansiyel tagiyict (2) tabam ile bir batlinlik olusturmak igin baglant:
vzantisinda (6.2) olusturulmustur. Bulusun bu uygulamasinda yer alan baglanti
uzantisinda (6.2) ayrica bir de baglanti deligi (6.2.3) bulunmaktadir. Bahsedilen bu
baglant1 deligi (6.2.3) ise kol baglant1 deligi (2.1.2) ile es merkezli olacak sekilde
ve igerisinden baglanti parcasi (6) ile diferansiyel tasiyicinin (2) baglantisini yapan
bir baglanti elemaninin gecebilecegi sekilde agilmaktadir. Bu sayede bir baglanti
eleman1 hem kol baglant1 deliginden (2.1.2) hem de baglanti deliginden (6.2.3)
gecirilmekte ve bu sekilde baglanti pargasi (6) ile diferansiyel tagiyicinin (2)

birbirine rijit bir sekilde baglanmasini saglamaktadir.

Bulusun kullanimi ise su sekildedir: Aracin harekete hazir halde oldugu durumda
diferansiyel tasiyict (2), tist kol (4), alt kol (5) ve tekerlek (3) birbirine bagh halde
bulunmakta ve alt kol (5) ile diferansiyel tasiyicimin (2) birbirine baglantisim
saZlayan baglant1 par¢asinda (6) bulunan baglant1 uzantis1 (6.2) ise kol baglant:
bolgesinde (2.1) ver alan oyuntuya (2.1.1) gecirilmis ve bir baglanti e¢lemani
araciligiyla rijit halde bulunmaktadir. Ara¢ bu halde iken harekete ve yol sartlarma
bagli olarak tekerlege (3) tekerlek (3) merkez ekseni boyunca gelen yanal kuvvetler
tekerlek (3) taratindan ozellikle alt kola (5) iletilmektedir. S6z konusu bu kuvvetler
alt kola (5) bagli olan baglant1 pargas: (6) aracih@iyla da diferansiyel tasiyiciya (2)
aktarilmaktadir, Baglanti parcasinin (6) baglanti uzantis1 (6.2) oyuntu (2.1.1)
igerisine girmis durumda oldugundan, tekerlegin (3) baglant1 pargasina (6) ilettidi
yanal kuvvetler baglanti pargasi (6) ile diferansiyel tasiyiciyi (2) baglayan bir
baglantt elemanma iletilmeden dogrudan diferansiyel tasryiciya (2) iletilmekte ve

bu sekilde ¢ok daha uzun dmuirlti bir baglant1 olusturulmus olmaktadir.
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