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OZET
HAREKETLI PLATFORM SiSTEMI

Bulug, tum sistem unsurlarini Uzerinde tasiyan ana govde (1), ana govdeye (1} bagh,
gorevliyi Uzerinde tasiyan platform (2) iceren hareketli platform sistemi olup platformun
(2} rijitliginin saglanabilmesi igcin teleskopik ayaklar (3), platformun (2) ana govde (1)
Uzerinde asagi-yukari hareketi icin gerekli gucu sadlayan en az bir motor (4),
platformun (2) Uzerinde bulunan ve guvenligi sadlayan acilip kapanabilen en az hir kapi
(5), platformun (2) ana govde (1) Uzerinde hareketi ettiyi kayma mekanizmasi (6),
platformun (2) ana govde (1) Uzerinde kayma mekanizmasi (6) vasitasiyla dengeli ve

bosgluksuz hareket etmesini saglayan makara sistemi {7) icermesi ile ilgilidir.

(Sekil 1)
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ISTEMLER

Tum sistem unsurlarin Uzerinde tasiyan ana govde (1), ana govdeye (1) bagl,
gorevliyi uzerinde tasiyan platform (2) iceren hareketli platform sistemi olup,
ozelligi;

¢ platformun (2) ana govde (1) Uzerinde asagi-yukari hareketi icin gerekli gucu

saglayan en az bir motor {(4),

e platformun (2) Uzerinde bulunan ve guvenlidi saglayan agilip kapanabilen en az
bir kapi (5),

« platformun (2) ana govde (1) Uzerinde hareketi ettifi kayma mekanizmasi (6),

e platformun (2) ana govde (1) Uzerinde kayma mekanizmasi (6) vasitasiyla

dengeli ve bosluksuz hareket etmesini saglayan makara sistemi (7)
icermesidir.

istem 1'e uygun hareketli platform sistemi olup, dzelligi; ana govdenin (1) calisma
alaninin ozelliklerine gore degisebilen hareketli gelik profillerden olugmasidir.

Istem 1'e uygun hareketli platform sistemi olup, ozelligi; ana govde (1) Uzerinde
bulunan platformun (2) hareket ettifi kayma mekanizmasinin (6) ¢elik halat

icermesidir.

Istem 1'e uygun hareketli platform sistemi olup, dzelligi; sistemin tasinmasini ve

istenilen yerde kullaniimasini saglayan tekerlege (8) icermesidir.

Istem 1'e uygun hareketli platform sistemi olup, ozelligi; ana govde (1) Uzerinde
kutu profil icerisinde kayabilen mekanizmaya sahip ve platformun (2) yukar
hareketinde ana govdenin (1) zemin ile temasini artiran teleskopik ayaklar (3)

icermesidir.
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TARIFNAME
HAREKETLI PLATFORM SISTEMI
Teknik Alan

Bulus, genel olarak denizcilik ve otomotiv sektorinde kullanilacak olan hareketli

platform sistemi ile ilgilidir.

Bulus ozellikle, hareketli celik profillerden olusan yapinin icindeki platformun elektrikli
motor ve gelik halat sistemi kullanilarak dusey yonde istenilen seviyede hareket eden

hareketli platform sistemi ile ilgilidir.
Teknigin Bilinen Durumu

Gunumiizde, beliri agirhik ve ebatlara sahip vyuklerin  kaldinlarak ulastimayan
yuksekliklerde yapilan gcalismalarda hareketli platformlar yaygin olarak kullanilmaktadir.
Bahsedilen hareketli platformlar asad yukari yonde hareket eden platformlara sahip

olup genellikle makasli sekilde galigmaktadir.

Mevcut teknikte, kullanilan makash hareketli platformlarin calismasi hidrolik bir sisteme
baglhdir. Bu sistemde piston hareketiyle birlikte birbirine badh olan profiller makas
seklinde agilarak platformun yukselmesini sadlamaktadir. Her galisma platformunun
belirli tasima ve belirli yukseklie ulasabilme kapasitesi vardir. Platformun mekanik
olarak tasarimi igin bu kriterler onemlidir. Platformu olusturan parcalarin ve profillerin
kalinhklari, uzunluklarn ve sayisi gibi ozellikler bunlara istinaden belirlenmektedir.
Platformun yukselmesini saglayan pistonda bu kriterler goz 9nunde bulundurularak

segilmektedir. Ancak pistonlu hareketli platform sistemlerin maliyeti yuksektir.

Mevcut dider bir teknikte, hareketli platform sistemlerinin bazilarinda gug, disli sistemler
ile saglanmaktadir. Yuksek kath binalarda restorasyon, cephe kaplama, mantolama,
siva yapma, tugla drme, boya yapma gibi islerde calisma esnasinda sarsintiyl en aza
indirmek icin avare digliler kullaniimaktadir. Ancak digli hareketli platform sistemlerinin

de maliyeti yuksektir.

Konu ile ilgili yapilan arastirma sonucunda, TR2015/16414 numaral Yer Altinda
Koruma igin Hareketli Platform baslhkl faydali model bagvurusuna rastlaniimistir. Bu
basvuru, hidrolik, elekirik ve mekanik sistemlerden olugsmus elekirikli veya elektriksiz

calisabilen hareketli platform sistemi ile ilgilidir. Bagvuru, basit yapi ekipman ve
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benzerinin yer altinda korunmasi, gizlenmesi, yer ustunde alan kazaniimasi gibi
faydalar saglamaktadir. Ancak basvuru, makasl yapida ve hidrolik, elektrik, mekanik
sistemlerinden olustugu icin maliyeti yuksektir.

Konu ile ilgili yapilan arastirma sonucunda, CN210117912 numarali basvuruya
rastlanilimistir. Bina dekorasyonu icin tasarlanmis bu basvuruda alet saklama kutusuna
gore destek ayaklari monte edilerek dengesiz yerlesimin neden oldugu egdim
onlenmektedir. Aynca alet saklama kutusu montaj edildidi icin aletlerin yere
dusmesinden kaynaklanahilecek guvenlik tehlikelerine karsi gorevli persorelin
guvenligi saglanmaktadir. Ancak basgvuruda, montaj kutusunun sabitlenmesinden
basgka calisanin yuksek katlarda guvenligini nasil sadlayacagindan

bahsedilmemektedir.

Sonug olarak, yukarida anlatilan olumsuzluklardan dolayi ve mevcut ¢ozumlerin konu
hakkindaki yetersizligi nedeniyle ilgili teknik alanda bir gelistirme yapilmasi gerekli

kilinmigtir.
Bulugun Amaci

Bulus, mevecut durumlardan esinlenerek olusturulup yukarida belirtilen olumsuzluklarn

cozmeyi amaclamaktadir.

Bulusun ana amaci, hareketli gelik profillerden olusan, galigma alaninin ozelliklerine

gore degistirilebilen hareketli platform sistemi ortaya koymaktir.

Bulusun dider bir amaci, sahip oldugu makara yataklama sistemi ile platformun

dengesini ve bosluksuz hareketini saglamaktir.

Bulusun diger bir amaci, digli ve piston sistemi kullanmayarak sistemin maliyetini
dugurmektedir.

Bulusun diger bir amaci, sistemin sahip oldugu teleskobik ayaklan ile platformun

dengeli ve stabil gcalismasini saglamaktir.

Yukarida anlatilan amaclarin yerine getirilmesi igin, tum sistem unsurlarini Uzerinde
tasiyan ana govde, ana govdeye bagl, gorevliyi Uzerinde tasiyan platform iceren
hareketli platform sistemi olup,
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+ platformun ana gévde Uzerinde asadi-yukari hareketi icin gerekli gucl saglayan

en az bir motor,

¢ platformun uzerinde bulunan ve guvenlidi saglayan acilip kapanabilen en az bir

kapi,
¢ platformun ana govde Uzerinde hareketi ettigi kayma mekanizmasi,

¢ platformun ana govde Uzerinde kayma mekanizmas| vasitasiyla dengeli ve

bosluksuz hareket etmesini saglayan makara sistemi

ihtiva etmektedir.

Bulusun yapisal ve karakteristik ozellikleri ve tum avantajlan asagida verilen sekiller ve
bu sekillere atiflar yapilmak suretiyle yazilan detayh aciklama sayesinde daha net
olarak anlasilacaktir ve bu nedenle degerlendirmenin de bu sekiller ve detayl agiklama
goz onune alinarak yapiimasi gerekmektedir.

Bulusun Anlasilmasina Yardimci Olacak Sekiller
Sekil 1, bulusa konu olan hareketli platform sisteminin temsili goruntimudr.
Sekil 2, bulusa konu olan hareketli platform sisteminin yan gorunumudur.

Sekil 3, bulusa konu olan hareketli platform sistemini olusturan parcalarnn detay temsili

gorunumudur,

Parca Referanslarinin Agiklamasi

—

. Ana govde

2. Platform

3. Teleskopik ayaklar
4. Motor

5. Kapi

6. Kayma mekanizmasi
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7. Makara sistemi
8. Tekerlek
Bulusun Detayh Agiklamasi

Bu detayli agiklamada, bulugsa konu olan hareketli platform sisteminin tercih edilen

yapilanmalari, sadece konunun daha iyi anlagiimasina yonelik olarak aciklanmaktadir.

Sekil 1, bulusa konu olan hareketli platform sisteminin temsili gorunumudur. Bahsedilen
hareketli platform sistemi; tUm sistemi Uzerinde tasiyan ana govde (1), ana govdeye (1)
badh, gorevliyi Uzerinde tasiyan platform (2), ana govde (1) uUzerinde kutu profil
icerisinde kayabilen mekanizmaya sahip ve platformun (2) yukan hareketinde ana
govdenin (1) zemin ile temasini artiran teleskopik ayaklar (3), platformun (2) ana govde
(1} Uzerinde asa@i-yukar hareketi icin gerekli gucu saglayan en az bir motor (4),
platformun {2) Uzerinde bulunan ve guvenligi saglayan acilip kapanabilen en az bir kapi
(5), platformun (2) ana govde (1) uzerinde hareketi ettigi kayma mekanizmasi (6),
platformun (2) ana govde (1)} Uzerinde dengeli ve bosluksuz hareket etmesini saglayan
makara sistemi (7), sistemin taginmasini ve istenilen yerde kullanilmasina olanak veren

tekerlekten (8) olusmaktadir.

Hareketli platform sisteminde ana govde (1), hareketli gelik profillerden olugsmaktadir.
Hareketli profiller calisma alaninin ozelliklerine gore degisebilmektedir. Ana govde (1)
Uzerinde bulunan platformun (2} hareket ettidi kayma mekanizmasi {6) celik halattan

olusmaktadir.

Sistemin emniyetini sadlamak amaciyla platformun {(2) ana govde (1) Uzerindeki
maksimum ve minimum noktalar emniyet anahtarlari ile sinirlandinimistir. Ayrica
galisma pozisyonunda bulunan manuel emniyet kilidi ile sistemin emniyeti

saglanmaktadir.

Hareketli platform sistemi tekerlek (8) uzerinde bulundudu igin istenilen pozisyona

manuel olarak getirilebilmektedir.
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Sekil 3
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