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OZET
CIPA ATIS VE TOPLAMA MEKANIZMASI

Bulus, denizcilik sektorunde bircok amaca yonelik olarak kullanilan, teknenin (1) su
uzerinde hareketine imkan veren en az bir yelken furler mekanizmasi (4), teknenin
(1) istenilen yerde sabitlenmesini saglamak uzere en az bir ¢ipa atis mekanizmasi
(3), bahsedilen ¢ipa atis mekanizmasina (3) bir zincir araciligiyla tutturulmus ve su
zeminine temas ederek teknenin (1) hareket etmesini onleyen en az bir ¢ipa (12),
bahsedilen ¢ipanin (12) tekne (1) icerisine toplanmasini veya suya birakiimasini

saglayan en az bir zincir akis mekanizmasi (5) iceren bir tekne (1) ile ilgilidir.

Sekil 1
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iISTEMLER

1. Denizcilik sektorunde bircok amaca yonelik olarak kullanilan,

Teknenin (1) su Uzerinde hareketine imkan veren en az bir yelken
furler mekanizmasi (4),

Teknenin (1) istenilen yerde sabitlenmesini saglamak izere en az bir
cipa atis mekanizmasi (3),

Bahsedilen c¢ipa atis mekanizmasina (3) bir zincir aracihigiyla
tutturulmus ve su zeminine temas ederek teknenin (1) hareket
etmesini onleyen en az bir ¢cipa (12),

Bahsedilen ¢cipanin (12) tekne (1) icerisine toplanmasini veya suya
birakilmasini saglayan en az bir zincir akis mekanizmasi (5) iceren
bir tekne (1) olup, ozelligi;

Bahsedilen zincir akis mekanizmasinda (5) yer alan ve zincirin
dogrusal hareket etmesini saglayarak daha rahat hareket etmesine
imkan veren en az bir yonlendirici makara (8) ve zincir yonlendirici

parca (7) icermesidir.

2. istem 1'e gore bir tekne (1) olup, ozelligi;

Bahsedilen ¢ipanin (12) atilmasi ve toplanmasi esnasinda bir
depolama haznesi olarak kullanilan, ¢ipa atis mekanizmasi (3)

uzerinde yer alan en az bir makara kutusu (9) icermesidir.

3. istem 1'e gore bir tekne (1) olup, 6zelligi;

Zincir akisinin kolay olmasini saglayan en az bir yonlendirici parga

(10) icermesidir.

4. istem 1'e gore bir tekne (1) olup, ozelligi;

Bowsprit (2) elemaninin karbon fiber kompozit malzemeden imal

edilmis olmasidir.
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TARIFNAME
CIPA ATIS VE TOPLAMA MEKANIZMASI
TEKNIK ALAN

Bulus, genel olarak yelkenli teknelerde kullanilan mekanik zincir, ¢ipa atis ve

toplama mekanizmasi ile ilgilidir.
TEKNIGIN BILINEN DURUMU

Gunumuzde deniz ulasiminda insan ve yuk tasimaciligr igin bircok arag
kullaniimaktadir. Deniz tasiti olarak adlandirilan gemi, feribot, yat, yelkenli, tekne,
taka, denizalti, sandal ve kano bunlara ornektir. Deniz araci olan yelkenli tasitlar, sig
sulara girebilen, hafif ve suratli yapilardir. ig hacimleri ve kullamim alanlari genistir.
Bu nedenle seyahat ve gezi turlarinda siklikla yelkenli araclar tercih edilmektedir.
Bircok deniz tasitinda kullanilan ve deniz tasitinin istenilen yerde sabit kalmasini

saglayan ¢ipa mekanizmasidir.

Demir almada, halatlari dolayip gemiyi yanastirmada veya karaya gekmede
kullanilan, hidrolik, elektrikli, istimli veya insan kuvvetiyle calistirilan yatay veya
dikey mekanizmaya irgat denilmektedir. Mevcut teknikte irgatlar verimli

calismamakta ve zincirin sarilmasi esnasinda problemler yagsanmaktadir.

Mevcut teknikteki ¢cipa mekanizmalarinda bircok problem yasanmaktadir. Bunlardan
biri kullanilan zincirin toplanma esnasinda takilmasidir. Zinciri yonlendiren bir sistem
olmadigi icin zincirin toplanmasi esnasinda takilma ve katlanmalar olmaktadir. Bu
da nihayetinde kullanicilar icin oldukca zorlayici ve zaman kaybina yol acan bir hal

almaktadir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan TR 2008/08514 numarali bashkli basvuruda,
yelkenli teknelerin yelkeni Uzerinde ruzgar etkisiyle olusan kuvvetin tekneyi muhtelif
istikametlere yatirmasina karsi tekne govdesinin su altinda kalan kisminda asagdi
dogru uzayan salmanin belirli kosullara gore 3 boyutta hareket ettirilebilmesini
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saglayan bir tertibattan bahsedilmektedir. Bu bagvuruda onceki teknikte yer alan

problemlere ¢cdzum getiriimemektedir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan US2019351976 numarali Amerika patent
basvurusunda, yelkenli teknelerde pruvanin onundeki bir noktadan agilmasina izin
veren mafsalll bowsprit yapilanmasindan bahsedilmektedir. Teleskopik yapisi
sayesinde uzayip kisalabilen yapida olan bowsprit, montaj kolaylidi ile kolayca
takilip sokulebilmesinden bahsedilmektedir. Bu basvuruda yer alan ¢ozumler onceki

teknikte yer alan diger problemlere cozum getirmemektedir.

Sonug olarak ¢ipa atis ve zincir akis mekanizmalarinda gelistirmelere gidilmekte, bu
nedenle yukaridaki deginilen dezavantajlari ortadan kaldiracak ve mevcut sistemlere

¢ozum getirecek yeni yapilanmalara ihtiyag duyulmaktadir.

BULUSUN AMACI

Mevcut bulug, yukarida bahsedilen gereksinimleri karsilayan, tum dezavantajlari
ortadan kaldiran ve ilave bazi avantajlar getiren ¢ipa atis ve toplama mekanizmasi

ile ilgilidir.

Bulusun ana amaci; zincir akisinin dogrusalligini ve surekliligini saglayacak sekilde

tekne konumlandiriimis kompakt ve moduler bir yapi saglamaktir.

Bulusun bir amaci; ergonomik, hafif ve uzun omurlt bir rgat yapilanmasi

saglamaktir.

Bulusun bir amaci; bowsprit pargasinin estetik ve hafif bir yapida olmasini

saglamaktir.

Bulusun bir diger amaci; ¢ipa kutusunun kompakt ve depolamaya uygun olmasini

saglamaktir.
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Yukarida bahsedilen ve asagidaki detayli anlatimdan anlasilacak tum avantaijlari
gerceklestirmek uzere mevcut bulus; denizcilik sektorunde bircok amaca yonelik
olarak kullanilan,

-Teknenin su uzerinde hareketine imkan veren en az bir yelken furler mekanizmasi,
-Teknenin istenilen yerde sabitlenmesini saglamak Uzere en az bir ¢ipa atig
mekanizmasi,

-Bahsedilen ¢ipa atis mekanizmasina bir zincir araciliiyla tutturulmus ve su
zeminine temas ederek teknenin hareket etmesini dnleyen en az bir ¢ipa,
-Bahsedilen cipanin tekne icerisine toplanmasini veya suya birakiimasini saglayan
en az bir zincir akis mekanizmasi iceren bir tekne olup;

-Bahsedilen zincir akis mekanizmasinda yer alan ve zincirin dogrusal hareket
etmesini saglayarak daha rahat hareket etmesine imkan veren en az bir yonlendirici

makara ve zincir yonlendirici parca iceren bir yapilanma elde edilmistir.

Bulusun yapisal ve karakteristik 0zellikleri ve tum avantajlar asagida verilen sekiller
ve bu sekillere atiflar yapilmak suretiyle yazilan detayli agiklama sayesinde daha net
olarak anlagilacaktir. Bu nedenle degerlendirmenin de bu sekiller ve detayl

aciklama goz onune alinarak yapilmasi gerekmektedir.

SEKILLERIN KISA ACIKLAMASI

Mevcut bulusun yapilanmasi ve ek elemanlarla birlikte avantajlarinin en iyi sekilde
anlasilabilmesi icin asadida agiklamasi yapilan sekiller ile birlikte degerlendiriimesi

gerekir.

Sekil 1 Bulug konusu tekne ve bowspritin izometrik gorunumudur.

Sekil 2 Bulug konusu teknenin ustten ve yandan gorunumudur.

Sekil 3 Bulus konusu zincirlik sistemi ve alt komponentlerin bir gérunumudur.

Sekil 4 Bulus konusu zincirlik sistemi alt montaj bilesenlerinin bir gorunumudur.

REFERANS NUMARALARI
1. Tekne
2. Bowsprit
3. Cipa atig mekanizmasi



10

15

20

25

30

Yelken furler mekanizmasi
Zincir akis mekanizmasi
Baglanti eleman

Zincir yonlendirici parca

© N o o &

Yonlendirici makara
9. Makara kutusu

10. Yonlendirici parca
11. Istiralya mekanizmasi
12.Cipa

BULUSUN DETAYLI ACIKLANMASI

Bu detayl aciklamada, bulus konusu ¢ipa atis mekanizmasinin (3) tercih edilen
yapilanmalari, sadece konunun daha iyi anlasilmasina yonelik olarak ve higcbir

sinirlayici etki olusturmayacak sekilde agiklanmaktadir.

Sekil 1"de bulus konusu tekne (1) ve bowspritin (2) izometrik gorunumu yer
almaktadir. Sekil 2'de bulus konusu teknenin (1) Ustten ve yandan gérunumu yer

almaktadir.

Sekil 2de goruldugu uzere tekne (1) ug ana kisimdan olugsmaktadir. Bunlar; cipa
atis mekanizmasi (3), yelken furler mekanizmasi (4) ve zincir akis mekanizmasidir
(5). Cipa atis mekanizmasi (3) Uzerinde yer alan ¢ipa (12) suya birakilarak teknenin
(1) bulundugu bdlgede sabit kalmasini saglamaktadir.

Teknenin (1) ucunda ise bowsprit (2) elemani bulunmaktadir. Bowsprit (2) estetik
acidan tekne (1) karinasi yuzeysel formunda ve hafif bir yapida tasarlanmistir.
Bowsprit (2) tercihen karbon fiber kompozit malzemeden imal edilmektedir. Bowsprit
(2) kompozit parcasinin tekne (1) govde ve guvertesine yapisal agidan maksimum
mukavemet ve rijitikte baglanabilmesi icin mekanik guglendirme bolgeleri
bulunmaktadir. Bowsprit (2) tekne (1) gdvdesine montajini saglayacak baglanti

elemanlari (6) kullaniimaktadir.
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Zincir akis mekanizmasi (5) teknenin (1) sabit konumda kalmasini saglayan c¢ipayi
(12) bir zincir araciligiyla cekmektedir. Cipa atis mekanizmasi (3) Uzerinde yer alan
makara kutusu (9) cipanin (12) atilmasi ve toplanmasi esnasinda bir depolama
haznesi olarak kullaniimaktadir. Zincir akis mekanizmasinda (5) yer alan yonlendirici
makara (8) ve zincir yonlendirici parga (7) zincirin dogrusal bir sekilde hareket
etmesine yardimci olarak zincirin daha rahat hareket etmesine imkan vermektedir.

Yonlendirici parca (10) zincir daha rahat akis saglamasina yardimci olmaktadir.

Yelken furler mekanizmasinda (4) bir alt bileseni olan bas istiralya mekanizmasi (11)
yelkenden gelen kuvvetlere kargi gerekli rijitik ve mukavemeti sadlayacak sekilde

tasarlanmistir.
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