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İSTEMLER 

 

1. Buluş konusu ürün kaçak kenevir ekimlerinin tespiti için 

a. titreşimin önlenmesi ve konumlamanın doğru yapılabilmesi için bir gyro-

stabilizatör  içeren bir hava platformu (1) 5 

b. yüksek çözünürlüklü RGB kamera (2) ve  

c. bir görüntü işleme birimi (3) üzerinde çalışan bir yöntem olup özelliği; 

d. kenevir ekili alanların derin öğrenme algoritması üzerinde işaretlenmesi 

yoluyla bir tespit modeli oluşturulması; 

e. kenevir ekili alanların şekil bilgisi, bitkinin yaprak şekli ve rengi gibi 10 

özelliklerin derin öğrenme algoritmaları yardımıyla otomatik bir şekilde 

öğrenilmesi, 

f. oluşturulan tespit modeli ile görüntüler içerisinden kenevir tespiti yapması ile 

karakterize edilmesidir. 

2. İstem 1’de bahsedilen yöntem olup özelliği, görüntünün alındığı konum ve IMU 15 

bilgisi ile eşlenik olarak tutulması; bu sayede tespit yapılan görüntüden konum 

bilgisinin elde edilebilmesi ile karakterize edilmesidir. 

3. İstem 2’de bahsedilen yöntem olup özelliği, görüntü alınan kameranın (2) yüksek 

çözünürlüklü görünür bölge görüntüsü verecek biçimde ayarlanmış olması ile 

karakterize edilmesidir. 20 
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