OZET
INSANSIZ KARA ARACLARI ICiN PALET GERGI MEKANIZMASI

Insansiz kara araclari i¢in gelistirilmis bir palet gergi mekanizmasi ile ilgilidir. Palet
gergi mekanizmasi sayesinde insansiz kara araglarina bulunan kauguk paletin (3)

5  istenilen sekilde ayarlanmasi saglamaktadir.
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ISTEMLER

1. Bulus,

- Insansiz kara aracinin (1) saginda ve solunda bulunan, aracin
hareketini saglayan palet aski sistemi (2),

- Palet aski sistemi (2) igerisinde Ve insansiz kara araci (1) ile zemin
arasinda bulunan kauguk palet (3),

- Palet aski sistemi (2) igerisinde yer alan ve palet (3) hareketinin
saglandig1 siispansiyon sistemi (9),

- silispansiyon sisteminde (9) yer alan ve paletin (3) hareketine

yardimci olan cer dislisi (11)

parcalarin1 iceren insansiz kara araglar1 icin gelistirilmis bir palet gergi

mekanizmast ile ilgili olup,

Palet aski sistemi (2) igerisinde bulunan ve paletin (3) gerginliginin
ayarlanmasina yardimci palet gergi kolu komplesi (4),

Palet gergi kolu komplesi (4) igerisinde yer alan, paletin (3) itilmesini
saglayan ve avare bir sekilde sistemden ve aragtan bagimsiz olarak donen
gergi tekeri (5),

Palet gergi kolu komplesi (4) igerisinde yer alan, gergi tekerinin (5)
montajinin yapildigr ve tekerin sabitlemesine imkan tantyan palet gergi
catali (6),

Gergi catali (6) ile baglantili, palet gergi kolu komplesinin (4) ileriye ve
geriye itilmesini saglayan palet gergi borusu (7),

Siispansiyon sisteminde (9) yer alan ve gergi ¢atalina (6) karsilik gelecek
sekilde konumlandirilmis palet gergi kilavuzu (10),

Palet gergi borusunun (7) ucunda yer alan civata (8) ile baglantili ve es

merkezli olan vidali mil (12),
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parcalarini icermesi ile karakterize edilmektedir.

. Bulus istem 1’deki gibi bir palet gergi mekanizmasi ile ilgili olup, vidal

mile (12) sabitlenmis olan ve vidali milin (12) geri yonde c¢ikmasini

engelleyen destek saci (13) igermesi ile karakterize edilmektedir.

. Bulus istem 1’deki gibi bir palet gergi mekanizmasi ile ilgili olup,

siispansiyon sistemi (9) igerisinde bulunan ve paletin (3) dénmesini

saglayan yol tekerleri (15) igermesi ile karakterize edilmektedir.

. Bulus istem 1°deki gibi bir palet gergi mekanizmasi ile ilgili olup, vidali mil

(12) ile palet gergi borusu (7) arasina konumlandirilmis ve vidali milin (12)
ileri yonde hareketini sinirlayan kapak | (14) igermesi ile karakterize

edilmektedir.

. Bulus istem 1’deki gibi bir palet gergi mekanizmasi ile ilgili olup,

siispansiyon sisteminde (9) yer alan montaj sac1 (16) igermesi ile karakterize

edilmektedir.

. Bulus istem 1’teki gibi bir palet gergi mekanizmasi ile ilgili olup,

siispansiyon sisteminde (9) yer alan ve vidali milin (12) ayarlanmasina

olanak saglayan kapak Il (17) igermesi ile karakterize edilmektedir.
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TARIFNAME
INSANSIZ KARA ARACLARI ICIN PALET GERGI MEKANIZMASI

Teknik Alan

Bu bulus, insansiz kara araglar icin gelistirilmis bir palet gergi mekanizmasi ile
ilgilidir. Palet gergi mekanizmasi sayesinde insansiz kara araglarina bulunan

kauguk paletin istenilen sekilde ayarlanmasi saglamaktadir.
Onceki Teknik

Teknikte palet gergi sistemi, hidrolik piston vasitasi ile pistona gres yagmin, gres
pompast vasitasi ile hidrolik silindirlere basilmasi veya piston {izerinde bulunan
tahliye vanasi ile gresin piston igerisinden bosaltilma yontemi sayesinde

ayarlanmaktadir.

Bu durum aracin bakim ve idamesinde fazladan ekipmanin arag¢ {izerinde
tasinmasina sebep oldugu gibi yiiksek/diisiik ortam sicakliklarinda piston igerisinde
bulunan gres yagmin hacminin ve viskozitesinin degismesinden dolay: daha
onceden ayarlanan palet gergisinin degismesine sebep olmaktadir. Ayrica piston
icerisinde bulunan gres zamanla gelen yiiksek yiiklere maruz kaldigindan piston

icinden sizarak eksilmelere sebep olmaktir.

Ayrica gres dolumu ve bosaltimi kullanilan ekipmanlarin niteligi bakimindan
ayarin kontrollii bir sekilde yapilmasi sorun teskil etmektedir. Eger dolum eksik
veya fazla ise gresinin sisteme tekrardan eklenmesine veya bosaltilmasina ihtiyag

duyulmaktadir.

Bir diger yontem ise bir el aleti ile (lokma anahtari, alyan anahtar1 vb.) palet gergi
sisteminde bulunan vidali milin kendi ekseni etrafinda ¢evrilmesi vasitasi ile palet

gergi tekerinin ileri veya geri gitmesi saglanarak palet gergi ayar1 yapilir. Gergi
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ayar1 i¢in kullanilan vidali mil dis ortama agik olmasindan dolay1 gevre ve arazi
kosullarindan etkilenerek arizalanir ve kullanilmaz hale gelir. Vidali milin belli
zaman araliklarinda temizlemesi ve gerekli bakimlarinin yapilmasi gerekmektedir.
Palet gergi ayari i¢in arag tizerinde bu isi i¢in 0zellesmis bir aparata ihtiya¢ oldugu

gibi arag iizerinde bu aparatin taginmasi ihtiyaci bulunmaktadir.

Teknikte var olan yontemler ve mekanizmalar incelendiginde bulus konusu hafif,
idamesi kolay, kapali bir hacimde kullanildigindan ¢evresel etkenlerden
etkilenmeyen, ek bir aparata ve belli periyotlarda bakima ihtiya¢ duymayan bir

palet gergi mekanizmasinin gelistirilmesi ihtiyac1 duyulmustur.
Bulusun Amaglari

Bu bulusun amaci, hafif, idamesi kolay, kapali bir hacimde kullanildigindan
cevresel etkenlerden etkilenmeyen bir palet gergi mekanizmasinin

gergeklestirilmesidir.

Bu bulusun bir baska amaci, ek bir aparata ve belli periyotlarda bakima ihtiyag

duymayan bir palet gergi mekanizmasinin gelistirilmesidir.
Bulusun Ayrintih Aciklamasi

Bu bulusun amaglarina ulasmak igin gergeklestirilen palet gergi mekanizmasi ekli

sekillerde gosterilmistir.
Bu sekiller;
Sekil 1: Bir insansiz kara aracinin genel sematik goriintiimiidiir.

Sekil 2: Bulus konusu palet gergi mekanizmasinda yer alan kauguk palet, palet
gergi kolu komplesi ve siispansiyon sistemi parcalariin monte edilmemis haldeki

genel sematik goriinimiidiir.
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Sekil 3: Bulus konusu palet gergi mekanizmasinin tiim pargalar monte halde iken

yandan sematik goriinlimiidiir.

Sekillerde yer alan pargalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin

karsiliklar: asagida verilmistir.

Insansiz kara araci

Palet ask1 sistemi
Kaucuk palet

Palet gergi kolu komplesi
Gergi tekeri

Palet gergi catali

Palet gergi borusu

Civata

O N

Stispansiyon sistemi

—
o

. Palet gergi kilavuzu
11. Cer dislisi

12. Vidali mil

13. Destek sac1

14. Kapak |

15. Yol tekeri

16. Montaj saci

17. Kapak Il

Bulus insansiz kara araglar i¢in gelistirilmis bir palet gergi mekanizmas: ile ilgili

olup,

- Insansiz kara aracinin (1) saginda ve solunda bulunan, aracin hareketini
saglayan palet aski sistemi (2),
- Palet aski sistemi (2) igerisinde Ve insansiz kara araci (1) ile zemin arasinda

bulunan kauguk palet (3],
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Palet aski sistemi (2) igerisinde bulunan ve paletin (3) gerginliinin
ayarlanmasina yardimc1 palet gergi kolu komplesi (4),

Palet gergi kolu komplesi (4) igerisinde yer alan, paletin (3) itilmesini
saglayan ve avare bir sekilde sistemden ve aractan bagimsiz olarak donen
gergi tekeri (5,

Palet gergi kolu komplesi (4) igerisinde yer alan, gergi tekerinin (5]
montajinin yapildig1 ve tekerin sabitlemesine imkén taniyan palet gergi
catali (6),

Gergi catali (6) ile baglantili, palet gergi kolu komplesinin (4) ileriye ve
geriye itilmesini saglayan palet gergi borusu (7),

Palet aski sistemi (2) icerisinde yer alan ve palet (3) hareketinin saglandigi
siispansiyon sistemi (9),

Siispansiyon sisteminde (9) yer alan ve gergi ¢atalina (6) karsilik gelecek
sekilde konumlandirilmis palet gergi kilavuzu (10),

Stispansiyon sisteminde (9) yer alan ve paletin (3) hareketine yardimci olan
cer dislisi (11),

Palet gergi borusunun (7) ucunda yer alan civata (8) ile baglantili ve es
merkezli olan vidali mil (12,

vidali mile (12) sabitlenmis olan ve vidali milin (12) geri yonde ¢ikmasim
engelleyen destek saci (13),

Vidali mil (12] ile palet gergi borusu (7) arasina konumlandirilmis ve vidali
milin (12) ileri ydnde hareketini simirlayan kapak 1 (14),

Siispansiyon sistemi (9) igerisinde bulunan ve paletin (3) dénmesini
saglayan yol tekerleri (15),

Siispansiyon sisteminde (9) yer alan montaj sac1 (16),

Siispansiyon sisteminde (9) yer alan ve vidali milin (12) ayarlanmasina

olanak saglayan kapak 1l (17)

parcalarini icermektedir.
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Insansiz kara araglarinda (1), gii¢ grubundan gelen hareket ve tork, cer disli (11)
vasitasi ile kauguk paletlere (3) aktarilarak aracin ileri ve geri hareketi saglanir.
Paletli aracin hareketi i¢in aracin saginda ve solunda palet aski sistemi (2) yer
almaktadir. Palet aski sistemi (2); palet gergi kolu komplesi (4), aracin agirhk ve
boy ol¢iilerine gore degiskenlik gosteren yol tekerlerinden (15) ve kauguk paletten
(3) olugmaktadir.

Kauguk palet (3), aracin yer ile arasinda gorev yapan bir tiriin oldugundan zamanla

eskimesi/deforme olmasi kaginilmazdir.
Her paletli aragta eskiyen veya yipranan paletlerin (3] degismesi gerekmektedir.

Cer dislisinin (11) giic grubuna sabit olmas1 ve paletin (3) yeterince esnek yapida
olmamasindan miitevellit, aracta yer alan palet gergi mekanizmasinin ileri ve geri

yonde hareket etmesi gerekmektedir.

Is bu sebepten dolay1, aracin 6niinde veya arkasinda bulunan bu mekanizmanm

manuel olarak ayarlanmasi1 gerekmektedir.

Palet gergi mekanizmasi, stispansiyon sistemindin (9) en geride yer aldig
pozisyonda arag takildiktan sonra, ileri hareket ettirilerek paletin (3] st ¢izgisinin

yere paralel bir sekilde olmasi saglanir.

Eger palet (3], uygun bir sekilde ayarlanmaz ise paletin (3) siispansiyon sisteminden

(9) ¢cikmasi ve araca zarar vermesi kacinilmazdir.
Palet gergi kolu komplesi (4), dort ana unsurdan olusmaktadir;

- Paleti (3) itmeye yarayan ve avare bir sekilde sistemden ve aragtan bagimsiz
olarak donen palet gergi tekeri (5),

- Gergi tekerinin (5) montajinin yapildig1 ve tekerin (5) sabitlemesine imkan
taniyan palet gergi catali (6),
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- Palet gergi mekanizmasinin ileriye ve geriye itilmesini saglayan ve sistemin
siispansiyon sistemine (9) takilmasina imkén taniyan palet gergi borusu (7),
- Palet gergi mekanizmasinin ileri ve geri yonde hareketini saglayan ve vidali

milin (12) takildig civatadan (8) olusmaktadir.

Aragtan bagimsiz bir sekilde tiretimi ve montaji yapilan palet gergi kolu komplesi
(4), paletin (3] stispansiyon sistemine (9) takilmasindan Once slispansiyon
sisteminde (9) yer alan palet gergi kilavuzuna (10) yerlestirilir. Genel itibari ile
gergi kilavuzu (10}, gergi kolu komplesinde (4) yer alan borunun hassas olarak igeri
girmesini ve bu sayede sistem igerisine su, ¢camur, toz gibi korozyona ve kirlenmeye
sebep olacak nesnelerin girmesini engellemektedir. Palet gergi kilavuzu (10)
stispansiyon sisteminde (9) yer alan montaj saclar1 (16) vasitasi ile siispansiyon

sistemine (9) sabitlenmistir.

Palet gergi kilavuzunda (10) yer alan vidali milin (12) u¢ kism palet gergi kolu
komplesinde (4) yer alan civata (8) ile uyumlu olup, gergi kolu komplesi (4) ile es
merkezlidir. Vidali milin (12) diger kismu ise aragta bulunan diger baglanti
elemanlari ile bire bir ayn1 kafa 6zelligine sahip olup, aragta kullanilan baglanti

elemanlarinin sékiilmesi ve takilmasi i¢in kullanilan el anahtari ile aynidir.

Kilavuz borusunun arkasinda yer alan kapak | (14) vidali milin (12) ileri yonde
hareketini siirladigi gibi, vidali mile (12) sabitlenmis olan destek sac1 (13), vidah

milin (12) kapak | (14) vasitasi ile geri yonde ¢ikmasini engellemektedir.

Vidali mil (12) iizerinde sabitlenmis olan destek saci1 (13) kapak | (14) iizerinde
bulunan delik vasitasi ile rahat bir sekilde kendi ekseni iizerinde donebilmektedir.
Kapak | (14) iizerindeki delik ile vidahh milin (12) arasindaki bosluk sifira
indirilerek bu kisimdan da ayrica iceriye yabanci maddelerin girisleri engellenmis

olmaktadir.
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Istenildigi takdirde palet gergisi ayarina ihtiyag duyulmasi halinde siispansiyon
sisteminde (9) yer alan kapagin (17) sokiilmesi ile vidali milin (12) ayarlanmasi

saglanir.

Bu ayarlama islemi ¢alisma mantig1 esas olarak; aracta baska amaglar ile muhafaza
edilen montaj/demontaj anahtarinin vidali milin (12] arkasinda bulunan anahtar
bas/alyan tip kafanin stispansiyon sistemindeki (9) konumu sabit kalmasi ile vidali
milin (12) saga ve sola ¢evrilmesine dayanmaktadir. Bu sayede palet gergi kolu
komplesinin (4) {izerinde bulunan civatanin (8) ileri ve geri gitmesi ile palet gergi

mekanizmasinin ayarlamasi saglanir.

Palet gergi komplesinin (4) vidali mil (12) vasitasi ile ¢ekilmesi ile meydana gelen
doniis hareketinin eksenel yonde aktarimi palet gergi ¢atalinda (6) bulunan yan
saclarin siispansiyon sisteminde (9) yer alan palet gergi kilavuzu (10) arasinda
hareket etmesi ile saglanmaktir. Stispansiyon sisteminde (9) ve gergi ¢atalinda (6)
bu tip yapimnin olmasi gergi komplesinde (4) bulunan borunun eksenel déniistinii

engelledigi gibi, doniisiin sisteme dogrusal olarak aktarilmasini saglamaktadir.

Vidali mil (12) tizerinde bulunan ve hareket kapasitesini gosteren disler, vidali
milin (12) tam tur ¢evrildiginde gergi ¢atalinin (6) tam olarak ne kadar mesafe ileri

veya geri gideceginin hesaplanmasina yardimci olmaktadir.

Arag tizerinde bulunan kauguk paletin (3) gerdirme isleminde ortaya ¢ikan palet (3)
esneme kuvveti palet gergi gatali (6) {izerinden civata (8) ve vidali milin (12)
doniisini  engelledigi gibi sistemin aracin  hareketi ile bosalmasimi da

engellemektedir.
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