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FARKLI TIPLERDE HAREKET ILETIM ELEMANLARINDA KULLANILMASI ICIN
AYARLANABILIR PUNTA KAYNAK APARATI

Bulus araclarin siispansiyon/dimenleme sistemlerinde kullanilan en az bir hareket iletim
elemaninin (40) kaynak isleminde bir tabla (10) Uzerinde saglanmis sabit sekilde tutulmasi
icin en az bir sabit grup (20) iceren bir kaynak aparati (1) ile ilgilidir. Bulusun yeniligi tabla
(10) tzerinde bahsedilen hareket iletim elemaninin (40) bir diger tarafindan tutulmasi icin
en az bir hareketli grup (21) icermesi ve bahsedilen hareketli grubun (21) tabla (10)
uzerinde en azindan kismen yer degistirebilecek sekilde konfiglire edilmis olmasiyla
karakterize edilmektedir.

Sekil 1
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ISTEMLER

Bulus araglarin sispansiyon/dimenleme sistemlerinde kullanilan en az bir hareket
iletim elemaninin (40) kaynak isleminde bir tabla (10) Uzerinde saglanmis sabit
sekilde tutulmasi igin en az bir sabit grup (20) iceren bir kaynak aparati (1) olup
Ozelligi; tabla (10) Uzerinde bahsedilen hareket iletim elemaninin (40) bir diger
tarafindan tutulmasi icin en az bir hareketli grup (21) icermesi ve bahsedilen
hareketli grubun (21) tabla (10) Uzerinde en azindan kismen yer degistirebilecek
sekilde konfigure edilmis olmasi, hareket iletim elemaninin (40) sabitlenmesi icin en
az bir sikma grubu (30) icermesi ve bahsedilen sikma grubunun (30) en az bir kol
tasima elemani (12) Uzerinde en azindan kismen donme serbestligine sahip sekilde

konumlanmig en az bir kol (31) icermesidir.

istem 1'e gore kaynak aparati (1) olup 6zelligi; bahsedilen tabla (10) lizerinde
hareketli grubun (21) hareketini saglamak tzere en az bir kizak yatagi (11)

icermesidir.

istem 1’e goére kaynak aparati (1) olup 6zelligi; hareketli grubun (21) tabla tizerinde

hareket etmesi igin en az bir kizak (22) icermesidir.

istem 1’e gore bir kaynak aparati (1) olup dzelligi; bahsedilen kolun (31) en az bir

baski ¢enesi (33) icermesidir.

istem 4’e gore bir kaynak aparati (1) olup dzelligi; bahsedilen baski ¢enesinin (33)
hareket iletim elemaninin (40) kafa kismina (42) uygun sekilde formlanmis en az bir

birinci baski ¢enesi (331) olmasidir.
istem 4’e gore bir kaynak aparati (1) olup 6zelligi; baski ¢enesinin (33) hareket
iletim elemaninin (40) gévde (41) kismina uygun sekilde formlanmigs en az bir ikinci

baski ¢cenesi (332) olmasidir.

istem 1’e gore bir kaynak aparati (1) olup 6zelligi; kol (31) ve kol tagima elemani

(12) arasinda en az bir dort kol mekanizmasi (34) icermesidir.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

istem 1'e gore bir kaynak aparati (1) olup 6zelligi; kol tasima elemaninin (12)
tablaya (10) gore yuksekliginin degistirilebilmesi igin en az bir ayar elemani (35)

icermesidir.

istem 1'e gére bir kaynak aparati (1) olup 6zelligi; hareket iletim elemanina (40)

yataklama yapabilmesi icin en az bir par¢a tagima elemani (36) icermesidir.

istem 9'a gore bir kaynak aparati (1) olup 6zelligi; bahsedilen parca tagima
elemaninin (36) kafa kisminin (42) formuna uygun sekilde en az bir birinci parca

tasima elemani (361) olmasidir.

istem 9'a gore bir kaynak aparati (1) olup 6zelligi; bahsedilen parca tagima
elemaninin (36) govde (41) kisminin formuna uygun sekilde en az bir ikinci parca

tasima elemani (362) olmasidir.

istem 1’e gore bir kaynak aparati (1) olup 6zelligi; sikkma grubunun (30) hareket
iletim elemaninin (40) kafa kismini (42) sabitlemek tzere en az bir birinci tip sikma

grubu (30a) olmasidir.

istem 1’e gore bir kaynak aparati (1) olup 6zelligi; sikkma grubunun (30) hareket
iletim elemaninin (40) gbvde (41) kismini sabitlemek lizere en az bir ikinci tip sikma

grubu (30b) olmasidir.

istem 5 veya 10 veya 12'ye gore bir kaynak aparati (1) olup 6zelligi; bahsedilen
birinci tip sikma grubunda (30a) bahsedilen birinci baski ¢enesinin (331) ve

bahsedilen birinci parca tasima elemaninin (361) konumlanmig olmasidir.

istem 6 veya 11 veya 13’e gore bir kaynak aparati (1) olup dzelligi; bahsedilen
ikinci tip sikma grubunda (30b) bahsedilen ikinci baski cenesinin (332) ve

bahsedilen ikinci parca tasima elemaninin (362) konumlanmis olmasidir.
istem 1’e gore bir kaynak aparati (1) olup 6zelligi; hareketli grup (21) iizerinde en

az bir birinci tip sikma grubu (30a) ve en az bir ikinci tip sikma grubu (30b)

icermesidir.

11



17. istem 16’ya gore bir kaynak aparati (1) olup dzelligi; sabit grup (20) Uzerinde en az

bir birinci tip sikma grubu (30a) ve en az bir ikinci tip sikma grubu (30b) icermesidir.
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TARIFNAME

FARKLI TIPLERDE HAREKET ILETIM ELEMANLARINDA KULLANILMASI ICIN
AYARLANABILIR PUNTA KAYNAK APARATI

TEKNIK ALAN

Bulus esas olarak ara¢ suspansiyon sistemlerinde kullanilan Z rotlarin punta kaynagi

yapilmasi ile ilgilidir.

ONCEKI TEKNIK

Kaynak birlestirme yodntemi otomotiv sekttriinde 6nemli bir yere sahiptir. Otomotiv
fabrikalarinin ~ verimlilik  dizeyleri, kaynak yontemlerinde verimlilik beklentilerini
artirmaktadir. Ara¢ govdesi, sasi parcalari, akslar, amortisérler, siispansiyon kollari gibi
drnler aractaki kaynakl parcalardir. Kaynak birlestirme yonteminin dogru ve hizli bir
sekilde yapilmasi hem kullanici givenligi agisindan hem de Uretim slrecinin sorunsuz

ilerlemesi yonunden dnemlidir.

Arac suspansiyonlarinda kullanilan denge ¢ubugu olarak da bilinen Z rot parcalarina punta
kaynadi yapilmaktadir. Bu islem igin kaynak yapilacak drunler kaynak aparati tzerinde
sabitlenmektedir. Z rotlarin arag marka ve modellerine gore farkl tasarimlara sahip olmasi
sebebiyle bahsedilen punta kaynagi aparatlari da her bir tasarim icin farhlik

gbstermektedir.

Literatlirde bilinen CN215824509U No’lu basvuru ayarlanabilir punta kaynak makinesi ile
ilgilidir. Bulugsun amaci, zaman ve isgucu tasarrufu saglarken tniform bir kaynak ortaya
koymaktir. ilk olarak arka kapak plakasini kapi dis cercevesinin olujuna dort bosluk
olusturacak sekilde yerlestirilir, kilitteme civatalari ile kose sabitleme plakasina sabitlenir,
kaldirma silindirini asadr dogru hareket etmeye baslar ve st elektrot boslugu
doldurdugunda, kuvvete duyarli sensor tarafindan alinan sinyal kuculir. Bu sirada
elektromiknatisa enerji verilir, alt destek plakasi hizla emilir, kaldirma silindiri yukari dogru

blzllmeye baslar ve punta kaynak islemi tamamlanir.

Surekli gelisen teknolojiyle birlikte degisen ara¢ modelleri, konfor gereksinimleri gibi
sebepler tim arag parcalarinda oldugu gibi ara¢ stispansiyon parcalarinin da degismesine

yol agmaktadir. Degisen her bir Z rot pargasi igin farkli bir punta kaynagi tasarlamak
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maliyetli olmasinin disinda, tasarlanma strecinin zaman almasi ve bdylece Uretim hattinda
kesintilerin yasanmasi, Uretilen ancak ileride kullaniima gibi ihtimallerin olmasi sebebiyle
satilamayan veya geri donustirilemeyen punta kaynak aparatlarinin depolanarak yer

kaplamasi gibi problemler ortaya ¢ikmaktadir.

Boylece her degisen Z rot parcasina uygun, surekli yeni bir punta kaynagdi aparati
tasarlamak Uriin degisikliginin maliyetli olmasina neden olmaktadir. Sonug olarak, yukarida

bahsedilen tiim sorunlar, ilgili teknik alanda bir yenilik yapmayi zorunlu hale getirmistir.

BULUSUN KISA ACIKLAMASI

Mevcut bulus yukarida bahsedilen dezavantajlan ortadan kaldirmak ve ilgili teknik alana

yeni avantajlar getirmek tzere, bir kaynak aparati ile ilgilidir.

Bulusun ana amaci, tasitlarda kullanilan farkli ebatlarda hareket iletim elemanlarinin
kaynak isleminde sabitlenmesi ve bu sayede standarda uygun bir kaynak isleminin

yapilabilmesi icin bir kaynak aparati ortaya koymaktir.

Yukarida bahsedilen ve asagidaki detayli anlatimdan ortaya c¢ikacak tim amagclari
gerceklestirmek Uzere mevcut bulus, hareket iletim elemaninin kaynak isleminde bir tabla
Uzerinde saglanmis sabit sekilde tutulmasi igin en az bir sabit grup iceren bir kaynak
aparatidir. Bahsedilen tabla tzerinde bahsedilen hareket iletim elemaninin bir diger
tarafindan tutulmasi icin en az bir hareketli grup icermesi ve bahsedilen hareketli grubun
tabla tzerinde en azindan kismen yer degistirebilecek sekilde konfigire edilmis olmasidir.

Bdylece farkli tipteki hareket iletim elemanlarinin kaynak islemi gerceklestiriimektedir.

Bulusun tercih edilen bir yapilanmasi, bahsedilen tabla U(zerinde hareketli grubun
hareketini saglamak Uzere en az bir kizak yatadi icermesidir. Boylece farkli boydaki

hareket iletim elemanlarina uygun olarak hareketli grubun hareketi saglanmaktadir.

Bulusun tercih edilen bir diger yapilanmasi, tabla tUzerinde hareket etmesi igin en az bir

kizak icermesidir. Boylece hareketli grubun istenilen yerde sabitlenmesi saglanmaktadir.

Bulusun tercih edilen bir yapilanmasi, hareket iletim elemaninin sabitlenmesi icin en az bir
sikma grubu icermesidir. Boylece sorunsuz bir kaynak islemi icin hareket iletim elemani

sabitlenmektedir.
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Bulusun tercih edilen bir diger yapilanmasi, sikma grubunun en az bir kol tagima elemani
Uzerinde en azindan kismen dénme serbestligine sahip sekilde konumlanmis en az bir kol
icermesidir. BoOylece hareket iletim elemaninin sabitlenmesi i¢in gerek kuvvet

saglanmaktadir.

Bulusun tercih edilen bir yapilanmasi, bahsedilen kolun en az bir baski ¢enesi icermesidir.
Bdylece kol vasitasiyla uygulanan kuvvet baski cenesini hareket iletim elemanina

bastirarak sabitlenmesi saglanmaktadir.

Bulusun tercih edilen bir diger yapilanmasi, baski ¢enesinin hareket iletim elemaninin kafa
kismina uygun sekilde formlanmigs en az bir birinci baski ¢enesi olmasidir. Boylece

bahsedilen hareket iletim elemaninin kafa kisminin sikica sabitlenmesini saglamaktadir.

Bulusun tercih edilen bir yapilanmasi, baski ¢enesinin hareket iletim elemaninin gévde
kismina uygun sekilde formlanmis en az bir ikinci baski ¢enesi olmasidir. Boylece

bahsedilen hareket iletim elemaninin gévde kisminin sikica sabitlenmesini saglamaktadir.

Bulusun tercih edilen bir diger yapilanmasi, kol ve kol tasima elemani arasinda en az bir
dort kol mekanizmasi icermesidir. Boylece kullanici tarafindan kola iletilen kuvvet doért kol

mekanizmasi vasitasiyla baski ¢enesine iletiimektedir.

Bulusun tercih edilen bir yapilanmasi, kol tasima elemaninin tablaya gore yuksekliginin
degistirilebilmesi icin en az bir ayar elemani icermesidir. Boylece farkli yukseklige sahip

hareket iletim elemanlarinin sabitlenmesi saglanmaktadir.

Bulusun tercih edilen bir diger yapilanmasi, hareket iletim elemanina yataklama
yapabilmesi icin en az bir parca tagima elemani icermesidir. BOylece parca tagima elemani
Uzerine yataklanan hareket iletim elemani baski ¢cenesi ve parca tasima elemani arasinda

kalarak sabitlenmektedir.

Bulusun tercih edilen bir yapilanmasi, bahsedilen parca tasima elemaninin kafa kisminin
formuna uygun sekilde en az bir birinci parca tagima elemani olmasidir. Béylece kaynak

esnasinda hareket iletim elemaninin yerinden ¢ikmasi engellenmektedir.

Bulusun tercih edilen bir diger yapilanmasi, bahsedilen parca tasima elemaninin gévde
kisminin formuna uygun sekilde en az bir ikinci parca tasima elemani olmasidir. Boylece

kaynak esnasinda hareket iletim elemaninin yerinden ¢ikmasi engellenmektedir.
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Bulusun tercih edilen bir yapilanmasi, sikma grubunun hareket iletim elemaninin kafa
kismini sabitlemek tizere en az bir birinci tip sikma grubu olmasidir. Boylece kaynak islemi

yapilacak olan kafa parcasinin sabitlenmesi saglanmaktadir.

Bulusun tercih edilen bir diger yapilanmasi, sikma grubunun hareket iletim elemaninin
gbvde kismini sabitlemek Uzere en az bir ikinci tip sikma grubu olmasidir. Boylece kaynak

islemi yapilacak olan gévde parcasinin sabitlenmesi saglanmaktadir.

Bulusun tercih edilen bir yapilanmasi, bahsedilen birinci tip sikma grubunda bahsedilen
birinci baski cenesinin ve bahsedilen birinci par¢ca tasima elemaninin konumlanmis
olmasidir. Boylece hareket iletim elemaninin kafa pargasi bahsedilen baski c¢enesi ve

bahsedilen birinci parga tasima elemani arasinda sikistirilarak sabitlenmektedir.

Bulusun tercih edilen bir diger yapilanmasi, bahsedilen ikinci tip sikma grubunda
bahsedilen ikinci baski c¢enesinin ve bahsedilen ikinci pargca tasima elemaninin
konumlanmis olmasidir. Béylece hareket iletim elemaninin gévde parcasi bahsedilen baski

¢cenesi ve bahsedilen ikinci parca tagima elemani arasinda sikistirilarak sabitlenmektedir.
Bulusun tercih edilen bir yapilanmasi, hareketli grup tzerinde en az bir birinci tip sikma
grubu ve en az bir ikinci tip sikma grubu icermesidir. BOylece birbirine kaynaklanacak olan
kafa ve go6vde kizaklar vasitasiyla hareket ederek istenilen yerde yan yana
konumlanabilmektedir.

Bulusun tercih edilen bir diger yapilanmasi, sabit grup Gzerinde en az bir birinci tip sikma
grubu ve en az bir ikinci tip sikma grubu icermesidir. Boylece birbirine kaynaklanacak olan
kafa ve gbvde dnceden belirlenen bir yerde yan yana konumlanabilmektedir.

SEKILIN KISA ACIKLAMASI

Sekil 1’ de bulus konusu kaynak aparatinin temsili bir perspektif gérinima verilmigtir.

Sekil 2’ de bulus konusu kaynak aparatinin temsili bir diger perspektif goranimu verilmigtir.

BULUSUN DETAYLI ACIKLAMASI
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Bu detayli aciklamada bulus konusu kaynak aparatinin (1) sadece konunun daha iyi

anlagiimasina yonelik hicbir sinirlayici etki olugturmayacak drneklerle agiklanmaktadir.

Sekil 1" de bulus konusu kaynak aparatinin (1) temsili bir perspektif goruntima verilmigtir.
Bulus konusu kaynak aparati (1); tasitlarda kullanilan farkli ebatlarda hareket iletim
elemanlarinin (40) kaynak isleminde sabitlenmesi ve bu sayede standarda uygun bir
kaynak isleminin yapilabilmesini saglamaktadir. Kaynak aparati (1) esasinda farkl
malzemelerin Uzerinde sabitlenerek 1si ve basincin ayri ayri veya ikisinin birlikte
kullanilmasiyla kalici olarak birlestiriimesine imkan vermektedir. Bulusta bahsedilen
hareket iletim elemani (40); tasitlarda bilhassa sispansiyon, dimenleme sisteminde
kullanilmaktadir. Bahsedilen hareket iletim elemani (40) tekerlek ve hareket unsurlari
arasinda hareket iletimi saglamakta ya da sirus konforunu arttiracak sekilde siispansiyon
sistemlerinde kullanilabilmektedir. Bulusun mumkin bir yapilanmasinda hareket iletim
elemani (40); Z rottur. Bulusun alternatif yapilanmalarinda ise hareket iletim elemani (40);
rot basi ya da rotil gibi hareket aktarimina imkan veren farkli tipte bir unsur da
olabilmektedir. Hareket iletim elemani (40) en az bir govdeye (41) ve en az bir kafa
kismina (42) sahiptir. Bahsedilen kafa kismi (42) tasitin dnceden belirlenen yerleri tizerinde
montajlanabilmektedir. Bahsedilen govde (41) ise karsilikli konumlanmig kafa kisimlari (42)

arasinda uzanmakta olup aralarinda hareket aktarimini saglamaktadir.

Sekil 2’ de bulus konusu kaynak aparatinin (1) temsili bir diger perspektif gérinimi
verilmistir. Buna gére bulus konusu kaynak aparati (1) Uzerinde en az bir tabla (10)
bulunmaktadir. Bahsedilen tabla (10) esasen kaynak aparatinin (1) zemine oturtulmasina
imkan vermektedir. Tabla (10) tzerinde en az bir sabit grup (20) ve en az bir hareketli grup
(21) bulunmaktadir. Bahsedilen sabit grup (20) ve bahsedilen hareketli grup (21) arasinda
hareket iletim elemani (40) konumlandirilmakta olup lGzerinde yapilmasi istenen kaynak
operasyonunun yapilmasina imkan vermektedir. Bahsedilen sabit grup (20) hareket iletim
elemaninin (40) bir kafa kismi (42) civarindan sabit bir sekilde tutulmasina imkan
vermektedir. Bunun igin sabit grup (20) esasen tabla (10) Uzerinde sabit sekilde
konumlandinimistir. Bahsedilen hareketli grup (21) ise tabla (10) Uzerinde en azindan
kismen hareket ettirilerek sabitlemeye imkan vermektedir. Bunun icgin hareketli grup (21)
Uzerinde en az bir kizak yatagi (11) bulunmaktadir. Bahsedilen kizak yatagi (11) esasen
tablanin  (10) wuzanma dogrultusunda en azindan kismen uzanacak sekilde
konumlandiriimaktadir. Hareketli grup (21) da bu kizak yatadi (11) Uzerinde hareket
ettirilerek farkl ebatlardaki hareket iletim elemanlari (40) igin pozisyon alabilmektedir.
Bunun icin hareketli grup (21) tGzerinde en az bir kizak (22) bulunmaktadir. Bahsedilen

kizak (22), kizak yatagi (11) Gzerinde kaydirilarak istenilen ayarin yapilabilmesine imkéan
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vermektedir. Kizak (22) tzerinde kizak yataginda (11) sabitlemeye imkan veren baglanti
unsurlar (23) da bulunabilmektedir. Bulusun mimkuin bir yapilanmasinda baglanti unsuru
(23) bir setskur olabilmektedir. Bulusun miumkin bir yapilanmasinda tabla (10) tzerinde
birbirine paralel sekilde konumlandiriimis iki adet kizak (22) bulunmaktadir. Buna ek olarak
her bir kizak yataginda (11) kayma hareketi yapabilmesi i¢in hareketli grup (21) tGzerinde
saglanmig ikiser adet kizak (22) bulunmaktadir.

Kaynak aparati (1) Uzerinde en az bir sikma grubu (30) bulunmaktadir. Bahsedilen sikma
grubu (30) sabit grup (20) ve hareketli gruptan (21) en az biri Gzerinde konumlandirilarak
hareket iletim elemaninin (40) kaynak aparati (1) Uzerinde o©nceden belirlenen bir
pozisyonda sabitlenmesine imka&n vermektedir. Bunun i¢in sikma grubu (30) Uzerinde en
az bir kol tagima elemani (12) bulunmaktadir. Bahsedilen kol tagima elemani (12) esasen
tabla (10) Gzerinde sabitlenmekte olup Uzerinde en az bir kol (31) ile iliskilendirilmektedir.
Kol tagsima elemani (12) eger sabit grup (20) lzerinde ise dogrudan tabla (10) Gzerinde,
hareketli grup (21) Uzerinde ise kizak (22) tzerinde konumlandiriimaktadir. Kol tagima
elemani (12) farkh yiksekliklerdeki hareket iletim elemanlarina (40) uyum saglayabilmek
Uzere tabla (10) ile aralarinda en az bir ayar elemani (35) icermektedir. Bahsedilen ayar
elemani (35) kol tagima elemaninin (12) tabla (10) ile arasindaki mesafenin
degistiriimesine imkan vermektedir. Bunun igin ayar elemani (35) esasen bir civata
seklinde olabilmektedir. Bulusun mumkin bir yapillanmasinda bu ayar elemani (35)
vasitasiyla ayarlanan pozisyonun korunmasi i¢in kontra somunu da kullanilabilmektedir.
Sikma grubunda (30) hareket iletim elemaninin (40) Uzerinde konumlandiriimasi igin en az
bir parca tasima elemani (36) bulunmaktadir. Bahsedilen parga tagima elemani (36) ise
hareket iletim elemaninin (40) 6nceden belirlenen bir pozisyonda sabitlenmesi igin yatak
gorevi gérmektedir. Bunun igin de parca tasima elemani (36) ve tabla (10) arasinda da
ayar elemani (35) bulunabilmektedir. Sikma grubu (30) Uizerinde bahsedilen kol (31), kol
tasima elemani (12) ile aralarinda esasen doért kol mekanizmasi (34) olacak sekilde
irtibatlanmaktadir. Bu sayede kolun (31) kol tasima elemanina (12) gére en azindan
kismen dondurilebilmesi saglanmaktadir. Kol (31) Uzerinde en az bir tutamak (32) ve en
az bir baski c¢enesi (33) bulunmaktadir. Bahsedilen baski ¢enesi (33) hareket iletim
elemanini  (40) parca tasima elemanina (36) dogru bastirarak sikistirmakta ve
sabitlemektedir. Bahsedilen tutamak (32) ise bu islem icin gereken kuvvetin kullanici

tarafindan temin edilmesini saglamaktadir.

Sikma grubu (30) kaynak aparati (1) Gzerinde esasen ¢oklu sayida konumlandiriimaktadir.
Sikma grubu (30) tercihen hem sabit grup (20) hem de hareketli grup (21) Uzerinde

konumlanmaktadir. Buna ek olarak sikma grubundan (30) sabit grup (20) tzerinde iki adet,
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hareketli grup (21) Gzerinde iki adet bulunmaktadir. Sikma grubu (30) esasen bir birinci tip
sikma grubu (30a) ve bir ikinci tip sikma grubu (30b) seklinde iki farkl tipte saglanmaktadir.
Bahsedilen birinci tip sikma grubu (30a) hareket iletim elemaninin (40) kafa kisminin (42)
sabitlenmesine imkan vermektedir. Bahsedilen ikinci tip sikma grubu (30b) ise hareket
iletim elemaninin (40) gbvde (41) kismindan sabitlemesine imkan vermektedir. Bunun igin
stkma grubu (30) Uzerinde en az bir birinci par¢a tagima elemani (361) ve en az bir ikinci
parca tasima elemani (362) bulunmaktadir. Buna ek olarak sikma grubu (30) Uzerinde en
az bir birinci baski ¢enesi (331) ve en az bir ikinci baski ¢enesi de (332) bulunmaktadir.
Birinci tasima elemani (361) ve birinci baski ¢enesi (331) hareket iletim elemaninin (40)
kafa (42) kismina uygun sekilde formlanmaktadir. ikinci tasima elemani (362) ve ikinci
baski c¢enesi (332) hareket iletim elemaninin (40) gbévde (41) kismina uygun sekilde
formlanmaktadir. Bahsedilen birinci parca tasima elemani (361) ve bahsedilen birinci baski
¢enesi (331) esasen birinci tip sitkma grubu (30a) Uzerinde saglanmaktadir. Birinci tip
sikma grubu (30a) hareket iletim elemaninin (40) kafa kisimlarinin (42) sabitlenmesine
imkan vermektedir. Bahsedilen ikinci par¢a tagima elemani (362) ve bahsedilen ikinci baski
cenesi esasen (332) ikinci tip sikma grubu (30b) tizerinde saglanmaktadir. ikinci tip sikma
grubu (30b) hareket iletim elemaninin (40) govde (41) kisminin sabitlenmesine imkan

vermektedir.

Bulusun miamkin bir kullaniminda; hareketli grup (21) kizak (22) vasitasiyla kizak yatagi
(11) Gzerinde en azindan kismen kaydirilarak kaynak iglemi yapilacak olarak hareket iletim
elemanina (40) uygun sekilde konumlandiriimaktadir. Bu iglem icin tabla (10) Gzerinde en
az bir cetvel kismi (2) bulunabilmektedir. Bahsedilen cetvel kismi (2) hareket iletim
elemaninin (40) boyuna uygun sekilde hareketli grubun (21) hizlica pozisyonlanmasinda
kullanilabilmektedir. Akabinde hareket iletim elemani (40) bir tarafindan sabit grup (20)
diger tarafindan ise hareketli grup (21) vasitasiyla sabitlenmektedir. Bu islem yapilirken
sikma grubundaki (30) kolun (31) tutamak (32) kismi vasitasiyla kismen dondirilmesi

yeterli olmaktadir.

TUm bu yapilanma ile beraber; tasitlarda kullanilan Z rot gibi bir hareket iletim elemaninin
(40) gévde (41) ve kafa kisimlarinin (42) birbirine kaynatilmasi isleminin standardizasyonu
saglanmis olmaktadir. Bununla birlikte kaynak operasyonundaki hata pay! azaltiimakta ve
farkl ebatlardaki hareket iletim elemani (40) kullanimina uygun sekilde ebatlandirilabilen

bir kaynak aparati (1) elde edilmektedir.

Bulusun koruma kapsami ekte verilen istemlerde belirtiimis olup kesinlikle bu detayh

anlatimda 6rnekleme amaciyla anlatilanlarla sinirli tutulamaz. Zira teknikte uzman bir



kisinin, bulusun ana temasindan ayriimadan yukarida anlatilanlar isiginda benzer

yapilanmalar ortaya koyabilecedi agiktir.
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SEKILDE VERILEN REFERANS NUMARALARI

1 Kaynak Aparati

2 Cetvel Kismi

10 Tabla
11 Kizak Yatagi

12 Kol Tasima Elemani

20 Sabit Grup

21 Hareketli Grup
22 Kizak

23 Baglanti Unsuru

30 Sikma Grubu

30a Birinci Tip Stkma Grubu
30b ikinci Tip Sikma Grubu
31 Kol

32 Tutamak

33 Baski Cenesi

331 Birinci Baski Cenesi
332 ikinci Baski Cenesi

34 Dort Kol Mekanizmasi
35 Ayar Elemani

36 Parca Tasima Elemani
361 Birinci Par¢ca Tasima Elemani

362 ikinci Parca Tagima Elemani

40 Hareket iletim Elemani
41 Govde
42 Kafa Kismi
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