OZET

BiR ACIL DURUM TESPIT SiSTEMi

Bu bulus, 6zellikle otonom araglar1 kullanan siiriiciilerin kalp ritmini aracin
direksiyonu iizerinden takip edilmesini ve siiriiciilerin kalp krizi gecirmeleri gibi
aract emniyetli bir sekilde sliremeyecekleri durumlarda aracin otonom olarak

yavagslatilarak durdurulmasini saglayan bir sistem (1) ile ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Ara¢ slriiciilerinin  acil miidahaleye ihtiyag duyduklari, araci
kullanamayacaklar1 bir durumda olup olmadiklarini tespit eden ve araci giiveni bir
sekilde kullanamayacaklari1 bir durumda olmalarina karar verilmesi halinde aracin
otonom bir sekilde yavaslatilarak durdurulmasini saglayan,

-en azindan otonom arag lizerinde yer alan en az bir direksiyon simidi (2),
-direksiyon simidi (2) iizerinde yer alan ve araci kullanan kisinin kalp ritmini
Olemek tizere yapilandirilan en az bir sensor (3) ve

-herhangi bir iletisim protokolii lizerinden en azindan bir uzak sunucu ile veri
aligverisi gerceklestirecek sekilde iletisimde olmak, sensor (3) ile veri aligverisi
gerceklestirecek sekilde iletisimde olmak ve sensor (3) ile kurdugu iletisim
tizerinden siiricii kalp ritim bilgilerini anlik olarak almak, aliman kalp ritim
bilgilerini 6nceden belirlenen acil miidahale gerektiren kalp ritim degerleri ile
karsilastirmak, kalp ritim degerlerinin acil miidahale gerektirmeyen bir deger
olmast durumunda direksiyon simidi (2) tizerinden siiriiciiyii takip etmeye devam
etmek, kalp ritim degerlerinin acil miidahale gerektiren bir degerde olmasi
durumunda otonom araci yavaslatarak durdurmak ve ardindan otonom aracin
kapilarin1 agmak {izere yapilandirilan en az bir kontrol modiilii (4) ile karakterize

edilen bir sistem (1).

2. Uzerinde siiriiciiniin kalp ritmini dlgen ve kontrol modiilii (4) ile degerleri
paylasan birden fazla sayida sensor (3) yer alan direksiyon simidi (2) ile

karakterize edilen Istem 1°deki gibi bir sistem (1).

3. Direksiyon simidi (2) tizerinde yer alan, siiriictiniin kalp krizi gegirmesi gibi
bir durumda olusabilecek hasarin en aza inmesi i¢in anlik kalp ritim bilgilerini
kontrol modiilii (4) ile paylasmak iizere yapilandirilan sensorler (3) ile karakterize

edilen Istem 1 veya 2’deki gibi bir sistem (1).
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4, Anlik olarak siiriiciiniin  kalp ritim bilgilerini takip etmek iizere
yapilandirilmis olup Slgiilen ritim bilgilerini kontrol modiiliine (4) ileten sensor (3)

ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir sistem

(1).

5. Bir siirticii i¢in acil miidahale gerektirebilecek kalp ritim bilgilerini ev/veya
kalp ritim araliklarin1 kayit altinda tutmak ve sensdrden (3) aldigi veriler ile
karsilastirmak tizere yapilandirilan kontrol modiilii (4) ile karakterize edilen

yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir sistem (1).

6. Sahip oldugu kalp ritim bilgileri ile sensor (3) iizerinden aldig1 kalp ritim
bilgilerini karsilagtirmak ve siiriiciiniin acil miidahaleye ihtiya¢ duyup duymadigina
karar vermek, acil miidahaleye ihtiyag duydugu bir durumda otonom araci
yavaslatmak ve sonunda durdurmak iizere yapilandirilan kontrol modiilii (4) ile

karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir sistem (1).

7. Arag stliriiclistiniin arac1 giivenli bir sekilde siiremeyecegi, acil miidahale
gerektiren bir durumda olmasi halinde araci durdurduktan sonra aracin kapilarini
acmak ve aracin sahip oldugu aydinlatma unsurlari ile dig ¢evreninin uyarilmasini
saglamak lizere yapilandirilan kontrol modiilii (4) ile karakterize edilen yukaridaki

istemlerden herhangi birindeki gibi bir sistem (1).

8. Bir GPS icermek ve acil miidahale durum ve konum bilgisini ambulans,
itfaiye, kolluk kuvveti gibi kurumlarin sunuculari ile paylasarak siirliciiye ve/veya
yolculara yardimini ulasmasini saglamak tizere yapilandirilan kontrol modiilii (4)

ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir sistem

(1).
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9. Otobiis, minibiis, midibiis gibi otonom toplu tasima araglarinda bulunmak,
s0z konusu araglarda yer alan sofor kabinini agmak, sofor kabinin pnomotik kabin
camini agmak ve kapilarin list kisimlarinda yer alan zillerin aktif hale getirmek
islevlerinden en az birini gergeklestirmek iizere yapilandirilan kontrol modiilii (4)

ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir sistem

).
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TARIFNAME

BiR ACIL DURUM TESPIT SiSTEMi

Teknik Alan

Bu bulus, ozellikle otonom araglar1 kullanan siiriiciilerin kalp ritmini aracin
direksiyonu tizerinden takip edilmesini ve siiriiciilerin kalp krizi gegirmeleri gibi
araci1 emniyetli bir sekilde sliremeyecekleri durumlarda aracin otonom olarak

yavaglatilarak durdurulmasini saglayan bir sistem ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Toplu tasima araglar1 ¢ok sayida insani tagiyan kara tasitlaridir. S6z konusu araglar
cogunlukla sehirlerarasi yollarda yolcu tasimaciligi gorevi istlenmektedir. Bu
nedenle toplu tasima araglarinda giivenlik tedbirleri iist seviye tutulmaktadir. S6z
konusu giivenlik tedbirlerinden biri de kalp ritmini Olgen ve siirliciisiinii
bilgilendiren direksiyonlardir. Siiriiciislinii bilgilendiren direksiyonlar siiriiciiniin
aract kullanamayacak duruma gelmeleri halinde bir aksiyon alinmasini
saglamamaktadir. Bu nedenle siirliciiniin kalp krizi gegirmesi gibi durumlarda
stirliciiden bagimsiz olarak aracin durdurulmasin1 ve aracin g¢evresinde bulunan
diger araglarin bilgilendirilerek aragta bulunan yolcularin tahliye edilmesini

saglayan ¢ozlimlere ihtiya¢ duyulmaktadir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan W0O2021003636 sayil1 patent dokiimaninda,
otonom bir aracta sensorler araciligi ile aliman verilere dayali olarak araci
durdurmaya yardimer bir yontem ve aygittan bahsedilmektedir. W02021003636
sayil1 patent dokiimaninda bahsi gegen bulus; siirlicii izleme {initesi sayesinde
stiriicliyle temasa gecebilen bir veya daha fazla sensérden alinan verilere dayanarak
stiriiclinlin ani bir saglik sorunu olup olmadigini belirlemektedir. Yontem, karar

verme biriminin, ¢ikti birimine bir uyar1 vermesini veya karar verme biriminin,
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miidahale etmeye karar vermesi talimatini verdigi adima ilerlemektedir. Ornegin,
karar verme birimi, siiriiciiniin tiim ayricaliklarin1 devralmaya veya araci

durdurmaya karar verebilmektedir.

Bulusun Kisa Aciklamasi

Bu bulusun amaci, otonom araglari kullanan siiriiciilerin kalp ritmini aracin
direksiyonu iizerinden takip ederek kalp krizi gegirip gecirmedigine karar veren
kalp krizi gegirdigine karar verilen siiriiciiniin aracinin otonom olarak yavaslatilarak

durdurulmasini saglayan bir sistem gerceklestirmektir.

Bulusun diger amaci, arag stiriiciistiniin kalp krizi gibi acil miidahale gerektiren bir
durumda olmasi halinde ambulans, itfaiye ya da kolluk kuvveti gibi birimlere haber
verilmesini saglayan bir sistem gerceklestirmektir.

Bulusun bagka amaci, arag siiriiciisiiniin kalp krizi gibi acil miidahale gerektiren bir
durumda olmasi halinde aracin durdurulmasinin uyar1 amaglh dortlii yakilmasini ve
kapilarinin otomatik olarak agilmasini saglayan bir sistem gerceklestirmektir.

Bulusun Ayrintilh Ac¢iklamasi

Bu bulusun amacina ulasmak i¢in gergeklestirilen “Bir Acil Durum Tespit Sistemi”

ekli sekilde gosterilmis olup, bu sekil;

Sekil 1. Bulus konusu bir acil durum tespit sisteminin sematik goriiniistidiir.

Sekilde yer alan pargalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin karsiliklar

asagida verilmistir:

1. Sistem

2. Direksiyon simidi
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3. Sensor

4. Kontrol modili

Arag siiriiciilerinin acil miidahaleye ihtiya¢ duyduklari, arac1 kullanamayacaklari
bir durumda olup olmadiklarin1 tespit eden ve aract giivenli bir sekilde
kullanamayacaklar1 bir durumda olmalarina karar verilmesi halinde aracin otonom
bir sekilde yavaslatilarak durdurulmasini saglayan bulus konusu bir sistem (1),

-en azindan otonom arag {lizerinde yer alan en az bir direksiyon simidi (2),
-direksiyon simidi (2) tizerinde yer alan ve araci kullanan kisinin kalp ritmini
Olemek tizere yapilandirilan en az bir sensor (3) ve

-herhangi bir iletisim protokolii {izerinden en azindan bir uzak sunucu ile veri
aligverisi gerceklestirecek sekilde iletisimde olmak, sensor (3) ile veri aligverisi
gerceklestirecek sekilde iletisimde olmak ve sensor (3) ile kurdugu iletisim
tizerinden siiricii kalp ritim bilgilerini anlik olarak almak, almman kalp ritim
bilgilerini 6nceden belirlenen acil miidahale gerektiren kalp ritim degerleri ile
karsilastirmak, kalp ritim degerlerinin acil miidahale gerektirmeyen bir deger
olmasi durumunda direksiyon simidi (2) tizerinden siiriiciiyii takip etmeye devam
etmek, kalp ritim degerlerinin acil miidahale gerektiren bir degerde olmasi
durumunda otonom araci yavaslatarak durdurmak ve ardindan otonom aracin

kapilarin1 agmak {izere yapilandirilan en az bir kontrol modiilii (4) icermektedir.

Bulus konusu sistemde (1) direksiyon simidi (2) {lizerinde siiriicliniin kalp ritmini
6lcen ve kontrol modiilii (4) ile degerleri paylasan birden fazla sayida sensor (3) yer
almaktadir. Direksiyon simidi (2) iizerinde yer alan sensdrler (3) siiriiciiniin kalp
krizi gecirmesi gibi bir durumda olusabilecek hasarin en aza inmesi i¢in anlik kalp

ritim bilgilerini kontrol modiilii (4) ile paylagsmak iizere yapilandirilmaktadir.

Bulus konusu sistemde (1) sensor (3) anlik olarak siiriiciiniin kalp ritim bilgilerini
takip etmek tizere yapilandirilmis olup Slgiilen ritim bilgilerini kontrol modiiliine
(4) iletmektedir. Bu sayede kontrol modiilii (4) kalp ritim degerlerini analiz

edebilmektedir.
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Bulus konusu sistemde (1) kontrol modiilii (4) bir siiriicii i¢in acil miidahale
gerektirebilecek kalp ritim bilgilerini ev/veya kalp ritim araliklarin1 kayit altinda
tutmak ve sensorden (3) aldig1 veriler ile karsilastirmak tizere yapilandirilmaktadir.
Kontrol modiilii (4) sahip oldugu kalp ritim bilgileri ile sensor (3) lizerinden aldig:
kalp ritim bilgilerini karsilastirmak ve siirliciiniin acil miidahaleye ihtiyag duyup
duymadigina karar vermek, acil miidahaleye ihtiya¢ duydugu bir durumda otonom
arac1 yavaglatmak ve sonunda durdurmak iizere yapilandirilmaktadir. Kontrol
modiilii (4) arag siirliciisiiniin arac1 glivenli bir sekilde siiremeyecegi, acil miidahale
gerektiren bir durumda olmasi halinde araci durdurduktan sonra aracin kapilarini
acmak ve aracin sahip oldugu aydinlatma unsurlari ile dig ¢evreninin uyarilmasini
saglamak tizere yapilandirilmaktadir. Kontrol modiilii (4) tercihen dortliileri
yakarak dis cevreyi gorsel olarak uyarmak iizere yapilandirilmaktadir. Kontrol
modiilii (4) tercih edilen bir diger uygulamasinda bir GPS i¢cermek ve acil miidahale
durum ve konum bilgisini ambulans, itfaiye, kolluk kuvveti gibi kurumlarin
sunuculart ile paylasarak siiriiciiye ve/veya yolculara yardimini ulagmasini

saglamak tizere yapilandirilmaktadir.

Bulus konusu sistemde (1) kontrol modiilii (4) otobiis, minibiis, midibiis gibi
otonom toplu tagima araclarinda bulunmak, s6z konusu araglarda yer alan sofor
kabinini agmak, sofér kabinin pnomotik kabin camini agmak ve kapilarin ist
kisimlarinda yer alan zillerin aktif hale getirmek islevlerinden en az birini

gerceklestirmek tizere yapilandirilmaktadir.

Bulus konusu sistem (1) ile siiriiciisii kalp krizi ge¢iren otonom araglarin en az
hasarla durulmasi ve yolcularin can sagliginin giivence altina alinmasi
saglanmaktadir. Diger taraftan sistem (1) ambulans gibi acil miidahale yapabilecek
kurumlarin sunuculart ile iletisime gegerek yardimmi en kisa siirece araca

ulagabilmesini saglamaktadir.



Bu temel kavramlar etrafinda, bulus konusu “Bir Acil Durum Tespit Sistemi (1)”
ile ilgili ¢ok c¢esitli uygulamalarin gelistirilmesi miimkiin olup, bulus burada

aciklanan orneklerle sinirlandirilamaz, esas olarak istemlerde belirtildigi gibidir.
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