OZET

Teleskopik konveyor fren mekanizmasi

5 Bulus, lojistik, e-ticaret, kargo vb. sektorlerde yikleme ve bosaltma operasyonlarinda

kullanilan teleskopik konveyor fren mekanizmasi ile ilgilidir.
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iISTEMLER

Lojistik, e-ticaret, kargo vb. sektorlerde yikleme ve bosaltma operasyonlarinda
kullanilan ve bir birinci bom (10), birinci bom (10) icerisinde hareket eden ikinci
bom (20), ikinci bom (20) icerisinde hareket eden Ucunci bom (30), bahsi
gecen birinci bom (10), ikinci bom (20) ve U¢tinct bomun (30) birbiri icerisinde
ileri geri hareketini saglayan hareket elemani (40), hareket elemaninin (40)
donme hareketine imkan saglayan digli veya makara grubu (50), ikinci bom
(20) ve ucincu bomun (30) hareket enerjisini saglayan tahrik elemani (150)
iceren, teleskopik konveydr fren mekanizmasi olup, 6zelli gi;

- digli veya makara grubunu (50) yataklayan ve hareket elemaninin (40)
kopmasi durumunda digli veya makara grubunu (50) bir kanal (70)
icerisinde hareket ettiren yataklama mili (60),

- digli veya makara grubu (50) Uzerine bir ucundan irtibatlanan ve
hareket elemaninin (40) kopmasi durumunda serbest kalan fren teli
(100),

- fren telinin (100) diger ucuna irtibatlanan ve hareket elemaninin (40)
kopmasi ile fren teli (100) serbest kaldiginda ileri hareket eden stirgu
elemani (110),

- slrgi elemani (110) tzerinde yer alan ve sirgu elemanina (110) ileri
yonde itme kuvveti uygulayan stirgi tahrik elemani (120),

- birinci bom (10) Gzerinde yer alan ve ileri hareket eden strgl elemanini
(110), Gzerinde yer alan yuvalar (131) igerisine sabitleyerek ikinci
bomun (20) birinci boma (10) kilittenmesini saglayan kilit plakasi (130)

icermesidir.

Istem 1'e uygun bir teleskopik konveyor fren mekanizmasi olup, ozelligi;
bahsedilen sirgi elemanina (110) iliskilendirilen ve strgi elemaninin (110)
ileri hareketi ile hareket elemaninin (40) koptudunu algilayarak sistemi acil
durum konumuna gecirmek suretiyle tahrik elemaninin (150) enerjisini kesen

en az bir emniyet switchi (140) icermesidir.

istem 1'e uygun bir teleskopik konveyor fren mekanizmasi olup, ozelligi;
bahsedilen disli veya makara grubu (50) Gzerine irtibatlanan ve digli veya
makara grubunu (50) cektirmek suretiyle hareket elemani (40) Uzerinde 6n

gerilme olusturarak hareket elemaninin (40) kopmasi durumunda digli veya
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makara grubunu (50) kanal (70) icerisinde hareket ettiren gergi yayi (90)

icermesidir.

istem 3'e uygun bir teleskopik konveyor fren mekanizmasi olup, ozelligi;
bahsedilen gergi yayinin (90) ve fren telinin (100) disli veya makara grubu (50)

Uzerine irtibatlanmasini saglayan baglanti pimi (80) icermesidir.
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TARIFNAME

Teleskopik konveyor fren mekanizmasi

Teknik Alan

Bulus, lojistik, e-ticaret, kargo vb. sektorlerde yiikleme ve bosaltma operasyonlarinda

kullanilan teleskopik konveydrler ile ilgilidir.

Bulus 6zellikle, teleskopik konveyorlerin acili konumda iken uzama ve kisalma islevini
gerceklestiren zincirlerin kopmasi halinde mekanik olarak devreye girerek bomlarin
birbirine kilittenmesini ve emniyetli sekilde durdurulmasini saglayan teleskopik

konveyor fren mekanizmasi ile ilgilidir.

Tekni gin Bilinen Durumu

Lojistik, e-ticaret, kargo vb. sektorlerde yaygin olarak kullanilan teleskopik konveydrler
genel olarak ara¢ yiukleme ve bosaltma islemlerini daha guvenli, daha hizli ve daha
ergonomik bir sekilde gerceklestirmek icin tasarlanan ve birbiri icerisinde hareket eden

bomlar vasitasiyla arac icine dodru uzayabilen konveyorlerdir.

Mevcut teknikte ara¢ yukleme ve bosaltma islemlerinde teleskopik konveyérlerin acili
calismasi durumunda, bomlar arasi uzama ve kisalma icin hareket aktarimini
saglayan zincirlerde kopmalar olusabilmektedir. Bu durumda, bomlar serbestce
hareket edebilmekte ve yaralanmali ya da olumla is kazalari yasanabilmektedir. Bu
nedenle teknigin bilinen durumunda zincirlerin kopmasi halinde bomlarin serbest
hareketini engelleyen bir sisteme ihtiyag dogmustur.

Literatirde yapilan arastirmada teknigin bilinen durumuna bir 6rnek olarak
TR2016/10296 numarali dokiiman gosterilebilir. Bahsi gecen dokiiman, teleskopik
konveyor ile ilgilidir. S6z konusu bulusta, aclk veya kapall paketlenmis veya
cuvallanmis, un, yem, cimento gibi Urlnlerin ara¢ kasalarina yiklenmesinde veya ara¢
kasasindaki yukin bosaltiimasinda kullanilan teleskopik konveydrden bahsedilmistir.
Bahsi gecen konveyorin, teleskopik godvdesinin sabit olmasl ve arac icerisinde
yUkleme bosaltma yapilan u¢ kisminin, sabit gévdeden bagimsiz asagi yukari hareket
etmesi saglanmistir. Bu sayede de konveydr, her alanda yikleme bosaltma islemi

yapabilmektedir. Ancak s6z konusu konveyodrde tahrik aktarimi zincirler vasitasiyla
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saglanmakta ve zincirlerin kopmasi durumunda konveydrin durdurulmasini saglayan

bir sistemden bahsedilmemistir.

Sonug olarak yukaridaki problemlerin varhdi ve mevcut ¢ozimlerin yetersizligi, ilgili

teknik alanda bir gelistirme yapmayi zorunlu kilmistir.

Bulu sun Amaci

Mevcut bulus yukarida bahsedilen dezavantajlari ortadan kaldiran ve ilgili teknik alana

yeni avantajlar getiren teleskopik konveyoér fren mekanizmasi ile ilgilidir.

Bulusun ana amaci, teleskopik konveydrlerin acili konumda iken uzama ve kisalma
islevini gerceklestiren zincirlerin kopmasi halinde mekanik olarak devreye girerek
bomlarin birbirine kilittenmesini ve emniyetli sekilde durdurulmasini saglayan bir fren

mekanizmasi ortaya koymaktir.

Bulusun amaci, zincirlerin kopmasi halinde otomatik olarak devreye giren ve sistemi

acil durum moduna geciren bir fren mekanizmasi ortaya koymaktir.

Bulusun bir diger amaci, teleskopik konveyorlerde zincir kopmasi nedeniyle yasanan

is kazalarinin ortadan kaldiriimasini saglayan bir fren mekanizmasi ortaya koymaktir.

Yukarida belirtilen ve detayh anlatimdan c¢ikabilecek tiim amaglari yerine getirebilmek
Uzere bulus; lojistik, e-ticaret, kargo vb. sektorlerde yikleme ve bosaltma
operasyonlarinda kullanilan ve bir birinci bom, birinci bom icerisinde hareket eden
ikinci bom, ikinci bom icerisinde hareket eden Uc¢lncl bom, bahsi gecen birinci bom,
ikinci bom ve UcUnct bomun birbiri icerisinde ileri geri hareketini saglayan hareket
elemani, hareket elemaninin donme hareketine imkan saglayan disli veya makara
grubu, ikinci bom ve G¢lincti bomun hareket enerjisini saglayan tahrik elemani iceren,
teleskopik konveydr fren mekanizmasi olup,

- disli veya makara grubunu yataklayan ve hareket elemaninin kopmasi
durumunda disli veya makara grubunu bir kanal icerisinde hareket ettiren
yataklama mili,

- digli grubu Uzerine bir ucundan irtibatlanan ve hareket elemaninin kopmasi

durumunda serbest kalan fren teli,
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- fren telinin dider ucuna irtibatlanan ve hareket elemaninin kopmasi ile fren teli
serbest kaldiginda ileri hareket eden sirgi elemani,

- slrgl elemani tzerinde yer alan ve strgl elemanina ileri yénde itme kuvveti
uygulayan surgi tahrik elemant,

- birinci bom Uzerinde yer alan ve ileri hareket eden sirgi elemanini, Uzerinde
yer alan yuvalar icerisine sabitleyerek ikinci bomun birinci boma kilittenmesini

saglayan kilit plakasi icermesi ile ilgilidir.

Bulusun yapisal ve karakteristik 6zellikleri ve tim avantajlari asagida verilen sekiller
ve bu sekillere atiflar yapilmak suretiyle yazilan detayli agiklama sayesinde daha net
olarak anlagilacaktir. Bu nedenle degerlendirmenin de bu sekiller ve detayl agiklama

g0z 6nine alinarak yapiimasi gerekmektedir.

Bulu sun Anla silmasina Yardimci Olacak Sekiller

Sekil 1a: Bulus konusu teleskopik konveydr fren mekanizmasini iceren teleskopik
konveydrin perspektif géranimuadur.

Sekil 1b: Bulus konusu teleskopik konveyoér fren mekanizmasini iceren teleskopik
konveyorin baska bir agidan perspektif gérinimudar.

Sekil 2: Bulus konusu teleskopik konveydr fren mekanizmasinin detay goériinimuddr.
Sekil 3: Bulus konusu teleskopik konveydr fren mekanizmasinin detay goériinimuddr.

Sekil 4: Bulus konusu teleskopik konveydr fren mekanizmasinin genel gériinimuddr.

Parca Referanslarinin Aciklanmasi

10. Birinci bom

20. Ikinci bom

30. Ugiincii bom

40. Hareket elemeani

50. Digli veya makara grubu
60. Yataklama mili

70. Kanal

80. Baglanti pimi

90. Gergi yay!

100. Fren teli

110. Surgi eleman
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120. Surgi tahrik elemani
130. Kilit plakasi

131. Yuva

140. Emniyet switchi
150. Tahrik elemani

Bulu sun Detayl Aciklamasi

Bu detayli aciklamada, bulus konusu teleskopik konveyér fren mekanizmasinin tercih
edilen alternatifleri, sadece konunun daha iyi anlagilmasina yonelik olarak ve hicbir

sinirlayici etki olusturmayacak sekilde aciklanmaktadir.

Sekil 1a ve 1b'de bulusa konu teleskopik konveyor fren mekanizmasini igeren
teleskopik konveyorin goérinimleri sekil 2 ve sekil'3 de bulusa konu teleskopik
konveydr fren mekanizmasinin gérindmleri verilmigtir. Buna goére fren mekanizmasi
en temel halinde; bir birinci bom (10), birinci bom (10) icerisinde hareket eden ikinci
bom (20), ikinci bom (20) icerisinde hareket eden t¢tincl bom (30), bahsi gecen birinci
bom (10), ikinci bom (20) ve Gc¢tnct bomun (30) ileri geri hareketini saglayan hareket
elemani (40), hareket elemanini (40) hareket ettiren donme hareketine sahip disli veya
makara grubu (50), disli veya makara grubunu (50) sabitleyen ve hareket elemaninin
(40) kopmasi durumunda digli veya makara grubunu (50) bir kanal (70) icerisinde
hareket ettiren yataklama mili (60), disli veya makara grubu (50) tzerine baglanti pimi
(80) vasitasiyla irtibatlanan ve disli veya makara grubunu (50) cektirmek suretiyle
hareket elemani (40) Uzerinde 6n gerilme olusturarak hareket elemaninin (40)
kopmasi durumunda disli veya makara grubunu (50) kanal (70) icerisinde hareket
ettiren gergi yayi (90), disli veya makara grubu (50) Uzerine bir ucundan baglanti pimi
(80) vasitasiyla irtibatlanan fren teli (100), fren teli (100) ucuna irtibatlanan ve hareket
elemaninin (40) kopmasi ile fren teli (100) serbest kaldiginda ileri hareket eden stirgu
elemani (110), stirgu elemanina (110) ileri ydonde itme kuvveti uygulayan strgi tahrik
elemani (120), birinci bom (10) Uzerinde yer alan ve ileri hareket eden strgu
elemaninin (110) sahip oldugu yuvalar (131) icerisine sabitleyerek ikinci bomun (20)
birinci boma (10) kilitlenmesini saglayan kilit plakasi (130), stirgli elemaninin (110) ileri
hareketi ile hareket elemaninin (40) koptugunu algilayan ve fren mekanizmasini acil
durum konumuna gegiren emniyet switchi (140), ikinci bom (20) ve t¢iinct bomun (30)

hareket enerjisini saglayan tahrik elemani (150) icermektedir.
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Bulusa konu teleskopik konveyor fren mekanizmasinda bir birinci bom (10), birinci bom
(10) icerisinde hareket eden ikinci bom (20), ikinci bom (20) icerisinde hareket eden
Uctnct bomdan (30) bulunmaktadir. Bahsi ge¢en birinci bom (10), ikinci bom (20) ve
Uctnct bomun (30) hareket aktarimi disli veya makara grubu (50) ve hareket elemani
(40) vasitasiyla saglanmaktadir. S6z konusu hareket elemani (40), zincir, halat veya
kayis olabilir. Digli veya makara grubu (50), hareket elemaninin (40) hareket etmesine

imkan tanimaktadir.

Disli veya makara grubu (50), sekil 2'de goéruldigu gibi bir yataklama mili (60)
vasitaslyla yataklanmis olup, hareket elemaninin (40) kopmasi durumunda digli veya
makara grubu (50), s6z konusu yataklama mili (60) vasitasiyla bir kanal (70) icerisinde

hareket etmektedir.

Disli veya makara grubu (50) tzerine baglanti pimi (80) vasitasiyla bir gergi yayi (90)
irtibatlanmistir. S6z konusu gergi yayi (90), disli veya makara grubunu (50) cektirmek
suretiyle hareket elemani (40) Gzerinde ©6n gerilme olusturmakta ve hareket
elemaninin (40) kopmasi durumunda disli veya makara grubunu (50) kanal (70)

icerisinde hareket ettirmektedir.

Disli veya makara grubu (50) Uzerine ayni zamanda baglanti pimi (80) vasitasiyla bir
fren teli (100) irtibatlanmistir. S6z konusu fren teli (100), hareket elemaninin (40)
kopmasi durumunda gergi yayinin (90) disli veya makara grubunu (50) kanal (70)
icerisinde hareket ettirmesi ile serbest kalmaktadir. Sekil 3'te goraldigu gibi fren telinin
(100) diger ucunda, bir stirgli elemani (110) bulunmaktadir. Hareket elemaninin (40)
kopmasi halinde fren teli (100) serbest kalmaktadir ve surgl elemani (110) ileri
hareket etmektedir. Strgu pimi (110) tzerinde, strgu elemanina (110) ileri dogru itme
kuvveti uygulayan bir siirg tahrik elemani (120) bulunmaktadir. Bahsi gecen sirgi

tahrik elemani (120), tercihen yaydir.

Birinci bom (10) tzerinde tercihen kaynak yontemi olmak tzere uygun bir yéntem ile
irtibath bir kilit plakasi (130) yer almaktadir. Kilit plakasinin (130) Gzerinde yuvalar
(131) olusturulmustur. Bulusun alternatif bir yapilanmasinda yuvalar (131) girinti veya
cikinti formunda olabilir. Fren telinin (100) serbest kalmasi ile sirgu tahrik elemani
(120) vasitasiyla ileri hareket eden sirgl elemani (110), bahsi ge¢cen yuvalar (131)

icerisine sabitlenmekte ve ikinci bom (20), birinci boma (10) kilittenmektedir.
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Surgl elemanina (110) en az bir emniyet switchi (140) iliskilendirilmistir. S6z konusu
emniyet switchi (140), stirgl elemaninin (110) ileri hareketi ile hareket elemaninin (40)
koptugunu algilamakta ve sistemi acil durum konumuna gecirerek, ikinci bom (20) ve

Uctnct bomun (30) hareketini saglayan tahrik elemaninin (150) enerjisini kesmektedir.

Buluga konu teleskopik konveydr fren mekanizmasinin galisma prensibi su sekildedir;

Lojistik, e-ticaret, kargo vb. sektorlerde yikleme ve bosaltma operasyonlarinda
kullanilan konveyorde ikinci bom (20), birinci bom (10) icerisinde ve tg¢tinci bom (30),
ikinci bom (20) icerisinde tahrik elemanindan (150) saglanan enerji ile hareket

etmektedir.

Disli veya makara grubunun (50) donme hareketi ile tahrik alarak ikinci bomu (20) ve
dcunct bomu (30) hareket ettiren hareket elemaninin (40) kopmasi durumunda gergi
yay!1 (90), digli grubunu (50) kanal (70) icerisinde hareket ettirir. Gergi yayinin (90) disli
grubunu (50) kanal (70) icerisinde hareket ettirmesi ile fren teli (100) serbest kalir ve
sirgu elemani (110), stirgu tahrik elemaninin (120) itme kuvveti ile ileri dogru hareket
ederek, birinci bom (10) UGzerindeki kilit plakasinin (130) yuvalarina (131) gecer.
Bdylece ikinci bom (20), birinci boma (10) kilitlenir.

Surgl elemaninin (110) ileri hareketi emniyet switchi (140) ile algilanir ve sistem acil

durum konumuna gegirilerek, tahrik elemaninin (150) enerjisi kesilir.
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