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OZET

ARAC HAREKETLERINI BELIRTEN HOLOGRAM OLUSTURAN BiR
CIHAZ

Bu bulus, o6zellikle otobiis, dolmus, kamyon, tir seklindeki uzun araglarin
seyahatleri sirasinda serit degistirme, donme seklindeki hareketlerinin diger stirticii
ve/veya yayalar tarafindan fark edilmesini saglamak iizere ara¢ hareketlerini
belirten bir hologramin otomatik olarak olusturulmasini saglayan bir cihaz (1) ile

ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Aracin seyahat sirasinda ¢evresinde siiriis bilgilerine bagli olarak otomatik

bir hologram olusturulmasini saglayan;

- arag¢ cevresinde bir hologram gorselinin olusturulmasina olanak
saglayan en az bir goriintii olusturma birimi (2),

- aracin seyahati sirasinda ara¢ hizi, siriiciiniin direksiyonu
dondiirme agis1 seklindeki siiriis bilgilerinin takip edilmesini saglayan en az
bir siiriis takip birimi (3) ve

- siirlis takip birimi (3) araciligiyla takip edilen siiriis hareketi ile
birlikte hareket sonucunda aracin kaplayacagi alana karar vermek ve karar
verilen hareket ve kaplayacagi alan verisi iizerinden goriintii olusturma
elemaninmi (2) kullanarak arag¢ ¢evresinde ilgili konum ve biiyiikliikte bir
hologram gorselinin olusturulmasini saglamak tlizere yapilandirilan en az bir

kontrol birimi (4) ile karakterize edilen bulus konusu bir cihaz (1).

Kontrol birimi (4) ile baglanti halinde olup kontrol birimi (4) tarafindan
yonetilmek iizere yapilandirilan ve arag ¢evresinde iki boyutlu ve/veya ii¢
boyutlu bir gorselin olusturulmasini saglayan bir cihaz olan goriinti

olusturma birimi (2) ile karakterize edilen Istem 1°deki gibi bir cihaz (1).

. Arag cevresinde lazer 1sinlarina dayali olarak ii¢ boyutlu bir hologramin

olusturulmasini saglayan bir hologram cihazi olan goriintii olusturma birimi

(2) ile karakterize edilen Istem 1 veya 2’deki gibi bir cihaz (1).

. Arag ¢evresinde hologramin olusturulmasini saglamak iizere aracin iist

tavan bolgesinin her iki yanda olacak sekilde ve/veya herhangi bir uygun
konuma yerlestirilen goriintii olugturma birimi (2) ile karakterize edilen

yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir cihaz (1).
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5. Kontrol birimi (4) ile baglant1 halinde olup kurulan baglanti tizerinden veri

aligverisi gerceklestirilmesini saglamak {lizere yapilandirilan siiriis takip
birimi (3) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki
gibi bir cihaz (1).

. Arag seyahati sirasinda aracin hizi, siiriiciiniin direksiyonu dondiirme agist

seklindeki aracin gergeklestirecegi donme, serit degistirme seklindeki
harekete iliskin siiriis bilgilerini takip etmek ve kontrol birimi (4) ile
paylasmak tizere yapilandirilan siiriis takip birimi (3) ile karakterize edilen

yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir cihaz (1).

Goriintii olugturma birimi (2) ve siirlis takip birimi (3) ile baglant1 halinde
olup siiriis takip birimi (3) iizerinden aracin siiriis bilgilerini elde etmek ve
goriintii olusturma birimi (2) ile kurulan baglanti tizerinden arag¢ gevresinde
en az bir hologramin olusturulmasini saglamak iizere yapilandirilan kontrol
birimi (4) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki
gibi bir cihaz (1).

Stirtis takip birimi (3) tlizerinden aracin seyahat hizi ve direksiyon
dondiiriilme agis1 seklindeki siiriis bilgilerini alarak islemekte ve aracin hizi
ve direksiyon dondiiriilme agisina bagli olarak aracin serit degistirme veya
donme hareketine karar vermek tizere yapilandirilan kontrol birimi (4) ile

karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir cihaz

(1).

. Aracin serit degistirme veya donme hareketini tespit ettiginde aracin hiz1 ve

direksiyon dondiiriilme agisina iliskin verileri kullanarak aracin
gerceklestirecegi hareket sirasinda kaplayacagi alanin belirlenmesini
saglamak tizere yapilandirilan kontrol birimi (4) ile karakterize edilen

yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir cihaz (1).



10. Aracin serit degistirme veya donme hareketi sirasinda belirledigi aracin
kaplayacagi alan verisini kullanarak goriintii olusturma birimini (2)
tetiklemekte ve ilgili konumda belirlenen biiyiikliikkte {i¢ boyutlu bir
hologramin olusturulmasini saglamak iizere yapilandirilan kontrol birimi
(4) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir
cihaz (1).
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TARIFNAME

ARAC HAREKETLERINI BELIRTEN HOLOGRAM OLUSTURAN BIR
CIHAZ

Teknik Alan

Bu bulus, o6zellikle otobiis, dolmus, kamyon, tir seklindeki uzun araglarin
seyahatleri sirasinda serit degistirme, donme seklindeki hareketlerinin diger siiriicii
ve/veya yayalar tarafindan fark edilmesini saglamak {izere ara¢ ¢evresinde arag
hareketlerini belirten bir hologramin otomatik olarak olusturulmasini saglayan bir

cihaz ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Araclarin seyahatleri sirasinda sahip olduklari sinyal araciligiyla g¢evresinde yer
alan diger arag siiriiciilerinin ve/veya yayalarin gerceklestirecegi serit degistirme,
donme seklindeki gerceklestirecegi siirlis eylemlerine iliskin bilgilerin paylasilmasi
saglanmaktir. S6z konusu siiriis eylemleri aracin sahip oldugu stop, sinyal lambalar1
aracilifiyla siiriicii tarafindan tetiklenmekte ve/veya otomatik olarak yanmasi
saglanarak aracin ¢evresinde bulunan diger arag siiriiciileri ve/veya yayalarin aracin
gergeklestirecegi eylem hakkinda bilgilendirilmesi saglanmaktadir. Ancak otobiis,
dolmus, tir, kamyon seklindeki uzun araclarda bulunan uyari lambalarinin
bulundugu konum, ara¢ {lizerindeki sayisi sebebiyle diger arag yaya ve/veya
stiriiciiler tarafindan fark edilmemekte ve/veya siiriicii tarafindan geg tetiklenmesi
veya tetiklenmemesi sebebiyle diger arag siiriicli ve/veya yayalar uyarilmamaktadir.
Uyarilmayan ve/veya ge¢ uyarilan arag siirliciileri ve/veya yayalar ilgili aracin

gerceklestirmek istedigi eylemi bilmemesi sebebiyle kazalara neden olunmaktadir.

Bu sebeple teknigin bilinen 6zellikle uzun araglarin iizerine yerlestirilerek aracin

seyahat sirasinda gerceklestirecegi doniis, serit degistirme seklindeki eylemlere
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bagl olarak giizergah iizerinde kapladigi alanda otomatik olarak bir hologram

olusturulmasini saglayan bir cihaza ihtiya¢ duyulmaktadir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan CN107054206A sayili Cin patent
dokiimaninda aciklanan bulus, aracin doniis agisini algilayan kor nokta uyari cihazi
ile ilgilidir. Doniis agis1 algilama modiilii her biri farkli kor nokta araligina ve
aydinlatma moduna sahip iki veya daha fazla spot 15181 icermektedir. Doniis agis1
saptama modiilii kayar reosta bi¢cimindedir ve iizerindeki kayar plaka ile aracin
direksiyon sistemine baglantili olup direksiyon agisina gore farkli direng degerleri
gostermektedir. Doniis agis1 algilama modiilii, alarm modiilii ve algilama modiiliine
baglanmaktadir. Algilama modiilii direksiyon sistemine baglanarak aracin iistiine
veya altina yerlestirilebilmektedir. Etrafindaki diger ara¢ veya yayalar algilayarak
alarm modiiliine iletmektedir. Direksiyon doniis acis1 i¢in kor noktanin alani
arttiginda, algilama modiiliiniin algilama aralig1 da artarak kor doniis bolgesiyle
eslesmektedir. Boylelikle alan, diger araclari veya yayalart uyarmak ig¢in 1siklt
alarm kullanilarak yol yiizeyinde gosterilmekte ve aracin donerken diger araglara

veya yayalara zarar vermesi onlenmektedir.

Bulusun Kisa Aciklamasi

Bu bulusun amaci, 6zellikle otobiis, dolmus, kamyon, tir seklindeki uzun araglarin
seyahatleri sirasinda serit degistirme, donme seklindeki hareketlerinin diger siirticii
ve/veya yayalar tarafindan fark edilmesini saglamak iizere ara¢ hareketlerini
belirten bir hologramin otomatik olarak olusturulmasini saglayan bir cihazi

gerceklestirmektir.

Bulusun Ayrintih Aciklamasi

Bu bulusun amacina ulagsmak icin gergeklestirilen “Ara¢ Hareketlerini Belirten

Hologram Olusturan Bir Cihaz” ekli sekillerde gosterilmis olup, bu sekiller;
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Sekil 1. Bulus konusu ara¢ hareketlerini belirten hologram olusturan bir cihazin
caligmasina iligkin sematik goriiniisiidiir.
Sekil 2. Bulus konusu ara¢ hareketlerini belirten hologram olusturan bir cihazin

arag lizerine yerlestirildigi bir gortintistiir.

Sekillerde yer alan pargalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin

karsiliklart asagida verilmistir:

Cihaz
Goriintii olusturma birimi

Siiriis takip birimi

A e

Kontrol birimi

Aracin seyahat sirasinda cevresinde siiriis bilgilerine bagli olarak otomatik bir
hologram olusturulmasini saglayan bulus konusu bir cihaz (1);

- arag ¢evresinde bir hologram gorselinin olusturulmasina olanak saglayan
en az bir goriintii olusturma elemani (2),

- aracin seyahati sirasinda arag hizi, siirliciiniin direksiyonu dondiirme agis1
seklindeki siirlis bilgilerinin takip edilmesini saglayan en az bir siiriis takip birimi
(3) ve

- stirlis takip birimi (3) aracilifiyla takip edilen siiriis hareketi ile birlikte
hareket sonucunda aracin kaplayacagi alana karar vermek ve karar verilen hareket
ve kaplayacagi alan verisi lizerinden goriintii olusturma elemanini (2) kullanarak
arag ¢evresinde ilgili konum ve biiyiikliikte bir hologram gorselinin olusturulmasini

saglamak {izere yapilandirilan en az bir kontrol birimi (4) igermektedir.

Bulus konusu cihazda (1) yer alan goriintii olusturma birimi (2) kontrol birimi (4)
ile baglanti halinde olup kontrol birimi (4) tarafindan yonetilmek {izere
yapilandirilan ve ara¢ cevresinde iki boyutlu ve/veya ii¢ boyutlu bir gorselin
olusturulmasinit saglayan bir cihazdir. S6z konusu bulusun tercih edilen

uygulamasinda goriintii olusturma birimi (2) arag ¢evresinde lazer 1ginlarina dayali
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olarak ii¢ boyutlu bir hologramin olusturulmasini saglayan bir hologram cihazidir.
Goriintii olusturma birimi (2) ara¢ ¢evresinde hologramin olusturulmasini saglamak
lizere aracin Uist tavan bdlgesinin her iki yanda olacak sekilde ve/veya herhangi bir
uygun konuma yerlestirilmektedir. Bu sayede ara¢ c¢evresinde hologram
olusturulmak istenen herhangi bir konuma karsilik yerlestirilen bir goriinti
olusturma birimi (2) araciligiyla seyahat sirasinda aracin siiriis bilgileri {izerinden

ilgili bolgede bir hologramin olugturulmasi saglanmaktadir.

Bulus konusu cihazda (1) yer alan siiriis takip birimi (3) kontrol birimi (4) ile
baglant1 halinde olup kurulan baglant1 iizerinden veri alisverisi gerceklestirilmesini
saglamak iizere yapilandirilmaktadir. Siiriis takip birimi (3) ara¢ seyahati sirasinda
aracin hizi, siirliciiniin  direksiyonu dondiirme agis1  seklindeki aracin
gerceklestirecegi donme, serit degistirme seklindeki harekete iliskin siiriis
bilgilerini takip etmek ve kontrol birimi (4) ile paylasmak {izere

yapilandirilmaktadir.

Bulus konusu cihazda (1) yer alan kontrol birimi (4) goriintii olusturma birimi (2)
ve siirlis takip birimi (3) ile baglant1 halinde olup siiriis takip birimi (3) lizerinden
aracin siiriis bilgilerini elde etmek ve goriintii olusturma birimi (2) ile kurulan
baglanti tizerinden arag ¢evresinde en az bir hologramin olusturulmasini saglamak
tizere yapilandirilmaktadir. Kontrol birimi (4) siiriis takip birimi (3) {lizerinden
aracin seyahat hizi ve direksiyon dondiiriilme agis1 seklindeki siiriis bilgilerini
alarak iglemekte ve aracin hizi ve direksiyon dondiiriilme agisina bagli olarak aracin
serit degistirme veya donme hareketine karar vermek iizere yapilandirilmaktadir.
Kontrol birimi (4) aracin serit degistirme veya donme hareketini tespit ettiginde
aracin hiz1 ve direksiyon dondiiriilme agisina iliskin verileri kullanarak aracin
gerceklestirecegi hareket sirasinda kaplayacagi alanin belirlenmesini saglamak
tizere yapilandirilmaktadir. Kontrol birimi (4) aracin serit degistirme veya donme
hareketi sirasinda belirledigi aracin kaplayacagi alan verisini kullanarak goriintii
olusturma birimini (2) tetiklemekte ve ilgili konumda belirlenen biiyiikliikte ii¢

boyutlu bir hologramin olusturulmasini saglamak iizere yapilandirilmaktadir. Bu
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sayede ara¢ ¢evresinde yer alan diger arag siiriiciileri ile birlikte yayalarin

uyarilmasi saglanmaktadir.

Bulusun sanayiye uygulanmasi

Bulus konusu cihazda (1) yer alan goriintii olusturma birimi (2) ara¢ gevresinde
hologram gorselinin olusturulmasini saglamak iizere aracin iist tavan bolgesinin her
iki yanina yerlestirilen bir hologram cihazidir. Goriintii olusturma birimi (2) kontrol
birimi (4) ile baglant1 iizerinden kontrol edilmekte olup ara¢ g¢evresinde bir
hologramin olusturulmasini saglamaktadir. Siiriis takip birimi (3) aracin seyahati
sirasinda ara¢ hizi, direksiyonun dondiiriilme agis1 seklindeki aracin siiriis
bilgilerinin takip ederek ilgili verilerin kontrol birimi (4) ile paylagsmasini
saglamaktadir. Kontrol birimi (4) sliriis takip birimi (3) {izerinden alinan seyahat
sirasindaki aldig1 siirtis bilgileri {izerinden direksiyonun dondiiriilme agisini
kullanarak aracin serit degistirdigine veya dondiigiine karar vermekte ve verilen
karar lizerinden aracin hiz bilgilerini kullanarak aracin hareketi sirasinda tahmini
kaplayacagi alana karar vermektedir. Kontrol birimi (4) belirledigi siiriis hareketi
ve kaplayacagi alan bilgisi iizerinden goriintii olusturma birimini (2) tetikleyerek
aracin ilgili bolgesinde ve belirlenen biiyiikliikte bir hologramin olusturulmasini

saglamaktadir.

Bu temel kavramlar etrafinda, bulus konusu “Ara¢ Hareketlerini Belirten Hologram
Olusturan Bir Cihaz (1) ile ilgili ¢ok gesitli uygulamalarin gelistirilmesi miimkiin
olup, bulus burada agiklanan 6rneklerle sinirlandirilamaz, esas olarak istemlerde

belirtildigi gibidir.
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