OZET
FIKSTUR BAGLANTI SOKETiI KOPRULEME iSLEMi

Bulus, robot proseslerinde fikstlrlerin sdkllmesine muteakiben ortaya c¢ikan
optimizasyon ihtiyacini ortadan kaldirarak atama islemlerinin otomatik olarak

5 yapillmasini saglamak Uzere ortaya konmustur.
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ISTEMLER

1. Bulus, robot proseslerinde fikstlrlerin sokilmesine muteakiben ortaya ¢ikan

optimizasyon ihtiyacini ortadan kaldirarak atama islemlerinin otomatik olarak

yapiimasini saglamak Uzere ortaya fikstir baglanti soketi (2) kdprileme iglemi

olup, 6zelligi;

Tip bosgluklari ile robotik cihaz arasinda veri iletisimini saglamak; tip
bosluklarina hedeflenen gérev atamasini gergeklestirmek; soketin (2)
farkli bir robotik mekanizmaya irtibatlandiriimasi durumunda gorevini
ayni sekilde gergeklestirmesini saglayan koprileme kablosu (1),

Soket (2) igerisinde bulunan ve kopruleme islemine tabi tutulan tip
bosluklarinin elektriksel veya fiziksel baglantisini saglayan baglanti
kablolari (3),

icermesi ile karakterize edilmektedir.

2. Bulus, robot proseslerinde fiksturlerin sokilmesine muteakiben ortaya ¢ikan

optimizasyon ihtiyacini ortadan kaldirarak atama islemlerinin otomatik olarak

yapilmasini saglamak Uzere ortaya fikstur baglanti soketi (2) kopruleme yontemi

olup, 6zelligi;

Soketin (2) robotik mekanizmaya ihtiva edilmesi;

Sokette (2) bulunan tip bosluklarinin birbiri ile elektriksel ve fiziksel
iletisimde bulunmasini saglamak tzere baglanti kablolar (3) araciligi ile
birbirlerine irtibatlandiriimasi;

Tip bosluklari ile robotik cihaz arasinda veri iletigsimini saglamak, tip
bosluklarina hedeflenen gbére atamasini gergeklestirmek, soketin (2)
farkli bir robotik mekanizmaya irtibatlandirilmasi durumunda uzerine
intiva edilen calisma prensibini ayni sekilde ihtiva edildigi robotik
mekanizmaya aktarmasini saglamak lUzere kdprileme kablosu (1) ile
baglantinin saglanmasi;

Robotik mekanizmasinin ¢alistiriimasi ile birlikte kdprtleme kablosu (1)
aracihigi soket (2) Uzerinde bulunan tip bosluklarina kopri atama

isleminin gergeklestiriimesidir.
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TARIFNAME
FiIKSTUR BAGLANTI SOKETiI KOPRULEME iSLEMi
TEKNIK ALAN

Bulus, fikstur baglanti soketlerine képri tanimlanmasi ile birlikte baglanti islemlerinin

her defasinda otomatik olarak tanimlanmasi ile ilgilidir.
TEKNIGIN BILINEN DURUMU

Soketler elektrikli cihazlarin kablolarinin en u¢ kisimlarinda bulunan ve elektrikli
cihazlarin galisabilmesi i¢cin mutlaka gerekli olan pargalardir. Bu soketler; evlerde,
ofislerde, otomobillerde, endustride ya da elektrikli cihazlarin bulundugu herhangi bir
alanda sikhkla kullanilirlar. Soketlerin kaliteli malzemelerden Uretilmesi ve uzun sure
kullanim olanagi saglamasi oldukga 6nemlidir. Soketlerin birbirinden farkli cesitleri
bulunur. Elektrik soket, entegre soket gibi turleri bulunan soketlerin Ozellikleri de
birbirinden farkhdir. Entegre soketler cihazin igine vyerlestirilirler ve disaridan

g6zukmezler. Elektrik soketleri ise disaridan gorunecek bigcimde kullanilirlar.

Soketler, elektrik kablolarinin olusumu icin olmazsa olmazdir. Elektrik kablolarinin ug
kisimlarinda yer alirlar ve cihaza elektrik aktarimi yapilabilmesi ic¢in kullanilirlar.
Soketler akla gelebilecek her tarli elektrikli cihazin kullanilabilmesi icin gerekli

parcalardir. Bu nedenle elektrik kullanimi i¢cin onemli bir yere sahiplerdir.

Soketler oldukga genis bir kullanim alanina sahip parcalardir. Farkli 6zelliklerde ve
cesitlerde Uretilen soketler, cihazlarin elektrikle ¢alisabilmeleri icin gereklidir. Elektrik
soketleri farkl voltajlarda calisabilmeleri yonuyle farkli 6zelliklere sahip olabilirler.
Ornegin ABD’de elektrik soketleri 110-120 gibi voltajlarda c¢alisirken Avrupa’da
genellikle 220-240 gibi voltajlarda caligirlar. Bu soketlerin Uretim asamasinda farkl
malzemeler de kullanilabilir. Plastik, aliminyum, metal gibi farkli malzemelerle
uretilebilen soketlerin dayaniklihklari Uretildikleri malzemeye goére degisir. Metal
malzemelerden Uretilen soketler diger soketlere gore daha dayanikli bir yapiya sahiptir.
Soketlerin Olculeri de birbirinden farkli olabilir, bu nedenle kullanilacak alanin

Ozelliklerine uygun bir soket se¢cmek dnemlidir.
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Elektrik baglantisini kurmak icin mutlaka kullaniimasi gereken soket cesitleri
uretildikleri malzemeye, kullanim alanina, voltaj 6zelliklerine gore farkhlasirlar. Soket

cesitleri arasinda entegre soket ve elektrik soketleri gibi ¢egitler yer alir.

Soketler elektrikli cihazlarin bulundugu her alanda kullanilabilirler, bu sebeple kullanim
alanlar oldukga genistir. Kullanim alani evlerdeki elektrik sipurgelerinden otomobillere
ve hatta ucaklara kadar genigler. Elektrik soketleri endustriyel alanda da kullanilir. Bu
soketler cihazlarin elektrikle calismasi icin gerekli olduklari igin pek c¢ok yerde

kargimiza gikarlar.

Bahsedilen durumlarin yani sira robot Uretim ve robot igleme proseslerinde fikstur
degisimi sik yapilan ve rastlanilan bir durumdur. Robot isleme proseslerinde fikstur
her degistirildiginde program Uzerinden yeniden optimizasyon yapilmasi
gerekmektedir. Optimizasyon yapilmasinin gu¢ oldugu durumlarda ise Onceden
tanimlanmis olan tip ya da tlre ait programlarin manuel olarak girigi yapilarak sisteme

yuklemesinin yapilmasi gerekmektedir.

Onceki kullanimlarin  dezavantaji, robot proseslerinde fikstir degisimlerinin
olmasindan kaynakh olarak surekli optimizasyon ihtiyacinin olmasina bagh olarak

uretim verimi azalmaktadir.

Onceki kullanimlarin dezavantaji, proseslerin devaminin saglanmasi esnasinda
optimizasyonun olmadigi ve manuel olarak giris yukimluligunun oldugu durumlarda
meydana gelebilecek yanlis secimler yapilmakta ve prosesler yanlis akista

surdurulmektedir.

Onceki kullanimlarin dezavantaji, tiir ve tip secimlerinin operatdr inisiyatifi ile

yapiimasina muteakiben proses akislarinin yanlg olarak yapildigr gorulmektedir.

Bulus yukarida bahsedilen dezavantajlari ortadan kaldirmak ve ilgili teknik alana yeni

avantajlar getirmek icin ortaya konmustur.
BULUSUN AMACI

Bulusun ana amaci, fikstur degisimlerinin yapiimasina miuteakiben ortaya c¢ikan
optimizasyon ihtiyacini ortadan kaldirarak operatorin prosesin devamini getirmesini

saglamaktir.
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Bulusun amaci, se¢imlerin manuel olarak yapiimasinin énune gecgerek yanlis tur ve

tipte atama yapilmasinin éntiine gegmektir.

Bulugun amaci, manuel olarak atamanin ortadan kaldirilarak secgimlerin otomatik

olarak yapilmasinin saglamaktir.

Sonug olarak yukarida bahsedilen tim sorunlara Uretilen alternatif coztmler ile birlikte

ilgili teknik alanda yenilik yapilmasinin uygun oldugu anlasiimistir.
BULUSUN KISA ACIKLAMASI

Bulus, robot proseslerinde fiksturlerin sokilmesine muteakiben ortaya ¢ikan
optimizasyon ihtiyacini ortadan kaldirarak atama iglemlerinin otomatik olarak

yapilmasini saglamak tzere ortaya fikstur baglanti soketi kdprileme islemidir.

Bulusun alternatif bir yapilanmasinda tip bosluklari ile robotik cihaz arasinda veri
iletisimini saglamak, tip bosluklarina hedeflenen gore atamasini gergeklestirmek,
soketin farkli bir robotik mekanizmaya irtibatlandirilmasi durumunda Uzerine ihtiva
edilen galisma prensibini ayni gekilde ihtiva edildigi robotik mekanizmaya aktarmasini

saglamak Uzere kopruleme kablosu bulunmaktadir.

Bulusun alternatif bir diger yapilanmasinda soket icerisinde bulunan ve kopruleme
islemine maruz kalacak olan tip bosluklarinin elektriksel veya fiziksel olarak

baglantisinin kurulmasini saglamak tzere baglanti kablolari

Bulus, robot proseslerinde fikstlrlerin sdkilmesine miteakiben ortaya c¢ikan
optimizasyon ihtiyacini ortadan kaldirarak atama islemlerinin otomatik olarak

yapilmasini saglamak tzere ortaya fikstur baglanti soketi kdprileme yontemidir.

Bulusun mUmkin olan bir uygulamasinda soket robotik mekanizmaya ihtiva

edilmektedir.

Bulusun mumkun olan bir diger uygulamasinda sokette bulunan tip bogluklarinin birbiri
ile elektriksel ve fiziksel iletisimde bulunmasini saglamak Uzere baglanti kablolari

araciligi ile birbirlerine irtibatlandiriimaktadir.

Bulugsun mumkun olan bir diger uygulamasinda tip bosluklari ile robotik cihaz arasinda

veri iletisimini saglamak, tip bogsluklarina hedeflenen gore atamasini gerceklestirmek,

3
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soketin farkli bir robotik mekanizmaya irtibatlandirilmasi durumunda Uzerine ihtiva
edilen galisma prensibini ayni gekilde ihtiva edildigi robotik mekanizmaya aktarmasini

saglamak Uzere kopruleme kablosu ile baglantinin saglanmasi;

Bulusun mumkun olan bir diger uygulamasinda robotik mekanizmasinin galistiriimasi
ile birlikte koprileme kablosu araciligi soket Uzerinde bulunan tip bogluklarina kdpru

atama igleminin gergeklestiriimesidir

SEKILLERIN KISA ACIKLAMASI

Sekil 1’de soketin kapaginin sokulmesi ile birlikte kablonun i¢ goranuma verilmistir.
SEKILDEKi REFERANSLARIN AGIKLAMASI

1. Koprileme kablolari

2. Soket

3. Baglanti kablolari

BULUSUN DETAYLI ACIKLAMASI

Bu detayli agiklamada bulug konusu, sadece konunun daha iyi anlagiimasina yonelik

higbir sinirlayici etki olugturmayacak 6rneklerle acgiklanmaktadir.

Asagida ayrintilari ile detayli anlatilan bulus, robot proseslerinde fikstlrlerin
sokulmesine muteakiben ortaya c¢ikan optimizasyon ihtiyacini ortadan kaldirarak

atama islemlerinin otomatik olarak yapilmasini saglamak uzere ortaya konmustur.

Koprileme islemi her soket (2) Uzerinde farkh sekilde yapilmaktadir. Sistem igerisine
ihtiva edilen yazilim vasitasi ile birlikte sinyal iletisimi saglanmakta olup, soketteki (2)
dislilerin standart olmasina ragmen farkh bir fikstirde calismasini saglamak lzere
uygulanmaktadir. Kopruleme baglantisi ile birlikte gonderilen sinyaller kdprulerden geri
beslenerek sisteme bilgi vermekte ve atanmig oldugu tanimlanan yazilim vasitasi ile
aktif hareket etmektedir. Sekil 1’den anlasilacagi Uzere 1-4 4-5 kdprusu kurulmus cihaz
gosterimi bulunmaktadir. Bulusun alternatif yapilanmalarinda kullanim ihtiyacin gore

kopru sistemleri degistirilebilmekte olup, baglanti tipi sayisi artirilabilmektedir.
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Bulus icerisinde kopru baglantisinin kurulmasina muteakiben disg kapak kapatiimakta

ve vidalar sikilarak soketler (2) kullanima hazir hale getiriimektedir.

Sekil 1’den anlasilacadi Uzere bulusun calismasini saglamak Uzere soket (2)
kullaniimaktadir. Bahsedilen yapilanmasi 4’lU, 8’1, 16’ veya farkli tirde baglantilara
haiz olacak bi¢cimde kullaniimaktadir. Soket (2) yapilanmasi Uzerinde farkl tipte
baglantilari saglamak Gzere kdpruleme kablolalari (1) kullaniimaktadir. Farkli tarlerde
istenilen baglanti kdprileme kablolari (1) ile saglanmakta olup, birbirleri seri ve/veya
paralel baglanarak istenilen iletim ortaya konmaktadir. Kopruleme kablolari (1) araciligi
robotik yapilar Gzerinde baglanti saglanarak soket (2) Uzerinde istenilen veri girigleri
yapiimaktadir. ihtiva edilen islem ile birlikte soketlerin (2) farkli robotik yapilara ihtiva
edilmesi durumunda tekrar optimizasyon yapilmasinin gerekliligi ortadan kaldirilmig
olup, kopru atama iglemi araciligi soketlerin (2) kullanildigi her yapi Uzerinde Uzerine

irtibatlandirilan goérevi yerine getirmesi saglanmis olacaktir.

Baglanti kablolari (3) araciligi ile birlikte soket (2) yapilarinda bulunan tip agikliklari
birbirileri  irtibatlandiriimis  olup, Dbirbirilerine fiziksel ve elektriksel olarak
baglanmaktadir. Bu sayede kopru atamasinin yapilmasindan itibaren soket (2)
Uzerinde bulunan tip bosluklarina ihtiva edilen goérevler tim bosgluklar tarafindan

taninmaktadir.

Yukarida bulusu olusturan unsurlarin ihtiva ettikleri gorevleri verilmis olup; bulugun

¢alisma prensibi asagida verilmigtir.

e Soket (2) robotik mekanizmaya ihtiva edilmesi;

e Sokette (2) bulunan tip bosluklarinin birbiri ile elektriksel ve fiziksel iletisimde
bulunmasini saglamak Uzere baglanti kablolar (3) araciligi ile birbirlerine
irtibatlandiriimasi;

o Tip bosluklariile robotik cihaz arasinda veri iletisimini saglamak, tip bosluklarina
hedeflenen goére atamasini gerceklestirmek, soketin (2) farkli bir robotik
mekanizmaya irtibatlandiriimasi durumunda Uzerine ihtiva edilen c¢alisma
prensibini ayni sekilde ihtiva edildigi robotik mekanizmaya aktarmasini

saglamak lUzere koprileme kablosu (1) ile baglantinin saglanmasi;
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¢ Robotik mekanizmasinin galistiriimasi ile birlikte kopruleme kablosu (1) araciligi
soket (2) uUzerinde bulunan tip bosluklarina kopri atama isleminin

gergeklegtiriimesidir.

Bulusun yukarida belirtilen yontem adimlarinin ve bahsedilen yontem adiminda

anlatilan unsurlarin bir arada galigmasi ile ortaya konmaktadir.

Bulusun koruma kapsami ekte verilen istemlerde belirtiimis olup, kesinlikle bu detayli
anlatimda ornekleme amaciyla anlatilanlar ile sinirl tutulamaz. Zira teknikte uzman bir
kisinin bulugsun ana temasindan ayrilmadan yukarida anlatilanlar esliginde benzer

yapilanmalar ortaya koyabilecegi asikardir.
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