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OzZET
Takim tezgahlari igin kesici takim ucu konum tayin sistemi
Bulus, takim tezgahlarinda (9) kesici takim ucunun (1) 6lgim igin baglanacak
konumunun tayin edilmesini saglayan, genel olarak bir 1sik blogundan (2), bir
kamera blogundan (3), 1sik enerji kablosundan (4), kamera enerji kablosundan (5)

ve bir bilgisayardan (7) meydana gelen konum tayin sistemi ile ilgilidir.

Sekil 1
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1. Takim tezgahlarinda (9) kesici takim ucunun (1) konumunun belirlenmesini

saglayan konum tayin sistemi olup, 6zelligi;

kesici takim ucunun (1) gorintilenmesinde yardimci olan bir sk
kaynagindan (2.2), 1sik kaynaginin (2.2) icinde konumlandirildigi 1sik
kasasindan (2.1), i1sik kaynaginin (2.2) Uzerini kapatarak korunmasini
saglayan isik kapagindan (2.3) ve i1sik kaynagina (2.2) enerji aktariminda
kullanilan 1sik enerji soketinden (2.4) meydana gelen 1sik blogu (2),

kesici takim ucunun (1) gortntilenmesini saglayan kameradan (3.2),
kameranin (3.2) iginde konumlandinldigi kamera kasasindan (3.1),
kameranin (3.2) U(zerini kapatarak korunmasini saglayan kamera
kapagindan (3.3) ve kameraya (3.2) enerji aktariminda kullanilan kamera
enerji soketinden (3.4) meydana gelen kamera blogu (3),

Isik bloguna (2) ve kamera bloguna (3) enerji iletimi saglayan i1sik ener;ji
kablosu (4) ve kamera eneriji kablosu (5),

kameradan (3) toplanan gorintilerin islenerek analiz edilmesini ve karar

verilmesini saglayan bilgisayar (7)

icermesidir.
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TARIFNAME

Takim tezgahlari igin kesici takim ucu konum tayin sistemi

TEKNiK ALAN

Bulus, genel olarak takim tezgahlarinda kullanilan takimlarin kontrolini saglayan

sistemler ile ilgilidir.

Bulus Ozellikle, takim tezgahlarinda takim cap ve boy o6lgme sistemi ile birlikte
kullanilan, kesici takim ucunun 6lgiim i¢in baslanacak konumunun tayin edilmesini

saglayan konum tayin sistemi ile ilgilidir.

TEKNIGIN BILINEN DURUMU

GunUimuzde takim tezgahlari, genellikle metal ya da diger kati malzemeleri
sekillendirme veya islemede kullanilan makinelerdir. Takim tezgahlari ¢odunlukla
malzemeleri kesmek, isleme yapmak veya birlestirmek icin kullaniimaktadirlar.
Bahsedilen bu iglevleri saglamak amaci ile takim tezgahlarinda kesici takim
Uzerinde kesici u¢ bulunmaktadir. CNC kontrolli olarak kullanilan takim
tezgahlarinda kesim iglemine baglamadan 6nce Odlgulere uygun dogru bir kesim
isleminin yapilabilmesi i¢in kesici takim ucunun boyutlarinin ve konumunun tam

olarak belirlenmesi gerekmektedir.

Mevcut teknikte kullanilan takim tezgahlarinda élgiime baslanilabilmesi igin takimin
kesici ucunun boyutlarinin ve referans noktaya gore uzakliklarinin bilinmesi
gerekmektedir. Ancak takim kesici ucunun konumunun tayin edilmesinde kullanilan
sistemlerde problemler oldugu goérUimektedir. Bu problemler nedeni ile kesim

islemlerinde hatalar ortaya ¢ikabilmektedir.

Mevcut teknikte kullanilan sistemlerde dlcime baslanmadan énce takimin kesici
uclarinin konum bilgileri sisteme giriimelidir. Bu sayede c¢ap ve boy o6lgimi igin
takimin kesici bolumu lazere dogru goturulebilir ve hesaplanabilir. Bahsedilen

konum bilgileri takim saticilari tarafindan verilebilir ya da konumunun olgilmesi
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gerekmektedir. Bu durumda konum bilgilerinin operatér tarafindan manuel giriimesi
hatalara sebep olabilmektedir. Ayni zamanda takimin asinmasi durumunda takim

saticisinin vermis oldugu bilgiler hatali olacaktir.

Teknigin bilinen durumunda karsilasilan US2022063041A1 numarali dokiimanda
takim tezgahlarinda kullanilan takimlarin ol¢ilmesini saglayan bir cihazdan
bahsedilmektedir. Bahsedilen dlgim cihazi takimin ¢apinin ve boyunun 6lgimini
bir lazer ile saglamaktadir. Bu durum mevcut teknikte bahsedilen problemlerin

ortaya gikmasina neden olmaktadir.

JPS6016344A numarali dokimanda takim tezgahlarinda kullanilan takimlarin
omdurlerinin kontrol edilmesini saglayan bir cihazdan bahsedilmektedir. Bahsedilen
cihaz makine igerisinde sirasi ile kullaniimakta olan takimlarin kullanim sdrelerini
kaydetmekte ve kullanim dmrinU hesaplamaktadir. Ancak bu dokimanda mevcut

teknikte bahsedilen problemlerin ¢bézimune yonelik bir bilgi bulunmamaktadir.

Sonu¢ olarak takim tezgahlar ile ilgili gelistirmelere gidilmekte, bu nedenle
yukaridaki deginilen dezavantajlari ortadan kaldiracak ve mevcut sistemlere ¢ézim

getirecek yeni yapilanmalara ihtiya¢ duyulmaktadir.

BULUSUN AMACI

Mevcut bulug, yukarida bahsedilen gereksinimleri kargilayan, tim dezavantajlari

ortadan kaldiran ve ilave bazi avantajlar getiren konum tayin sistemi ile ilgilidir.

Bulusun ana amaci; takim tezgahlarinda kullanilan kesici takim uglarinin

konumunun kontrolinu saglamaktir.

Bulusun bir amaci; operatére bagh kalmadan kesici takim ucunun otomatik bir

sekilde tayin edilmesi ile hatalarin ortadan kaldiriimasini saglamaktir.

Yukarida bahsedilen ve asagidaki detayli anlatimdan anlasilacak tim avantajlari
gerceklestirmek Uzere mevcut bulus; takim tezgahlarinda kesici takim ucunun

konumunun belirlenmesini saglayan konum tayin sistemi olup;
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e kesici takim ucunun gorintilenmesinde yardimci olan bir 151k kaynagindan,
Isik kaynaginin icinde konumlandinldigi i1sik kasasindan, 1sik kaynaginin
Uzerini kapatarak korunmasini saglayan isik kapagindan ve 1sik kaynagina
enerji aktariminda kullanilan 1sik enerji soketinden meydana gelen isik
blogu,

e Kesici takim ucunun goéruntilenmesini saglayan kameradan, kameranin
icinde konumlandirildidi kamera kasasindan, kameranin (zerini kapatarak
korunmasini saglayan kamera kapagindan ve kameraya enerji aktariminda
kullanilan kamera enerji soketinden meydana gelen kamera blogu,

¢ 1sIk bloguna ve kamera bloguna enerji iletimi saglayan i1sik enerji kablosu ve
kamera eneriji kablosu,

e kameradan toplanan goérintilerin islenerek analiz edilmesini ve karar
verilmesini saglayan bilgisayar

iceren bir yapilanma elde edilmistir.

Bulusun yapisal ve karakteristik 6zellikleri ve tim avantajlari asagida verilen sekiller
ve bu sekillere atiflar yapilmak suretiyle yazilan detayli agiklama sayesinde daha net
olarak anlagilacaktir. Bu nedenle degerlendirmenin de bu sekiller ve detayl

acglklama g6z dnune alinarak yapiimasi gerekmektedir.

SEKILLERIN KISA AGIKLAMASI

Mevcut bulusun yapilanmasi ve ek elemanlarla birlikte avantajlarinin en iyi sekilde
anlasilabilmesi icin asagida agiklamasi yapilan sekiller ile birlikte degerlendiriimesi

gerekir.

Sekil 1 Bulus konusu konum tayin sisteminin kullanildigi takim tezgahinin bir

goérindmuddr.
Sekil 2 Bulus konusu konum tayin sisteminin detay bir gorinimuddr.

Sekil 3 Bulus konusu konum tayin sisteminin kesici takim ucunun olgimina yaptigi

temsili bir gérunumaddir.

Sekil 4 Bulus konusu konum tayin sisteminin kullanildigi takim tezgahinin genel bir

gorandimaddar.
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REFERANS NUMARALARI
1. Kesici takim ucu

2. Isik blogu

2.1. Isik kasasi

2.2. Isik kaynagi

2.3. Isik kapagi

2.4. Isik eneriji soketi

3. Kamera blogu

3.1. Kamera kasasi

3.2. Kamera

3.3. Kamera kapagi

3.4. Kamera enerji soketi
4. Isik enerji kablosu

5. Kamera enerji kablosu
6. Cap/boy Ol¢iim probu
7. Bilgisayar

8. Kontrol Unitesi

9. Takim tezgahi

BULUSUN DETAYLI ACIKLANMASI

Bu detayll acgiklamada, bulus konusu konum tayin sisteminin tercih edilen
yapilanmalari, sadece konunun daha iyi anlasiilmasina yonelik olarak ve higbir

sinirlayici etki olusturmayacak sekilde agiklanmaktadir.

Bulus, takim tezgahlarinda (9) kesici takim ucunun (1) konumunun belirlenmesini
saglayan konum tayin sistemi olup;

e kesici takim wucunun (1) gorintilenmesinde yardimci olan bir 1sik
kaynagindan (2.2), 1sik kaynaginin (2.2) iginde konumlandirildigi 1sik
kasasindan (2.1), 1sik kaynaginin (2.2) Uzerini kapatarak korunmasini
saglayan isik kapagindan (2.3) ve isik kaynagina (2.2) enerji aktariminda
kullanilan i1sik enerji soketinden (2.4) meydana gelen isik blogu (2),

e kesici takim ucunun (1) goruntilenmesini saglayan kameradan (3.2),

kameranin (3.2) iginde konumlandinidigi kamera kasasindan (3.1),
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kameranin (3.2) Uzerini kapatarak korunmasini saglayan kamera
kapagindan (3.3) ve kameraya (3.2) enerji aktariminda kullanilan kamera
enerji soketinden (3.4) meydana gelen kamera blogu (3),

e isik bloguna (2) ve kamera bloguna (3) eneriji iletimi saglayan i1sik eneriji
kablosu (4) ve kamera enerji kablosu (5),

e kameradan (3) toplanan gorintilerin islenerek analiz edilmesini ve karar
verilmesini saglayan bilgisayar (7)

icermektedir.

Sekil 1'de takim tezgahindaki (9) kesici takim ucunun (1) ve konum tayin sisteminin
genel bir gorinimua bulunmaktadir. Konum tayin sistemi en genel hali ile bir isik
blogundan (2), bir kamera blogundan (3) ve i1sik blogu (2) ile kamera bloguna (3)
enerji saglayan isik enerji kablosundan (4) ve kamera enerji kablosundan (5)
meydana gelmektedir. Sekil 2'de 1sik blogunun (2) ve kamera blogunun (3) detay
gorinima bulunmaktadir. Isik blogu (2) bir 1sik kasasindan (2.1), i1sik kasasi (2.1)
icine yerlestirilen bir 151k kaynagindan (2.2) ve 1sik kaynagi (2.2) lizerine kapatilan
bir 1sik kapagindan (2.3) meydana gelmektedir. Isik kaynadi (2.2), kesici takim
ucunun (1) kontroli sirasinda glines kaynakl hatalarin énlenmesini saglamaktadir.
Isik kaynaginin (2.2) enerjisi 1sik blogu (2) ve 1sik enerji kablosu (4) arasinda
irtibatlanan 1sik enerji soketi (2.4) ile saglanmaktadir. Kamera blogu (3) bir kamera
kasasindan (3.1), kamera kasasi (3.1) igerisine konumlandirilan bir kameradan (3.2)
ve kamera (3.2) Uzerine kapatilan kamera kapagindan (3.3) meydana gelmektedir.
Kamera (3.2), kesici takim ucunun (1) gorintilerinin alinarak islenmesini
saglamaktadir. Kameranin (3.2) enerjisi kamera blogu (3) ve kamera enerji kablosu

(5) arasinda irtibatlanan kamera enerji soketi (3.4) ile saglanmaktadir.

Sekil 3'te konum tayin sisteminin, kesici takim ucunun (1) kontrolinin saglandigi
temsili bir gérinimu, Sekil 4'te ise takim tezgahinin (9) genel bir gérinimi
bulunmaktadir. Kontrol isleminde kesici takim ucu (1), 1sik blogunun (2) ve kamera
blogunun (3) arasina girmektedir. Bu asamada kamera (3.2) vasitasi ile gorunttler
toplanmakta ve takim tezgahinda (9) bulunan bilgisayara (7) aktariimaktadir.
Bahsedilen gorintiler bilgisayarda (7) analiz edilerek kesici takim ucunun (1) konum

bilgileri belirlenmekte ve kontrol Unitesine (8) aktariimaktadir. Konumu belirlenen



kesici takim ucu (1), cap ve boy 6lcimu igin ¢ap/boy 6lgim probu (6) igerisine

gelmektedir.
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