OZET

OTOMATIK STABILIZASYON VE MANEVRA SISTEMI

Bu bulus ile; basta yatlar olmak lizere deniz tasitlarinin kisith ve kullanimi nispeten zor olan manevra
kabiliyetlerini, tasitin motor dairesine yerlestirilen hidrofor ile deniz suyunu basinglandirilip, sensorler
ve kullanici tarafindan gelen komutlari kontrol tinitesinde islenerek gerekli goriilen elektronik vanalari
acarak 4 tarafindaki tahliye borularindan tahliye edilmesi ile stabil ve kontrolli bir seyir imkani

sunmasidir.
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Bulus, Otomatik stabilizasyon ve yonlendirme sistemi olup, 6zelligi; su alis borusundan (6)
deniz suyunu alip hidrofor (2) Gzerinden basinglandirilarak kullanim sartlarina gére kontrol
Unitesi (8) ve jiroskop (91) ve konumlandirma sisteminden (92) alinan verileri bilgisayarda (9)
isleyerek uygun elektronik vanalardan (3) su gegisine izin vermesiyle vanalara bagl tahliye
borularindan (5) suyun tazyikli bir sekilde tahliye edilmesiyle istenilen aksiyonu
gostermesidir.

Bulus, Otomatik stabilizasyon ve yonlendirme sistemi olup 6zelligi; basinglandirilabilir
borularin (4) tazyikli suyun yaptigi basinca dayanikli olmasidir.

Bulus, Otomatik stabilizasyon ve yonlendirme sistemi olup 6zelligi; deniz tasitinin (A)
olaganusti bir sekilde su almasi durumunda kontrol (initesi (8) tizerinden sintine alis (7)
borusunun aktiflestirilmesi ile deniz tasitinin (A) ylzerliginin korunmasini saglamaktir.

Bulus icerigi olan Hidrofor (2) ve elektronik vanalar (3); kontrol {initesi (8), jiroskop (91),
konumlandirma sisteminden (92) alinan komutlara goére bilgisayarda (9) islenip ¢alismasidir.
Bulus icerisindeki suyun hareket sirasi su alis borusu (6), Hidrofor (2), basinglandirilabilir boru
(4), elektronik vana (3), tahliye borusundan (5) ¢ikarak Deniz tasitina (A) donme ve arttiriimis
stabilizasyon hareketini kazandirmasidir.

Elektronik vanalarin (3), kontrol Unitesi (8) Gzerinden verilen komutlari uygulamak igin
gerektigi taktirde elektronik vanalarin (3) farkli seviyelerde agilarak birbirinden bagimsiz

seviyelerde suyu tahliye etmesidir.
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TARIFNAME

OTOMATIK STABILIZASYON VE MANEVRA SISTEMI

Bulusun ilgili oldugu teknik saha

Bu bulus; denizcilikle ilgili olup, tasitin motor dairesine yerlestirilen hidrofor ile basinglandirilan suyun,
kullanilan sensorler ve kontrol Unitesi araciliglyla bilgisayarda isleyerek gerekli gorilen elektronik

vanalarla yonlendirilerek, deniz tasitlarinin manevra kabiliyetini artiran bir sistemdir.

Teknigin bilinen durumu

Bilinen otomatik stabilizasyon sistemi; deniz tasitinin dinamikleri ve yapisina gére 6dnceden tasarlanir.
Uriin 4 adet elektronik vana ve hidrofor vasitasiyla gorevini icra eder. Kontrolériin verdigi komutlar ile
jiroskop ve konumlandirma sisteminden alinan veriler dahilinde bilgisayarda islenip gerekli vanalarin
belirli oranlarda acilip kapanmasini saglayarak tasiti kontrolli ve dengeli bir bicimde yénlendirir. Sistem
ici gecikmeyi minimuma indirmek amaciyla hidrofor tim elektronik vanalar kapali konumda iken
basinci belirli bir degerde tutar. Bitlin bu sistemin kullanilmasinin sonucunda ise motor yatlar basta
olmak lizere sportif, gezi ya da ticari amaglarla kullanilan motor dairesi ve omurga yapisi uygun olan
tim deniz tasitlarinin birbirinden bagimsiz sistemleri tek bir sisteme indirgeyerek maliyet, imalat ve
kapladigi yer gibi konularda muadillerine nazaran avantaj saglamaktadir. Otomatik stabilizasyon
sistemi sayesinde dimen veya bas/kic pervaneye ihtiyac duymadan motor tahrik Unitesini
destekleyerek deniz tasitinin sevk ve idaresi saglanir. Ayni zamanda bas ve kig pervanelere halat veya
Uglncl bir cisim tarafindan kullanim disi kalma gibi bir durumu olmadigindan dolayi bas ve kig
pervanenin yapacagi etkiyi daha guivenli bir bicimde icra edebilir. Sintine alis borusu sayesinde tasitin
sizdirmazhgini kaybedip yizerligi tehlikeye girdigi bir senaryoda kontrol Unitesi Uzerinden verilen
komut ile sintine alis borusu sisteme alinir ve tim su tahliye borularindan esit miktarda suyun
tahliyesini gerceklestirerek tasitin genel hareket kabiliyetine etki etmemesini saglar. Cayro sabitleyici
gibi agir, maliyetli ve karmasik bir sistemin gereksinimleri sunmak icin jiroskop ve konumlandirma
sisteminden aldigi verilere gore gerekli tahliye borularindan suyun tahliye edilmesini saglayarak

dalgalarin tasit tGzerindeki etkisini minimize eder.

Onceki teknik

US10435131 sayil Birlesik Devletler patent dokiimaninda bahsi gecen sistem ana tahrik Unitesi
Uzerinde kontrol sahibidir ancak olup Otomatik stabilizasyon ve manevra sisteminde harici bir sistem

olarak deniz tasitina dahil edilmistir. Bahsi gegcen US10435131 sayili Birlesik Devletler patent
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dokiimaninda yonlendirme tazyikli suyun tahliyesi ile olmayip, sisteme dahil olup pistonlara bagli olan
parcalar araciligiyla yonlendirilmektedir ancak Otomatik stabilizasyon ve manevra sisteminde ise
ekstradan herhangi bir yonlendirme aparati olmadan sadece tazyikli suyun tahliyesi ile hareketini

saglayabildiginden bahsi gegen sistemin alternatifi olarak kullanilabilir.

Bulusun cdziimiinii amacladigi teknik problemler

Bulusun ¢6zmeyi amacgladigl teknik problemlerin en basinda; deniz tasitlarinin kisith olan manevra
kabiliyetlerini pervane gibi suyun icinde acik bir sekilde donen bir parca kullanmadan arttirmak, cayro
sabitleyici gibi agir ve karmasik bir sisteme gereksinimi azaltmak, biyilk capli sintine pompalarini

ortadan kaldirarak kompakt ve imalat maliyeti dislk tek bir sistem {izerinde toplamaktir.

Sekillerin Aciklamasi

Bu bulusun amacina ulasmak i¢in gergeklestirilen bircok Otomatik stabilizasyon ve yonlendirme sistemi

sekillerde gosterilmistir.

Sekil 1: Bulus konusu Otomatik stabilizasyon ve yonlendirme sisteminin kullanildigl deniz tasitinin kus

bakisi goriintsidur.

Sekil 2: Otomatik stabilizasyon ve yonlendirme sisteminin kullanildigi deniz tasitinin  profil

goranasudur.
Sekil 3: Otomatik stabilizasyon ve yonlendirme sistemi Ust perspektif gorlintistdar.
Sekil 4: Otomatik stabilizasyon ve yonlendirme sistemi modullinin sistemsel devre semasidir.

Sekil 5A/ 5B/ 5C/ 5D/ 5E/ 5F: Otomatik stabilizasyon ve yonlendirme sisteminin kullanildigi bir deniz

tasitinin verilen komutlara karsin gercgeklestirdigi manevralardir

Sekillerdeki referanslarin aciklamasi

1: Otomatik stabilizasyon ve manevra sistemi
2: Hidrofor

3: Elektronik vana

4: Basinglandirilabilir boru

5: Tahliye borusu
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6: Su alis borusu

7: Sintine alis borusu

8: Kontrol Unitesi

9: Bilgisayar

91: Jiroskop

92: Konumlandirma Unitesi

A: Deniz tasiti

Bulusun aciklamasi

Bulusun konusu Otomatik stabilizasyon ve manevra sitemi (1) en temel halinde;

- Imalat esnasinda deniz tasitinin (A)motor dairesi ve karinasinin {izerine monte edilir.

- Uzerinde 1 hidrofor (2), 4 elektronik vana (3), imalat durumuna gére basinglandirilabilir boru
(4), 4 tahliye borusu (5), 1 su alis borusu (6), 1 sintine alis borusu (7) bulunur.
Otomatik stabilizasyon ve manevra sitemi (1); bilgisayar (9) ve kontrol Unitesi (8) lGzerinden

yonetilir.
Hidrofor (2), bilgisayardan (9) iletilen son komutlara uygun olan basing ve siireye gore galisir.

Elektronik vana (3), bilgisayar (9) tarafindan yonetilen basinglandirilabilir borudan (4) gerektiginde

tahliye borusuna (5) gegcisine izin veren elektrikli ve suya dayanikli pargalardir.

Basinglandirilabilir boru (4), hidrofor (2) tarafindan basinglandirilmis suyun sistem icerisinde

tasinmasini saglar.

Tahliye borusu (5), basinglandiriimis suyun sistemden tahliye edilip istenilen aksiyonu gerceklestirmesi
icin deniz tasitinin (A) dort bir tarafina yerlestirilmistir. Sert malzemeden imal edilip deniz tasitinin (A)

omurgasl lizerine sizdirmazlhigl saglanacak sekilde sabitlenmis pargalardir.

Su alis borusu (6), deniz tasitinin karinasinin alt tarafindan sistemde dolasimi saglanacak olan suyun
alis noktasidir. Sert malzemeden imal edilip deniz tasitinin (A) karinasi Gzerine sizdirmazligi saglanacak

sekilde sabitlenmis parcadir.

Sintine Alis borusu (7), deniz tasitinin (A) herhangi bir nedenden dolayi su almasi durumunda kontrol
paneli (8) tzerinden kullanici komutu ile sisteme sokulup deniz tasitinin (A) yizerliginin korunmasinda

yardimci olan pargadir.
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Kontrol (initesi (8), yonlendirme icin istenilen eylem komutlarin girilip bilgisayara (9) aktarr.

- Kontrol Unitesi ileri dogru itildigi taktirde ki¢ taraftaki elektronik vanalar acilir ve deniz tasiti
ileriye dogru hareket eder. (Sekil: 5A)

- Kontrol Unitesi iskele tarafa dogru itildigi taktirde sancak taraftaki elektronik vanalar acilir ve
deniz tasiti iskele tarafa dogru hareket eder. (Sekil: 5B)

- Kontrol Unitesi sancak tarafta dogru itildigi taktirde iskele taraftaki elektronik vanalar acilir ve
deniz tasiti sancak tarafa dogru hareket eder. (Sekil: 5C)

- Kontrol linitesi geriye dogru itildigi taktirde bas taraftaki elektronik vanalar agilir ve deniz tasiti
geriye dogru hareket eder. (Sekil: 5D)

- Kontrol linitesi saat yoniinde gevrildiginde taktirde iskele bas ve sancak kig taraftaki elektronik
vanalar agilir ve deniz tasiti saat yoniinde doner. (Sekil: 5E)

- Kontrol Unitesi saat yoninin tersine cevrildigi taktirde sancak bas ve iskele ki¢ taraftaki

elektronik vanalar agilir ve deniz tasiti saat yoninin tersine doner. (Sekil: 5F)

Bilgisayar (9); jiroskop, konumlandirma sisteminden aldigi verileri isler, kontrol Unitesinden (8) gelen

komutlarla birlestirerek hidrofor ve gerekli olan elektronik vanalari galistirir.

Bulusun sanayide uygulanma bicimi

Yukaridaki amaclara hizmet eden, Otomatik stabilizasyon ve yonlendirme sistemi; denizcilik ve

savunma sanayisinde Uretilebilir ve kullanilabilir nitelikte olup sanayide uygulanabilir yapidadir.
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