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OZET

YARI OTOMATIK AYARLANABILIR EMNIYETLI YUKSEKLIK AYARINA SAHIP GEKI
BAGLANTI CiHAZI

Bulug, motorlu is makineleri ve ylUk tasima araglarinda kullaniimak Uzere, yukseklik ayari
yapilabilen ve yuk baglantisini saglayan bir ¢eki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi; baglanti
cihazini Ustinde tasiyan ve baglanti cihazinin ylkseklik konum ayarinin yapildigi ¢eki sehpasi
(110); ceki kancasinin (160) konumlandiriimasi icin orta kisminda delik agilmis ve Uzerine
mekanizmalarin baglandi§i ceki govdesi (150); ceki sehpasi (110) Uzerinde bulunan delikler
yardimi ile ¢eki govdesinin (150) yukseklik konum ayarinin yapilmasi icin ¢eki govdesinde (150)
bulunan kilit pimi (120); kilit pimlerinin (120) dondurme hareketini yapmasi icin dondirme plakasi
(140); kilit pimi (120) ile sekil bagli dondirme plakasi (140) icinde dénme hareketini ve kilit piminin
(120) ileri geri iletimini saglamak Uzere perno (130); ylUkseklik ayarini gergeklestirmek igin Kilit
pimlerinin (120) tzerinde bulunan ve déndirme plakasina (140) eksenel olarak bagh pernolar

(130) ile calis bir hareketli mekanizma igermesidir.
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ISTEMLER

. Motorlu is makineleri ve yuk tasima aracglarinda kullaniimak Uzere, yukseklik ayari

yapilabilen ve yuk baglantisini saglayan bir ¢eki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi;

- baglanti cihazini Ustinde tasiyan ve baglanti cihazinin yukseklik konum ayarinin
yapildigi ¢eki sehpasi (110);

- ¢eki kancasinin (160) konumlandiriimasi icin orta kisminda delik agiimis ve Uzerine
mekanizmalarin baglandigi ¢eki gévdesi (150);

- ¢eki sehpasi (110) Uzerinde bulunan delikler yardimi ile ¢eki govdesinin (150) yukseklik
konum ayarinin yapilmasi i¢in ¢eki gévdesinde (150) bulunan kilit pimi (120);

- kilit pimlerinin (120) dondirme hareketini yapmasi icin donduirme plakasi (140);

- kilit pimi (120) ile sekil bagh dondurme plakasi (140) icinde dénme hareketini ve Kkilit
piminin (120) ileri geri iletimini saglamak Gzere perno (130);

- yukseklik ayarini gergeklestirmek igin kilit pimlerinin (120) Uzerinde bulunan ve
dondirme plakasina (140) eksenel olarak bagl pernolar (130) ile calis bir hareketli
mekanizma igermesidir.

istem 1’e uygun ceki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi; ceki baglanti cihazini (100) dis

etkenlerden korumak igin c¢eki gdvdesine (150) irtibatlandiriimis metal kapama (170)

icermesidir.

istem 1'e uygun geki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi; ceki gévdesinin (150) 6teleme

hareketini yaptigi ve geki gévdesinin (150) dikey eksende hareket konumunun ayarlanmasi

icin sekil bagli kizak kanali (111) igermesidir.

istem 1’e uygun ceki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi; gekinin kancasinin (160) yiikseklik

konum ayarinin yapilmasi igin ¢eki gévdesinde (150) bulunan kilit pimlerinin (120) icine

gectigi kizak deligi (112) icermesidir.

istem 1’e uygun ceki baglanti cihazi (100) olup, &zelligi; ceki sehpasindaki (110)

konumundan dudsmesini engellemek icin kilit pimini (120) ittiren kilit basma yay1 (121)

icermesidir.

istem 1’e uygun ceki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi; ceki gévdesinin (150) konum ayari

yapilirken kizak deliklerine (112) ylzeysel baski yaparak ¢eki gdévdesinin (150) dismemesi

icin emniyet saglayan emniyet bilyesi (123) icermesidir.

istem 1'e uygun geki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi; emniyet bilyesinin (123) geki

goévdesi (150) Uzerinden gikmamasi igin ¢eki gdvdesine (150) presle gecirilmis presleme

burcu (122) igermesidir.

istem 1’e uygun ceki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi; emniyet bilyesini (123) kizak

deligine (122) baski yaparak ittiren bilye basma yayi (124) icermesidir.
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istem 1’e uygun geki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi; hem emniyet bilyesinin (123) tam
merkezinden basmasini hem de yuzey ciziklerini dnlemek icin emniyet bilyesinin (123)
Uzerinde tegetsel donusunu saglamak Uzere emniyet bilyesi (123) ile bilye basma yayi
(124) arasinda konumlandiriimis merkezleme pulu (125) icermesidir.

istem 1’e uygun ceki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi; emniyetleme 6zelligi saglamak
Uzere iki delik ekseninde takilan yayli emniyet pimi (131) icermesidir.

istem 1’e uygun ceki baglanti cihazi (100) olup, 6ézelligi; hareket mekanizmasina hareket
iletimi saglamak Uzere déndirme plakasina (140) birlesik hareket kolu (141) icermesidir.
istem 1’e uygun c¢eki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi; hareket kolu (141) ile kuvvet
verildiginde elin kaymamasi icin stoper gorevi goren topuz (142) icermesidir.

istem 1’e uygun c¢eki baglanti cihazi (100) olup, &zelligi; ceki kancasinin (160) geki
sehpasindaki (110) yuUkseklik pozisyonunun ayarlanmasi icin kizak kanali deliklerinden
(112) gegcirilerek kizak kanali (111) igerisinde dikey eksende yukari ve asagi hareket eden,
ceki kancasinin (160) baglandidi ¢eki gévdesi kizagi (151) icermesidir.

istem 13’e uygun ceki baglanti cihazi (100) olup, dzelligi; ceki sehpasinda (110) bulunan
kizak kanallari (111) igcerisinde yukari ve asagi yonde hareket edebilmesi igin, tercihen
dikdortgen kesitli bir yapiya sahip, u¢ noktalarinda kizak kanali (111) i¢ kisminda sikismayi
onlemek igin dusey yluzeylerine pahlar aciimis gévde kizagi (151) icermesidir.

istem 1’e uygun geki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi; kizak kanallarinda (111) konum
ayarinin yapilabilmesi icin kilit piminin (120) c¢eki gdvdesi (150) igerisinde hareketini
saglamak Uzere, geki govdesinin (150) iki zit gapraz dugey ylzeyinde konumlandirilmig kilit
pimi kilavuz deligi (152) icermesidir.

istem 1’e uygun ceki baglanti cihazi (100) olup, &zelligi; emniyet bilyesinin (123) ceki
govdesi (150) icerisinde hareketini saglamak Uzere c¢eki gdvdesinin (150) diger iki zit
capraz dusey yuzeyinde konumlandiriimis emniyet bilye deligi (153) icermesidir.

istem 1’e uygun ¢eki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi; geki gévdesi (150) igindeki kilit pimi
ile pernonun (130) hareket mesafesini belirleyen strok kanali (154) icermesidir.

istem 1’e uygun ceki baglanti cihazi (100) olup, dzelligi; dondiirme plakasina (140) yataklik
yapan ve agisal déndirme hareketinin yapilmasi icin ¢eki gévdesine (150) birlesik ¢evresel
bilezik (155) icermesidir.

istem 1’e uygun ceki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi; ¢eki gdvdesine (150) birlesik
hareket mekanizmasini yayli emniyet pimi (131) ile baglayan altigen kulak (157)
icermesidir.

istem 1’e uygun ceki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi; cevresel bilezigi (155) kolay
cikarilabilir sekilde segman kanali (156) Uzerine sabitleyen mil segman (132) icermesidir.
istem 1’e uygun ceki baglanti cihazi (100) olup, 6zelligi; ¢eki gdvdesinin (150) kilit kapali

pozisyonunda altigen kulak (157) ile eksenel olarak ¢akisip, deligine yayli emniyet pimi
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(131) gegirilerek kilit piminin (120) acilmasini engelleyen déndirme plakasi emniyet deligi
(144) icermesidir.

22.Istem 1’e uygun geki baglanti cihazi (100) olup, dzelligi; kilit piminin (120), kilit pim kilavuz
deliginde (152) strok kanali (154) uzunlugunda dénme acisinin yatay diizlemde ileri ve geri
hareketini saglamak Uzere dondiurme plakasinda (140) bulunan egrisel kilavuz kanali (143)
icermesidir.
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YARI OTOMATIK AYARLANABILIR EMNIYETLI YUKSEKLIK AYARINA SAHIP GEKI
BAGLANTI CiHAZI

Teknik Alan

Bulus, motorlu is makineleri ve yik tasima araclarinda yukseklik ayari yapilabilen, aracin sasisine
sabitlenmis kizakli ¢eki sehpasi Uzerinden yUk baglantisini saglayan bir ¢eki baglanti cihazi ile

ilgilidir.

Bulus 6zellikle, yUkseklik ayarinin gavenli ve kolay yapilabilmesi icin delikli kizak, hareketli pimler
ve emniyet bilyeleri iceren, dis etkenlere kargi korumali, yari otomatik ve kullanim kolayligi

saglayan bir geki baglanti cihazi ile ilgilidir.

Teknigin Bilinen Durumu

Yuk tagimaciligi islerinde kullanilan geleneksel sistemler genellikle geki oku ve ¢eki sehpasindan
olusmaktadir. Bu sistemlerde, ylk tagsima araclarinin baglantt mekanizmasi olarak ¢eki sehpasina
sabitlenmis yuk baglanti cihazlari kullaniimaktadir. Mevcut sistemler, 6zellikle yukseklik konum
ayarini yapabilmek icin hareketli pimlerle donatilmis olup, bu pimler kizakli ¢eki sehpasindaki

delikli kizaklar araciligiyla ayarlama islemini gerceklestirmektedir.

Ancak bu tir mevcut mekanizmalar, gesitli teknik dezavantajlar ve kullanim zorluklari tagimaktadir.
ilk olarak, hareketli pimler genellikle ayni eksende karsilikli olarak yerlestirildiginden, ceki
sehpasindaki delikli kizaklara tam olarak otururken agisal sapmalar meydana gelmekte ve bu
durum pimlerin gecisini zorlastirmaktadir. Bu zorluk, ytkseklik ayari yapilirken operatérlerin daha

fazla efor harcamasina ve ayarlama igleminin hatali olmasina neden olmaktadir.

ikinci olarak, mevcut ceki sehpasi sistemlerinde, yiik baglanti cihazini destekleyecek herhangi bir
emniyet sistemi bulunmamaktadir. Bu nedenle, yuk baglanti cihazi konumlandirma sirasinda veya
yukseklik ayari yapilirken kontrolstiz bir sekilde asagi disebilmektedir. Bu durum hem is glvenligi

acisindan ciddi bir risk teskil etmekte hem de is surecinde kesintilere yol agmaktadir.

Son olarak, baglanti cihazlari dizenli olarak yaglama gerektiren mekanizmalara sahiptir. Cihazin
hareketli pim mekanizmasi, dis kosullara kargi korunmasiz oldugu igin, yaglama yapilmadigi

durumlarda surtinme nedeniyle hareketli pimler ve kol yatagi arasinda kilittenmeler meydana
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gelebilmektedir. Bu da cihazin islevselligini olumsuz yonde etkileyerek daha sik bakim ihtiyaci

dogurmakta ve kullanim émrini kisaltmaktadir.

Tum bu dezavantajlar, mevcut baglanti cihazlarinin verimsiz ve guvenilir olmayan bir yapi
sergilemesine neden olmaktadir. Bu nedenle, yeni bir ¢ceki baglanti cihazi gelistiriimesi, bu teknik
problemlerin ortadan kaldiriimasi agisindan énemli bir gereksinim haline gelmistir. Sonug olarak
mevcut teknikte var olan dezavantajlari ortadan kaldiran yari otomatik ayarlanabilir emniyetli
yukseklik ayarina sahip ¢eki baglanti cihazina olan gereksinimin varligi ve mevcut ¢oéztimlerin

yetersizligi ilgili teknik alanda bir gelistirme yapmayi zorunlu kilmistir.

Bulusun Kisa Ac¢iklamasi

Mevcut bulusg, yukarida bahsedilen gereksinimleri karsilayan, tim dezavantajlari ortadan kaldiran
ve ilave bazi avantajlar getiren motorlu is makineleri ve yik tagima araclarinda yukseklik ayari
yapllabilen, aracin sasisine sabitlenmis kizakli ¢eki sehpasi Uzerinden yuk baglantisini saglayan

bir gceki baglanti cihazi ile ilgilidir.

Teknigin bilinen durumundan yola ¢ikarak bulusun amaci, gelistirilen ¢eki baglanti cihazi sayesinde
yukseklik ayarinin guivenli, kolay ve verimli bir sekilde yapilabilmesinin yaninda mevcut
sistemlerdeki acisal sapma, kontrolsiiz dugme ve yaglama gereksinimi gibi dezavantajlarin ortadan

kaldiriimasinin saglanmasidir.

Bulusun amaci, ceki sehpasinin delikli kizagindaki kilit pimlerinin iki zit kenarda bulunmasi

sayesinde pimlerin kizaga gegisinin kolaylastiriimasinin saglanmasidir.

Bulusun diger bir amaci, ¢eki gévdesinde bir alt kenar ve bir Ust kenarda bulunan hareketli pimlerin
delikli kizagin igine gegcisinin kolaylastiriimasi sayesinde yulkseklik konum ayarinin kolaylikla ve

emniyetli sekilde yapilabilmesinin saglanmasidir.

Bulugun diger bir amaci, iki zit kenarda kullanilan emniyet bilyeleri sayesinde ceki baglanti
cihazinin yuUkseklik ayari yapilirken kontrolstiz bir sekilde asagi dismesinin engellenmesinin

saglanmasidir.

Bulusun diger bir amaci, emniyet bilyelerinin ¢eki sehpasinda bulunan delikli kizaklar ve eksenel

temasi sayesinde cihazin kontrolsiiz asagi dismesinin engellenmesinin saglanmasidir.
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Bulusun diger bir amaci, ¢eki baglanti cihazinin hareket mekanizmalarini dis etkenlerden koruyan
yapida olmasi sayesinde uzun silreler yaglamadan sorunsuz bir sekilde calisabilmesinin

saglanmasidir.

Bulusun diger bir amaci, hareketli pimler sayesinde kullanimi kolay, ileri ve geri ¢ekme

mekanizmasina sahip bir Griin sunulmasinin saglanmasidir.

Bulusun diger bir amaci, hareket mekanizmasinda déndidrme kolunun ug tarafinda bulunan topuz
sayesinde zorlu sartlar altinda ¢eki baglanti cihazinin operatdrin elinden kaymasinin ve

dlismesinin engellenmesinin saglanmasidir.

Bulusun yapisal ve karakteristik 6zellikleri ve tim avantajlari asagida verilen sekiller ve bu sekillere
atiflar yapilmak suretiyle yazilan detayli aciklama sayesinde daha net olarak anlagilacaktir, bu
nedenle degerlendirmenin de bu sekillerin ve detayli aciklamalarin géz 6niine alinarak yapiimasi

gerekmektedir.

Sekillerin Kisa Agiklamasi

Mevcut bulusun yapilanmasi ve ek elemanlarla birlikte avantajlarinin en iyi sekilde anlasilabilmesi

icin asagida acgiklamasi yapilan sekiller ile birlikte degerlendirilmesi gerekir.

Sekil-1; ¢eki sisteminin sematik genel gérinimudur,

Sekil-2; kilit pimi ve pernonun demonte halinin sematik genel gérinimudur,

Sekil-3; dondirme plakasinin sematik genel gérinamaddr,

Sekil-4; ceki gévdesinin sematik genel gérinimaddir,

Sekil-5; ¢ceki kancasinin sematik genel gérinimudur,

Sekil-6; ¢eki govdesi ve ¢eki kancasinin yandan sematik genel gérinimudur

Sekil-7; metal kapamanin sematik genel gérinimaddr,

Sekil-8; kilit kapali konumdayken ¢eki baglanti cihazinin sematik genel gérinimudr,

Sekil-9; kilit agik konumdayken ¢eki baglanti cihazinin sematik genel gérinumuadar.

Referans Numaralari

100. Ceki baglanti cihazi
110. Ceki sehpasi

111. Kizak kanal

112. Kizak deligi
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120. Kilit pimi

121. Kilit basma yay!

122. Presleme burcu

123. Emniyet Bilyesi

124. Bilye basma yayi

125. Merkezleme pulu

130. Perno

131. Yayli emniyet pimi

132. Mil segmani

133. Baglanti elemani

140. D6ndUrme plakasi

141. Hareket kolu

142. Topuz

143. Egrisel kilavuz kanali
144. D6ndUrme plakasi emniyet deligi
150. Ceki govdesi

151. Ceki govdesi kizagi

152. Kilit pim kilavuz deligi
153. Emniyet bilye deligi

154. Strok kanall

155. Cevresel bilezik

156. Segman kanall

157. Altigen kulak

160. Ceki kancasi

161. Ceki kancasi segman kanall
162. Ceki kancasi mili

163. Canak yayi

164. Ceki kancasi mil bilezigi
165. Ceki kancasi mil segmani

170. Metal kapama

Bulusun Detayli Agiklamasi

Bu detayli aciklamada, bulus konusu motorlu is makineleri ve ylk tasima araglarinda yukseklik
ayari yapilabilen, aracin sasisine sabitlenmig kizakli ¢eki sehpasi (110) Gzerinden yuk baglantisini
saglayan bir ¢eki baglanti cihazi (100) sadece konunun daha iyi anlagiimasina yénelik 6rnek olarak

ve hicbir sinirlayici etki olusturmayacak sekilde anlatilmaktadir.
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Bulus konusu ceki baglanti cihazi (100); is makineleri ve Tarim araglarinda ylik tasima amaci ile
baglanan rémork ve/veya kasa benzeri yik c¢cekme velveya tasima islemlerinde yukin araca
baglantisini ve bu baglanti sirasinda arag ile yukan baglanma konumlarindaki yukseklik ayarinin
yapilmasi ve konumu ayarlanan baglanti cihazinin sabitlenmesi goérevini yerine getirmektedir.
Bahsedilen ceki baglanti cihazi (100); baglanti cihazini Gstliinde tasiyan ve baglanti cihazinin
yukseklik konum ayarinin yapildigi ¢eki sehpasi (110); ceki sehpasi (110) Uzerinde bulunan
delikler yardimi ile ¢eki gévdesinin (150) yukseklik konum ayarinin yapilmasini saglayan kilit pimi
(120); kilit pimi (120) ile sekil bagli dondirme plakasindaki (140) egrisel kilavuz kanali (143) icinde
donme hareketini, kilavuz delik (152) sayesinde kilit piminin (120) ileri geri iletimini saglayan perno
(130); kilit pimlerinin (120) dondirme hareketini yapmasini saglayan dondirme plakasi (140); ceki
kancasi (160) ve Uzerinde bulunan mekanizmalarin baglandigi ¢ceki gévdesi (150); ¢eki govdesine
(150) baglanan ve tasitin cekme gorevini Ustlenen c¢eki kancasi (160); ¢eki baglanti cihazini (100)

dis etkenlerden koruyan metal kapama (170) icermektedir.

Sekil-1’de gosterilen ¢ekinin is makinesine baglandigi ceki sehpasi (110); ¢ceki govdesinin (150)
oteleme hareketini yaptigi sekil bagh kizak kanali (111) ve ¢eki govdesinde (150) bulunan Kilit
pimlerinin (120) icine gecerek c¢ekinin kancasinin (160) yukseklik konum ayarinin yapilmasini
saglayan kizak deligi (112) icermektedir. Bahsedilen kizak kanallarinin (111) yapisi ve teknik
Ozellikleri, ceki govdesinin (150) dikey eksende hareket konumunun ayarlanmasini saglamaktadir.
Bu yapi, esit mesafede kargilikh olarak yer alan iki adet U kesitli kizak kanal (111) ile ceki
sehpasina (110) sabitlenmigtir. Boylece, c¢eki govdesinin (150) kizak kanallari (111) Uzerinde

yukari ve asagi konum ayari yapilabilmektedir.

Sekil-2’de gdsterilen kilit pimi (120); kilit pimini (120) ittirerek ¢eki sehpasindaki (110) konumundan
dusmesini engelleyen kilit basma yayi (121); emniyet bilyesinin (123) geki govdesi (150) Uzerinden
citkmamasi icin ¢eki gévdesine (150) presle gegirilmis presleme burcu (122); ¢eki gdvdesinin (150)
konum ayari yapilirken kizak deliklerine (112) yuzeysel baski yaparak ceki govdesinin (150)
dismemesi icin emniyet saglayan emniyet bilyesi (123); emniyet bilyesini (123) kizak deligine
(122) baski yaparak ittiren bilye basma yayi (124); hem emniyet bilyesinin (123) tam merkezinden
basmasini hem de ylzey ciziklerini dnlemek icin emniyet bilyesinin (123) Uzerinde tegetsel
donlsinl saglamak Uzere emniyet bilyesi (123) ile bilye basma vyayl (124) arasinda
konumlandiriimis merkezleme pulu (125) icermektedir. Bahsedilen perno (130); iki delik ekseninde
takilarak emniyetleme 06zelligi saglayan yayh emniyet pimi (131); cevresel bilezigi (155) kolay
cikarilabilir sekilde segman kanali (156) Uzerine sabitleyen mil segman (132); metal kapamayi

(170) ceki govdesine (150) baglayan civata (133) icermektedir.
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Sekil-3'te gosterilen dondurme plakasi (140); hareket mekanizmasina hareket iletimi saglamak
Uzere dondurme plakasina (140) birlesik hareket kolu (141); hareket kolu (141) ile kuvvet
verildiginde elin kaymamasi igin stoper goérevi goren topuz (142); déndirme plakasinda (140)
bulunan, kilit piminin (120) kilit pim kilavuz deliginde (152) strok kanali uzunlugunda dénme
acisinin yatay dizlemde ileri ve geri hareketi saglayan egrisel kilavuz kanal (143); ¢ceki govdesinin
(150) kilit kapal pozisyonunda altigen kulak (157) ile eksenel olarak ¢akisip, deligine yayli emniyet
pimi (131) gecirilerek kilit piminin (120) acilmasini engelleyen dondirme plakasi emniyet deligi
(144) icermektedir.

Hareket mekanizmasi, kilit pimlerinin (120) UGzerinde bulunan ve dondirme plakasindaki (140)
egrisel kilavuz kanalindan (143) eksenel olarak bagli pernolar (130) ile calismaktadir. Dondirme
plakasina (140) kaynakli olarak eklenen tutma kolu (141), acisal olarak dondurllerek pernolar
(130) egrisel kilavuz kanal (143) Uzerinden Oteleme hareketi yapmaktadir. Bu o6teleme, Kilit
pimlerini (120) kilavuz delik (152) icinde ileriye dogru kaydirarak g¢eki govdesinin (150) ceki
sehpasinin (110) Uzerindeki kizak deliklerine (112) girmesini saglamaktadir. Bu hareket, c¢eki

govdesinin (150) ceki sehpasina (110) kilitlenmesini veya kilidin acilmasini saglamaktadir.

Sekil-4'te gosterilen geki govdesi (150); geki kancasinin (160) baglandigi geki govdesi kizagi (151);
kilit piminin (120) ¢ceki gdvdesi (150) icerisinde hareketinin saglandigi kilit pimi kilavuz deligi (152);
emniyet bilyesinin (123) ceki govdesi (150) igerisinde hareketinin saglandigi emniyet bilye deligi
(153); ceki govdesi (150) icindeki kilit pimi ile pernonun (130) hareket mesafesini belirleyen strok
kanal (154); dondirme plakasina (140) yataklik yapan ve acisal dondirme hareketinin yapilmasini
saglayan, ¢eki gévdesine (150) birlesik ¢cevresel bilezik (155); standart segman kanali (156); ¢eki
govdesine (150) birlesik hareket mekanizmasini yayli emniyet pimi (131) ile baglayan altigen kulak
(157) icermektedir. Hareket mekanizmasi, c¢evresel bilezik (155) ile yataklanmistir. Kolay
cikarilabilir ve sabit kalmasini saglamak amaciyla mil segmani (132) ile segman kanali (156)

Uzerine sabitlenmistir.

Sekil-5'te gosterilen ¢eki kancasi (160); c¢eki kancasinin (160) c¢eki govdesi (150) Uzerine
baglandigi ¢eki kancasi mili (162); ¢eki kancasi mili (162) tzerinde bulunan ¢eki kancasi segman
kanali (161); sekil-6’da gdsterilen ¢eki kancasi mili (162) Gzerinde bulunan ¢eki kancasi mil bilezigi
(164); ceki gdvdesi (150) ile ¢eki kancasi mil bilezigi (164) arasinda baski yaparak ¢eki kancasinin
(160) baglanmasini saglayan ¢anak yayi (163); ¢eki kancasinin (160) ¢eki govdesi (150) Gzerine
baglanmasini saglayan ceki kancasi mil segmani (165) igcermektedir. Bahsedilen ¢eki kancasi
(160), ceki gévdesine (150) montelenmis olup, motorlu tagitin yik tasiyan kasali aragla baglantisini
saglayan bir bilesendir. Motorlu tasit, kaza sonucu veya keskin manevralar nedeniyle yan

devrildiginde, ¢eki kancasi (160) ¢eki gévdesinin (150) Uzerinde saat yoninde veya saat yonunin
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tersine dairesel hareket edebilecek sekilde tasarlanmistir. Ceki kancasinin (160) bilesenlerinden
biri olan ¢eki kancasi mili (162), ¢eki kancasi segman yatagi (161) ile donatiimistir. Ceki kancasi
mil segmani (165), ¢ceki kancasi milinin (162) Uzerinde kullanilan bir pargadir. Ayrica, ¢eki kancasi
mil bilezigi (164), ceki gévdesi (150) ile ¢ceki kancasi milinin (162) tzerinde yer alir ve ¢eki kancasi
mil segmani (165) ile ¢canak yaylari (163) arasinda konumlandiriimis bir destek burcudur. Canak
yaylar (163), ¢ceki kancasi milinin (162) lzerine konumlandirilan ¢eki govdesi (150) ile ¢eki kancasi

mil bilezigi (164) arasinda yer alan bilesenlerdir.

Sekil-7’de gosterilen hareket mekanizmasi, toz, camur ve yabanci maddelere maruz kalmamasi
icin mekanizmanin bulundugu kisim, metal kapama (170) yardimiyla ¢eki govdesine (150) civata

(133) ile baglanarak dis etkenlerden korunmustur.

Ceki govdesinin (150) bir pargasi olan geki gévdesi kizagi (151), konum ayarini yapmak igin ¢eki
govdesinde (150) bulunan kilit piminin (120) kizak kanali deliklerinden (112) gecirilmektedir. Bu
islem, ceki baglanti cihazinin (100) yukseklik konum ayarini gerceklestirmeye olanak tanimaktadir.
Ceki govdesinin (150) ceki govdesi kizagi (151), kizak kanali (111) icerisinde dikey eksende yukari
ve asagl hareket ederek ¢eki kancasinin (160) ceki sehpasindaki (110) ylkseklik pozisyonunun
ayarlanmasini saglamaktadir. Ceki gdvdesi (150), ceki sehpasinda (110) bulunan kizak kanallari
(111) icerisinde yukari ve asagi yonde hareket edebilmesi igin, tercihen dikdortgen kesitli bir yapiya
sahip olan govde kizaginin (151) u¢ noktalarinda, kizak kanal (111) i¢c kisminda sikigmayi
Onlemek amaciyla dusey ylzeylerine pahlar aciimistir. Ceki gévdesinin (150) ortasinda bulunan
dairesel delik, ¢eki kancasinin (160) konumlandiriimasi icin tasarlanmistir. Deligin arka tarafinda,
hareket mekanizmasini kontrol edebilmek amaciyla gevresel bir bilezik (155) bulunmaktadir.
Ayrica, ceki govdesinin (150) iki zit ¢capraz dusey yuzeyinde, kizak kanallarinda (111) konum
ayarinin yapilabilmesi icin kilit pim kilavuz delikleri (152) yer almaktadir. Diger iki zit capraz digey
ylzeyinde ise emniyet bilye delikleri (153) bulunmaktadir. Ceki gdvdesinde (150), iki zit capraz
disey yluzeyde bulunan emniyet bilye deligi (153) igerisine sirasiyla bilye basma yayi (124),
merkezleme pulu (125), emniyet bilyesi (123) ve presleme burcu (122) yerlestiriimektedir. Bu
sistem sayesinde, emniyet bilyesi (123) arkasindaki bilye basma yay (124) ve 6nunde bulunan
merkezleme pulu (125) aracihdiyla emniyet bilye deliginden (153) itilerek presleme burcundan
(122) bir miktar disariya c¢ikmaktadir. Bu ¢ikis, emniyet bilyesinin (123) ylzey alaninin kizak
kanalindaki (111) kizak deligine (112) baski yaparak ¢eki govdesinin (150) kontrolstiz bir sekilde
asagi dismesini engellemektedir. Ceki gévdesinin (150) kalan iki zit gapraz ylzeyinde bulunan Kkilit
pimleri kilavuz deligi (152), icerisinde sirasiyla yer alan pim basma yayi (121) ve hareketli pimleri
(120) sayesinde hareket mekanizmasinin hareket ettiriimesiyle ileri ve geri hareket edebilmektedir.

Bu hareket, kizak kanalinda (111) bulunan kizak deligi merkezine (112) eksenel olarak girerek



sekil-8'de gosterilen kilitteme ve sekil-9'da gdsterilen kilidi agma goérevini Ustlenmektedir. Konum
ayari yapilan kilit pimlerinin (120) kilittenmesi, ceki gdvdesinde (150) bulunan bilesenler olan
altigen kulak (157) ve dondirme plakasi emniyet deligi (144) ile eksenel olarak yayli emniyet pimi

(131) takilarak gergeklestiriimektedir.
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