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OZET

MODULER YAPIYA SAHIP MOBIL VE YUKSEKLIGI AYARLANABILIR VINC
SISTEMI

Bulus endustriyel alanlarda yik tasimada kullanilmasi icin en az bir alt sase
grubuna (20) ve bahsedilen alt sase grubuna (20) gore duseyde yer degistirebilen
en az bir uUst sase grubuna (10) ve bahsedilen Ust sase grubunda (10) yukin
tasinmasi igin en az bir kaldirma grubuna (13) sahip yukseklik ayarli bir ving sistemi
(1) ile ilgilidir. Bulusun yeniligi; bahsedilen st sase grubunun (10) alt sase grubuna
(20) gore yer degistirmesine imkan vermek Uzere aralarinda en az bir tahrik grubu
(30) icermesi, bahsedilen tahrik grubunun (30) yer degistirme yapmasi sonrasinda
alt sase grubu (20) ve st sase grubunun (10) birbirine sabitlenmesi icin alt sase
grubunda (20) bulunan bir alt dikme (21) ve Ust sase grubu (10) tzerinde bulunan
bir Ust dikmeden (11) en az biri tGzerinde en az bir delik (32) ve bahsedilen delikle
(32) irtibatlanmak Uzere en az bir tespit pimi (31) icermesiyle karakterize

edilmektedir.

Sekil 1



10

15

20

25

30

10

ISTEMLER

. Endustriyel alanlarda yuk tasimada kullaniimasi icin en az bir alt sase

grubuna (20) ve bahsedilen alt sase grubuna (20) gore diseyde yer
degistirebilen en az bir Gst sase grubuna (10) ve bahsedilen Ust sase
grubunda (10) yukin tasinmasi i¢in en az bir kaldirma grubuna (13) sahip
yukseklik ayarl bir ving sistemi (1) olup 6zelligi; bahsedilen Ust sase
grubunun (10) alt sase grubuna (20) gore yer degistirmesine imkan vermek
Uzere aralarinda en az bir tahrik grubu (30) icermesi, bahsedilen tahrik
grubunun (30) yer degistirme yapmasi sonrasinda alt sase grubu (20) ve Ust
sase grubunun (10) birbirine sabitlenmesi icin alt sase grubunda (20)
bulunan bir alt dikme (21) ve Ust sase grubu (10) Uzerinde bulunan bir Ust
dikmeden (11) en az biri Gizerinde en az bir delik (32) ve bahsedilen delikle
(32) irtibatlanmak Uzere en az bir tespit pimi (31) icermesidir.

. Istem 1'e gore bir ving sistemi (1) olup 6zelligi; alt sase grubunun (20)

zemine temas eden ve zemine gbére yatayda hareketini saglayan en az bir

tekerlek (23) icermesidir.

. Istem 2'ye gore bir ving sistemi (1) olup 6zelligi; alt sase grubunda (20)

karsilikh konumlanmig iki adet alt dikme (21) ve bahsedilen alt dikmelerin
(21) zemine bakan taraflarinda en az birer ayak grubu (22) icermesi ve
bahsedilen tekerlegin (23) bahsedilen ayak grubu (22) (zerinde

konumlanmig olmasidir.

. Istem 1’e goére bir ving sistemi (1) olup 6zelligi; calisma sirasinda ving

sistemini (1) zeminde sabitlemek igin zemine baski uygulayarak tekerlekleri

(23) zeminden ayirmak Uzere en az bir sabitleme grubu (24) icermesidir.

. Istem 1’e gore bir ving sistemi (1) olup 6zelligi; tahrik grubunun (30) hidrolik

bir tahrik sistemi icermesidir.

. Istem 1’e gére bir ving sistemi (1) olup 6zelligi; tahrik grubunun (30) elektrik

motorlu veya mekanik bir tahrik sistemi icermesidir.
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7. Iistem 1'e gore bir ving sistemi (1) olup 6zelligi; tahrik grubunun (30)

pnomatik bir tahrik sistemi icermesidir.

8. Istem 1’e gore bir ving sistemi (1) olup 6zelligi; calisma sirasinda ving
sistemini (1) sabitlemek icin zemine baski uygulayan bir ving sabitleme
grubu (24) icermesidir.

9. istem 1'e gore bir ving sistemi (1) olup 6zelligi; Ust sase grubu (10) tizerinde
karsilikli konumlanmig en az iki adet Ust dikme (11) icermesi ve bahsedilen
ust dikmeler (11) arasinda uzanan ve Uuzerinde kaldirma grubunun (13)

hareket edebildigi en az bir kdpra kiris (12) icermesidir.
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TARIFNAME

MODULER YAPIYA SAHIP MOBIL VE YUKSEKLIGI AYARLANABILIR VINC
SISTEMI

TEKNIK ALAN

Bulug, endustriyel alanlarda yik tasimada kullaniimasi icin en az bir alt sase
grubuna ve bahsedilen alt sase grubuna gore duseyde yer degistirebilen en az bir
Ust sase grubuna ve bahsedilen lst sase grubunda yikin tasinmasi icin en az bir

kaldirma grubuna sahip yukseklik ayarli bir ving sistemi ile ilgilidir.

ONCEKI TEKNIK

Mevcut teknikte kiris konstriksiyonuna sahip vingler, hafif ve orta tonajli yuklerin
kaldirimasi ve tasinmasi amaciyla yaygin sekilde kullanilmakta; genellikle
endustriyel isletmeler, Uretim tesisleri, montaj hatlari, atélyeler, bakim alanlari,
depo ve lojistik merkezleri gibi sabit yapilar igerisinde rayli sistemler tzerinde
hareket edecek sekilde tasarlanmaktadir. Bu tur vingler, yapilarindaki sadelik ve
ekonomik oluslari nedeniyle tercih edilmekte olup; sabit kopri mekanizmasi, yuk

kaldirma sistemi ve sabit ayaklara oturan bir konstriksiyon yapisi icermektedir.

Literattirde bilinen CN218434559U No’lu basvuru ayarlanabilir bir portal ving
saglamayl amaclamaktadir. Geleneksel sabit portal vinglerin optimize edilmesi ve
lyilestiriimesi yoluyla farkh yukseklik ve genigliklerde ayarlanabilir bir portal ving
elde edilmektedir. Bu sayede, farkli boyutlardaki ekipmanlarin kaldiriimasina
olanak saglanmakta ve dar alanlarda yapilacak kaldirma iglemleri igin de uygun
hale gelmektedir. Boylece portal vincin kullanim alani ve kaldirma islemlerinin
gerceklestirilebilecegi yerler genigletimektedir. Bu bulusta ving yuksekligi,
ayarlanabilir ist destek cubugu ile alt destek cubugu arasindaki baglanti sayesinde
ayarlanmaktadir. Ayarlanabilir Ust destek cubugu, alt destek cubugunun icine
yerlestiriimekte ve kaldirilacak ekipmanin yuksekligine gore uygun derinlikte

ayarlanmaktadir.
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Mevcut teknikte kullanilan sabit tek kirisli ving sistemleri, genellikle belirli bir
yukseklik seviyesinde sabitlenmis olup, ¢alisma alanlarinin zeminden yiksekligi
farklihk gosterdiginde ya da yapisal engeller bulundugunda, ayni tesiste birden
fazla vincin kullanilmasini zorunlu kilmaktadir. Bu durum hem yatirrm maliyetini
hem de operasyonel karmasikligi artirmaktadir. Ayrica sabit raylara bagl
kalinmasi, vincin sadece fabrika ya da atdlye ici belirli alanlarda ¢alismasina olanak

tanimakta, tasinabilirlik ve saha disi kullanim gibi ihtiyaclar karsilanamamaktadir.

Bununla birlikte, sabit yukseklige sahip ving sistemlerinde kaldirilacak yukin boyut
ve sekline gbére manevra kabiliyeti sinirh olmakta, distuk tavan acikligi olan
bolgelerde kullanim kisittanmakta ve engel teskil eden yapi elemanlari nedeniyle
verimli alan kullanimi saglanamamaktadir. Bu durum, isletmelerin farkh
operasyonlar icin 6zel sistemler kurmasini gerekli kilmakta ve esnek Uretim
hatlariyla entegre calismayl engellemektedir. Dolayisiyla, mevcut sistemler
yukseklik ayari yapilabilen, engelleri asabilen ve mobil calismaya uygun ving

c6zumleri sunamamaktadir.

Sonug olarak, yukarida bahsedilen tum sorunlar, ilgili teknik alanda bir yenilik

yapmay! zorunlu hale getirmistir.

BULUSUN KISA ACIKLAMASI

Mevcut bulus yukarida bahsedilen dezavantajlari ortadan kaldirmak ve ilgili teknik

alana yeni avantajlar getirmek tzere, bir ving sistemi ile ilgilidir.

Bulugun bir amaci, yuksekligi ayarlanabilir ve farkli ¢aligma sahalarina uyum
saglayabilen bir ving sistemi ortaya koymaktir.

Bulusun diger bir amaci, sabit raylara baglh kalmaksizin hareket edebilen ve fabrika

disi sahalarda da kullanilabilen bir ving sistemi ortaya koymaktir.

Bulusun diger bir amaci, farkh yukseklik ihtiyaclarinda rijitligini koruyabilen ve ilave

ving kullanimina gerek birakmayan bir ving sistemi ortaya koymaktir.
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Yukarida bahsedilen ve asagidaki detayli anlatimdan ortaya ¢ikacak tim amaclari
gerceklestirmek Uzere mevcut bulug, endistriyel alanlarda yuUk tasimada
kullanilmasi icin en az bir alt sase grubuna ve bahsedilen alt sase grubuna gore
duseyde yer degistirebilen en az bir Ust sase konstriksiyon grubuna ve bahsedilen
Ust sase grubunda yukun taginmasi igin en az bir kaldirma grubuna sahip yukseklik
ayarli bir ving sistemidir. Buna gore yeniligi, bahsedilen st sase grubunun alt sase
grubuna gore yer degistirmesine imkan vermek lzere aralarinda en az bir tahrik
grubu icermesi, bahsedilen tahrik grubunun yer degistirme yapmasi sonrasinda alt
sase grubu ve Ust sase grubunun birbirine sabitlenmesi icin alt sase grubunda
bulunan bir alt dikme ve Ust sase grubu tzerinde bulunan bir tst dikmeden en az
biri tUzerinde en az bir delik ve bahsedilen delikle irtibatlanmak Uzere en az bir

noktadan tespitleme icermesidir.

Bulusun mdmkin bir yapilanmasinin 6zelligi, alt sase grubunun zemine temas
eden ve zemine gobre yatayda hareketini saglayan en az bir tekerlek icermesidir.
Boylece ving sistemi, calisma alani icerisinde farkli konumlara kolaylikla tasinabilir

ve operasyonel esneklik saglanir.

Bulugsun mumkuin bir diger yapilanmasinin 6zelligi, alt sase grubunda karsilikh
konumlanmis iki adet alt dikme ve bahsedilen alt dikmelerin zemine bakan
taraflarinda ayak grubu icermesi ve bahsedilen tekerlegin bahsedilen ayak grubu
uzerinde konumlanmig olmasidir. BOylece ving sistemi, yapisal stabilite ve dengeli

bir yik dagilimi elde eder, bu da guvenli ve verimli bir calisma ortami saglar.

Bulugsun mumkun bir diger yapilanmasinin 6zelligi, calisma sirasinda ving sistemini
zeminde sabitlemek icin zemine baski uygulayarak tekerlekleri zeminden ayirmak
Uzere en az bir sabitleme grubu icermesidir. Boylece yik kaldirma ve tasima
islemleri sirasinda istenmeyen hareketler engellenir ve operasyonel guvenlik

artirilir.

Bulugsun mimkin bir diger yapilanmasinin o6zelligi, tahrik grubunun bir tahrik
sistemi icermesidir. Boylece yukseklik ayarlamalari sirasinda yiksek gic ve

hassasiyet saglanir, yuklerin kaldirilmasi ve indiriimesi daha etkin bir sekilde
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gerceklestirilir. Boylece daha hafif ve kompakt bir tasarim elde edilirken, 6zel

calisma kosullarinda guvenli operasyon saglanir.

Bulugun mumkun bir diger yapilanmasinin 6zelligi, tahrik grubunun motorlu bir
tahrik sistemi icermesidir. Boylece enerji verimliligi ve kontrol edilebilirlik artirilir,
bakim gereksinimleri azaltilir ve sistemin genel efektif performansi iyilestirilir.

Bulugsun mudmkdn bir diger yapilanmasinin 6zelligi, calisma sirasinda vinci
sabitlemek icin zemine baski uygulayan bir sabitleme grubu tertibati icermesidir.
Bdylece yik kaldirma ve tasima igslemleri sirasinda ving sisteminin stabilitesi artirihr

ve operasyonel guvenlik saglanir.

Bulugsun mumkin bir diger yapilanmasinin 6zellidi, Ust sase grubu Uzerinde
karsilikli konumlanmis en az iki adet st dikme icermesi ve bahsedilen Ust dikmeler
arasinda uzanan ve Uzerinde kaldirma grubuna hareket edebildigi en az bir képru
kirig icermesidir. Boylece yiklerin farkli noktalara hassas ve etkin bir sekilde
tasinmasi muamkuan olur, calisma alaninin verimliligi artirilir.

SEKILIN KISA ACIKLAMASI

Sekil 1’ de bulus konusu ving sisteminin temsili bir perspektif goranimu verilmigtir.
Sekil 2’ de bulus konusu ving sisteminin temsili bir yan gérinima verilmistir.

Sekil 3’ de bulus konusu ving sisteminin temsili bir patlatilmig gérinimu verilmistir.

BULUSUN DETAYLI ACIKLAMASI

Bu detayli aciklamada bulus konusu sadece konunun daha iyi anlasiimasina

yonelik hicbir sinirlayici etki olugturmayacak érneklerle agiklanmaktadir.

Sekil 1' de bulus konusu ving sisteminin (1) temsili bir perspektif gérinimu
verilmistir. Buna gore bulus konusu ving sistemi (1), endustriyel tesislerde agir

yuklerin kaldirimasi ve tasinmasi igin tasarlanmis bir ving turtdur. Bu ving sistemi
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(1), genellikle celik konstriksiyon yapisina sahip olup, yuksek tasima kapasitesi
sunmaktadir. Kopru kiris (12) seklindeki ana kirisleri, calisma alaninin genisligi
boyunca uzanir ve yukleri yatay olarak tagima yetenegdi saglamaktadir. Ving sistemi
(1), endustriyel igletmeler, tretim tesisleri, fabrikalar, depolar, tersaneler ve insaat
sahalari gibi genis calisma alanlarinda etkin bir sekilde kullanilirlar. Ving sistemi (1)
en az bir alt sase grubu (20) ve bahsedilen alt sase grubuna (20) gore duseyde
hareketlendirilebilen en az bir Ust sase grubuna (10) sahiptir. Bu sayede ving

sisteminin (1) farkli calisma yuksekliklerine uyarlanabilir olmasi saglanabilmektedir.

Sekil 2" de bulug konusu ving sisteminin (1) temsili bir yan goérinimu verilmistir.
Buna gore Ust sase grubu (10), yuk tasima ve kaldirma islevlerinin merkezi
bilesenidir. Bu Ust sase grubu (10), ving sisteminin (1) genel stabilitesini ve yuk
tagima kapasitesini belirleyen ana unsurdur. Ust sase grubu (10) alt sase grubuna
(20) gore dusey eksende en azindan kismen hareketlendirilebilecek sekilde
konfigure edilmektedir. Buna imkan vermesi icin alt sase grubu (20) tzerinde en az
bir alt dikme (21) ve ust sase grubu (10) Uzerinde en az bir ust dikme (11)
bulunmaktadir. Ving sisteminde (1), st dikme (11), alt sase grubundaki (20) alt
dikme (21) ile teleskopik olarak i¢ ice gecerek, Ust sase grubunun (10) yuksekliginin
ayarlanmasina imkan vermektedir. Dikey dogrultuda uzanan bu alt dikme (21) ve
ust dikme (11), genellikle karsilhikli iki adet olarak konumlandiriimaktadir.
Uzerlerinde belirli araliklarla yerlestiriimis delikler (32) bulunmakta ve bu delikler
(32) arasindan tespit pimi (31) gegcirilerek istenilen yukseklikte sabitleme
yapilabilmektedir. Bu yapi, ving sisteminin (1) farkh calisma ortamlarina uyum
saglamasina ve cesitli yUkseklik gereksinimlerini karsilamasina olanak
tanimaktadir. Ust sase grubunda (10) karsilikli konumlanmig st dikmeler (11)
arasinda en az bir kdpru kirig (12) bulunmakta olup, yatay baglanti saglamaktadir.
Kopru kiris (12) tGzerinde bulunan kaldirma grubu (13), kopri kiris (12) boyunca
hareket edebilir sekilde konumlandiriimistir. Bu dizenleme, yiklerin ¢calisma sahasi
icinde yatay olarak taginmasini ve hassas bir sekilde konumlandiriimasini mimkuan
kilmaktadir. Kopru kiris (12), ving sisteminin (1) genel stabilitesini ve yuk tasima
kapasitesini artiran kritik bir bilesendir. Kaldirma grubu (13) ise kanca, manyetik
tutucu gibi aparatlar aracihgiyla yuklerin kaldirilmasi, indirilmesi ve tasinmasini

saglamaktadir. Kopru kirig (12) tzerinde hareket edebilir sekilde tasarlanmis olup,
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bu sayede yuklerin calisma sahasi icinde farkli noktalara tasinmasina imkan
tanimaktadir.

Sekil 3" de bulus konusu ving sisteminin (1) temsili bir patlatiimis goértnimi
verilmistir. Buna gore alt sase grubu (20), Ust sase grubunu (10) tasiyan ve
sistemin zeminle baglantisini saglayan temel yapidir. Alt sase grubu (20) alt
dikmeler (21) ve bahsedilen alt dikmelerin (21) Uzerinde konumlandigi en az bir
ayak grubu (22) icermektedir. Alt sase grubu (20), ving sisteminin (1) calisma
sahasindaki hareketliligini ve manevra kabiliyetini desteklemeye imkan
vermektedir. Bahsedilen alt dikme (21), Ust sase grubu (10) Uzerindeki Ust dikme
(11) ile teleskopik olarak i¢ ice gecerek, Ust sase grubunun (10) alt sase grubuna
(20) gore yukseltilip alcaltiimasina imkan vermektedir. Dikey dogrultuda uzanan bu
alt dikmeler (21), genellikle karsilikli iki adet olarak konumlandiriimistir. Uzerlerinde
belirli araliklarla delikler (32) bulunur ve bu delikler (32) arasindan tespit pimi (31)
gecirilerek istenilen yikseklikte sabitleme yapilabilir. Bahsedilen ayak grubu (22)
ise alt sase grubunda (20), alt dikmelerin (21) zemine bakan tarafinda yatay
dogrultuda uzanan parcalardir. Her bir alt dikmenin (21) tabaninda birer adet
bulunmakta ve bu ayak grubunun (22) zemine bakan ytizeyinde en az bir tekerlek
konumlanmaktadir. Bahsedilen tekerlek (23), ving sisteminin (1) yatay dizlemde
hareketini saglayan ve alt sase grubuna (20) monte edilmis doner elemanlardir. Bu
tekerlekler (23) sayesinde ving, calisma sahasinda istenilen konuma kolaylikla

tasinabilir ve farkli calisma alanlarina uyum saglayabilmektedir.

Ving sisteminde (1) en az bir ving sabitleme grubu (24) bulunmaktadir. Bahsedilen
vin¢ sabitleme grubu (24), ving sisteminin (1) calisma sirasinda yatay hareketini
kisitlayan ve stabilitesini artiran mekanizmalardir. Ving sabitleme grubu (24) alt
sase grubuna (20) entegre edilerek, zemine dogru baski uygulayarak ving sistemini
(1) sabitlemektedir. Genellikle dort adet olup, karsilikli iki tarafta
konumlandiriimaktadir. Ving sabitleme grubu (24) mekanik kollarin dondarilmesiyle
zemine dogru uzatilarak tekerleklerin (23) zeminle temasini kesmekte ve ving
sisteminin (1) calisma sirasinda istenilen konumda guvenli bir sekilde
sabitlenmektedir. Bu dizenek, ving sisteminin (1) operasyonel givenligini ve yuk
tasima kapasitesini artirarak, cesitli endustriyel uygulamalarda etkin kullanimini

saglamaktadir.
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Ving sistemi (1) en az bir tahrik mekanizmasi grubu (30) icermektedir. Bahsedilen
tahrik grubu (30), Ust sase grubunun (10) alt sase grubuna (20) gore yukseltilip
alcaltiimasini mekanik olarak saglamakta ve ving sisteminin (1) yukseklik ayarini
degistirmektedir. Bu tahrik grubu (30), farkli calisma ortamlarina ve yukseklik
gereksinimlerine uyum saglamak amaciyla yapilandiriimistir. Tahrik grubu (30)
bulusun tercih edilen yapilanmasinda hidrolik, pnédmatik veya mekanik tahriklidir.
Tahrik grubu (30) bir piston icerir ve hidrolik olarak ¢aligma mesafesi kurs boyunun
degistiriimesi ile Ust sase grubunu (10) alt sase grubuna (20) gore yer dedgistirir.
Bulusun alternatif yapilanmalarinda ise tahrik grubu (30) elektrik motorlu veya
pnomatik tahrikli de olabilmektedir. Pnématik tahrikli yapilanmada tahrik grubu (30)
bir pnématik piston seklinde olup uzatilip kisaltilabilmektedir. Elektrik motorlu
yapilanmada ise tahrik grubu (30) alt sase grubu (20) ve Ust sase grubu (10)
arasinda vidal mil veya kremayer disli icerebilir ve bu mekanizmalarin bir elektrik
motorunun dondurtlmesi ile aralarindaki mesafe degistirilebilmektedir. Alt sase
grubu (20) ve Ust sase grubuyla (10) iligkilendirilen tespit pimi (31) aralarinda
kilitteme yaparak, sistemin istenilen yiikseklikte sabitlenmesini saglamaktadir. Ust
dikme (11) ve alt dikme (21) Uzerindeki deliklerden (32) gecirilerek kullanilan bu
tespit pimleri (31), ving sisteminin (1) calisma sirasinda stabilitesini ve guvenligini

artirmakta ve tahrik grubuna (30) yuk binmesini 6nlemektedir.

Bulusun mumkudn bir calisma senaryosunda, ving sisteminin (1) alt sase grubu (20)
Uzerindeki vin¢ sabitleme grubu (24) etkinlestirilerek sistem zemine sabitlenir ve
calisma sirasinda istenmeyen hareketlerin éntne gegcilir. Ardindan, tahrik grubu
(30) kullanilarak Ust sase grubu (10) istenilen yukseklige ayarlanir ve tespit pimleri
(31) delige gecirilerek bu konum givence altina alinir. Bu ayarlamalar
tamamlandiktan sonra, kaldirma grubu (13) makine parcasina baglanir ve parca,
kopru kirig (12) boyunca yatay hareket ettirilerek hedef konuma tasinir. Bu slrecte,
tekerlekler (23) sayesinde ving sistemi (1), calisma sahasinda gerekli pozisyonlara
kolaylikla hareket ettirilir. Tum bu unsurlarin uyumlu calismasiyla, agir yuklerin

glvenli ve verimli bir sekilde taginmasi saglanir.

Bu bulug, mobil ve yuksekligi ayarlanabilir ving sistemi (1) sayesinde enddistriyel

tesislerde dusik, orta ve agir tonajli yuklerin tasinmasinda onemli avantajlar
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sunmaktadir. Sistemin mobilitesi, ving sisteminin (1) ¢calisma sahasinda kolaylikla
hareket etmesine olanak taniyarak farkli alanlarda yuk tasima ve kaldirma
islemlerini verimli hale getirir. YUksekliginin ayarlanabilir olmasi, cesitli yikseklik
gereksinimlerine uyum saglayarak farkli montaj ve bakim islemlerinde esneklik
saglamaktadir. Ayrica, kompakt yapisi sayesinde algcak tavanli tesislerde de
rahathkla kullanilabilir.

Bulugsun koruma kapsami ekte verilen istemlerde belirtiimis olup kesinlikle bu
detayl anlatimda 6rnekleme amaciyla anlatilanlarla sinirli tutulamaz. Zira teknikte
uzman bir kiginin, bulusun ana temasindan ayrilmadan yukarida anlatilanlar

Isiginda benzer yapilanmalar ortaya koyabilecegi aciktir.
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SEKILDE VERILEN REFERANS NUMARALARI

1 Ving Sistemi

10 Ust Sase Grubu
11 Ust Dikme
12 Kopru Kirig
13 Kaldirma Grubu

20 Alt Sase Grubu

21 Alt Dikme

22 Ayak Grubu

23 Tekerlekler

24 Ving Sabitleme Grubu

30 Tahrik Grubu
31 Tespit Pimi
32 Delik
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