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OzET
ON ARAC iKAZ LAMBASI

Bulus, trafikte seyir halinde bulunan buylk araclarin, yol gorisiini kapattiklari arkasindan
gelen araglara, ekstra uyari saglamak icin tasarlanmis ikaz lambasidir. Blylk aragta bulunan harici ya
da dahili kameralardan elde edilen goriintiler, yapay zeka algoritmalari aracihgiyla islenerek, buyik
arag arkasina diger suriculer tarafindan fark edilecek bir sekilde takilan, 6n araci temsil eden lamba
grubundaki (7), sinyal, fren, dortlii ikaz isaretlerini, arkadan gelen arag siriculerine anlk olarak
iletme amaghidir. Bliylik araglarin arkasindaki siirliclilerin, 6ndeki araglarin hareketlerini zamaninda ve

net bir sekilde gérmelerini saglayarak kaza riskini dnemli 6l¢tide azaltmak icin tasarlanmistir.
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iSTEMLER:

1.

Bulus, bliyik govdeli araglarin arka kismina haricen takilabilen 6n araci temsil eden

lamba grubu (7) olup, 6zelligi;

- On ara¢ lamba grubundaki (8) fren, sinyal degisim hareketlerinin kamera
gorintilerini yapay zeka algoritmalarinda isleyip, 6n araci temsil eden lamba

grubuna (7) verileri aktarmasidir.
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TARIFNAME
ON ARAC iKAZ LAMBASI
Teknik alan:

Bulus, biylk govdeli araglarin arka lamba grubunda bulunan alana, 6n aracin sinyal ve

frenleme ikaz degisikliklerini temsil eden, ilave edilmis lamba grubunu kapsar.
Teknigin Bilinen Durumu:
On araci temsil eden, herhangi bir uygulama tespit edilememistir.
Bulusun Amaci:

Trafikte seyir halindeyken, 6zellikle biliylk araglarin (kamyon, otobliis vb.) arkasinda kalan
surdcdler igin goris alaninin kisitlanmasi dnemli bir glivenlik riski olusturmaktadir. Bu durum, éndeki
araglarin ani manevralari, frenlemeleri veya sinyalizasyonlari gibi durumlarin zamaninda fark

edilmesini zorlastirarak kaza olasiligini artirabilir.

Bu soruna yenilik¢i bir ¢6zim sunmak amaciyla, blyilk araclara entegre edilebilecek akilli bir
ikaz sistemi gelistirilmesi hedeflenmektedir. Bu sistem, bliylk aracin icerisinde bulunan mevcut bir
ara¢ kamerasi veya bir telefon kamerasinin canli seyir goérintilerini, yapay zeka algoritmalari

aracihgyla isleyecektir.

Bliylk aracin arkasina takilan bu 6zel lamba gurubu, éndeki aracin arka lamba grubundaki
sinyal hareketlerini birebir taklit ederek gorsel olarak yansitacak, buyik araglarin arkasindaki
surdculerin, 6ndeki araglarin lamba grubundaki degisimleri zamaninda ve net bir sekilde gérmelerini

saglayarak kaza riskini 6nemli 6lclide azaltacaktir.

Ani frenlemeler veya sinyalli serit degistirmeler gibi durumlara arkadaki siricilerin nceden

hazirlanmasina olanak taniyarak trafik akisinin daha diizenli olmasina katki saglamasi amaglanmistir.
Sekillerin Agiklanmasi:
Sekil — 1: Buyuk govdeli araglar
Sekil — 2: Lamba gruplari

Sekil — 3: Harici ikaz lambasi béliimleri ve 6n arag lamba grubu
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Referanslarin Agiklanmasi:

1: Arag dahili sol sinyal

2: Arag dabhili sag sinyal

3: Arag dabhili fren / park lambasi

4: On araci temsil eden sol sinyal

5: On araci temsil eden fren / park lambasi
6: On araci temsil eden sag sinyal

7: On araci temsil eden lamba grubu

8: On arag lamba grubu

9: Bliylik arag¢ lamba grubu
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Bulusun Agiklanmasi:

Bulus, blyilik govdeli araglarin 6n tarafina yerlestirilecek kamera ya da kameralardan alinan
gorintilerin yapay zeka algoritmalari aracihgiyla islenmesi ile biyik aracin arka tarafina, harici olarak
uygulanabilen, bliylk ara¢ arkasindan gelen diger arag siricilerinin gorebilecegi bir konumda, 6n
ara¢ lamba grubu (8) degisiklik bilgilerini, anlk olarak aktarabilecegi on araci temsil eden lamba

grubudur.(7)

Kamera bliylk ara¢ 6n tarafindan trafik seyir gorintilerini alirken, en yakin aracin ikaz
lambalarindaki hareketleri isleyerek, biyilk aracin arkasina harici olarak takilan, 6n araci temsil eden

lamba grubuna (7) veriyi birebir taklit ederek aktarir.

Ondeki aracin dahili sol sinyali (1) yaniyorsa, biiyiik ara¢ arkasinda bulunan 6n araci temsil

eden lamba grubunda (7), 6n araci temsil eden sol sinyal (4) yanar.

Ondeki aracin dahili sag sinyali (2) yaniyorsa, biiyiik ara¢ arkasinda bulunan én araci temsil

eden lamba grubunda (7), 6n araci temsil eden sag sinyal (6) yanar.

Ondeki arag¢ dahili fren / park lambasi (3) yaniyorsa, biiyiik ara¢ arkasinda bulunan én araci

temsil eden lamba grubunda (7), 6n araci temsil eden fren / park lambasi (5) yanar.

Ondeki aracin dértlii ikaz lambalari yaniyor ise ( éndeki ara¢ dahili sag sinyal (2) ve éndeki
arag dahili sol sinyalinin (1) ayni anda yanmasi) blyik arag arkasinda bulunan 6n araci temsil eden
lamba grubunda (7), dértlii ikaz lambasi (On araci temsil eden sag sinyal (6) ve 6n araci temsil eden

sol sinyalin (4) ayni anda yanmasidir.) yanar.

Bliylik araclara harici takilan 6n araci temsil eden lamba grubu (7), biylk ara¢ lamba
grubundaki (9) sinyal hareketlerinden bagimsiz, bliyik ara¢ arkasindan gelen araclara yapay zeka

algoritmasi ile islenen bilgileri aktarir.

Bulusun sanayiye uygulanma bigimi:

Bulus, buyilk govdeli araglara harici olarak uygulanabilecegi gibi, ilk Uretim esnasinda arag

tasarimlarina da eklenebilir.
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