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OZET

CEKME YONU DEGISTIRILEBILIR LIFT OTOMATIK MANDALI

Bulus, hidrolik kaldirici (300) sistemleriyle calisan is makineleri, traktorler ve ylk tasima
araclarinda kullaniimak Uzere gelistirilmis olan, ¢cekme yonU degistirilebilir lift otomatik mandal
(100) yapisina sahip bir konum ayar mekanizmasidir (A). Bahsedilen konum ayar mekanizmasi
(A), kaldirma kollarinin (400) istenilen ylkseklige kaldiriimasi ve bu yuikseklige otomatik olarak geri
getiriimesini saglayarak kullaniclya zaman kazandirir, glivenlik ve kullanim kolayhgl sunar.
Bahsedilen konum ayar mekanizmasi (A), kullanici komutu ile calisan ve c¢ift yonli hareket
kabiliyeti saglayan c¢cekme yonU degistirilebilir lift otomatik mandal (100) yapisina sahiptir.
Bahsedilen cekme yonl degistirilebilir lift otomatik mandalin (100) temel islevi, yukin kaldiriimasi

ya da indirilmesi sirasinda hareket iletimi ve yon kontroliint entegre sekilde saglamaktir.
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1.

2.

ISTEMLER

Hidrolik kaldiriciya (300) bagl kaldirma kollarinin (400) kontrolli bi¢cimde kaldirma ve

indirme hareketini saglamak tGzere kullanilan bir konum ayar mekanizmasi (A) olup, 6zelligi;

kullanicidan aldigi kaldirma ve indirme komutlarini baglanti teli (200) vasitasiyla kol
kaldirma cubuguna (500) ileten ¢ekme yonu degistirilebilir lift otomatik mandal
(100);

kullanici tarafindan baslatilan kaldirma komutunu cekme yonu degistirilebilir lift
otomatik mandala (100) iletmek igin dogrusal harekete donustiren mandal basma
tusu (113);

slotlu zit yon plakasinin (133) dairesel ve dengeli sekilde hareket etmesini saglamak
Uzere Ucglnclu baglanti ve merkezleme deligi (135) Uzerinde konumlandiriimis
merkezleme mili (130);

kullanicidan mandal basma tusu (113) araciigiyla gelen dogrusal hareketi ters
yonde dairesel harekete cevirerek baglanti teline (200) iletmek Uzere merkezleme
mili (130) etrafinda dénecek sekilde yerlestiriimis slotlu zit yon plakasi (133);

mandal basma tusu (113) tarafindan dretilen dogrusal hareketi slotlu zit yoén
plakasina (133) iletmek Uzere mandal basma tusu (113) ile hareket iletim baglanti
slotu (127) arasinda konumlandiriimis hareket iletim pimi (118);

hareket iletim pimi (118) tarafindan iletilen dogrusal hareketi slotlu zit yon plakasina
(133) aktaran ve delik slotlu zit yon plakasi (133) tzerinde konumlandiriimig slot
deligi (134);

baglanti telini (200) slotlu zit yén plakasina (133) sabitlemek igin slotlu zit yén
plakasinin (133) Uzerindeki u¢ bdlimde konumlandiriimis tel baglanti deligi (136)

icermesidir.

istem 1’e uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, 6zelligi; cekme yéni degistirilebilir lift

otomatik mandalin (100) tim bilesenlerini cevresel etkilere karsi koruyarak sistem

batinliglinG saglamak Uzere, konum ayar mekanizmasi (A) icerisinde c¢cekme yoni

degistirilebilir lift otomatik mandalin (100) dis kismina monte edilmis dis kapama (125)

icermesidir.

istem 1’e uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, 6zelligi; slotlu zit yén plakasini (133)

merkezleme miline (130) irtibatlandiran Gg¢lncu baglantt ve merkezleme deligi (135)

icermesidir.

istem 1’e uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, 6zelligi; cekme ydni degistirilebilir lift

otomatik mandalin (100) cevresel etkilere karsi korunmasi icin mandal kapamasi (110)

icermesidir.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

10

istem 4’e uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, dzelligi; mandal kapamasini (110) dig
kapama (125) igine irtibatlandiran baglanti deligi (111) icermesidir.

istem 1’e uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, 6zelligi; cekme ydni degistirilebilir lift
otomatik mandalin (100) hareket ettigi ic bolge olan mandal hareket yuvasi (112)
icermesidir.

istem 1’e uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, ézelligi; mandal basma tusunun (113)
sabit bir eksen etrafinda donerek dlzgin calismasini sadlamak Uzere, ¢ekme yoni
degistirilebilir lift otomatik mandalin (100) 6n ylzeyinde, dis kapama (125) Uzerinde
konumlandiriimis birinci baglanti ve merkezleme delidi (114) icermesidir.

istem 1’e uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, 6zelligi; cekme yéni degistirilebilir lift
otomatik mandalin (100) belirli bir konumda sabitlenmesi ve istemsiz hareketlerin
onlenmesi icin mandal kapamasi (110) icerisinde, mandal hareket yuvasi (112) boyunca
konumlandiriimis tirnak (115) icermesidir.

istem 1’e uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, 6zelligi; cekme yonii degistirilebilir lift
otomatik mandalin (100) geri cekilmesini sadlayarak fazla hareketi sinirlandiran, dis
kapama (125) icinde yer alan ¢cekme yayi baglanti deligi (117) ile cekme yayi baglanti
yuvasi (123) arasinda konumlandiriimis cekme yayi (124) icermesidir.

istem 9’a uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, dzelligi; gekme yayini (124) sabitleyen
cekme yayi baglanti deligi (117) ve ¢ekme yayi baglanti yuvasi (123) icermesidir.

istem 1’e uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, 6zelligi; kaldirma isleminin
sonlandiriimasi veya ters gevrilmesi iglevini yerine getiren mandal geriye alma tusu (119)
icermesidir.

istem 11’e uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, 6zelligi; mandal geriye alma tusunun
(119) sabit eksende ¢aligmasi igin ikinci baglanti ve merkezleme deligi (121) igermesidir.
istem 1’e uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, ézelligi; mandal geriye alma tusu (119)
ile tetiklenen geri alma fonksiyonunu aktive ederek kaldirma hareketini durdurmak veya
tersine gevirmek icin kullanilan ve dig kapama (125) Uzerinde, mandal geriye alma tusunun
(119) hemen yaninda konumlandiriimis ¢ektirme yluzeyi (120) icermesidir.

istem 1’e uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, 6zelligi; cekme yonii degistirilebilir lift
otomatik mandalin (100) farkl strok ayarlarina gore c¢alismasi igin strok ayar saci (132) ve
bu strok ayar sacini (132) Uzerinde tasiyan tel strok ayar delikleri (131) icermesidir.

istem 1’e uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, 6zelligi; hareket iletim piminin (118)
konum ayarini yapan hareket iletim baglanti slotu (127) icermesidir.

istem 1’e uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, 6zelligi; dis kapamanin (125) konum

ayar mekanizmasi (A) gdvdesine sabitlenmesi igin sabitleme deligi (128) icermesidir.
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17.istem 1’e uygun konum ayar mekanizmasi (A) olup, 6zelligi; cekme yoni degistirilebilir lift
otomatik mandal (100) ile dis kapamayi (125) birbirine irtibatlandiran mandal baglant

civatasi (140) icermesidir.
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TARIFNAME

CEKME YONU DEGISTIRILEBILIR LIFT OTOMATIK MANDALI

Teknik Alan

Bulusg, traktorler, motorlu is makineleri ve yuk tasima araclarinda kullanilan hidrolik kaldirici
sistemlerine iliskin olup; 6zellikle, hidrolik kollarin istenilen ylkseklige otomatik olarak kaldirilip

indirilmesini saglayan bir yUkseklik konum ayar mekanizmasi ile ilgilidir.

Bulus 6zellikle, kullaniciya hiz, konfor ve guvenilirlik saglayan, baglanti teli yonu optimize edilmis,
sistem tasarimi sadelestiriimis ve surtiinme ile direngten kaynakli performans kayiplari azaltiimig

olan ¢cekme yonu degistirilebilir lift otomatik mandali ile ilgilidir.

Teknigin Bilinen Durumu

Hidrolik kaldirici sistemleri, traktdrler ve motorlu is makinelerinde yaygin olarak kullanilan,
operatdrin gesitli tarimsal ya da endustriyel ekipmanlari belirli bir ylikseklige kaldirip indirmesini
saglayan sistemlerdir. Bu sistemlerde, hidrolik kollarin yuksekligini kontrol etmek amaciyla
kullanilan “lift otomatik mandali” adi verilen bir mekanizma yer almaktadir. Bu mandal, kullanicinin
manuel midahalesiyle ¢calismakta; operatdér mandali ileri ittiginde, mandal igerisindeki mekanizma

bu itme kuvvetini cekme kuvvetine donustlrerek bir tel araciligiyla hidrolik kaldiriciya iletmektedir.

Ancak bu bilinen sistemlerde bazi yapisal ve islevsel problemler s6z konusudur. Mevcut
uygulamalarda, kuvvetin yonlyle tel baglantisinin yoni zit oldugundan, telin lift otomatik
mandalindan c¢ikisi ile hidrolik kaldiriclya baglantisi arasinda ters yonlU bir rota olusturulmasi
gerekmektedir. Bu durum telin boyunun uzamasina, telin kabin veya platform iginden geciriimesi
sirasinda karmagik bir rota olusturulmasina ve telin bukulme yarigaplarinin biyumesine neden
olmaktadir. Bu karmasik yapi; strtinmenin artmasina, kuvvet iletimindeki verimin diismesine ve
sistemin genel tepki suresinin uzamasina yol agmaktadir. Ayrica bu sirtinme ve direng, zamanla
telin ve sistemdeki diger hareketli parcalarin asinmasina neden olmakta, dolayisiyla bakim sikligini

ve maliyetlerini artirmakta, sistemin guvenilirligini azaltmaktadir.

Bu tlr problemler, ginimizde kullanilan bazi patentli sistemlerde de agik¢ga gézlemlenmektedir.
Ornegin US 7,686,095 B2 numarali patent, tarimsal araglarda hidrolik sistemin yiiksekligini kontrol
etmek icin elektronik kontrolli bir yapi sunmaktadir. Pozisyon sensdrleri, orantisal valfler ve kontrol

Uniteleri ile sistemin yuksekligi otomatik olarak sabitlenmektedir. Ancak bu sistemde de mekanik tel
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baglantilarinin yonsel dizenlemesiyle ilgili bir iyilestirme bulunmamakta; tel rotasi ve ydnlendirme

zorluklari hala mevcut kalmaktadir.

US 3,768,570 A numarali patentte, ¢ nokta aski sistemine sahip traktorlerde kullanilan klasik bir
hidrolik kaldirici duzeni acgiklanmaktadir. Bu sistem, hidrolik kontrol i¢cin mekanik servo kollar
kullanmakta ve pozisyon kontroli saglamaktadir. Ancak burada da telin yonlendirilmesiyle ilgili bir

yenilik getirilmemistir ve baglanti teli, yine karmasik ve verimsiz bir glizergahta yonlendiriimektedir.

US 11,272,655 B2 numarali patentte ise hassas tarim uygulamalari icin moduler bir sistem
tanimlanmistir. Bu sistemde yukseklik ayari, basing sensorleri ve solenoid valflerle kontrol edilen
tamamen elektronik bir yapi ile saglanmaktadir. Her ne kadar dogrudan tel kullanimini azaltan bir
¢6zUm gibi gorunse de bu sistem hidrolik mandalli ve tel kontrolli sistemleri dogrudan ikame
etmedigi gibi, geleneksel sistemlerin karmasik tel rotalariyla ilgili problemlerine de pratik bir ¢6zim

sunmamaktadir.

Yukarida érnekleri verilen mevcut patentler, hidrolik kaldirici sistemlerinin ylksekligini kontrol etme
amaciyla cesitli teknolojik ¢cézimler sunmakla birlikte, baglanti tellerinin yonl, boyu, surtinme
kaynakli verim kaybi ve sistemin guvenilirligi gibi temel problemleri ele almamaktadir. Bu da hem
Uretim sdrecinde karmasik montaj zorluklarina hem de sahada kullanim sirasinda karsilasilan

performans ve guvenlik sorunlarina neden olmaktadir.

Bu baglamda, mevcut teknikteki eksiklikleri gideren ve telin yonund optimize ederek daha kisa,
daha dogrudan, dusuk surtinmeli ve guvenilir bir baglanti saglayan yeni tasarimlara olan ihtiyag
acikca gorulmektedir. Sonu¢ olarak mevcut teknikte var olan dezavantajlari ortadan kaldiran
yukseklik konum ayar mekanizmasina olan gereksinimin varligi ve mevcut ¢ézumlerin yetersizligi

ilgili teknik alanda bir gelistirme yapmayi zorunlu kilmistir.

Bulusun Kisa Agiklamasi

Mevcut bulus, yukarida bahsedilen gereksinimleri karsilayan, tim dezavantajlari ortadan kaldiran
ve ilave bazi avantajlar getiren traktorler, motorlu is makineleri ve ylk tasima araclarinda kullanilan
hidrolik kaldirici sistemlerine iligkin olup; 6zellikle, hidrolik kollarin istenilen yukseklige otomatik

olarak kaldirilip indirilmesini saglayan bir ylkseklik konum ayar mekanizmasi ile ilgilidir.

Teknigin bilinen durumundan yola ¢ikarak bulusun amaci, hidrolik kaldirma sistemlerinde baglanti
telinin yonunu degistirebilen otomatik mandalli bir mekanizma sayesinde daha kompakt, guvenli,

diustk surtinmeli ve kullanici dostu bir kaldirma ¢ézimu saglamaktir.
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Bulusun amaci, baglanti telinin boyunun kisaltiimasi sayesinde malzeme maliyetlerinin azaltiimasi

ve sistemin daha kompakt hale getirilmesidir.

Bulusun diger bir amaci, telin lift otomatik mandalindan c¢ikisi ile hidrolik kaldiriciya baglanan
girisinin ayni yonde konumlandiriimasi sayesinde tel rotasinin kisaltilmasi ve kabin ya da platform

icinde uygun bir rota olusturulmasinin kolaylastiriimasidir.

Bulusun diger bir amaci, karmasik tel rotalarinin ortadan kaldiriimasi sayesinde sistem tasariminin

sadelestiriimesi ve Uretim ile bakim sireglerinin kolaylastiriimasidir.

Bulusun diger bir amaci, karmasik rotalarin ortadan kaldiriimasi sayesinde baglanti telinde olusan

surtinme ve direncin azaltiimasi ve bdylece sistemin daha hizli calismasinin saglanmasidir.

Bulusun diger bir amaci, daha az surtinme ve direng saglayan yapi sayesinde baglanti teli ve

diger bilesenlerin asinmasinin azaltilmasi ve sistem émrinin uzatilmasidir.

Bulugun diger bir amaci, basit ve dogrudan bir tasarim sayesinde sistemin daha guvenilir hale

getiriimesi ve is makinelerinde beklenmedik arizalarin énline gegilmesidir.

Bulusun diger bir amaci, mandal basma tusu ile slotlu zit ydn plakasina hareket iletimi saglanmasi

sayesinde kullanici komutu dogrultusunda kaldirma fonksiyonunun etkin sekilde baglatiimasidir.

Bulusun diger bir amaci, slotlu zit yon plakasinin ters yénde doéner hareket Uretmesi sayesinde

hareketin baglanti teli Gzerinden hidrolik kaldiriciya dogru bigimde iletiimesidir.

Bulusun diger bir amaci, mandal kapamasi, mandal hareket yuvasi ve kilitteme tirnaklarinin
kullaniilmasi sayesinde mandallarin givenli bigcimde kilittenmesi ve gerektiginde ¢dzulmesinin

saglanmasidir.

Bulusun diger bir amaci, cekme yayi ve gekme yayi baglanti delikleri sayesinde mandalin guvenli

ve kontrolll bicimde geri ¢cekilmesinin saglanmasidir.

Bulusun diger bir amaci, mandal geriye alma tusu ve cgektirme ylzeyi sayesinde kaldirma

hareketinin sonlandirilmasi veya tersine ¢cevrilmesinin mumkudn kilinmasidir.
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Bulusun diger bir amaci, strok ayar saci, strok ayar delikleri ve baglanti teli sayesinde sistemin

hareket mesafesi ve hassasiyetinin ayarlanmasinin saglanmasidir.

Bulusun diger bir amaci, baglanti ve merkezleme delikleri ile merkezleme mili ve sabitleme deligi

kullanilmasi sayesinde sistemin eksenel dengesinin korunmasi ve pargalarin sabitlenmesidir.

Bulusun diger bir amaci, dis kapamanin cihaz (zerine entegre edilmesi sayesinde cihazin dis

etkenlerden korunmasinin saglanmasidir.

Bulusun diger bir amaci, mandal baglanti civatasinin sistem iginde kullaniimasi sayesinde tim

sistemin saglam ve entegre bir bicimde bir arada tutulmasinin saglanmasidir.

Bulusun yapisal ve karakteristik 6zellikleri ve tim avantajlari asagida verilen sekiller ve bu sekillere
atiflar yapilmak suretiyle yazilan detayli aciklama sayesinde daha net olarak anlasilacaktir, bu
nedenle degerlendirmenin de bu sekillerin ve detayli aciklamalarin géz énine alinarak yapilmasi

gerekmektedir.

Sekillerin Kisa Agiklamasi

Mevcut bulusun yapilanmasi ve ek elemanlarla birlikte avantajlarinin en iyi sekilde anlasilabilmesi

icin asagida agiklamasi yapilan sekiller ile birlikte degerlendirilmesi gerekir.

Sekil-1; konum ayar mekanizmasinin sematik genel gérinamaddr,

Sekil-2; cekme yonl degistirilebilir lift otomatik mandalin 6nden sematik genel gérinimudur,
Sekil-3; cekme yonU degistirilebilir lift otomatik mandalin arkadan sematik genel gérinimudur,
Sekil-4; mandal kapamasinin sematik genel gérinimuadar,

Sekil-5; mandal basma tusunun demonte halinin sematik genel gériinimudur,

Sekil-6; mandal geriye alma tusunun demonte halinin sematik genel gérinimudyir,

Sekil-7; dis kapamanin demonte halinin sematik genel gérinimaddr,

Sekil-8; slotlu zit yon plakasinin demonte halinin sematik genel gérinimudur,

Sekil-9; ¢ekme yonU degistirilebilir lift otomatik mandalin agik pozisyonda sematik genel
gOrandmaddr,

Sekil-10; ¢ekme yonlU degistirilebilir lift otomatik mandalin kapali pozisyonda sematik genel

gOranamadar.
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Referans Numaralari

A. Konum ayar mekanizmasi

100.
110.
111.
112.
113.
114.
115.
116.
117.
118.
119.
120.
121.
122.
123.
124.
125.
126.
127.
128.
130.
131.
132.
133.
134.
135.
136.
137.
138.
139.
140.
200.
300.
400.

Cekme yonu degistirilebilir lift otomatik mandal
Mandal kapamasi

Baglanti deligi

Mandal hareket yuvasi

Mandal basma tusu

Birinci baglanti ve merkezleme deligi
Tirnak

Basma yuzeyi

Cekme yayi baglanti deligi

Hareket iletim pimi

Mandal geriye alma tusu

Cektirme ylzeyi

ikinci baglanti ve merkezleme deligi
Kilitteme tirnagi

Cekme yayi baglanti yuvasi

Cekme yayi

Dis kapama

Mandal baglanti deligi

Hareket iletim baglanti slotu
Sabitleme deligi

Merkezleme mili

Tel strok ayar delikleri

Tel strok ayar saci

Slotlu zit yén plakasi

Slot deligi

Uglincli baglanti ve merkezleme deligi
Tel baglanti deligi

Tel baglanti civatasi

Strok ayar saci civatasi

Somun

Mandal baglanti civatasi

Baglanti tel

Hidrolik kaldirici

Kaldirma kollari
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500. Kol kaldirma gubugu

Bulugsun Detayl Agiklamasi

Bu detayli agiklamada, bulus konusu traktorler, motorlu is makineleri ve yUk tasima araclarinda
kullanilan hidrolik kaldirici (300) sistemlerinde kullaniimak Gzere gelistirilmis; 6zellikle, hidrolik
kaldirma kollarinin (400) istenilen ylkseklige otomatik olarak kaldirilip indirilmesini saglayan
yukseklik konum ayar mekanizmasi (A) sadece konunun daha iyi anlasiimasina yonelik érnek

olarak ve higbir sinirlayici etki olusturmayacak sekilde anlatiimaktadir.

Bulus, hidrolik kaldirici (300) sistemleriyle calisan is makineleri, traktorler ve ylk tasima
araclarinda kullaniimak Uzere gelistirilmis olan, ¢cekme yoniU degistirilebilir lift otomatik mandal
(100) yapisina sahip bir konum ayar mekanizmasidir (A). Sekil-1’de gosterilen konum ayar
mekanizmasi (A), kaldirma kollarinin (400) istenilen ylkseklige kaldirimasi ve bu ylkseklige
otomatik olarak geri getiriimesini saglayarak kullaniciya zaman kazandirir, givenlik ve kullanim
kolayligi sunar. Bahsedilen konum ayar mekanizmasi (A), kullanici komutu ile ¢alisan ve cift yonli
hareket kabiliyeti saglayan ¢cekme yoniu degistirilebilir lift otomatik mandal (100) yapisina sahiptir.
Bahsedilen ¢ekme yonu degistirilebilir lift otomatik mandalin (100) temel iglevi, yikun kaldiriimasi

ya da indiriimesi sirasinda hareket iletimi ve yon kontrolini entegre sekilde saglamaktir.

Sekil-2’de gosterilen gekme yonu degistirilebilir lift otomatik mandal (100), konum ayar
mekanizmasi (A) icinde yer alir ve hidrolik kaldiriciya (300) baglh kaldirma kollarinin (400)
hareketlerini kontrol eder. Bahsedilen ¢ekme yodnu degistirilebilir lift otomatik mandal (100), dis
kapama (125) icine monte edilmistir. Cekme ydnU degistirilebilir lift otomatik mandal (100), mandal
kapamasi (110) tarafindan korunmakta olup, sekil-4’'te gosterilen bu kapama baglanti deligi (111)
Uzerinden dis kapama (125) igerisine sabitlenmektedir. Bahsedilen ¢ekme yonU degistirilebilir lift
otomatik mandalin (100) tim bilesenlerini ¢evresel etkilere kargl koruyarak sistem bUtinligunu
saglayan dis kapama (125), konum ayar mekanizmasi (A) icerisinde ¢ekme yonu degistirilebilir lift
otomatik mandalin (100) dis kismina monte edilmistir. Mandal kapamasi (110), ¢cekme yonu

degistirilebilir lift otomatik mandalin (100) cevresel etkilere karsi korunmasini saglar.

Kullanici, sistemi baglatmak igin sekil-5'te gésterilen mandal basma tusuna (113) basar. Bu tus, dis
kapama (125) 6n ylzeyine, birinci baglanti ve merkezleme deligi (114) aracilhigiyla sabitlenmistir.
Mandal basma tusu (113), dogrusal bir hareket Uretir ve bu hareket, hareket iletim pimi (118)
araciligiyla slotlu zit yon plakasina (133) iletilir. Hareket iletim pimi (118), hareket iletim baglanti
slotu (127) icinde konumlandirilarak mandal basma tusuna (113) baglantilanmistir. Slotlu zit yén

plakasi (133), merkezleme mili (130) etrafinda dénecek sekilde yerlestiriimis olup merkezleme mili
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(130) etrafinda dairesel hareket ederek bu hareketi ters yone cevirir. Slotlu zit yon plakasinin (133)
dairesel ve dengeli sekilde hareket etmesini saglamak tzere tglncl baglanti ve merkezleme deligi
(135) uzerinde konumlandiriimis merkezleme mili (130), Uglncu baglanti ve merkezleme deligi
(135) vasitasiyla dis kapama (125) icerisine sabitlenmistir. Slotlu zit yon plakasi (133), slot deligi
(134) Uzerinden gelen hareketi baglanti teli (200) vasitasiyla kol kaldirma ¢ubuguna (500) iletir.
Bahsedilen hareket iletim pimi (118) tarafindan iletilen dogrusal hareketi slotlu zit yon plakasina
(133) aktaran slot deligi (134) delik slotlu zit yon plakasi (133) Uzerinde konumlandiriimistir.
Baglanti teli (200), sekil-2’de gosterilen tel baglanti deligi (136) ve tel baglanti civatasi (137) ile
slotlu zit yon plakasina (133) baglanir. Baglanti telini (200) slotlu zit yon plakasina (133) sabitleyen
tel baglanti deligi (136) slotlu zit yon plakasinin (133) Uzerindeki u¢ bélimde konumlandiriimistir.
Tel baglanti civatasi (137), strok ayar saci civatasi (138), somun (139), kopilya ve pul gibi baglanti

elemanlari ile sabitlenir. Bu yapi, Sekil-8'de de sematik olarak gosterilmistir.

Baglanti teli (200), teleskobik olarak hareket edebilen bir yapidadir ve strok ayar saci (132) ile tel
strok ayar delikleri (131) kullanilarak hareket mesafesi ayarlanabilir. Bu yapi, kaldirma mesafesinin
sistem gereksinimlerine uygun sekilde optimize edilmesine imkan verir. Kol kaldirma gubugu (500),
baglanti teli (200) tarafindan tetiklenen hareketi hidrolik kaldiriciya (300) iletir ve kaldirma kollari
(400) yukar dogru hareket eder. Bu kaldirma islemi Sekil-9’da gosterildigi gibi ¢ekme yonu
degistirilebilir lift otomatik mandalin (100) a¢ik pozisyonunda gergeklesir.

Sistem, cekme yonu degistirilebilir lift otomatik mandalin (100) kilittenmesi ve gerektiginde serbest
birakilmasi iglevlerine de sahiptir. Bu islevler, sekil-5’te gosterilen tirnak (115), sekil-6’da gdsterilen
kilitteme tirnagi (122) ve sekil-4’'te gosterilen mandal hareket yuvasi (112) gibi parcalar sayesinde
saglanir. Mandal hareket yuvasi (112), gekme yonu degistirilebilir lift otomatik mandalin (100)
hareket ettigi i¢ bolgedir. Tirnak (115) ve kilitteme tirnagr (122), mandalin istenilen konumda
sabitlenmesini saglar. Mandalin geri ¢ekilmesi gerektiginde ¢cekme yayi (124) devreye girer. Bu
yay, cekme yayi baglanti deligi (117) ve ¢ekme yayi baglanti yuvasi (123) Gzerinden ¢ekme yoéni
degigtirilebilir lift otomatik mandala (100) baglanmistir. Cekme vyayr (124), asir hareketleri

sinirlandirarak sistemin daha gtvenli calismasina katkida bulunur.

Kaldirma iglemi sonlandiriimak ya da ters cevrilmek istendiginde kullanici mandal geriye alma
tusuna (119) basar. Bahsedilen mandal geriye alma tusu (119), sekil-7’de gosterilen dis
kapamanin (125) arka ylzeyine ikinci baglanti ve merkezleme deligi (121) tGzerinden sabitlenmistir.
Mandal geriye alma tusuna (119) basilmasiyla ¢ektirme ylzeyi (120) harekete gecer ve sistemin
geri alma fonksiyonu aktif hale gelir. Bu durum, sekil-10’da gosterildigi gibi ¢cekme yonu

degistirilebilir lift otomatik mandalin (100) kapali pozisyonda bulundugu durumlari ifade eder.
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Dis kapama (125), cekme yonu degistirilebilir lift otomatik mandali (100) dis ortamlardan korur ve
sistemi bir arada tutan bir iskelet gorevi gorir. Bu kapama, mandal baglanti delidi (126) Gzerinden
mandal baglanti civatasi (140) ile mandal gévdesine baglanir. Mandal baglanti civatasi (140),
sistemdeki tim hareketli parcalarin bir arada sabitlenmesini saglar ve cekme yonu degistirilebilir lift

otomatik mandalin (100) genel butinlGgund korur.

Cekme yonu degistirilebilir lift otomatik mandal (100) sayesinde baglanti telinin (200) yonu
dogrudan hidrolik kaldiriciya (300) ydnlendirilebilmekte, bu sayede baglanti telinin (200) boyu
kisalmakta ve sistem daha kompakt hale gelmektedir. Baglanti telinin (200) ¢ikis ve giris yonlerinin
ayni olmasi, kabin ya da platform igindeki rota dizenlemelerini kolaylastirir. Karmasik rotalarin
ortadan kalkmasi hem Uretim sUrecini sadelestirir hem de bakim islemlerini kolaylastirir. Ayrica,
daha kisa ve dogrudan baglanti teli (200) rotasi sayesinde surtinme ve direng azalir, bu da
sistemin daha hizli ve glvenilir calismasini saglar. Dusuk surtinme sayesinde baglanti teli (200)
ve diger pargalar daha az asinir, boylece bakim maliyetleri azalir ve sistem 6émru uzar. Sistem
genel olarak yuksek gtivenlik, yon kontroll ve kullanici dostu kullanim ézellikleri ile donatilmis olup,
is makinelerinde, endustriyel aracglarda ve cesitli mekanik kaldirma sistemlerinde yaygin bir sekilde

kullanilmaya uygundur.
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