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OZET

PERDE TURUNE VE EBATLARINA GORE AYARLANABILIR PERDE
KURUTMA ASKILIK SISTEMi

Bu bulus, yikama sonrasi perdelerin yere degmeden, kontrollii sekilde askilanip
dondiiriilerek homojen kurutulmasini saglayan, yiikseklik ayarli ve tasinabilir perde
askilik/kurutma sistemi ile ilgili olup, 6zelligi; bir alt gdvde (40), alt gévde (40) iistiinde yer
alan yan paneller (30), alt govde (40) altinda yer alan tekerlekler (50), alt govde (40)
tizerinde yer alan bir kontrol paneli (41), bir ana direk (13) ve ana direk kanali (131),
ana direk (13) ve/veya ana direk kanali (131) ile iliskili bir teleskopik mil (12), perdeyi
tasimaya ve dondiirmeye yonelik bir doner mekanizma (10), doner mekanizma (10)
icerisinde, perde diigmelerinin (D) spiral kilavuz(lar) (11) iizerinden sirali bi¢cimde
yerlestirilebilmesine imkan verecek sekilde spiral kilavuz(lar) (11) bulunmasi ve
diigmelerin (D) spiral kilavuz(lar)dan (11) geri ¢ikmasini engellemek iizere bir kapak

(20) igermesidir.
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ISTEMLER

1- Bulus, perde (P) ve benzeri tekstil iiriinlerinin kurutulmasi i¢in bir perde askilik
sistemi olup;
— bir alt govde (40),
— alt gdvde (40) iistiinde yer alan yan paneller (30),
— alt gévde (40) altinda yer alan tekerlekler (50),
— alt gévde (40) lizerinde yer alan bir kontrol paneli (41),
— bir ana direk (13) ve ana direk kanal1 (131),
— ana direk (13) ve/veya ana direk kanali (131) ile iliskili bir teleskopik mil (12),
— perdeyi tasimaya ve dondiirmeye yonelik bir doner mekanizma (10),
— doner mekanizma (10) igerisinde, perde diigmelerinin (D) spiral kilavuz(lar) (11)
tizerinden sirali bicimde yerlestirilebilmesine imkan verecek sekilde spiral
kilavuz(lar) (11) bulunmasi ve diigmelerin (D) spiral kilavuz(lar)dan (11) geri

cikmasini engellemek tizere bir kapak (20) igermesidir.

2- Istem 1°de bahsedilen perde askilik sistemi olup, 6zelligi; déner mekanizma (10)
icerisinde perde diigmelerinin (D) spiral kilavuzlara (11) girisini kolaylastirmak iizere
offsetlenmis spiral kilavuzlar (11) ile olusan ara bosluk (14) bulunmasi ile karakterize

edilmesidir.

3- Onceki istemlerden herhangi birinde bahsedilen perde askilik sistemi olup, 6zelligi;
kapagin (20) menteseli, siirgiili veya kilitlemeli bir yapida olmasi ile karakterize

edilmesidir.

4- Onceki istemlerden herhangi birinde bahsedilen perde askilik sistemi olup, dzelligi;
doner mekanizmanin (10) dondiiriilmesi i¢in doner mekanizma (10) iizerinde bir motor
boliimii (16) bulunmasi ve bu motor boliimii (16) igerisinde bir elektrik motoru ve/veya

aktarim elemanlar1 (disli/kayis/kaplin vb.) yer almasi ile karakterize edilmesidir.
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5- Onceki istemlerden herhangi birinde bahsedilen perde askilik sistemi olup, dzelligi;
doner mekanizmanin (10) donme hizinin perde tiiriine gore ayarlanabilir olmasi ile

karakterize edilmesidir.

6- Onceki istemlerden herhangi birinde bahsedilen perde askilik sistemi olup, dzelligi;
doner mekanizmanin (10) daha diisiik siirtlinme ve stabil donme saglayan rulmana (17)

sahip olmasi ile karakterize edilmesidir.

7- Onceki istemlerden herhangi birinde bahsedilen perde askilik sistemi olup, dzelligi;
doner mekanizmanin (10) zemine olan mesafesinin ayarlanmasini saglayan, mekanizma
sasesi (42) icerisine konumlandirilmis ve yan panele (30) iligkilendirilmis sonsuz vida

mekanizmasina sahip olmasi ile karakterize edilmesidir.

8- Onceki istemlerden herhangi birinde bahsedilen perde askilik sistemi olup, 6zelligi;
yan panellerin (30) kapali/acik konumlar arasinda hareket edebilmesini saglayan

teleskopik mile (12) sahip olmasi ile karakterize edilmesidir.

9- Onceki istemlerden herhangi birinde bahsedilen perde askilik sistemi olup, dzelligi;
kontrol panelinin (41); a¢ma/kapama butonu (411), asagi/yukar1 butonu (412),
dondiirme butonu (413), LED (414), sesli uyar1 modiilii (415) ve gii¢ baglant1 slotuna

(416) sahip olmasi ile karakterize edilmesidir.
10- Onceki istemlerden herhangi birinde bahsedilen perde askilik sistemi olup, dzelligi;

yiikseklik ayar1 ve/veya dondiirme kontrolii i¢in konum/limit sensorleri, motor siiriicii

ve bir mikrodenetleyici icermesi ile karakterize edilmesidir.
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TARIFNAME

PERDE TURUNE VE EBATLARINA GORE AYARLANABILIR PERDE
KURUTMA ASKILIK SISTEMi

Teknolojik Alan:

Bu bulus, yikama sonrasi perdelerin yere degmeden, kontrollii sekilde askilanip
dondiiriilerek homojen kurutulmasini saglayan, yiikseklik ayarli ve tasinabilir perde

askilik/kurutma sistemi ile ilgilidir.

Teknigin Bilinen Durumu:

Perdeler (6zellikle tiil, voile, organze ve benzeri ince dokumalar) ¢ogu zaman diisiik
gramajli, gevsek dokulu ve 1siya/cekmeye duyarh lif karigimlarindan iretildiginden,
kurutma makinesindeki yiliksek 1s1 + tambur siirtinmesi + mekanik calkalama
kosullarmma her zaman uygun degildir. Bu kosullar; kumasin c¢ekmesine, formunu
kaybetmesine, dokuda tiiylenme/atlama (ip ka¢masi) olusmasina, dikis ve pile
bolgelerinde deformasyona ve bazi sentetik karisimlarda statik elektriklenme ile toz
cekiminin artmasina yol acabilir. Ayrica perde aksesuarlar1 (diigme/kanca, kursun
agirlik vb.) tambur icinde hem kumasa zarar verebilir hem de makineye darbe yaparak
ek hasar riski yaratabilir. Bu nedenle bir¢ok kullanici perdeyi kurutma makinesine

atmak yerine daha nazik yontemlere yonelir.

Mevcut teknikte siklikla uygulanan ve yikama sonrasinda perdelerin dogrudan kornise
asilmas1 yontemi, pratik bir ¢oziim gibi goriinse de 6zellikle perde 1slakken agirlastigi
icin kornis—diibel-vida hattinda c¢ekme ve koparma kuvvetlerini ciddi bigimde
artirmaktadir. Zamanla diibellerde gevseme, vida yataklarinda genisleme ve korniste
sarkma olusmakta, baz1 durumlarda kornisin duvardan ayrilmasiyla hem maddi zarar
hem de diisme kaynakli giivenlik riski dogmaktadir. Ustelik perdeyi 1slak halde takma-
cikarma siireci, yliksek noktalarda calisma gerektirdiginden diisme/yaralanma riskini

artirir ve kullanict agisindan zahmetli bir iglem haline gelir.
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Buna ek olarak, perdeler korniste kururken ¢cogu ev ortaminda hava sirkiilasyonu sinirh
kalabilmektedir. Perde duvar/cam yiizeye yakin oldugundan kuruma homojen
olmayabilir ve baz1 bolgeler daha ge¢ kuruyabilir. Perde alt kenar1 yere veya esyalara
yaklasirsa yeniden kirlenme, nemli ortamda koku olusumu ve 6zellikle kalin perdelerde
kirigikliklarin - yerlesmesi gibi  problemler goriilebilir. Sonucta, korniste kurutma
yontemi hem yapisal donanim (kornis/duvar) agisindan yiik ve risk yaratir, hem de
hijyen—kurutma kalitesi—kullanim kolayligi bakimindan istenmeyen dezavantajlar

dogurur.

TR200700818 no.lu bagvuruda kapi {istlerine takilarak kullanilan ¢camasir kurutma
askiligr aciklanmistir. Bu bagvuru genellikle gomlek, pantolon, havlu gibi giysiler i¢in
uygundur. Perdelerin uzunlugu ve agirligi dikkate alinmadigindan yere degme ve tekrar

kirlenme problemi ortaya ¢ikmaktadir.

US8925216 no.lu basvuruda katlanabilir ve kapi/duvar montajina uygun bir ¢camagir
kurutma aparati, US4901871A no.lu bagvuruda kap1 veya pencere kasasina kelepge
mekanizmasi ile sabitlenen taginabilir bir askilik, WO2005111293A2 no.lu basvuruda
acilir kol yapisina sahip bir ¢amasir kurutma askiligi agiklanmistir. Ancak bu ¢oziimler

perde ve tiillerin 6zelliklerine gore gelistirilmis degildir.

SU1557221A1 no.lu bagvuruda ise giysi kurutma askiligi aciklanmistir. Dokiimandaki
askilik, evde camasir ve giysi kurutma verimini artirmaya yonelik, tabaninda isitici
bulunan sizdirmaz dikey bir gévde (i¢inde asagi dogru uzantili merkezi bir tiip) ile bu
govdeye takili, i¢ hacmi viskoz siv1 (tercihen gliserol-su) ile doldurulmus cikarilabilir

1sitmali kanatlardan olusan modiiler bir askidir.

CN113047012A no.lu bagvuruda ise perde tipi tasmabilir giysi kurutma askilig
aciklanmistir. Fakat, dokiiman kiyafetin zemine degmesini onleyecek bir mekanizmaya

sahip degildir.
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CN215838294U no.lu bagvuruda ev tipi yer askilig1 agiklanmistir. Ev tipt ayakl bir
askiligin motor ve rediiktorle tahrik edilen elektrikli itme ¢ubugu sayesinde teleskopik
dikey govdesinin yliksekligini ayarlayabildigi ve i¢ ¢ubuga mafsalli braketlerin agisal
olarak konumlandirilip is bitiminde gdovde icine katlanarak saklanabildigi bir yapiy1
tanimlamaktadir. S6z konusu dokiimandaki yap1 perdelerin kurutulmasi i¢in uygun bir

yap1 teskil etmemektedir.

Sonu¢ olarak yukarida bahsedilen dezavantajlarin iistesinden gelebilen yeni bir

teknolojiye ihtiya¢ duyulmaktadir.

Bulusun Tanimi:

Bu bulusun temel amaci, perde kurutma islemini pratiklestirmek, perdelerin kornise
1slakken asilmasindan kaynaklanan asir1 yiik/diibel gevsemesi—kornis diismesi riskini
azaltmak ve perdelerin yere degip tekrar kirlenmesini onleyerek giivenli ve diizenli bir
kurutma saglamaktir. Bunu, doner mekanizma ile homojen hava temasini artiran,
elektronik yiikseltme ile farkli boy perdeleri yere degmeden konumlandiran ve

katlanabilir yapiyla depolama sorununu azaltan bir aparat yapisi lizerinden ¢6zmektedir.

Bulusun en giiglii avantajlarindan biri esit ve hizli kurutma saglamasidir. Ust béliimdeki
doner mekanizma sayesinde perde/tekstil {irlinii her agidan hava akimina maruz kaldig:

icin kurutma daha homojen gergeklesir ve siire kisalir.

Doner hareketin ikinci Onemli sonucu kirisiklik azaltma etkisidir. Kumasin
silindirik/dairesel baslik {izerinde diizgiin durmasi ve kurutma sirasinda donmesi,
kirigikliklarin  azalmasina, dolayisiyla iitii ihtiyacinin ve buna bagli zaman/enerji

tiketiminin diismesine katki saglamaktadir.

Bulus, kurutmay1 dogal ve hassas sekilde gerceklestirdiginden, elektrikli kurutucularin
olas1 yipratict etkileri yerine kumas liflerine daha nazik davranmaktadir. Bu da 6zellikle

tiil/narin perde kumaslarinda tirlin dmriinii uzatma avantaji1 dogurmaktadir.
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Sisteme 0Ozgii kritik avantaj ise elektronik yiikseltme/yiikseklik ayaridir. Farkli
boylardaki perdeler yere degmeden kurutulabildigi icin tekrar kirlenme riski diiser,
ayrica perdelerin yikandiktan hemen sonra kornise asilma zorunlulugu ortadan
kalktigindan kornise binen yiik ve diibel gevsemesi/kornis diismesi riski biiyiik olclide

azaltilir.

Kullanim sonrasi depolama tarafinda, sistemin katlanabilir—kompakt tasarimi sayesinde
alan tasarrufu ve tasmabilirlik saglanmaktadir. Kiiclik yasam alanlarinda saklama

kolaylig1 sunar ve ev icinde yer kaplama dezavantajini azaltmaktadir.

Bulusun kullanim kolayligit ve gilivenli c¢alisma avantaji, elektronik/mekanik
entegrasyonla giiclendirilmistir. Kullanict komutlariyla motorlu yiikseltme kontrol
edilir, ayrica konum (limit) sensorleri, LED/buzzer gibi geri bildirimler ve kilitleme

yaklasimiyla sistemin kontrollii calismasi ve kullanici deneyimi desteklenir.

Sekillerin Aciklanmasi:

Bulus, ilisikteki sekillere atifta bulunularak anlatilacaktir, boylece bulusun 6zellikleri
daha acikca anlasilacak ve takdir edilecektir, fakat bunun amaci bulusu bu belli
diizenlemeler ile sinirlamak degildir. Tam tersine, bulusun ilisikteki istemler tarafindan
tanimlandig1 alani i¢ine dahil edilebilecek biitiin alternatiflerinin, degisikliklerinin ve
denkliklerinin kapsanmasi amaglanmistir. Gosterilen ayrintilar, sadece mevcut bulusun
tercth edilen diizenlemelerinin anlatimi amaciyla gosterildigi ve hem yontemlerin
sekillendirilmesi, hem de bulusun kurallar1 ve kavramsal 6zelliklerinin en kullanish ve

kolay anlagilir tanimin1 saglamak amaciyla sunulduklari anlagilmalidir. Bu ¢izimlerde;

Sekil 1 Perde askilik sisteminin 6nden goriiniimiidiir.

Sekil 2 Perde askilik sisteminin perspektif goriinlimiidiir.

Sekil 3 Perde askilik sisteminin 6nden (yan paneller kapali) goriinlimtidiir.
Sekil 4 Perde askilik sisteminin 6nden (yan paneller agik) goriintimiidiir.
Sekil 5 Perde askilik sisteminin 6nden (yan paneller yukarida) goriiniimiidiir.
Sekil 6 Perde askilik sisteminin 6nden (yan paneller asagida) goriiniimiidiir.
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Sekil 7

Sekil 8

Sekil 9

Sekil 10

Sekil 11

Sekil 12

Sekil 13

Sekil 14

Sekil 15

Doner mekanizmanin kesit perspektif goriiniimudiir.

Doner mekanizmanin perspektif goriintimiidiir.

Doner mekanizma igerisindeki spiral kilavuzlarin alttan perspektif
goriintimiidiir.

Perde diigmesinin spiral kilavuzlara girisini gdsteren perspektif
goriinimudiir.

Perde diigmesinin spiral kilavuzlara sirali girisini gdsteren perspektif
goriintimiidiir.

Doéner mekanizmaya takilmis ve asili duran perdenin perspektif
goriinimudiir.

Doner mekanizmaya takilmig ve asili  duran perdenin Onden
goriintimiidiir.

Perde diigmelerinin kilavuzdan geri c¢ikmamasi amaciyla kullanilan
kapaga iliskin goriintimdyir.

Kontrol panelinin goriiniimiidiir.

Bu bulusun anlasilmasina yardimci olacak sekiller ekli resimde belirtildigi gibi

numaralandirilmis olup isimleri ile beraber asagida verilmistir.

Referanslarin Ac¢iklanmasi:

10.
1.
12.
13.
131.
14.
15.
16.
17.
20.
30.

Doner mekanizma

Spiral kilavuz

Teleskopik mil

Ana direk

Ana direk kanali

Ara bosluk

Delik

Doner mekanizma motor boliimii
Rulman

Kapak

Yan panel
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40. Alt govde

41. Kontrol paneli
411. Ac¢ma/kapama butonu
412. Asagi/yukar1 butonu
413. Dondiirme butonu
414. Led
415. Sesli uyar1 modiilii
416. Gli¢ baglant1 slotu
42. Mekanizma sasesi
50. Tekerlek

Diigme
P. Perde

Bulusun Detayh Aciklanmasi:

Burada kullanilan terminoloji, yalnizca belirli uygulamalari tanimlama amaci
tasimaktadir ve bulusun kapsamini smirlayici nitelikte degildir. Burada kullanilan
"ve/veya" terimi, iliskili olarak listelenmis maddelerin bir veya daha fazlasinin herhangi
bir ve tiim kombinasyonlarin1 icermektedir. Ayrica, burada kullanilan tekil "bir," "bir
adet" ve "belirtilen" terimleri, baglam agik¢a aksini belirtmedikce, ¢cogul halleri oldugu
gibi tekil halleri de kapsayacak sekilde tasarlanmistir. Ayrica, bu tarifnamede kullanilan
"igerir" ve/veya '"igeren" terimlerinin, belirtilen ozelliklerin, adimlarin, islemlerin,
unsurlarin ve/veya bilesenlerin varligin1 belirttigi, ancak bir veya daha fazla diger
ozelliklerin, adimlarin, islemlerin, unsurlarin, bilesenlerin ve/veya bunlarin gruplarinin

varligini veya eklenmesini diglamadig1 anlagilacaktir.

Aksi belirtilmedikge, burada kullanilan tiim terimler (teknik ve bilimsel terimler dahil),
bu bulusun ait oldugu alanda genel bilgiye sahip bir kisinin genellikle anladig1 anlamla
ayni anlama sahiptir. Ayrica, yaygin olarak kullanilan soézliiklerde tanimlanan
terimlerin, ilgili alanin ve bu ag¢iklamanin baglamiyla tutarli bir anlama sahip olacak
sekilde yorumlanmasi gerektigi, aksi agik¢a burada tanimlanmadikga idealize edilmis

veya agir1 resmi bir anlamda yorumlanmayacag: anlasilacaktir.
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Bulusun agiklanmasinda, bir dizi teknik ve adimin agiklandigi anlasilacaktir. Bunlarin
her biri ayr1 ayn fayda saglamakta olup, ayn1 zamanda bir veya daha fazlasiyla ya da
baz1 durumlarda diger agiklanan tekniklerin tiimiiyle birlikte kullanilabilir. Buna gore,
acikligin saglanmasi adina, bulusun acgiklanmasi kisminda her bir adimin miimkiin olan
tim kombinasyonlarin1 gereksiz bir sekilde tekrar etmekten kaginilacaktir. Bununla
birlikte, tarifname ve istemler, bu tiir kombinasyonlarin tamamen bulusun ve istemlerin

kapsamu1 i¢inde oldugu anlayisiyla okunmalidir.

Burada yeni bir perde askilik sistemi ele alinmaktadir. Asagidaki agiklamada, mevcut
bulusun tam olarak anlagilmasini saglamak amaciyla bir¢ok 6zel ayrinti sunulmustur.
Ancak, bu ayrintilar olmaksizin da mevcut bulusun uygulanabilecegi, alaninda uzman

kisiler tarafindan agikca anlasilacaktir.

Bu bulus, perde (P) ve benzeri tekstil iirlinlerinin (tercihen nadir kumastan imal edilen),
yikama sonrasi kornise asilmadan, yere degmeden ve homojen kuruma saglayacak
sekilde kurutulmasina imkan veren, doner mekanizmali (10), perde diigmelerini (D)
spiral kilavuz (11) tlizerinden sirali bicimde tutabilen, yiikseklik ayarli (teleskopik)
tasiyici yapiya sahip ve gerektiginde katlanabilir/taginabilir bir perde askilik sistemine
iligkindir. Sistem, lstte perdeyi tasiyan ve dondiiren baslik/mekanizma (10) ile altta

hareket kabiliyeti saglayan govde (40) ve kontrol panelini (41) bir araya getirmektedir.

Sekil 1-15te ayni elemanlar ayni referans numaralartyla gosterilmis olup sekiller,

bulusu sinirlamayan 6rnek bir uygulamayi temsil etmektedir.

Sekil 1’de perde askilik sisteminin 6nden goriiniimiinde, sistemin alt govdesi (40)
altinda tekerlekler (50) ve tlizerinde kontrol paneli (41) yer almaktadir. Kontrol paneli
(41), kullanicinin sistemi ¢alistirmasina ve ayarlamasina imkan veren arayiizdiir. Ust

kisimda ise perdeyi tasiyacak olan doner mekanizma (10) konumlandirilmastir.

Sekil 2°de perspektif goriiniimde goriildiigi iizere sistem, alt gévde (40) ile tasmabilirlik

saglarken, listteki doner mekanizma (10) sayesinde asili bulunan perdenin (P) kendi
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ekseni etrafinda dondiiriilerek her a¢idan hava akimina maruz kalmasii saglar. Bu
dondiirme, kurutma verimliligini artirmaya ve kirisikliklart azaltmaya hizmet

etmektedir.

Sistem, bir ana direk (13) ve ana direk kanali (131) lizerinden hareket edebilen
teleskopik mil (12) igerecek sekilde tasarlanmistir. Teleskopik mil (12), ana direk (13)
eksenel yoOniiniin dik dogrultusunda uzayip kisalabilmekte, bdylece farkli perde (P)
enlerine (perde genisligi) gore sekil alarak perdenin (P) asilabilmesi ve kurutulabilmesi
saglanabilmektedir. Buradaki kurutmadan kasit, harici bir dogal kaynaktan (giines,
riizgar vs.) gelen enerji ile kurutma islemidir. Teleskopik mil (12) burada manuel bir
sekilde (harici bir elektronik kaynak olmadan) hareket ettirilebilmekte, fakat ayni
zamanda elektronik destekli bir yilikseltme mekanizmastyla da (6rnegin; servo motor +

sonsuz vida vs.) saglanabilir.

Sekil 3’te yan paneller (30) kapali konumdayken sistemin énden goriiniimii verilmistir.
Yan paneller (30), 6rnek uygulamada, perdenin (P) kuruma esnasinda daha diizenli bir
siluet olusturmasina, rlizgar/hava akimiyla asir1 savrulmanin azaltilmasina ve/veya
kurutma alaninin kontrol edilmesine yardime1 olacak sekilde
konumlandirilabilmektedir. Yan panellerin (30) mesafesi teleskopik mil (12) araciligi

ile saglanmaktadir.

Sekil 4’te yan paneller (30) agik konumdadir. Yan paneller (30) teleskopik mil (12)
yapist ile agilarak kurutma sirasinda hava dolasimini artiracak bir agiklik saglamakta ve

perde genisligine gore ¢alisma alaninin uyarlanmasina katki sunmaktadir.

Sekil 5 ve Sekil 6’da yan panellerin (30) sirasiyla yukarida ve asagida oldugu iki 6rnek
konum gosterilmistir. Buna gore yan paneller (30), ana direk (13) ilizerinde farkl
yiiksekliklere alinabilir ve perdenin (P) alt kenarinin yere yaklasmasi, tekerleklere (50)
temas etmesi veya ortamla siirtlinmesi gibi istenmeyen durumlar ortadan
kaldirilmaktadir. Zira, her perdenin (P) boyu ayni olmamakla birlikte, sz konusu
durum dikkate alindiginda kontrol paneli (41) lizerinden kullanict déner mekanizmanin

(10) zemine olan mesafesini ayarlayabilmektedir. Burada asil yiikseklik veren
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mekanizma, mekanizma sasesi (42) igerisinde yer alan servo motor destekli sonsuz vida
mekanizmasidir. Sonsuz vida mekanizmasi yan paneli (30) hareket ettirmekte ve yan
paneller (30) ise alt govde (40) icerisine girmekte veya ¢ikmaktadir (teleskopik mantikta
hareket etmektedir). Burada, servo motorun dairesel hareketi sonsuz vida mekanizmasi

ile lineer harekete dontismektedir.

Sekil 7°de doner mekanizmanin (10) kesit perspektif goriiniimii verilmistir. Doner
mekanizma (10) igerisinde, perde diigmelerinin (D) sirali bigimde yerlestirilebilmesi
icin spiral kilavuz(lar) (11) bulunmaktadir. Spiral kilavuz (11), perde diigmelerinin (D)
mekanizma lizerinde diizgiin bir dagilimla konumlanmasin1 ve perde agirliginin daha

dengeli tasinmasini saglayacak sekilde kurgulanmaigtir.

Sekil 7 ve Sekil 9°da spiral kilavuzlar (11) ve ara bosluk (14) gdsterilmistir. Ara bosluk
(14), 6rnek uygulamada diigmelerin (D) spiral kilavuzlara (11) girisini kolaylastiran bir
yonlendirme/yerlestirme bdlgesi olarak islev gérmektedir. Ara bosluk (14), iki adet

spiral kilavuzun (11) birbirlerine gore offsetlenmesi sonucu olugsmaktadir.

Sekil 8’de doner mekanizmanin (10) perspektif goriiniimii ile birlikte; teleskopik mil
(12), ana direk (13), ana direk kanali (131), delik (15) ve rulman (17) gosterilmistir.
Rulman (17), doner mekanizmanin (10) daha diisiik siirtiinme ile ve daha stabil
donmesini saglayacak sekilde kullanilmaktadir. Delik (15) ise, 6rnek uygulamada
teleskopik milin (12) belirli konumlarda mekanik kilitleme/tespitine veya montaj

baglantilarina hizmet etmektedir.

Doner mekanizmanin (10) dondiiriilmesi i¢in mekanizma {izerinde bir motor bdliimii
(16) bulunabilir. Motor boliimii (16) icinde yer alan bir elektrik motoru ve aktarim
elemanlar1 (disli’kayis/kaplin vb.), doner mekanizmaya (10) kontrollii donme hareketi
verebilir. Donme hizi, perde tiiriine gore ayarlanabilir, 6rnegin diisiik hizda aralikli

dondiirme ile hem giivenlik hem de etkin kurutma saglanabilir.
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Sekil 10’da perde diigmesinin (D) spiral kilavuzlara (11) girisini gosteren perspektif
goriinlim verilmigtir. Kullanici, perde iizerindeki diigmeleri (D) sira ile spiral kilavuz

(11) baslangicindan igeri almaktadir.

Sekil 11°de diigmelerin (D) spiral kilavuzlara (11) sirali girisine iligkin gériiniim yer
almaktadir. Bu yerlestirme sayesinde perde (P), doner mekanizma (10) ¢evresinde daha

diizenli ve dengeli bicimde asil1 tutulabilmektedir.

Sekil 12 ve Sekil 13°te doner mekanizmaya (10) takilmis ve asili duran perdenin (P)
sirastyla perspektif ve oOnden goriinimii verilmistir. Doner mekanizma (10)
calistirildiginda perde (P) kendi ekseni c¢evresinde (doner mekanizma motor
boliimiindeki (16) motor aksamu etkisiyle) dondiiriilmekte ve bdylece perdenin farkli

ylizeyleri hava akimina maruz kalmaktadir.

Sekil 14’te kapak (20) gosterilmistir. Kapak (20), perde diigmelerinin (D) spiral
kilavuzlardan (11) geri ¢ikmasini engellemek amaciyla, yerlestirme tamamlandiktan
sonra kapatilabilen/konumlandirilabilen bir emniyet elemami olarak c¢alismaktadir.

Kapak (20) menteseli, siirgiilii veya kilitlemeli bir yapida uygulanabilir.

Sekil 15°te kontrol paneli (41) goriilmektedir. Kontrol paneli {izerinde; agma/kapama
butonu (411), asagr/yukar1 butonu (412), dondiirme butonu (413), LED (414), sesli
uyar1 modiilii (415) ve gii¢ baglant1 slotu (416) yer almaktadir.

Ag¢ma/kapama butonu (411) ile sistem enerjilendirilir. Asagi/yukari butonu (412),
teleskopik milin (12) konumunu degistirerek doner mekanizmanin (10) yiiksekligini
ayarlamak iizere kullanilir. Dondiirme butonu (413) ile doner mekanizmanin (10)
donme hareketi baslatilir/durdurulur. LED (414) ve sesli uyar1 modiilii (415), calisma
durumu, hata/emniyet durumu (6rn; limit konum uyaris1) gibi bildirimleri kullaniciya
iletebilir. Gii¢ baglant1 slotu (416) ile harici gii¢ adaptdrii lizerinden besleme yapilabilir,
ayrica sistem, opsiyonel bir batarya {nitesi ile kablosuz calisacak sekilde de

uygulanabilir.
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Bulusun bir 6rnek kullanim senaryosunda; kullanici, sistemi istenen konuma getirip
(tekerlekler (50) ile), kontrol paneli (41) lizerinden sistemi agar. Ardindan perde boyuna
gore yiikseklik ayar1 yapar (mekanizma sasesi (42) icerisindeki sonsuz vida
mekanizmasi araciligiyla). Perde diigmeleri (D), spiral kilavuzlara (11) sira ile
yerlestirilir (Sekil 10—-11). Yerlestirme tamamlaninca kapak (20) kapatilarak diigmelerin
(D) geri c¢ikmasi engellenir (Sekil 14). Son olarak dondiirme butonu (413) ile doner
mekanizma (10) ¢alistirilir ve perde (P) kurutma boyunca dondiiriiliir (Sekil 12—13).

Bulus konusu sistemde, ylikseklik ve/veya genislik ayarlarinda konum/limit sensorleri,

motor siirlicli ve bir kontrol birimi (6r. mikrodenetleyici) kullanilabilir.
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