OZET

KiLO OLCEBILIR SEDYE VE OLCUM METODU

Bu bulus, genelde hastaneye varmadan olay yerinde hasta/yaralinin tedavisini
gergeklestirebilmek i¢in paramediklerin hastanin kilosuna goére uygun dozda ilag
verebilme islevini kolaylastiran kilo &lgebilir sedye ve dlgiim metodu ile ilgili olup,
ozelligi; bir ana sedye (1), sedyenin bas béliimii (1.1), gévde bolimi (1.2) ve ayak
boliiminiin (1.3) Uzerinde olacak sekilde her bir boliimde esit sayida en az bir adet
iceren yiik hiicresi (2), her bir béliimde birbirine paralel olarak baglanan yiik hiicrelerine
{(2) karsihik gelen en az bir adet sinyal arttirici (3) ile yiik hiicresi (2), sinyal arttirict (3)
ve led ekrana (L) baglantilarini yazilimsal olarak gergeklestiren arduinoya (4) sahip

olmasidir.
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ISTEMLER

1- Bulus, kilo 6lgebilir sedye ile ilgili olup, 6zelligi;

— bir ana sedye (1),

— sedyenin bas bolimi (1.1), gévde bélimi (1.2) ve ayak boliiminin (1.3)
tizerinde olacak sekilde her bir bolimde egit sayida en az bir adet iceren yiik
hiicresi (2),

— her bir béliimde birbirine paralel olarak baglanan ylk hiicrelerine (2} karsihik
gelen en az bir adet sinyal arttirici (3),

— yiik hiicresi (2), sinyal arttirict (3) ve led ekrana (L) baglantilarim yazilimsal

olarak gerceklestiren arduinoya (4) sahip olmasidir.

2- Istem 1’de bahsedilen kilo &lgebilir sedye olup, dzelligi; ana sedye (1) {izerinde
merkeze gore x ve y eksenlerinde birbirlerine simetrik olarak diizenlenmis yik

hiicrelere (2) sahip olmasi ile karakterize edilmesidir.

3- Istem 1°de bahsedilen kilo 8lgebilir sedye olup, &zelligi; hx711 tipi sinyal arttiricisina

(3) sahip olmasi ile karakterize edilmesidir.

4- [stem 1°de bahsedilen kilo 8lcebilir sedye ve kilo dl¢iim metoduna ait olup, dzelligi;
— bir ana sedye (1) lizerine yerlestirilmis ylk hiicresi (2) vasitasiyla ana sedye (1)
izerine oturan hastanin agirhigim elektrik sinyaline doniigtiirmesi,
— vyiik hiicresinden (2) gelen sinyali sinyal arttirici (3) ile arttirmasi,
— siddeti artan sinyalin islemciye génderilmesi,
— 1slemcide kalibre edilen sinyalin algoritma vasitasiyla arduino (4) ile led ekranda

(L) kilogram géstermesi, islem basamaklarini icermesidir.
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TARIFNAME

KiLO OLCEBILIR SEDYE VE OLCUM METODU

Teknolojik Alan:

Bu bulus, genelde hastaneye varmadan olay yerinde hasta/yaralinin tedavisini
gerceklestirebilmek i¢in paramediklerin hastamin kilosuna gore uygun dozda ilag

verebilme iglevini kolaylastiran kilo dlgebilir sedye ve dl¢iim metodu ile ilgilidir,

Teknigin Bilinen Durumu:

Paramedikler, hastanin/yaralinin yasamini tehdit eden durumlarda, miimkiin olan en
kisa siirede acil servise nakli gergeklestiren ve nakil sliresince de acil bakimi saglayan
profesyonellerdir. Paramediklerin, havayolu y6netimi, temel/ileri yasam destegi,
onayli/onaysiz ilag, mayi uygulama ve giivenli transport gibi goérevleri bulunmaktadir.
Paramedikler baz hayati ilaglarin uygulama dozunu hastanin kilosuna goére hazirlayip
uygulamaktadir. Bir¢ok ilacin dozu hastamin agirligina baghdir. Bununla birlikte, bir
hastanin kilosunu olay yerinde hizli ve dogru bir sekilde dl¢mek su anda zordur. Yanlis

doz uygulanirsa ilaglarin etkinligi azalir ve yan etki riski artar.

Hastaneye kabul edildikten sonra birgok hasta biling kayb1 veya slipheli yaralanma,
Ozellikle siipheli sirt, boyun veya bacak yaralanmalar nedeniyle kendi agirliklarim
destekleyemez. Ayrica, hastalarin g6giis agrist veya nefes darligr ile kabul edildigi
durumlarda, hastane prosediirii bu tiir hastalarin yatma ya da oturma pozisyonunda
kalmalar1 i¢indir. Bu tiir hastalarin geleneksel tarti Ol¢eklerinde tartilmasi miimkiin
degildir, ¢iinkii bunlar hastanin ayakta durmasini gerektirir. Her ne kadar vingler gibi
tartim cihazlar1 hastanelerde meveut olsa da, bunlar agirhgin kaldinlmas: icin hastay:
vincin i¢ine yerlestirmeyi ve yatak / arabadan kaldirma gibi islem basamaklarnni
icermektedir. Bu zaman alicidir, hastamin askiya almmmasimi gerektiricr ve bunun
sonucunda gilivenlik sorunlart olusur; vingler uygun sekilde kullanilmazsa devrilebilir.

Alternatif olarak, hem hastay: hem de arabay: tartan yer kantarlarn kullanilabilir. Zemin
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terazileri agir agirdir, bu nedenle taginabilir degildir ve bir arabaya sigacak kadar biiyiik
olmalidir. Her iki yontem de, hastane acil durum alanlarinda genellikle 6zel bir alan

gereksinimine yol agmaktadir.

Hastaneye kabul edildikten sonra, ¢ocuklarin agirlig tipik olarak ¢cocugun yasina bagl
genel hesaplamalar kullanilarak tahmin edilir. Agirlik su anda yaygin olarak su denklem
kullanilarak tahmin edilmektedir: Agirlik (kg) = ¢ocugun yast + 4 x 2. Bununla birlikte,
ayni vastaki cocuklarin agirhg biiyikk oOlciide farklilik gosterebilir. Bu, agirhigim
hesaplanmas1 i¢in yanhs bir yontemdir ve bu tir hesaplamalar, ilag dozlarm

hesaplamak igin kullanildiginda tehlikeli olabilir.

US5033563 numarali patent basvurusunda “Bir sedye iizerindeki hastanin agirligini
Olcen makine” anlatilmaktadir. Bu cihaz, bir hastane yataginin altina yuvarlanmaya
uyarlanmis tekerlekli bir taban, tabanin bir ucundan dik bir sekilde ve hastane yataginin
tizerine uzanacak sekilde adapte edilmis bir T c¢ubugu icerir. T-cubugundan askiya
alinmis, simrli salimm hareketi i¢cin monte edilmis ve bir sedyenin yan raylarina
gececek sekilde uyarlanmis bir ¢ercevedir. Sallanan gergevedeki yiik hiicreleri, hastanin

sedye Uzerindeki agirlifimi dlger ve dik olarak monte edilen gosterge araglarina baglanir.

(CN202522307 numaral faydali model bagvurusunda “Tibbi elektronik agirlik 6lgiim
cthaz1” anlatilmaktadir. Bulus; destek sasesi, donel ¢ubuk, agirlik sensdrii ve bir sedye
icermektedir, Donel g¢ubugun bir u¢ kismu destek sasesinin bir {ist parcasina
baglanabilmektedir ve yukan asag sallanmaktadir. Agirlik sensorii dénel ¢ubugun diger
bir u¢ noktasina baglanmakta ve sedye agilik sensdriiniin  alt kismi ile
iliskilendirilmektedir. Hidrolik kaldirma hareketi donel ¢ubuk ve destek sasesi arasina

konumlandiritlmustir. Agirlhik sensérii bir devre vasitasiyla okuma ekrani ile baglantilidir.

Yukaridaki patent basvurusunda sedyenin orta kisminda ol¢tim almaya yénelik bir
calisma yapilmistir. Bu durum hastalarin viicut agirlik merkezini yansitmadigi, hastanin
pozisyonuna gore agirhik merkezinin degisecefi gbz Oniline alindifinda dogru dlgtim

degerlerine ulasilamayacagi anlasilmaktadir. Ayrica hastanin bu tarz sedyelere
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yerlestirilmesi de sistemin yapisi geregi zorlagtirmakta ve hayati 6nlemlerin alinmasim

geciktirmektedir,

Sonug olarak yukarida bahsedilen dezavantajlarin tistesinden gelebilen hastanin her
pozisyonunda agirligint oSlgebilen, hizli ve pratik, okunan degeri aninda ekrana
vansitabilen, basit ve kullanish, personelin isini kolaylastiran, hastaya aninda uygun
dozda ila¢ verebilmeyi miimkiin kilan, maliyeti diigiik yeni bir teknolojive ihtiyag

duyulmaktadir.

Bulusun Tamm:

Bu bulus, yukarida bahsedilen dezavantajlarin {istesinden gelebilen kilo &lgebilir sedye
ve Olciim metodu olup, 6zelligi; hastanin her pozisyonunda agirligin 6lgebilen, hizli ve
pratik, okunan degeri aninda ekrana yansitabilen, basit ve kullamigl, personelin igini
kolaylastiran, hastaya aninda uygun dozda ila¢ verebilmeyi miimkin kilan, maliyeti

diistik yeni bir teknoloji olmaktadir.

Bulus konusu sistemde lizerine yerlestirilen simetrik yiik hiicreleri sayesinde hastanin
yatarak, oturarak veya ayakta agirlik Olgimi kolay bir sekilde gergeklestirilmektedir.
Bunu ise ayak, bag ve gdvdeye yerlestirilen esit sayida ve simetrik dagilimh yiik
hiicreleri vasitasiyla gergeklestirmektedir. Sistem, sedye iizerine oturan hastanin ayak,
bas ve govde kisimlarinin her birinin ayn agirhik merkezi hesaplanma yontemine bagh

olarak olusturulmustur.

Hastanin ving gibi zor ve mesakkatli sistemlere gerek kalmadan agirhig:
hesaplanabilmekte ve paramediklerin hasta i¢in hayati 6nlemi alabilmesini
kolaylastirmaktadir. Hastanin hizli bir sekilde agirhgi Ol¢iillip led ekrana yansitilip,
tedavi aninda hastaya aninda uygun dozda ilacin verilebilmesi amag¢lanmistir. Bu kilo
dlcme islemini hasta ister oturarak ister ayakta isterse yatarak saglayabilmektedir. Bunu
ise  sedyenin farkhh  béliimlerine  yerlestirilmis  ylik  hiicreleri  vasitasiyla

gergeklestirmektedir.
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Bulusu olusturan pargalann birbirine kolay bir sekilde sabitlenmesi sayesinde kolay
kurulmakta, montaj siiresinin kisa olmas1 sayesinde maliyetlerde diisiik olmaktadir,

Ayrica bulus, saglam bir yapiya sahiptir.

Sekillerin Aciklanmasi:

Bulus, ilisikteki sekillere atifta bulunularak anlatilacaktir, boylece bulusun ozellikleri
daha acikca anlasilacak ve takdir edilecektir, fakat bunun amact bulugu bu belli
diizenlemeler ile simirlamak degildir. Tam tersine, bulusun ilisikteki istemler tarafindan
tammlandigr alani igine dahil edilebilecek biitiin alternatifleri, degisiklikleri wve
denkliklerinin kapsanmasi amaglanmistir. Gosterilen ayrintilar, sadece mevcut bulusun
tercith edilen diizenlemelerinin anlatimi amaciyla goésterildigi ve hem yontemlerin
sekillendirilmesinin, hem de bulusun kurallar ve kavramsal 6zelliklerinin en kullanish

ve kolay anlagilir tanimini saglamak amaciyla sunulduklarn anlasgilmalidir. Bu

cizimlerde;

Sekil 1 Sedye tizerine yerlesmis ylik hiicelerin {istten gériiniimiidiir.
Sekil 2 Yiik hiicresinin perspektif goriiniimiidiir.

Sekil 3 Sinyal arttiricinin perspektif goriintimiidiir.

Sekil 4 Arduinonun perspektif gériiniimiidiir.

Sekil 5 Sistem calisma algoritmasinin gériiniimiidiir.

Bu bulusun anlagilmasina yardimer olacak sekiller ekli resimde belirtildigi gibi

numaralandirilmis olup isimleri ile beraber asagida verilmistir,

Referanslarin A¢iklanmasi:

1. Ana sedye
1.1. Bas boliimii
1.2. Govde boliimii
1.3. Ayak boliimii
2. Yiik hiicresi
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3. Sinyal arttirict
4, Arduino
L. Led ekran

Bulusun Aciklanmasi:

Bulusg, bir ana sedye (1), sedyenin bas bolimi (1.1), govde bolimi (1.2) ve ayak
boliimiiniin (1.3) lizerinde olacak sekilde her bir béliimde esit sayida en az bir adet
iceren yiik hticresi (2), her bir béliimde birbirine paralel olarak baglanan yiik hiicrelerine
(2) karsihik gelen en az bir adet sinyal arttirici (3) ile yiik hiicresi (2), sinyal arttirict (3)
ve led ekrana (L) baglantilarini yazilimsal olarak gergeklestiren arduinoya (4) sahip

olmasidir.

Bulus, ana sedye (1) lizerinde merkeze gore x ve y eksenlerinde birbirlerine gore
simetrik olarak diizenlenmis ylik hiicrelere (2) sahip olmasi ile karakterize edilmesidir.
Bulus konusu iirtin, hx711 tipi sinyal arttiric1 (3} icermektedir. Bulus konusu sistem, bir
ana sedye (1) lizerine oturan hastanin agirligini elektrik sinyaline doniistiiren viik
hiicresi (2), yiik hiicresinden (2} gelen sinyali sinyal arttirict (3) ile arttirmasi, siddeti
artan sinyalin islemciye gdnderilmesi, islemcide kalibre edilen sinyalin algoritma
vasitastyla arduino (4) 1ile led ekranda (L) kilogrami gdstermesi ile karakterize

edilmesidir.

Bulusun Detayh Aciklanmasi:

Bulusu olusturan pargalar temel olarak; ana sedye (1), yiik hiicresi (2), sinyal arttirici (3)
ve arduino (4) olmaktadir. Bulus konusu tiriinde, yiik hiicresi (2) ana sedye (1} lizerine
yerlestirilmektedir. Sinyal arttiric1 (3), yilk hiicresi (2) ile arduino (4) ile iliskilidir.
Arduino (4), led ekrana (L) baglanmaktadir.

Bulus konusu iiriiniin ¢alisma prensibi su sekildedir; kisi ana sedye (1) lizerine yatma
veya oturma pozisyonunda oturtulur. Yik hiicreleri (2) ile kisinin sedye lizerine

uygulamis oldugu kuvvet elektrik sinyaline dontstiiriiliir. Elektrik sinyali, sinyal
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arttinciya (3) gonderilir. Buradan da arduino (4) vasitasiyla {izerine tanimlanmis

algoritma ile led ekrana (L) kisinin kilo bilgisi yansitilmaktadir,
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