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OZET
HAYVAN TASIMA LIFTI

Bulusg; tum unsurlari tagsiyan sase (70) uzerine sabitlendirilen dikme profili (60); bahsedilen dikme
profilinin (60) Ust kismina takilarak tasima islemini gerceklestiren tasima profili (40); bahsedilen
tasima profilinin (40) yukari asagi hareketini saglayan kaldirma pistonu (50); bahsedilen sasenin
(70) altina takilarak tum yapinin zemin Uzerinde hareket ettiriimesini saglayan tekerlekler (73);
hasta hayvana giydirilerek hayvanin yerden kaldinhp tasinmasini saglayan, hayvanin govdeden
sardidi icin hayvanin normal hareketlerini kisittiamayan bu sayede tedaviye katki saglayan giyilebilir
sling (10); bahsedilen giyilebilir slingin (10) takilacagi, bahsedilen tagima profiline (40)

sabitlendirilen sling asma pargasina (20) sahip hayvan tasima lifti (1) ile ilgilidir.
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Tum unsurlar tasiyan sase (70) uizerine sabitlendirilen dikme profili (60); bahsedilen dikme
profilinin (60) ust kismina takilarak tasima islemini gergeklestiren tasima profili (40);
bahsedilen dikme profili (60) ile tasima profilini (40) takilarak bu iki unsuru birbirine
itibatlandiran ve tasima profilinin (40) yukari asag! hareketini saglayan kaldirma pistonu (50);
bahsedilen sasenin (70) altina takilarak tum yapinin zemin Uzerinde hareket ettiriimesini
saglayan tekerleklere (73) sahip hayvan tasima lifti (1) olup, ozelligi;
¢ Hasta hayvana giydirilerek hayvanin yerden kaldirihp taginmasini saglayan, hayvanin
govdeden sardidi igin hayvanin normal hareketlerini kisittamayan bu sayede tedaviye
katki sadlayan giyilebilir sling (10),
 Bahsedilen giyilebilir slingin (10) takilacagi, bahsedilen tasima profiline (40)

sabitlendirilen sling asma pargasi (20) icermesidir.

Istem 1°e uygun hayvan tasima lifti (1) olup, ozelligi; bahsedilen sling asma parcasi (20) ile
tagsima profiline (40) takilarak sling asma parcasinin (20) zemin ile agisini ayarlayan agi
ayarlama kolu (30) icermesidir.

Istem 1°e uygun hayvan tasima lifti (1) olup, ozelligi; bahsedilen sling asma pargasi (20)
uzerinde giyilebilir slingin (10) takilacadi aski delikleri (21) icermesidir.

Istem 1 veya 3'e uygun hayvan tagima lifti (1) olup, 6zelligi; bahsedilen giyilebilir slingin (10)
kenar kisimlarina eklenen, bahsedilen aski deliklerine (21) gecirilerek sabitlenmeyi sadlayan

sling askilarini (11) icermesidir.
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TARIFNAME

HAYVAN TASIMA LIiFTi
Teknik Alan

Bulus; veteriner tip alaninda ozellikle ciftlik hayvanlarinin tedavi surecinde tedaviye destek

amaciyla kullanilan lift sistemleri ile ilgilidir.

Bulus ozellikle; cogu hayvana uygun olan giyilebilir sling ve geligtirilen tekerlek sistemi ile yerden

kaldirihp istenilen yere tasinabilmeyi saglayan hayvan tasima liftleri ile ilgilidir.

Mevcut Teknik

Gunumuzde dodum esnasinda ¢iftgi, hayvan bakicisi ve bazen de veteriner hekimin hatali
uygulamalari sonucu buzagilarda cogunlukla metakarpal kiriklar meydana gelmektedir. Bu kiriklar
tek ya da iki ayakta birden sekillenebilir. Kirik sikayeti ile hayvan hastanesine getirilen buzagilar
gerek agik (Cerrahi operasyon ile) gerek kapali (Algih-PVC bandaj) tedavi yontemleri ile tedavi
edilir. Tedavi sonrasi iyilesme sureci yaklasik 45-60 gun arasinda dedismektedir. Bu suregte
iyilesme tamamen hasta sahibinin bakimi ile iligkilidir. Yine bu duruma benzer olarak gobek bakimi
yapilmayan buzadilarda olumle sonuglanan gobek enfeksiyonlari sekillenmekte, eklemlerde
meydana gelen enfeksiyonlarda buzadilar eklem hareketlerini ¢esitli  derecelerde
kaybetmektedirler. Bu gibi durumlarda hasta sahipleri adir vucut yapisindaki buzagi ile yeterince
ilgilenememekte ve devamli yatan buzagilarda yatalak yaralari ve cesitli organ yetmezlikleri
sekillenmektedir tedavi surecinde olan buzadilar 6lmektedir. Burada hem hayvanin maddi dederi

yaninda tedavisi icin ©denen maddi kayiplarda olusmaktadir.

Onceki teknikte ciftlik hayvanlarina verimli bir sekilde mudahale edilemediginden hayvanin tedavisi
olume sonlanabilmektedir. Bu da hayvanin maddi dederi yaninda tedavisi esnasinda harcanan

maddi 6deneklerinde bosa gitmesine neden olmaktadir.

Teknigin bilinen durumunda hasta hayvanlarin tedavi surecinde tedaviye destek amaciyla lift
sistemleri gelistirilmistir. Kullanilan bu lift sistemleri belirli bir yere kurulan rayl sistemler olup tedavi
icin hasta olan hayvanin liftin oldudu yere getiriimesi gerekmektedir. Bu da zaten hasta olan
hayvanin daha ¢ok aci cekmesine neden olmaktadir. Ayrica hayvanin taginmasi hayvan sahibi igin

zorluk gikarmaktadir. Bu nedenle rayli sistem saha sartlarina uygun degildir.

Teknigin bilinen durumunda kullanilan rayli sistemler bahsedildigi gibi tek noktaya kurulup orada
kullaniimaktadir. Farkh yerlerde hastalanan hayvanlara ulagamamakta ve hayvanlarin tek tek ayni

noktaya tagsinmasi gerekmektedir. Bu da ekstra iscilik olusturmaktadir.
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Teknigin bilinen durumunda kurulan rayh sistemler agir aksamlardan olustudu icin yuksek

maliyetlidir.

Literaturde yapilan arastirmalar neticesinde bahsedilen hasta lift sistemleri ile ilgili cesitli
yapilanmalar karsimiza gikmaktadir. Bunlardan biri “Hasta kaldirma vinci.” bashklh, TR2010/09276
basvuru numarali faydali modeldir. Tasnif sinifi A61G 1/00 olan bulusun 6zetinde “Bu bulus, surekli
yatan veya uzunca sure yataga bagl kalan hastalara ve onlan tasiyarak alt bakimi temizlik yikama
ve benzen islerini yaparak bakicilik hizmeti veren kigilere hem hastanin sagligina zarar vermeden
hem de hizmet veren kisilerin isim kolaylastirmak amaci ile gelistiriimis bir hasta kaldirma vincine

iliskindir.” ifadesi yer almaktadir.

Bahsedilen yapilanmayla ilgili bir diger drnekte “Hasta kaldirma ve tasima arabasi.” baslikli
TR2016/18625 basvuru numaral faydal modeldir. Tasnif sinift EO5B 19/04 olan bulusun dzetinde
“Yardima muhtag insanlari bulunduklari yerden guvenle kaldirilabilmesi igin Uretilen hasta kaldirma
ve tasima arabasi 43 adet parcadan olusmaktadir. Hidrolik silindir veya lineer aktuator aracilidi ile
tasiyiciyr kolondan aldig1 destekle yukari dogru itmek suretiyle tasiyici kaldirici kismina bagl bezi
yukari dogru gekmekle insani bulundugu yerden kaldiracak sekilde uretilmigtir. Yuruyus motorlari
ile ileri geri sag ve sol hareketlerini yapabilen hasta kaldirma ve tasima arabasi buyuk ayaklara
bagli mentese sayesinde ve kolon ile tasiyiciya bagh kelebek tutamaklar sayesinde katlanip
demonte edilebilmektedir. Kuguk bir lineer aktuator sayesinde buyuk ayaklar acip kapatabilir ve

kablosuz kumanda ile kullaniimaktadir.” ifadesi yer almaktadir.

Yukarida bahsedilen basvurular hasta insanlarin kaldinp tedavi gormeleri icin gelistiriimis
yapilanmalardir. ik bagvuruda rayli bir sistem olusturulmus olup hastayi farkh yerlere tasima
imkan tanimamaktadir. Ikinci basvuru ise kollu mekanizmalar bulunmakta olup buda zemine sabit
bir sekilde galismakta ve hastanin farkli yerlere taginmasina imkan tanimamaktadir. Dolayisiyla bu

iki basvuru yukarida bahsedilen bazi dezavantajlara ornek olarak gosterilebilir.

Sonug olarak; hayvan lift sistemlerinde gelisen teknolojiye paralel olarak gelistirmelere gidilmekte,
bu nedenle yukarida dedinilen dezavantajlari ortadan kaldiracak ve mevcut sistemlere ¢ozum

getirecek yeni yapilanmalara ihtiyag duyulmaktadir.

Bulusun Amaci
Bulus, mevcut teknikte kullanilan yapilanmalardan farkli olarak, bahsedilen dezavantajlar cozmeye

yonelik gelistirilen ve ilave bazi avantajlar getiren hayvan lift sistemleri ile ilgilidir.

Bulugsun amaci; geligtirilen tasima liftinin tekerlekli yapisi sayesinde sahada istenilen noktaya
hareket ettirilerek hasta hayvanlarin yanina gidebilmektir.
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Bulusun bir diger amaci; istenilen hayvanin yanina giden lift ile hayvani yerden kaldirip tedavi
noktasina tasiyabilmektir. Giyilebilir sling ile hayvanin ayaklari disarida kalacak ve hayvanin kendi

hareketine imkan saglanmaktadir. Bu sayede tedaviye de katki saglanmaktadir.

Bulusun bir diger amaci; liftin teleskopik ayakli olmasi sayesinde dar alanlardan gecebilmeyi

saglamaktir.

Bulusun bir diger amaci; sling asma parcasina egim verilebilmesi sayesinde kaldirllacak yukseklige

gore hayvanin zemine her zaman paralel durmasini saglamaktir.

Bulusun yapisal karakteristik ozellikleri ve tum avantajlari asagida verilen sekiller ve bu sekillere
atiflar yapilmak suretiyle yazilan detayli agiklama sayesinde daha net olarak anlasilacaktir. Bu
nedenle degerlendirmenin de bu sekiller ve detayli agiklama gdz onune alinarak yapilmasi
gerekmektedir.

Bulusun Anlasiimasina Yardimci Olacak Sekillerin Kisaca Agiklanmasi

Sekil — 1; Bulus konusu hayvan tasima liftinin perspektif gorunumunt gostermektedir.

Sekil — 2; Giyilebilir slinginin iki boyutlu gorunumunu gostermektedir.

Referans Numaralari
1. Hayvan tasima lifti
10. Giyilebilir sling

11. Sling askilan

20. Sling asma pargasi
21. Aski delikleri

30. Agi ayarlama kolu
40. Tasima profili

50. Kaldirma pistonu
60. Dikme profil

61. Surme kolu

70. Sase
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71. Teleskopik 6n ayaklar
72. Ayak kontrol pedal
73. Tekerlek

74. Sabit profil

80. Kontrol paneli

81. Kontrol panel kumandasi

Bulusun Bir Orneginin Detayli Olarak Agiklanmasi

Bu detayli agiklamada, bulus konusu hayvan tasima liftinin (1) tercih edilen yapilanmalari, sadece
konunun daha iyi anlasilmasina yonelik olarak ve higcbir sinirlayici etki olusturulmayacak sekilde

aciklanmaktadir

Yapi prensibi;

Soz konusu hayvan tasima lifti (1), giyilebilir sling (10), sling asma pargasi (20), agl ayarlama kolu
(30), tasima profili (40), kaldirma pistonu (50), dikme profil (60), teleskopik on ayaklar (71) ve
kontrol panelinden (90) meydana gelmektedir. Sekil 1 hayvan tasima liftinin (1) perspektif
gorunumuniu gostermektedir.

Bahsedilen giyilebilir slingi (10) hayvanin vucuduna uygun olacak sekilde giyilebilir yapidadir.
Giyilebilir sling (10) hayvanin govdesini sararak takilmaktadir. Bu da tasima ve tedavi esnasinda
hayvanin normal hareket konumunda durmasini saglamakta ve tedaviye katki saglamaktadir.
Giyilebilir slingin (10), sling asma pargasina (20) baglanmasi icin sling askilari (11) kullanilr.

Sling asma parcasi (20), dikdortgen seklinde demir malzemeden mamul bir parca olup Uzerine
giyilebilir slingin (10) takilacagi pargadir. Uzerinde giyilebilir slingin (10) takilmasi icin aski delikleri
(21) bulunmaktadir.

Sling asma pargasinin (20) genel yapiya baglanmasi tasima profili (40) ve agi ayarlama kolu (30)
ile saglanir. Agi ayarlama kolu da (30) sling asma pargasi (20) ile tagima profili (40) arasina
yerlestirilerek bu iki unsurun birbirine irtibatlandiriimasini saglar. Yine agi ayarlama kolu (30)
manuel olarak elle bir somunun sikistirlip gevsetiimesi ile sling asma parcasinin (20) egimini

ayarlamaya saglar.

Bahsedilen tagima profili (40) dikme profilinin (60) en Ust kismina baglanmakta ve burada mafsal
gorevi gorerek dikey olarak yukari asadi hareket etmektedir. Yukar asagi hareketi ise kaldirma
pistonu (50) saglar. Kaldirma pistonu (50) alt taraftan dikme profiline (60) baglanarak buradan

destek alir ve Ust tarafi da tasima profiline (40) baglanmaktadir.
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Dikme profili (60), sasedeki (70) sabit profile (74) sabitlenen ve tum tasima unsurlarini Uzerinde
tasiyan ana profildir. Ust kisminda stirme kolu (61) bulunur. Strme kolu (61) hayvan tasima liftinin

(1) manuel olarak tekerlekler (73) Uzerinde taginmasinda kullaniimaktadir.

Yukarida bahsedilen tum unsurlari tagiyan unsur ise sasedir (70). Denge merkezini daha da ortaya
alarak agik konumda iken hayvanlarin yanlara devrilmesini onler. Sase (70), teleskopik on ayaklar
(71), ayak kontrol pedalindan (72) olugsmakta olup alt kisimlarinda tekerlekler (73) yer almaktadir.

Bahsedilen teleskopik on ayaklarin (71) on tarafta kalan uglari agik olup diger uglari mafsal gorevi
gormekte ve bu sayede teleskopik on ayaklarin (71) ice ve disa hareket etmeleri saglanmaktadir.
Bu hareket ayak kontrol pedalinin (72) saga sola bastiriimasi ile saglanir. Ayak kontrol pedalina
(72) basinca ®n tekerlekler (73) birbirine yaklagip dider yonde basinca uzaklagsmaktadir.
Teleskopik ©n ayaklarin (71) bu hareketi sayesinde kapi vb. dar alanlardan gegmek igin on iki teker

birbirine yaklasip uzaklasabilmektedir. Agcik konumda iken hayvanlarin yanlara devrilmesi onlenir.

Kontrol paneli (80) kaldirma pistonunun (50) lifti indirip kaldirmasi igin gerekli enerjiyi ve komutlari
saglar. Kontrol paneli kumandasi (81) sayesinde kontrol paneline (80) uzaktan komut

verilebilmektedir.

Montaj prensibi;

En altta bulunan ve tum unsurlar Uzerinde tasiyan sase (70) teleskopik on ayaklar (71) ve sabit
profilden (74) olusur. Sasenin (70) 4 kosesine zemin Uzerinde hareketi sadlayacak tekerlekler (73)
takilir. Bahsedilen sabit profil (74) uzerine dikme profili (60) sabitlenir. Bu dikme profil (60) kullanim
esnasinda sabit duracaktir. Istenildiginde demonte edilebilmektedir. Dikme profilinin (60) Ust
kisimlarina dogru surme kolu (61) monte edilir.

Dikme profilinin (60) en ustune de tasima profili (40) takilir. Bu montaj kismi mafsal gorevi gorerek
tasima profilinin (40) yukari ve asadi yonde hareket etmesini saglar. Tasima profili (40) sekil 1'de
goruldugu uzere egimli yapidadir. Orta kismina kaldirma pistonu (50) monte edilir. kaldirma

pistonunun (50) diger ucu da dikme profiline (60) monte edilir.

Dikey hareketlendirme profilinin (49) bosta kalan ucuna ise sling asma pargasi (20) sabitlenir. Sling
asma pargasi (20) ile tasima profiline (40) agi ayarlama kolu (30) monte edilir. Bu agi ayarlama

kolu (30) sayesinde sling asma pargasinin (20) zemine olan agisi degistiriimektedir.

Yukarida bahsedilen montajlarda kaldirma pistonunun (50) iki ucu ve tagima profilinin (40) iki ucu
mafsal gorevi gormekte ve kaldirma indirme esnasinda bu kisimlardan donerek profillerin hareketi

saglanmaktadir.
Dikme profilinin (60) baglandigi sabit profilin (74) arka yuzune ayak kontrol pedali (72) monte edilir.
Ayak kontrol pedall (72) teleskopik on ayaklar (71) ile irtibatlandirilir ve yukarida bahsedilen ice ve

disa hareket saglanir.
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Calisma prensibi;

Yatalak veya tedavi surecindeki buzagi, koyun, keci, at, tay, merkep, dana, inek, iri cusseli kopek
Uzerine giyilebilir sling (10) giydirilir. hayvan tagima lifti (1) yuksekligi ve konumu hayvana en uygun
pozisyona getirilerek giyilebilir sling (10), sling asma parcasina (20) sling askilari (11) ile baglanir.
Baglanan hayvan, kontrol paneli kumandasi (81) yardimi ile kaldirma pistonu (50) sayesinde
yerden istenilen yukseklige kaldiriir. Hayvanin denge merkezine gore ag¢i ayarlama kolu (30)
kullanilarak yer ile istenen acisi ayarlanir. Ayarlama yapildiktan sonra surme kolun (61)

kullanilarak buzagi/hayvan istenilen yere hareket ettirilebilir.

Hareket sirasinda dar alanlardan gegmeyi kolaylastirmak ve olusabilecek yanlara devrilmeleri
onlemek amaciyla ayak kontrol pedal (72) kullanilarak teleskopik on ayaklar (71) birbirinden
uzaklastiriip yakinlastirilir. Ayrica daha farkli hayvan turt ve buyukluge hizmet etmek igin

teleskopik &n ayaklar (71) teleskopik yapida olup uzatihp kisaltilabilmektedir.
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Sekil — 2
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